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Inbetriebnahme

1. Beriihren Sie die Schaltflache "Ein", um das Viper PRO-System
einzuschalten.




Tipps fur den Viper PRO

1.

Halten Sie die Seriennummer undFirmware-Version des Viper PRO
bereit,wenn Sie Kontakt mit dem technischen Kundendienst aufnehmen.
Halten Sie sich wenn mdglich in der Maschine und vor dem Viper PRO auf,
wenn Sie technische Unterstiitzung anfordern.

Lesen Sie das Handbuch vollstandig durch, bevor Sie den Viper PRO in
Betrieb nehmen.

Schalten Sie die Stromversorgung zum DGPS-Empfanger und zur Raven-
Konsole bzw. dem CAN-Bus-System ein, bevor Sie den Viper PRO
aktivieren.

Schalten Sie den Viper PRO nicht aus, solange ein Job ge6ffnet ist.
Schlielen Sie den entsprechenden Job zuvor. Wenn die Stromversorgung
des Viper PRO getrennt wird und ein Job gedffnet ist, werden die in den
Jobdateien enthaltenen Informationen teilweise nicht gespeichert, und die
entsprechenden Dateien sind méglicherweise icht mehr lesbar.

Einstellung der Hintergrundbeleuchtung

1.

Beriihren Sie > Menii > Uber > Helligkeit einstellen..

Adjust Brightness

&4 70 ¢

Exit

Beruihren Sie <} den Bildschirm, um die Helligkeit zu erhéhen.
Bertihren Sie L} den Bildschirm, um die Helligkeit zu reduzieren.

Die Bildschirmhelligkeit l&sst sich auf einer Skala von 0 (dunkelste
Einstellung) bis 100 (hellste Einstellung) regeln.



Die wichtigsten Bildschirmbereiche

Auf der ndchsten Seite werden die einzelnen Bildschirmbereiche
entsprechend der Nummerierung in der Abbildung unten
né&her beschrieben.
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10.

11.

12.

Profil - Das Maschinenprofil enthalt die gegebenenfalls vom Benutzer
generierten Konfigurationseinstellungen fiirbestimmte Fahrzeuge.

Derzeitige Richtung - Die derzeitige Richtung des Fahrzeugs
inKompassgrad.

Geschwindigkeit - Die derzeitige Geschwindigkeit des Fahrzeugs (CAN
oder GPS).

Kartenbereich - Informationen zur aktuellen Registerkarte.

Registerkarten - Dienen zum Zugriff auf die Funktionen und
Bildschirmanzeigen fiir die Viper-Konsole. Beriihren Sie eine Registerkarte,
um sie zu 6ffnen.

Ausbringungsmengen - Sollmenge (RT) und Tatsachliche Menge (RA).
Bertihren Sie den Bildschirm in diesem Bereich, um die Mengen
einzustellen oder zu andern (nur bei CAN-Systemen maglich).

Ausleger - Ausleger erscheinen griin, wenn sie eingeschaltet sind, und grau,
wenn sie ausgeschaltet sind. Beriihren Sie diesen Bildschirmbereich,um Ihr
AccuBoom-System zu konfigurieren.

Statusanzeige Autoboom - Wenn ein optionales Autoboom-System mit
dem Viper Pro-System installiert ist, zeigt dieser Bereich den Status des
Autoboom-Systems an. Berlhren Sie diesen Bildschirmbereich, um das
Autoboom-System zu aktivieren/deaktivieren oder zu konfigurieren.

Statusangabe GPS - Der Status des DGPS-Empfangers wird in diesem
Bildschirmbereich dargestellt. Berlhren Sie diesen Bildschirmbereich, um
zusétzliche GPS-Informationen zu erhalten.

Status Produktkontrolle - Der Status der Produktkontrolle der Raven-
Konsole bzw. des CAN-Systems von Raven wird in diesem Bereich
dargestellt. Bertihren Sie diesen Bildschirmbereich, um die Einstellungen
der Produktkontrolle zu andern.

Daten anzeigen - Status des CAN-Z&hlregisters. Beriihren Sie diesen
Bildschirmbereich, um die Daten des CAN-Zéahlregisters aufzurufen.
Ber(hren Sie den Bildschirmbereich erneut, um die Daten auszublenden.

Wenn ein optionales SmarTrax-System mit dem Viper Pro-System installiert
ist, wird in diesem Bereich der Status des SmarTrax-Systems angezeigt.



Bildschirmbereiche des CAN-Steuergeratstatus

Auf der ndchsten Seite werden die einzelnen Bildschirmbereiche

entsprechend der Nummerierung in der Abbildung unten
néher beschrieben.

CAN Controller Status

Boom Cals Miscellaneous
1 120 Speed Sensor Radar
2 240 Speed Cal 765
3 360 Self Test 0.00
4 240 Pump RPM 0
5 120 Speed 0.0

Units us

Node @1 Q2 O3 O4 Os

Dual Flow %50

Flow/Shaft Alarm Off Smoothing On

Off Rate % 30 Vac/Bin Alarm  Off Agitator  Off
Low Tank 0.0 Decimal Shift ~ Off Ratio Rate Off
Low Limit 0.0 Zero Shutoff Off

Tank Vol 0.0 Spreader 0 Pre Set Pw 0O
AreafHour 0.0 Valve Cal 2123 Pw Freq 122
VolMin 0.0 Valve Cal 20 Ratio Rate 0.00
Rate Cal 15.0 Pump Cal 0 Valve Delay 0.0
Rate +~ 2.0 Min Pw 0 PWM 0
Meter Cal 7000 MaxPw 253

Pressure 1 100 Application Liquid
Pressure 2 100 Standard Valve

( TallyRegisters | [ CurrentAlarms ] | OK

@




Bereich der Auslegerwerte - Derzeit konfigurierte Ausleger. Beriihren Sie
diesen Bildschirmbereich, um den Bildschirm "Auslegerauswahl* zu 6ffnen
und die Ausleger den Produkten zuzuweisen.

Bereich Verschiedenes - Verschiedene Systemeinstellungen und
tatséchliche System-ausgaben. Beriihren Sie diesen Bildschirmbereich, um
die angezeigten Einstellungen zu &ndern.

Datenfeld 1 - Benutzerkonfigurationseinstellungen und
Produktknotenauswahl. Bertihren Sie diesen Bildschirmbereich, um auf die
Benutzerkonfiguration zuzugreifen und/oder sie zu andern.

Datenfeld 2 - Weitere Benutzerkonfigurationseinstellungen. Beriihren Sie
diesen Bildschirmbereich, um auf die Benutzerkonfiguration zuzugreifen
und/oder sie zu &ndern.

Bereich Druck - Zweifache Druckanzeigen fur zwei verschiedene Systeme.
Berthren Sie diesen Bildschirmbereich, um die Druckanzeigen zu
kalibrieren.

Bereich Ausbringung - Ventil- und Ausbringungstypen fir die
Ausbringung des Produkts. Beriihren Sie diesen Bildschirmbereich, um
einen Ventil- und/oder Ausbringungstyp auszuwéhlen.

Zahlregister - Beriihren Sie diese Schaltflache, um auf die Z&hlregister
zuzugreifen. Zeigt dartiber hinaus den vom Fahrzeug zuriickgelegten Weg
an. Alle Werte konnen auf Null zuriickgesetzt werden, wenn kein Job
geoffnet ist.

Derzeitige Alarme - Beriihren Sie diese Schaltflache, um derzeitige Alarme
aufzurufen.



Bildschirmsymbole & -zeichen

Karte

Zeichen |

Status _|
Zeichen

Symbol

Beschreibung der Symbole

*

Wenn das Symbol Cursorsperre aktiv ist, befindet
sich der Viper im Autopan-Modus. Wéhlen Sie
diesen Modus, wenn Sieeinen Job ausfiihren.

Das Symbol Informationen ist nur verfligbar, wenn
Sie derzeit keinen Job ausfuhren und die
Hauptregisterkarte auf der Viper-Konsole
ausgewahlt haben, oder wenn Sie die Registerkarte
"Sucher" wéhrend der Ausflihrung eines Jobs
ausgewahlt haben.

Das Symbol Ausbringung ist nur bei ge6ffneter
Registerkarte "Ausbr." (wenn zuvor eine
Ausbringungskarte geladen wurde) oder
Registerkarte "Abd." verfiigbar.

Mit dem Symbol Verschieben kénnen
Bildschirminformationen nach oben, unten, rechts
oder links verschoben werden.

Mit dem Symbol Verkleinern verkleinern Sie den
dargestellten Kartenbereich und erhalten einen
grolReren Kartenausschnitt.

Mit dem Symbol VergroRern vergrofern Sie den
dargestellten Kartenbereich und erhalten eine
genauere Ansicht der auf dem Bildschirm
dargestellten Informationen.

Mit dem Symbol Gesamtansicht holen Sie rasch

@@ alle Kartendaten auf den Bildschirm zurtick.
Symbol Beschreibung der Symbole

Grines Licht: Das System funktioniert normal,
und alle Betriebsbedingungen sind erfillt.

Warnung: Es gibt eine Systemwarnung. Dem
Benutzer wird empfohlen, die Ursache des
Problems herauszufinden und zu beseitigen.

Rotes "' X"': Das System funktioniert nicht, und es
miissen umgehend MalRnahmen eingeleitet werden.
Bevor die Ausbringung fortgesetzt wird,muss
dieses Problem beseitigt werden.




Einstellen der Ausbringungsmengen

1.

Berlhren Sie den Bildschirmbereich Ausbringungsmengen.
Beruihren Sie den Knoten, den Sie einstellen oder &ndern mochten.
Geben Sie die Sollmenge ein. Berlihren Sie die Schaltflache Weiter, um

weitere Knoten zu dndern, oder die Schaltflaiche OK, um die Anderungen zu
speichern und das Fenster zu schliel3en.

Profila: SPRAYER

000° o Application Control
254th £1 CAN
100'3 i Node 1 & off (O Man O Auto
1002 | .
Node 2 Ooff Oman Faume L L {7
LK [Node 3| & off O Man O Auto
[Neded | @ off O Man O Auto

s
Y
51

Mode 5 off ) Man ) Auta

é =
Megdowiand SF Lt

Soon Node 1
.6 0 ":} ./ =l S :5’/"5 |I‘IJ
R, R, Booms: [ = ;
1,150 150 |[|[L12345%*R @ Target Rate j815.00
2,150 150 A
5150 180 |[6PS (B B
4,150 150 | [product T Mor1 Next
150 off ||eees @B|A| 50 |A -
‘Cancel
Application Control -
pwm
—~ ~ o~ oK
[ Node 1 “off O Man O Auto
Node 2 | O off O Man &7 Auto |\/l /_I
[Node 3 | & off O Man O Auto
[Node 4 | @ off O Man O Auto
Mode 5 off ) Man ) Auta
QK

Achtung: Sie kdnnen Ausbringungsmengen nur dann ein-
& stellen, wenn Sie ein CAN-System benutzen.



Profile

Speichern eines Profils
1. Wabhlen Sie Menii > Konfiguration > Lokal > Profil > Profil speichern.

Profile: SPRAYER
000 °
254th 8t 00 %}Em
100 F1
100 r2 Re
. g
Exit o
Main
g About | | Maps
gg Local
& - [ Web
L IT=——(1lCemm
Ports Lang
é | N Setup
Prod
Wieadowkind St . o Controll || Profile
Py lie N
00R 1 o] IMaint. | | Light Load
(i ) S sEly bar Units | |\ profile
(=
Ry R, Booms: Start S
1,150 150 |[L12345##R Job | |Boom | | Time | || Save
2,150 15.0 A Zone Profile
3150 150 |OPS (&
4150 150 Iproquct ctr Menu | || Menu | | Menu | | Menu | | Menu
5,150 Off  |control A 30 A

2. Geben Sie einen Profilnamen ein, und beriihren Sie die Schaltflache OK.

Save Profile

Profile Name

ISPRAYER
Cancel

OK

- . — addld

\:_] vy Fl+l-1= Ty
1|2|3|4|5|6|7|8|9|o0
Q|W|E|R|T|[Y|Uu|lI|o]|P
Cap| A | S |D|F |G |H]|J K|L

5 | % | @ | . z Space Enter




Laden eines gespeicherten Profils

1. Waéhlen Sie Meni > Konfiguration > Lokal > Profil > Profil laden.

Profile: SPRAYER
000 °
Z54th St 0_0%‘:“
100 p1
1007z . Reg.
Exit Ke?s
Main i M
a About S
%
E Local
43 ——— Web ‘
—— | Comm
Ports | | Lang
Setup —_—
Prod
Control | | Profile
Meadowland St j Flle
— ;
500 ft Maint Light Uk Load
54 Dy bar s Profile
Rr Ry : Start Time Save
1,150 150 |[L123485*«*R Job | Boom | | -0 | | ol ke
2,150 150 A
3,150 150 |GPS o .
4,150 150 [product Ctr e enu | | Menu | | Menu Menu
5150 O |oeouct ()| A 50 | B

Select Profile

[£] C:wiperidataisettings\

SPRAYER.ini

08Mar11 08:43 |

TRACTOR.ini

08Mar11 08:43

Load Profile

You have loaded a new Profile. You
must re-start the Viper program

now.
oK

Cancel] OK

o e e N e
1 2 3 4 5 L] 7 8 8 0
QW | E R T Y u | o P
Cap| A 1 D F G H J K L
Shift Z X c A B N M |End

$ | % | @ | \ " Space Enter

Wahlen Sie ein Profil aus der Liste, und bertihren Sie die Schaltflache OK.
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2.

Starten eines Neuen Jobs

1. Wahlen Sie Meni > Job Starten > Neuer Job.
Profile; SPRAYER
000"
Z24th 5t 00 '(_3".9?]!;1
100 F1
100 F2
Main
c& Exit
H
= About
Web
Maadowland 5t é SEtup
500 ft o
File From
IR | Maint. | | File |
R; R, Booms:
1,150 150 |[L12345*#R ‘ Start New
Job Job
2,150 150 B A
3,150 150 [GPS
4,150 150 [product Cir ‘Mem Menu | || Menu
5,150 Off Control A 30 A

geben Sie die Anzahl der Produkte ein.

Geben Sie einen Jobnamen ein, wahlen Sie ein Fahrspurmuster, und

lnh NMame.

New Job

Select Swath Pattern

[JoB-055ep01-0959]

& Product Application
@)/ Swath Guidance

@ AccuBoom Control

Prev

E

Cancel

‘ | [Straight AB
Contour Fixed
Pivot
Last Pass
Next
Cancel
0K
Product Selection

How many products will you be applying?

(A value from 1 to 5 is required)

Prev
() Enable Product Chaining Next

Cance

H




Wabhlen Sie gegebenenfalls Ausleger (normalerweise "Alle™).

Product Name

]

Booms ||All
(O)VRC  Using Default Colors

Prescription File and Rate Field
|*.shp

|~

i

Browse

HEA

Prev

Next

Cancel

3. Geben Sie einen Produktnamen ein.
4,
5.

OK.
6.

mochten. Wéhlen Sie die Datei aus, und klicken Sie auf OK.
7.

Weiter.
8.

auf OK.

Product #1 Setup

Wabhlen Sie VRC (bei variablen Ausbringungsmengen) oder anderenfalls

Klicken Sie auf Durchsuchen, wenn Sie eine Ausbringungskarte auswéhlen

Klicken Sie auf das Feld Menge (unten in Rot dargestellt) und dann auf

Geben Sie gegebenenfalls eine Mengenumrechnung ein, und klicken Sie

Select Rx Shape File
&I \storage cardir<Mapsh
I=__I colors
liquid.shp D4Nov11 1340
prodi dry.shp O4Movi1 13:41 J
pro Iry.shp o
prod3 dry.shp OdMNovi1 13:29
[Cam:e ” 0K

Product #1 Setup
Product Name

Viper Demo —| [Beoms]AlI
(%/WRC  Using Default Colors |_ Select _|

Prescription File and Rate Field )
|I'[quid.shp lBrmaJ
1

Rate

Rate Conversions

Enter a Rate conversion factor for each
product. Rx Map Rates are multiplied by
this factor before being sent to the Spray
Controller.

Viper Demo :1 .0

Commeon Factors ]

Prev

o

Cancel

OK

Hinweis: Die oben aufgelisteten Schritte gelten fur den Einzelproduktbetrieb.
Wenn mehrere Produkte vorhanden sind, werden Sie bei allen Produkten einzeln
durch die Produktkonfiguration gefiihrt.
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2.

Hinzufligen zu Vorhandenen Jobs

1. Wabhlen Sie Ment > Job Starten > Aus Datei > Zu Job hinzuftigen.

Profile: SPRAYER

000°
Z3ath 5t 00 g_ﬁ:m
100 F1
100z
Main Exit
el
% About
3
Web
é Setup
Meadcwland St d
_"soom M':ai:st From View
[ IR : File Only
R+ R Booms: Start N
ew Add
1,150 150 |[L12345%«%R Job Job To Job
2,15.0 150 A
3,150 150 |GPS &
4,150 15.0 [product Crr Menu Menu Menu Menu
5,150 Off |control A 30 A

Wihlen Sie Vorhandener Job, und beriihren Sie die Schaltflache OK
Beriihren Sie dann Menti > Job forts., um den Job fortzusetzen.

Select Existing Job File
<] \storage cardyjobs\

[PRODY Job Paused

JOB-05Sep01-1017 job 055ep01 11:40 | 0.0

OK N

Canc4

Applied: 2.3a
Application Rates|Booms: a
Ry

A
1,150 Off

[

Product

1
Ctr
comer @A\ 30 |A]|

=
o
2
=

| —




Zurucksetzen des Tankvolumens
1. Beriihren Sie die Schaltflache Produktkontrolle.

U

U |

L N

R R,
1,150 150
2,150 15.0
3,150 15.0
4,150 150
5,150 Off

Booms:

L12345+%%R

ePs (J

Product Crr
Control 8 A 30

A

2. Berlhren Sie die Schaltflache Zahlregister.

3. Um alle Tankvolumina auf die zuvor eingegebenen Werte zuriickzusetzen,
waéhlen Sie Zuricksetzen tber dem Feld "Tankvolumen™.

MNode 1 (U2 (U3 (U4 US
Dual Fiow %50 Flow/Shaft Alarm Off Smoathing On Tally Registers
JOff Rate % 30 Vac/Bin Alarm  Off Agitator  OFf
Low Tank 0.0  Decimal Shift  Off Ratio Rate Off @ Eaat @ @ @
Low Limit 00  Zero Shutoff Off
Tank Vol 0.0 Spreader 0 Pre Set Pw 0 TH Field Tnk T Fid
Jrreatour 0.0 Valve Cal 2123 PwFreq 122 Mode Vel Velume Vol Area Area
olMin 0.0 Valve Cal 20 Ratio Rate 0.00
Rate Cal 150 PumpCal 0  Vaive Delay0.0 1 8729.0 13920 8320 1110 410
Rate +- 2.0 MinPw 0 0 2 B728.0 13820 8320 1110 40
PMeter Cal 7000 Max Pw 253 3 B726.0 13820 8320 1110 40
Pressure 1 100 ‘Application Liquid 4 B729.0 13920 8320 1110 410
Pressure 2 100 Standard Valve 5 B728.0 13%20 8320 1110 40
| (_Tally Registers | | (Ccumentatams | | ok Distance 0 Miles G Mext J oK
.0 Falel .

4., Um einzelne Module zuriickzusetzen, beriihren Sie Weiter.

5. Berihren Sie auf dem Bildschirm "Wegmesser" die Schaltflache Weiter.

6. Geben Sie einen Wert fiir das Tankvolumen ein, und bertihren Sie die

Schaltflache Festlegen.

7. Berihren Sie die Schaltflache Weiter. Wiederholen Sie den Vorgang

gegebenenfalls fiir alle Module, und beriihren Sie die Schaltflache OK,

wenn Sie fertig sind.

14



8.

15

Beriihren Sie OK erneut, um den Bildschirm "Produktkontrolle” zu

schlieRen.
Qdometer Node 1
Total
Distance |0 Miles Next ﬁilalld 550 [ ot ] [ Roset ] Next
0 Feet
prev || [Tank  Isgo || Set | P
Reset | e | Volume 00) s _ rev_
;‘r’::‘ lo.00 [ Set ] [ Reset ]
\' o :ir‘;': o.00 [ Set ] [ Reset ] o
T L T T T T T T 1l |- T | T T T T T T




Markieren einer Feldgrenze
Beriihren Sie die Registerkarte Sucher und dann Aufzeichnen.

1.

2.

3.

Beriihren Sie die Schaltflache Zone.

Der Bildschirm "Funktion Feld aufzeichnen" wird gedffnet. Wahlen Sie den
Namen aus, aktivieren Sie lhre gewilinschten Optionen, und beriihren Sie

die Schaltflache OK.

_ — YO T S TA v ER ALY | FARTART R vanT
90800¢ }‘_,} 1 f_f.'\_;.'\_ ;.\‘_/;{_'_‘,{\_ ;(_\_' -___,'\_\_.j{_,.-"\__j\_,a’\-.___,"\___’ (-._\_.- \v}‘-._,z’\_,x___,"\ s
0 s : age
. 180°
o e 105
100 o 100p1
b 100p2
10"02._" Pump REM
ump p 0
Guide | l Guide
RxvCovl Roatey
+Scout +Scout
; ;* Rx
(5 Cav Cov
Scout J

Bl @@ 2R P

Ry Ry ;“ Ry R Booms: —
1,150 150 |[L12345##R |@ 1,150 15.0 % l@
2,150 150 | 1 al 2,150 150 Al
5150 150 [OPS (B — 10 150 [oPS (W
4,150 150 [product Cir M 4,150 150 |product cir "
5,150 OF | Control A 30 |A | [so150 Of |conwol &8 & 30 & i

Record Field Feature

Field Boundary

[Spray Zone/Boundary
Spray

No-Spray

THISTLES

ROCKS

BEETLES

Manual Point Entry
@Auto Point Enti

{_) Manual Point Entry: Rubber banded zone

Shift 1/2 swath width @Left O Right
() Do Mot Shift

5

Import
Field

Cancel
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GPS
1. Wabhlen Sie Meni > Konfiguration > Komm.-Anschlisse.

2. Wahlen Sie die entsprechende GPS-Einstellung. Wahlen Sie Raven GPS,
wenn eine Verbindung zu einem GPS-Empfanger von Raven besteht,
ausgenommen der Modelle RPR 400, RPR 410 und Phoenix 300, oder wenn
Sie die Spurfuhrung des Viper Pro nicht zur Steuerung eines SmarTrax-/
QuickTrax-Systems nutzen.

3. Wahlen Sie Allgemeines GPS, wenn eine Verbindung zu einem Raven RPR
400, RPR 410, Phoenix 300 oder zu GPS-Empféangern besteht, die keine
Raven-Fabrikate sind, oder wenn der Viper PRO die Spurfiihrung fir ein
SmarTrax-/QuickTrax-System bereitstellt.

4. Berthren Sie die Schaltflache OK.

Profile: SPRAYER GPS Comm Port Setup
e 0003 e Baud Data Bits Parity
100w 1200 ™ 8 ) Odd
100F2 - Reg ) 4800 o7 4
it o
= ] - () 9600 Stop Bits & Mone
an = .
Maps @ 18200 &1 Neuxt
About - - L
3 O 38400 O 2
k! Local = : jGonssl
LY Web ] } o Generic GPS L
~ Auto || View () Raven GF3 -
E Comm Baud | Data
Setu Ports = . LS
etup . <:| N S =
é | | Prod I:/ AR | i
S . File | oM 1|2|3|a|s5|8|7|8|8]|0
S00R | coom | fMaint. | | Light alwlelrlslvloliTole
Gl R b | |
R, R, [Booms: =1 =] [ cplA S |D|F|G|[H|J|K|L
1,150 150 [L12345#%R { Job | |Boom PP [ o ey ey e e e e
2,150 150 - ANl | i n
5.150 150 |OPS  (eB T "
4,150 150 [product -« Tir Menu enu | | menu $ l %w|@|v|., | : | Space | Enter
5,150 OF  |Conrol €% A 30

CAN-Inbetriebnahme

CAN Initialization Results

Boom/Speed Node
Product 1 Node:
Preduct 2 Node:
Product 3 Node:
Product 4 Node:
Product 5 Node:

Row Sensor Node
AccuBoom Node:

“Re-[yReiv |
Addr]} CAN |Setup
Noded”_Init,

Wenn flr alle Ihre Module "Nicht gefunden™ angezeigt wird, beriihren Sie die
Schaltflache CAN-Inbetriebnahme wiederholen. Falls weiterhin Probleme
bestehen, lesen Sie Kapitel 2 der Installations- und Betriebsanleitung des Viper
PRO, um weitere Informationen zu erhalten.
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AccuBoom-Einrichtung

1.

Ber(hren Sie den Bildschirmbereich Ausleger.

Geben Sie die Vorausberechnungswerte ein, und beriihren Sie die
Schaltflache Weiter.

Wihlen Sie die Ausleger flr die automatische Ausleger-Abschnittskontrolle
AccuBoom, und beriihren Sie die Schaltflache OK.

Profile: SPRAYER

ooo*
254th B2 CAN
0.055 —
100 e Tumn-On' Look-Ahead Sec| 0.00]
100+ R
Tumn-Off Look-Ahead Seq 0.00
Main E
Tum-0Fff % C B0
um overage i Next
% Accuboom Override Sec | 5.00
y . Cance!
z Enable Override Popup &~ -
[ OK
é <‘ & R . &dld
,_I |_v TT e
Veawtowang B
' ' 1 2 3 4 - -] 7 B 9 (1]
- - 500 ft
o @ & L) BEP 9 |w|e|r|t|yjulijo]|p
Ry R, |Booms:
C d f h k |
1,150 150| [L12345# &R @ wpasE 2 !
2,150 150 A o
3,150 150 |CGFS [ — Shift z|x%x|e|v| b |n|m|End
4,150 150 |product /o i — »
5,150 OFf |conol &9 A 30 A $ (% | @\ Space | Enter

AccuBoom Confrol Setup

Shut OFf applies to p
If the target rate for an

AccuBoom Control Setup

o A

1 2 3 4 5 6

q w -] r t ¥y

Cap| a s d f g

Shift z *® c v b n | m (End
S | % |[@ | Space Enter
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Kalibrierung AutoBoom UltraGlide
1. Beriihren Sie die Mitte des Bildschirmbereichs AutoBoom.

2. Waihlen Sie Autoboom EIN und als Modus UltraGlide.

3. Berlhren Sie "Links kal.". Warten Sie, bis die linke Auslegerkalibrierung
abgeschlossen ist, und beriihren Sie "Rechts kal.". Warten Sie, bis die rechte
Auslegerkalibrierung abgeschlossen ist.

4. Berlhren Sie die Schaltflache Links kal., und warten Sie, bis die linke
Auslegerkalibrierung abgeschlossen ist.Beriihren Sie dann die Schaltflache
Rechts kal., und warten Sie, bis die rechte Auslegerkalibrierung
abgeschlossen ist.

5. Berihren Sie die Schaltflache OK.

&
% é
ado::‘nnd St
500 ft
[ R
Ry R, Booms:
1,150 off |12345
2,150 Off
3,150 of |SPS <
4,15.0 Off Product Autoboom ‘ Menu
5,15.0 Off Control Off
Mode Autoboom Control | Auteboom Made Autoboom Control _ Autoboom

(& UtraGlide Calibrate A on & UtraGlide Galibrate J (}jOn
() PowerGlide Ph Setup O o O PowerGide Plus | Setup | Cyon

Current Pressure Current Sensor Height Current Pressure
Left: 1745 Right: 1723 Lt:30 Ci:30  Rt30 |Left: 1745 Right: 1723

Current Sensor Height
Lt30  Ctr 30 RE30

. Sensor ﬁSensmwty '|_\|‘ Speed <™ Sensor ]/_\[Sensm\.rlly I_I Speed

17 Height Height
J1 L 1 Il 1
030 |15 | 25 || 30 |0 15 |0 25
Enable|Enable| Enabie Audible Alarm &7 oK EnablelEnable| Enable Audible Alarm I ( a7
Left || Right | Enapie Alarm Logging O Left | Right | £napse atarm Logaing O

Calibrate Calibrate

UltraGlide UltraGlide

Booms must be level with gauge wheels raised off
round when starting calibration.

@ @ System[ éj]librated

Cal Required Cal Required
[~ sensitivity .~ Speed |~ PWM | . PWM
L L Frequency ir Frequency
{r 10 1 8 |1 60 Il 80

o (o
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Kalibrierung AutoBoom PowerGlide Plus
1. Beriihren Sie die Mitte des Bildschirmbereichs AutoBoom.

2.  Waihlen Sie Autoboom EIN und als Modus PowerGlide Plus.

3.

Ausleger kal. Warten Sie, bis die Kalibrierung abgeschlossen ist.

4. Berihren Sie die Schaltflache OK.

Beriihren Sie die Schaltflache Kalibrieren. Beriihren Sie die Schaltflache

J-adcwiand =1
500 ft |
) B2
@& UE
Rt R, Booms:
1,150 off |123485
2,150 Off
3,150 of |[GPS e
4,150 Off Product r,lb Autoboom ‘ Menu
5,156.0 Off Control Off
Mode Altoboom Control | Autoboom Mode Autoboom Control b
() UltraGlide Calibrate &on () UeraGlide Calibrate fe
(¥ PowerGlide Pius Setup Oor & Povercide Plus [ Setup |
Current Pressure Current Pressure
Left: 1745 Right: 1723 Left: 1745 Right: 1723
[Dizable|Enable) Enable Audible Alarm (;jl [ oK [Disabla|Enabla| Enable Audibls Alarm & oK
Left || Right | napie Atarm Logging (O Left || Right | Enabic atarm Logging O

Calibrate
PowerGlide Plus

ground when startin

CAL
Boom

al Required

A PWM
ur Frequency

L 60

Booms must be level with gauge wheels raised off
calibration.

Calibrate
PowerGlide Plus
System Calibrated

=

Reset
Calibration Settings

™, Pressure |/, Heaviest |/
ﬁ Alarm ur

01019 |0 15 |0

PWM Frequency: 60 1_,‘

(=]

Lightest

5
Iy]
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Bildschirm-Lichtbalken
Beruhren Sie Ment > Konfiguration > Lichtbalken.

1.

21

Beruhren Sie Ment > Konfiguration > Lichtbalken.

Wihlen Sie die Option Spurfihrungsnachricht senden, wenn der Viper

PRO zur Bereitstellungvon Spurfiihrungsdaten fur ein SmarTrax-/
QuickTrax-System verwendet wird.

Beruhren Sie die Schaltflache Weiter fur die entsprechende Konfiguration.

Ber(ihren Sie die Schaltflache OK, wenn Sie den Vorgang abgeschlossen

haben.
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Aufbau des Viper-Untermens
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* Schaltflachen mit Pfeilen beziehen sich auf die Untermeniis. Schaltflachen ohne Pfeile

beziehen sich direkt auf die Auswahlbildschirme.
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