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Mise en Route, Procédure de Base

1. Touchez le bouton d'alimentation pour allumer le systéme Viper Pro.




Viper Pro: Conseils

1.

Préparez le numéro de série du systéme Viper Pro ainsi que le numéro de
révision du micrologiciel avant d'appeler le service d'assistance technique. I1
est préférable que 'utilisateur se trouve dans la machine, devant le Viper Pro
lorsqu'il contacte le service d'assistance technique.

Lisez enti¢rement le manuel avant d'utiliser le Viper Pro.

Alimentez le récepteur DGPS et la console Raven ou le systeme CANbus
avant de mettre le Viper Pro sous tension.

N'éteignez pas le Viper Pro alors qu'un travail est en cours sans 'avoir
préalablement fermé correctement. Si le Viper Pro est éteint pendant
I'exécution d'un travail, une partie des informations contenues dans les
fichiers du travail ne seront pas enregistrées et les fichiers associés risquent
d'étre corrompus.

Réglage du Rétroéclairage

1.

Touchez Menu / A Propos de / Régler la Luminosité.

Adjust Brightness

*+ 70 @

Exit

Touchez ¢ pour augmenter l'intensité¢ de 1'écran.
Touchez {}- pour diminuer l'intensité de 1'écran.

La valeur d'intensité de I'écran peut étre réglée de 100 (luminosité maximale)
a 0 (luminosité minimale).



Zones Principales de L'écran

Observez I'écran ci-dessous et retrouvez les numéros correspondants a la
page suivante pour une description de chaque zone de I'écran.
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10.

11.

12.

Profil - Le profil de la machine contient les paramétres de configuration
pour les véhicules spécifiques éventuellement créés par l'utilisateur.

Cap Actuel - Cap actuel du véhicule en degrés de compas.
Vitesse - Vitesse actuelle du véhicule (CAN ou GPS).
Zone carte - Informations associées a 1'onglet actuel.

Onglets - Utilisés pour accéder aux fonctionnalités, fonctions et écrans
pourla console Viper. Touchez un onglet pour y accéder.

Taux D'application - Taux cible (RT) et taux actuel (RA).

Rampes - Les rampes s'allument en vert lorsqu'elles sont activées, en gris
lorsqu'elles sont désactivées. Touchez cette zone pour configurer votre
systeme AccuBoom.

Ecran Statut Autoboom - Si le systéme Autoboom proposé en option est
installé avec le systéme Viper Pro, cette zone affiche le statut dusystéme
Autoboom. Touchez cette zone pour activer/désactiver ou configurer le
systéme Autoboom.

Indicateur de Statut du GPS - Le statut du récepteur DGPS s'affiche dans
cette zone. Touchez cette zone pour plus d'informations GPS.

Statut de Commande du Produit - Le statut de commande du produit de la
console Raven ou du syst¢eme CAN Raven s'affiche dans cette zone.
Touchez cette zone pour modifier les paramétres de commande du produit.

Afficher les Données - Statut du registre de comptage CAN. Touchez cette
zone pour afficher les données du registre de comptage CAN. Touchez a
nouveau cette zone pour masquer les données.

Si un systéme SmarTrax en option est installé avec le systéme Viper Pro, le
statut du systéeme SmarTrax s'affiche dans cette zone.



Zones de L'écran de Statut du Controleur CAN

Observez I'écran ci-dessous et retrouvez les numéros correspondants a la
page suivante pour une description de chaque zone de I'écran.

CAN Controller Status

Dual Flow %50

Boom Cals Miscellaneous
1 120 Speed Sensor Radar
2 240 Speed Cal 765
3 360 Self Test 0.00
4 240 Pump RPM 0
5 120 Speed 0.0

Units us

Node @1 Q2 O3 O4 Os

Flow/Shaft Alarm Off Smoothing On

Off Rate % 30 Vac/Bin Alarm  Off Agitator  Off
Low Tank 0.0 Decimal Shift  Off Ratio Rate Off
Low Limit 0.0 Zero Shutoff Off

Tank Vol 0.0 Spreader 0 Pre Set Pw O
AreafHour 0.0 Valve Cal 2123 Pw Freq 122
VolMin 0.0 Valve Cal 20 Ratio Rate 0.00
Rate Cal 15.0 Pump Cal 0 Valve Delay 0.0
Rate +~ 2.0 Min Pw 0 PWM 0
Meter Cal 7000 MaxPw 253

Pressure 1 100 Application Liquid
Pressure 2 100 Standard Valve

[ Tally Registers ] [ Current Alarms ] oK

@




Zone D'étalonnage des Rampes - Les rampes actuellement configurées.
Touchez cette zone pour accéder a 1'écran de sélection des rampes et assigner
des rampes aux produits.

Zone Divers - Divers paramétres du systéme et indications du systéme.
Touchez cette zone pour modifier les parametres affichés.

Fenétre de Données 1 - Paramétres configurés par l'utilisateur et sélecteur
de nceud de produit. Touchez cette zone pour accéder aux paramétres de
configuration de I'utilisateur et/ou les modifier.

Fenétre de Données 2 - Autres paramétres de configuration de 1'utilisateur.
Touchez cette zone pour accéder aux parameétres de configuration de
['utilisateur et/ou les modifier.

Zone Pression - Double affichage de pression pour deux systémes
différents. Touchez cette zone pour étalonner les indications de pression.

Zone Application - Types de valve et d'application utilisées pour appliquer
le produit. Touchez cette zone pour sélectionner un autre type de valve et/ou
un autre type d'application.

Registres de Comptage - Touchez ce bouton pour accéder aux registres de
comptage. Affiche également la distance parcourue par le véhicule. Toutes
les valeurs peuvent étre remises a zéro, si aucun travail n'est en cours.

Alarmes Actuelles - Touchez ce bouton pour afficher les alarmes actuelles
du systeme.



Icones et Symboles Affichées a L'écran

Carte |
Symboles

Nom de
L'icone

Description

Lorsque l'icone Verrouillage du Curseur est active,
le Viper est en mode de recadrage automatique.
Sélectionnez ce mode pour exécuter un travail.

L'icone Informations n'est disponible que
lorsqu'aucun travail n'est en cours et que vous avez
sélectionné 'onglet Principal sur la console Viper,
ou lorsque vous avez sélectionné 1'onglet
Reconnaissance en cours de travail.

L'icone Prédéfinie n'est disponible que dans I'onglet
Rx (si vous avez préalablement chargé une carte
prédéfinie) ou dans l'onglet Couv.

L'icone Recadrage permet de déplacer les
informations affichées a 1'écran vers le haut ou le
bas, ou vers la gauche ou la droite.

L'icone Zoom Arriére permet de faire un zoom
arriére sur la carte pour présenter une plus grande

Statut _|
Symboles

o=
zone sur la carte.
L'icone Zoom Avant permet de faire un zoom avant
P sur la carte pour afficher une vue plus détaillée
des informations a I'écran.
R L'icone Zoom Etendu permet de ramener
2y rapidement toutes les informations de la carte a
I'écran.
Nom de
L'icone Description

o8

OK: Le systéme est normal et toutes
les conditions de fonctionnement sont réunies.

AN

Avertissement: Présence d'une alerte systéme.
L'utilisateur doit rechercher la cause de l'alerte et la
corriger.

X

" X " Rouge: Le systéme est en panne et requiert
une attention immédiate. Ce probléme doit étre
corrigé avant de procéder a 'application.




Configuration des Taux d'Application

1.

2.

Touchez la Zone Taux d'Application.

Touchez le Neeud que vous souhaitez configurer/modifier.

Saisissez Taux Cible. Touchez Suivant pour modifier d'autres nceuds ou OK
pour enregistrer les modifications et fermer la fenétre.

Profile: SPRAYER

Node 3

Node 4
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| penldB O
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Weadowiand St !

000° Application Control
Z5ath &t 0.0 cen pwm
100m" Nocle 1 &off O Man O Auto
100 P2
Node 2 O off O Man & Auto
Main

& off O Man O Auto
& off (O Man O Auto
& off O Man O Auto

T4

oo R Node 1
[ e
Ry R, Booms:

1,150 150 ||L12345##R Target Rate 915.00]
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5,150 Off | control A 30 A
Cancel

Application Control

& off O Man O Auto

Qoff Oman Faue {147
&or O Man O Auto
&off O Man O Auto
ot Oman O Auto

Important: Vous ne pouvez définir les taux d'application
A que si vous utilisez un systéme CAN.



Profils

Enregistrement d'un Profil

1. Sélectionnez Menu, puis Configuration, Local, Profil et Enregistrer un
Profil.

Profile: SPRAYER
000 °
254th 8t 00 %}Em
100 F1
100 r2 Re
. g
Exit o
Main T
g About | | Maps
gg Local
E - | Web
L IT=—=——(1lComm
Ports Lang
é | Nl Setup
Prod
Wieadowkind St . o Controll || Profile
[E—— lie —
00R 1o ] IMaint. | | Light ; Load
0 < /v 8y bar Units | |\ profile
1
Rr R, Booms: Start — e -
1,150 150 |[L12345##R Job | |Boom | | Time | ||| Save
2,150 15.0 A Zone Profile
3150 150 |OPS (&
44180 180 |product e Menu | [| Menu | | Menu | | Menu | || Menu
5150 off |l @A 5o 1A

2. Saisissez le nom d'un profil puis appuyez sur OK.

Save Profile

Profile Name

ISPRAYER] |

Cancel

Shift Z | X|C |V |B|N|M|End

$ | % | @ | s : Space Enter




Chargement d'un Profil en Registré

1.

2.

Sélectionnez Menu, puis Configuration, Local, Profil et Charger un

Profil.
Profile: SPRAYER
000°
Z54th &t DD %?:m
100 F1
1002 . Reg.
Exit Ke?s
Main | M
aps
a ] About &
% -
) Local
B Web
———T1|Comm
Ports | [ Lang
Setup —_—
Prod E—
—— rotile
Wieadowiand St Fils Control
| Boom J I iaint Light ) Load
bar Units | [l profile
Ry Ry Booms: Start Time Save
1,180 150 L12345#%#R Job | |Boom | | Time | | Save
2,150 150 A
3,150 150 |GPS e "
4,150 150 |product Cir Menu enu | Menu | | Menu Menu
3,150 Off  Control < A 30 @
Sélectionnez un profil dans la liste puis appuyez sur OK.
Select Profile Load Profile

C\iperdata\settings\

SPRAYER .ini

08Mar11 08:43

TRACTOR.ini

08Mar11 08:43

You have loaded a new Profile. You

now.

must re-start the Viper program
OK

F o
T [ [ ][ [
1 2 3 4 5 8 7 8 9 0
Q| W|E|R T Y [ U | (o] P
Cap| A S D F G H J K L
Shift z X C A% B N M |End
$ | % | @ |\ , Space Enter
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Commencer un Nouveau Travail

1. Sélectionnez Menu, Commencer Travail, puis Nouveau Travail.
Profile: SPRAYER
000"
Z2d4th 5t 00 '(__“,nf?]!;l
100 F1
100 P2
Main
c& Exit
E
= About
Web
Maadowland 5t é SEtup
500 ft -
= File From
(IR | Maint. | | File |
R; R, Booms:
1,150 150 [L1234B#%#R Start New
Job Job
2,150 150 B A
3,150 150 [GPS
4,150 150 |product Cir ‘ . Menu | || Menu
) eny
5,15.0  Off  |Control A 30 A

et saisissez le nombre de

New Job

produits.

Saisissez le nom d'un travail, sélectionnez un Motif de travail en bandes

lnh NMame.

Select Swath Pattern

[JoB-055ep01-0959]

Prev

Next

Cancel

‘ | Straight AB
Contour Fixed
&/ Product Application Rivot
Last Pass

& Swath Guidance Next
@ AccuBoom Control

Cancel

QK

Product Selection

How many products will you be applying?

(A value from 1 to 5 is required)

(O Enable Product Chaining

Prev

Next

Cance

H




3. Saisissez un nom de produit.

4. Sélectionnez les Rampes (généralement " Toutes "), si nécessaire.

5. Sélectionnez VRC (si débit variable), ou cliquez sur OK.

6. Cliquez sur Parcourir pour rechercher un fichier de cartes Rx. Sélectionnez
le fichier puis cliquez sur OK.

7. Cliquez sur le Champ Débit (en rouge ci-dessous) puis cliquez sur Suivant.

8. Saisissez une Conversion de Débit (si nécessaire) puis cliquez sur OK.

Product #1 Setup

Product Name

]

|| || Booms [|an

|*.shp

Browse

]

(O)VRC  Using Default Colors Prev

Prescription File and Rate Field

Next

Cancel

Select Rx Shape File

\storage card\rxMaps\

T colors
liquid.shp 04Nov11 13:40
prod1 dry.shp 04Nov11 1341
prodZ dry.shp 04NovTT 13.25
prod3 dry.shp 04Nov11 13:29

OK

Cance]| OK

Product Name

Product #1 Setup

‘Viper Demol ‘V‘ Booms | All

Prescription File and Rate Field

‘ Browse

(Z/VRC  Using Default Colors By

Next

liquid.shp
|

Rate

Cance

BH

Enter a Rate conversion factor for each
product. Rx Map Rates are multiplied by

this factor before being sent to the Spray
Prev
Viper Demo

Controller.

Rate Conversions

Cancel

OK

Common Factors ]

Remarque: Les étapes ci-dessus concernent 'application d'un seul produit. Si

vous utilisez plusieurs produits, vous serez guidé a travers la procédure de
configuration du produit pour chacun des produits.



Ajouter aux Travaux Existants

1. Sélectionnez Menu, Commencer Travail, A Partir du Fichier, puis

Ajouter au Travail.

Profile: SPRAYER

254th 81
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I
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o
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2. Sélectionnez Travail Existant puis appuyez sur OK. Touchez ensuite Menu
et Cont. Travail pour relancer le travail.

Select Existing Job File
\storage card\jobs\

| JOB-05Sep01-1017 job 05Sep01 11:40 |

PROD1 Job Paused

0 0 000°

: 005
100F1
1002
Purmp RPW

|Applied: 2.3a
Application Rates|Booms:
Ry Ry 12345 C‘}Oze
ol
1,150 Off &ps @
Product cir Menu
Control A 30 A




Réinitialisation du Volume du Réservoir

1.

Touchez Commande du Produit.

QUUTT |

RN R
R; R, Booms:

1,150 150 |[L1234F54%R

2,150 15.0 A

3,150 150 |GPS o8

4,150 15.0 [Product crr -

5,15.0 Off ||control & A 30 A -

Touchez Registres de Comptage.

Pour réinitialiser le volume de tous les réservoirs aux valeurs saisies
initialement, touchez Réinitialiser au-dessus de Vol. Rés.

Node 1
Dual Flow %50
Off Rate % 30

Lz VU3 Va4 Vs

Flow/Shatft Alarm Off Smoothing On
Vac/Bin Alarm  Off Agitator ~ Off|

Low Tank 0.0 Decimal Shift ~ Off Ratio Rate Off

Low Limit 0.0  Zero Shuteff  Off

[Tank Vol 0.0 Spreader 0 Pre Set Pw 0

JArea/Hour 0.0 Valve Cal 2123 PwFreq 122
olMin 0.0 Valve Cal 20 Ratio Rate 0.00

Rate Cal 15.0 Pump Cal 0 Valve Delay 0.0

Rate +- 2.0 Min Pw 0

Meter Cal 700.0 MaxPw 253

Pressure 1 100 Application Liquid

Pressure 2 100 Standard Valve

[ Tally Registers ] [ Current Alarms ] OK

Tally Registers

TH Field Tnk Tt Fid

Node Vol Volume Vol Area Area

1 87290 13820 8320 1110 410

2 87290 13920 8320 111.0 410

3 87290 13920 8320 111.0 410

4 8729.0 13920 8320 111.0 410

5 8729.0 13920 8320 111.0 410
Distance 0 Miles G Next oK
(T —

Pour réinitialiser individuellement les nceuds, touchez Suivant.

Sur 1'écran Roue mesureuse, touchez Suivant.

Saisissez une valeur pour le Volume du Réservoir puis touchez Définir.

Touchez Suivant. Si nécessaire, procédez de la méme maniére pour tous les
nceuds, puis touchez OK lorsque vous avez terminé.

Touchez a nouveau OK pour quitter I'écran de commande du produit.

Odometer
—
Prev
[rese

Node 1
Volare 220 (oot | [Reset)
Votume 220 (st ] [Roset | | Mot
|
rom oo [ set | [Reset]
e 200 |[ set ][ Reset|

2




Marquage d'un Périmeétre

1. Touchez L'onglet Reconnaissance puis Enregistrer.
2. Touchez Zone.

3. L'écran Enregistrer le périmétre apparait. Sélectionnez le nom, choisissez
vos options, puis appuyez sur OK.

SOOOO00TTooo00]] [FPAOOOTOOOO

0 swatr

0 swat
5 180°
"o 0%
100 :r 1001
100 F2 100 P2
T Pump RPM
0 0

Guide Guide
[Rx+Cov Rx+Cov|
+Scout +Scout
Rx Rx
Cov Cov
Scout Scout

B RS BLEEERE
Ry Ry Booms: Ry Rya B: H
1,150 150 |[L12348#%R 1,150 150 IL.EES@E**R
2,150 150 o Al 2,150 150 A
3,150 150 |GPS ) 180 |ePs ()
Menu

3,15.0
4,150 150 [proguct /o Cir M 4,150 150 [product Cir
5,15.0 Off |control & A 30 A o 50150 Off  |control ‘A 30

Record Field Feature

Field Boundary
Spray Zone/Boundary
Spray

No-Spray
THISTLES
ROCKS
BEETLES

Manual Point Entry
@Auto Point Enti
Manual Point Entry: Rubber banded zone

Shift 1/2 swath width @Left O Right
(") Do Mot Shift oK

Import
Field

Cancel
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GPS

1. Sélectionnez Menu, Configuration, puis Ports Comm.

2. Sélectionnez le paramétre GPS approprié. Sélectionnez GPS Raven si vous
étes connectéa tous les récepteurs GPS Raven, sauf les modéles RPR 400,
RPR 410 etPhoenix 300, ou si vous n'utilisez pas la fonction de guidage du
Viper Pro pourcommander un systéme SmarTrax/QuickTrax.

3. Sélectionnez GPS Générique, si vous €tes connecté a des récepteurs Raven
RPR 400, RPR 410, Phoenix 300, a des récepteurs GPS autres que Raven ou
si le Viper PRO guide un systéme SmarTrax/QuickTrax.

4. Touchez OK.

Profile: SPRAYER GPS Comm Port Setup
254 & 000_ g B Baud Data Bits Parity
100 p1 O 1200 & 8 O Odd
100 2 ) Reg
Exit s O 4800 O 7 (O Even
YS
(O 9600 Stop Bits & None
Main
Next
¥/ 19200 91
A About Maps & &
O 38400 2
Eg Cancel
5 . Local & Generic GPS
B Auto || View O Raven GPS oK
———| |Comm Baud || Data
s Ports —
etup _
é Prod <:||:> Flelel=12- L i ol
e File | |Com] 1123 |4a|5|6|7|8]|8]0
—_— .
500 ft Maint. Light olwlelr|Tly|luliloler
[N e
Ry R, |Booms: Start Cap| A |S|D|F|G|H|J|K]|L
1,150 150 |[L12345%#R Job | | Boom
2,150 15.0 Al —= shit |z X |Cc |V |[B|N|M|Ed
3150 150 |OPS & Menu
4,150 150 [product Ctr Menu| $ | % | @]\ Space Enter
5,150 Off |conmol (€2 A 30 A

Démarrage CAN

CAN Initialization Results

Boom/Speed Node: Not Found
Product 1 Node: Not Found
Product 2 Node:  Not Found
Product 3 Node:  Not Found
Product 4 Node: Not Found
Product 5 Node:  Not Found

Row Sensor Node:  Not Found
AccuBoom Node:  Not Found

Re- [)(Retry
Addr](l CAN JSetup
Nodeg){_ Init

Si le message " Introuvable " s'affiche pour tous vos neeuds, touchez le bouton
Réessayer Init. CAN. Si les problémes CAN persistent, consultez le chapitre 2

du manuel d'installation et d'utilisation Viper Pro pour de plus amples
informations.



Configurer AccuBoom

1. Touchez la Zone Rampes.
2. Saisissez les valeurs de Guidage Avant puis touchez Suivant.

3. Sélectionnez les rampes pour le contrdle automatique des sections de rampe
AccuBoom puis touchez OK.

Profile: SPRAYER 000" AccuBoom Control Setup
Z254th &t Ooﬁ};Nh
100F1 Turn-On' Look-Ahead Sec| 0.001
100 Pz
Turn-Off' Look-Ahead Seq 0.00
Main “Tumn-Off % C 80
urn: overage -
g
% Accuboom Override Sec | 5.00
b Cancel
B Enable Override Popup (&3
OK
é <::||::> o R - &bl de
NN
Wieadownd St
' N 1 2 3 4 5 6 7 8 9 o]
500 ft
(1@ = [0 A ERDY Qlejefeje|g|ejije]®r
R R, Booms:
C d f h k |
1,150 10| |L12385%#R ?| 2| o n |
2,15.0 150 A "
5,150 150 GPS P Shift z X ® v b n m |End
4,150 150 [product cr o .
5,150 OF  |Control A 20 A e $ | % | @ | s : | Space Enter

AccuBoom Control Setup

1 2 3 4 5
¥ ¥ ¢ & ¢ Prey

Enable Zero Rate Shut Off
O Cancel
Note: Zero Rate Shut Off applies to products for which

an Rxvlap is used. If the target rate for an area is zero L
&
Al

on all Rxdaps, Accuboom will shut off any controlled

boom section that enters that area (gl

Tl [ -] [ ] e
112 |3 |4 |5 |6 7|8 8|0
q|w|e |1 |t |y |u]|i]|o]|p
Cap| a (s [ d | f | g | h ||| k]|

Shift 2 X ® v b n | m |End
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Etalonnage AutoBoom UltraGlide

1.

2.

Touchez le centre de 1a Zone AutoBoom.

Sélectionnez Autoboom Activé et le mode UltraGlide.

Touchez Etal. Gauche. Attendez que 1'étalonnage de la rampe gauche soit

terminé puis touchez Etal. Droite. Attendez que I'é¢talonnage de la rampe

droite soit

terminé.

Touchez Etal Gauche et attendez que I'étalonnage de la rampe gauche soit
terming, puis touchez Etal Droite et attendez que 1'é¢talonnage de la rampe

droite soit terminé.
Touchez OK.
T
c%‘ é
sdo\::land 5t
500 ft
[ YRR
Ry R, Booms:
1,150 off (12348
2,15.0 Off
3,150 off |GPS ¢8
4,15.0 Off Product Autoboom ‘ Menu
5,15.0 Off Control Off
Mode utoboom Control | Autoboom Mocle Autoboom Confrol  Autoboom
f UttraGlide e &fon (@ Utracide &on
() PowerGilide Plu Setup O off (O PowerGlide Plus Setup O off
Current Sensor Height Current Pressure Current Sensor Height Current Pressure

Lt:30 Ctr:30  Rt30 |Left: 1745 Right: 1723 Lt:30 Ci:30  Rt30 |Left: 1745 Right: 1723
Sensor Sensitivity Speed Sensor Sensitivity Speed
Height ﬁ ﬁ Height G ﬁ

030 | 15 |3 25 | |T 30 | 15 |0 25

Enable|Enable
Left || Right

Enable Audible Alarm @
Enable Alarm Logging O

(o |

Enabl
Left

ble| Enable Audible Alarm @
ght

Enable Alarm Logging O

[ox ]

Calibrate
UltraGlide
Booms must be level with gauge wheels raised off

Calibrate
UltraGlide

round when starting calibration.
CAL CAL
Left Right

o 10

System Calibrated

Cal Required Cal Required
ﬁ Sensitivity ﬁ Speed PWM
Frequency

1 8

o 60

B

PWM
Frequency

. 60

(o]




Etalonnage AutoBoom PowerGlide Plus

1. Touchez le centre de la Zone AutoBoom.
2. Sélectionnez Autoboom Activé et le mode PowerGlide Plus.

3. Touchez le bouton Etalonner. Touchez le bouton Etal. Rampe. Attendez
que ['étalonnage soit terminé.

4. Touchez OK.

-0 wiana =t 500& | J
0= 2D
Rt R, Booms:
1,150 off |12345
2,150 Off
3,150 Off |GPS 8

4,150 Off Product Autoboom ‘Menu
5,150 OF |comrol \€2 off

Mode Altoboom Control | Autoboom Mode Autoboom Control  Autohoom

() Ulracide Calibrate &fon ) UlraGlde Calbrate )| &on
(% PowerGlide Plus Setup (O off (& PowerGlide Plus Setup o

Current Pressure Current Pressure
Left: 1745 Right: 1723 Left: 1745 Right: 1723

Disable|Enable| Enable Audible Alarm (& Disable|Enable| Enable Audible Alerm &
Left || Right % Left || Right O
€ 19 Enable Alarm Logging () G 1) Enable Alarm Logging (U
Calibrate Calibrate
PowerGlide Plus PowerGlide Plus OK
Booms must be level with gauge wheels raised off System Calibrated

ground when starting calibration. Calibration Settings
Pressure Heaviest Lightest
Alarm ﬁ ﬁ
11019 1L 15 | 5
PWM
Frequency PWM Frequency: 60 4t
0 60
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Barre Lumineuse a L'écran

1.

2.

Touchez Menu, Configuration, puis Barre Lumineuse.

Sélectionnez la Barre Lumineuse a utiliser.

Sélectionnez Envoyer un Message de Guidage, si vous utilisez le Viper Pro
pour fournir des informations de guidage & un systéme SmarTrax/
QuickTrax.

Touchez Suivant pour le configurer.

Touchez OK lorsque vous avez terminé.

L

\

| —

ter LED distances from swath. LED 1 is the
first LED from the lightbar center, 8 is the

Profile: SPRAYER
000°
s 0.0
100 p1
100 p2 ) Reg.
Exit Keys
PO— proeeeaeq
Main Maps
o About ?
) Local
& Web
Comm
Ports
Setup
Prod
Meadowiand St IContral
T File
Maint. Light
BN e N |
—
Ry Ra Booms: Start
1,150 150 |[L12345* %R Tob
2,150 150 ) A o Boom
3,150 150 |GPS —
4,150  15.0  [product Cir
5,150 O |conrol A 5o | B M| [Menu | | wenu
Lightbar Setup Lightbar Setup

(& On-Screen Lightbar furthest
Prev
Ext | Lightb:
© Bitenal Lightoar 2000 | 5. [10.000
(> Send Guidance Message
Next 2
Note: The Guidance Message is only 3 7. 12000
required for SmarTrax control. Cancell . . Cancel
4. |8.000 8. [20.000
oK (O Reverse LEDs oK
____ Measurements Are Feet ___
5 bl = . - Ry
<¢:][i> E R ¢ <:] [j> f+ = <™
1 2 3 | 4 5 6 7 8 9 0 1 2 9 4 5 6 7 8 9 0
QW | E|R |T|Y|U I o | P Q|W|E|R|T|[Y | U I o|P
Cap| A|S|D|F|G|H|J|[K|L cap|A|S|D|F|e|H|J|K|L
Shift Z | X|C |V |B|N|MEn Shift Z | X|C |V |B|N|M|End
$|% | @ s Space Enter $ | % |@| Space Enter

20



Structure des Sous-menus Viper

S3NY S3A SNV1d NNIW

HM[E e

e T[] (T TV

X4 S3L4VYD NNIW-SNOS 1140dd NNIW-SNOS

ETITIE I RSNG J } 3 [71F)

S314VD NNIW TvD01NNIW-SNOS

1
1
1
1
1
v
e
Keyn
Recpl | = = = = =

NOILY4NDIINOD NNIW-SNOS

d3IHDI4 NA dILdVd ¥ NNIW-SNOS
i I

TIWAYHL NN YIDONFWWOD NNFW-SNOS

IVdIDNIdd NNIW

* Les boutons avec des fléches ménent a des sous-menus. Les boutons sans fléche ménent

directement aux écrans de sélection.
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