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TERMO DE RESPONSABILIDADE

Apesar de que todos os esforcos foram envidados para garantir a precisdo do presente documento, a Raven
Industries ndo assume nenhuma responsabilidade pelas omissoes e erros. Nenhuma responsabilidade é assumida
pelos danos resultantes do uso das informacdes contidas aqui.

A Raven Industries nao sera responsabilizada por danos incidentais ou consequenciais ou perda de beneficios ou
lucros antecipados, interrupgdo ou perda do trabalho, ou por qualquer prejuizo aos dados resultando do uso, ou
incapacidade de uso, deste sistema e de qualquer um de seus componentes. A Raven Industries ndo sera
responsabilizada por qualquer modificagdo ou reparo feito fora de nossas instalacoes nem pelo danos resultando
da manutencao inadequada deste sistema.

Assim como com todos os sinais sem fio e de satélite, varios fatores podem afetar a disponibilidade e precisdo da
navegacao sem fio e por satélite e dos servigcos de correcao (ex. GPS, GNSS, SBAS, etc.). Portanto, a Raven
Industries ndo pode garantir a precisao, integridade, continuidade ou disponibilidade desses servicos e ndo pode
garantir a capacidade de usar os sistemas, ou produtos da Raven utilizados como componentes de sistemas, que
dependem da recepcao desses sinais ou disponibilidade desses servicos. A Raven Industries ndo aceita nenhuma
responsabilidade pelo uso de qualquer um desses sinais ou servicos para a finalidade diferente da indicada.
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CAPTULO INFORMACOES IMPORTANTES

SEGURANCA

ATENCAO

Siga as instrucdes de operacdo e seguranga incluidas com seu implemento e/ou controlador e leia este manual
com atengdo antes de instalar ou operar este sistema Raven.

+ Siga todas as informagBes de seguranca apresentadas neste manual. Revise a operagado do implemento com
seu revendedor local.

» Entre em contato com seu revendedor local Raven para obter assisténcia com qualquer trecho da instalacao,
servico ou operacao do equipamento Raven.

+ Obedeca a todas as etiquetas de seguranga afixadas nos componentes do sistema. Certifique-se de manter as
etiquetas de seguranca em boas condi¢des e substitua as que estiverem ausentes ou danificadas. Entre em
contato com um revendedor local da Raven para obter substitui¢des de etiquetas de seguranga.

Observe as seguintes medidas de seguranca ao operar o equipamento apos a instalacdo deste sistema Raven:
« Na&o opere este sistema Raven nem qualquer equipamento agricola enquanto estiver sob a influéncia de alcool
ou de substancias ilegais.

+ Fique alerta e ciente dos arredores e permaneca no assento do operador o tempo todo ao operar este sistema
Raven.

* N&o opere o implemento em nenhuma via publica com este sistema Raven habilitado.
« Desative o sistema Raven antes de sair do assento do operador.

 Determine e permaneca a uma distancia de trabalho segura de obstaculos e transeuntes. O
operador sera responsavel pela desativacdo do sistema quando a distancia de trabalho segura
diminuir.

* Desative este sistema Raven antes de iniciar qualquer trabalho de manuten¢do no implemento ou
nos componentes deste sistema Raven.

+ Nao tente modificar ou alongar qualquer um dos cabos de controle do sistema. Cabos de extensdo estdo
disponiveis em um revendedor local Raven.

TELAS E CONSOLES DE CONTROLE

+ Se a tela ndo foi usada por um longo periodo, é melhor remové-la da maquina e armazena-la em um
ambiente climatizado. Isso pode ajudar a ampliar a vida Util dos componentes eletrdnicos.

 Para evitar roubos, proteja a tela e a antena GPS ao deixar a maquina sem vigilancia.

Informacgdes importantes: 1




CAPITULO 1

SEGURANCA HIDRAULICA

Ao instalar ou realizar a manutencdo de um sistema hidraulico ou de componentes hidraulicos, esteja ciente de
que fluidos hidraulicos podem estar extremamente quentes e sob alta pressdo. Deve-se tomar cuidado.

Sempre utilize equipamento de protecdo individual ao instalar, ou fazer a manutencdo de sistemas hidraulicos.
Nunca tente abrir ou trabalhar em um sistema hidraulico com o implemento em execucéo.

Qualquer trabalho executado no sistema hidraulico deve ser feito de acordo com as instru¢des de manutencao
aprovadas pelo fabricante da maquina.

Deve-se sempre tomar cuidado ao fazer a manutencdo ou ao abrir um sistema que foi pressurizado.

O implemento da maquina deve permanecer imével e desligado com barras ou se¢des do implemento
desdobradas e apoiadas durante a instalagdo ou manutencdo.

Tome precaucdes para evitar que materiais estranhos ou contaminantes sejam introduzidos no sistema
hidraulico do implemento. Contaminantes capazes de contornar o sistema de filtragem hidraulico vao reduzir
o desempenho e podem danificar os componentes hidraulicos.

Afaste-se do implemento ao iniciar o sistema pela primeira vez apés a instalagdo ou manutencdo de
componentes hidraulicos caso uma mangueira ndo tenha sido conectada ou apertada adequadamente.

A\ CUIDADO

SEGURANCA ELETRICA

Sempre verifique se os cabos de energia estdo conectados a polaridade correta, conforme marcado. A
inversdo dos cabos de energia pode causar danos graves ao sistema Raven ou a outros componentes.

Para evitar ferimentos pessoais ou incéndio, substitua fusiveis defeituosos ou queimados somente com fusiveis
do mesmo tipo e amperagem.

N&o conecte os cabos de energia a bateria até que todos os componentes do sistema estejam montados e
todas as conexdes elétricas estejam concluidas.

Sempre inicie a maquina antes de inicializar este sistema Raven para evitar picos de energia ou de tensao.

Para evitar riscos de tropecdes e emaranhamento, direcione os cabos pra longe de passarelas, degraus, barras
de apoio e outras areas usadas pelos operadores ou pela equipe de manutencdo ao operar ou fazer a
manutencdo do equipamento.

TELA SENSIVEL AO TOQUE

Utilize a tela sensivel ao toque apenas com seus dedos, ou com uma caneta especial sensivel ao toque. Operar
a tela sensivel ao toque com objetos pontudos pode causar danos permanentes a tela.

Limpe a tela usando apenas um pano Umido. Nunca utilize causticos ou outras substancias agressivas.

Manual de operacdes e calibracdo do New Holland IntelliHeight XRT



INFORMACOES IMPORTANTES

RECOMENDACOES E BOAS PRATICAS

ROTEAMENTO DE MANGUEIRA

A palavra "mangueira" é usada para descrever qualquer componente flexivel que transporte fluidos. Use as
diretrizes e recomendacdes a seguir ao conectar e rotear mangueiras ao instalar ou fizer a manutencédo deste

sistema Raven:

Deixe as tampas protetoras/coberturas sobre as extremidades da mangueira conectando a extremidade ao
sistema hidraulico para ajudar a evitar que contaminantes adentrem o sistema.

Siga os trechos de mangueiras existentes ja roteados no implemento o maximo possivel. O roteamento
adequado de mangueira deve:

Proteger as mangueiras e evitar que elas fiqguem penduradas embaixo do implemento.

Fornecer espaco suficiente em relagdo a componentes em movimento e zonas operacionais ao
redor de eixos; juntas universais e componentes de suspensdo; polias, engrenagens, cintas e
correntes; ligacdes moveis, cilindros, juntas de articulacdo, etc.

Proteger mangueiras de detritos do campo e de perigos ao redor (por exemplo, galhos de arvores,
postes de vedacao, restolhos de colheitas, tufos de sujeira ou rochas que possam cair ou serem
atiradas pelo implemento).

Proteger as mangueiras de curvas, tor¢des ou flexdes acentuadas em curtas distancias e a
operagdo normal do implemento.

Garanta um comprimento suficiente para um movimento livre do implemento durante a operacao
normal e evite puxar, pingar, prender ou esfregar, especialmente nas articulagdes e nos pontos do
pivé. Fixe as mangueiras com seguranca para forcar movimentos controlados da mangueira.

Evite superficies abrasivas e extremidades afiadas, como cantos cortados ou cortados por chamas,
roscas de fixacdo ou cabecas de parafusos, extremidades das bragadeiras de mangueiras, etc.

Evite &reas em que o operador ou o pessoal da manutencdo possam pisar ou usar como barra de
apoio.

N&o conecte, afixe ou permita que as mangueiras entrem em contato com componentes de forcas de alta
vibracao, superficies quentes ou componentes transportando fluidos quentes além da classificagado de
temperatura dos componentes da mangueira.

As mangueiras devem ser protegidas ou blindadas se o roteamento exigir que a mangueira seja
exposta a condi¢des além das especificacdes de componentes de mangueiras.

Evite rotear mangueiras em areas em que possam ocorrer danos devido ao acimulo de materiais (por
exemplo, sujeira, lama, neve, gelo, etc.).

Informacgdes importantes:



CAPITULO 1
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CAPTULO INTRODUCAO
2

O avanco mais recente da Raven em relagdo aos controles de barra é o IntelliHeight® XRT. A tecnologia de sensor
de radar lider do setor utiliza detecgdo simultanea do solo e do dossel para manter uma altura otimizada da
pulverizagdo para uma eficacia completa do produto. O controle baseado em pressdo permite movimentos mais
suaves e um tempo de reacdo mais rapido, enquanto a tecnologia de estabilidade do rack central com
amortecedores opcionais oferecem controle completo ao operador, ampliando a vida Util da barra.

INSTALACAO

Leia e siga com atencao todos os requisitos e
precaugdes de seguranca contidos neste manual
e no Manual de instalagdo especifico do
equipamento. Deixar de seguir as instru¢gdes de
seguranca pode causar danos no equipamento,
ferimentos pessoais ou morte.

RECOMENDACOES

Antes de instalar o sistema IntelliHeight XRT, pare a maquina onde o solo seja nivelado, limpo e seco. Elimine a
pressdo do sistema hidraulico e deixe a maquina desligada pela duracdo do processo de instalagao.

Durante o processo de instalagdo, siga boas praticas de seguranga. Certifique-se de ler atentamente as instrucoes
neste manual conforme vocé conclui o processo de instalagao.

A Raven Industries recomenda as seguintes melhores praticas ao instalar ou operar o sistema XRT pela primeira
vez, no inicio da safra ou ao mover o sistema IntelliHeight XRT para outro equipamento:

+ Verifique se o sistema hidraulico da maquina estd usando 6leo novo e se os filtros foram trocados
recentemente

+ Confirme se ndo ha problemas no sistema hidraulico da méquina (por exemplo, problemas na bomba, motores
hidraulicos com defeito, depdsitos de metais finos nas mangueiras hidraulicas, etc.).

PONTO DE REFERENCIA

As instrucdes deste manual presumem que vocé esta atras da maquina e de frente para a cabine.

016-0235-010PT Rev. C 5



CAPITULO 2

ATUALIZACOES

As atualizagdes de software e manuais estdo disponiveis no site da Raven Applied Technology.

https://portal.ravenprecision.com/

Inscreva-se para receber alertas por e-mail e vocé serd avisado automaticamente quando houver atualizagdes
disponiveis no site para seus produtos Raven!

Nos da Raven Industries nos esforcamos para tornar sua experiéncia com nossos produtos a mais
agradavel possivel. Uma maneira de melhorar essa experiéncia é nos fornecer feedback sobre
este manual.

Seu feedback ajudara a moldar o futuro da documentacdo de nossos produtos e o servico geral
que fornecemos. Agradecemos a oportunidade de nos vermos como nossos clientes nos veem e
estamos ansiosos para obter ideias sobre como estamos ajudando ou como podemos melhorar.
Para atendé-lo melhor, envie um e-mail com as informacées abaixo para

techwriting@ravenind.com

—Manual de operagdes e calibracdo do New Holland IntelliHeight XRT
—-016-0235-010PT Rev. C

— Comentarios ou feedback (inclua os nimeros de capitulo ou pagina, se aplicaveis).
— Ha quanto tempo vocé usa esse ou outros produtos da Raven.

Ndo compartilharemos com mais ninguém o seu e-mail nem qualquer informacdo que vocé
forneca. Seu feedback é valorizado e extremamente importante para nés.

Obrigado pelo seu tempo.

6 Manual de operacdes e calibracdo do New Holland IntelliHeight XRT



CAPTULO TELA INICIAL E OPERACAO DO

3 INTELLIHEIGHT XRT

OPERACAO UT

Pressionar o widget UT na tela de trabalho abrird a interface UT. Nesta tela, é possivel ajustar as configuragdes da
méaquina, visualizar informac&es de diagndstico e ajusta a Sensibilidade e a Altura do alvo.

FIGURA 1. Interface da tela de trabalho UT

ABM-AutoBoom XRT Main

- sensitivity Target Height
AutoBoom 50 l l35

Fore/Aft - --

Lift Fold 1 Fold 2
L 95 92 90

i |
KEJI

R (%) 100 82 125
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CAPiTULO 3

TELA INICIAL

O IntelliHeight XRT é uma aplicacdo baseada em UT. Para acessar as telas do IntelliHeight XRT:

1. Pressione o icone UT.

FIGURA 2. Tela inicial

XRT ABM-AutoBoom XRT Main L.
Inicio

sensitivity Target Height

Configuracoes

Diagnésticos

Totais

2. Selecione o icone conjunto de trabalho XRT

OPERACAO DA TELA INICIAL DO XRT

FIGURA 3. Tela inicial do XRT

Configuracdes Chave Sensibilidade

i Altura do al
de sensibilidade principal ura do alvo

ABM-AutoBoom XRT Main

Senitivity Target Height

AutoFold Configuracdes
[
da altura do alvo

\ Tipo de

alvo

Fore/Aft

Manual/
Automatico

Leitura do -
sensor \m %
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TELA INICIAL E OPERACAO DO INTELLIHEIGHT XRT

CHAVE PRINCIPAL

Pressione a Chave principal E para alternar entre os estados ativado e desativado. Se estiver ativado, o
sistema estara pronto para fazer a transicdo para o modo automatico. Se estiver desativado, o modo automatico
estara bloqueado.

OBSERVAGAQ:Para maquinas do ano modelo 2022 e mais antigas, o botdo Chave principal na tela oferece a mesma
funcao que o botao principal de controle de barra da New Holland localizado perto da chave de
ignicao. O status principal pode ser alternado em qualquer localizacao.

FIGURA 4. Chave principal do controle da barra New Holland

Controle principal
da barra

OBSERVACAQ:O status da Chave principal vai alternar automaticamente para Ligado depois de completar o ciclo
AutoFold Out para a posicdo de pulverizacdo. O status vai alternar automaticamente para Desligado
quando o AutoFold comecar a dobrar as barras para a posi¢do de transporte. Sem o AutoFold, o status
vai alternar automaticamente para Desligado quando as barras estiverem perto da posi¢do dobrada.

CONFIGURACOES DE SENSIBILIDADE

Use os botdes de Configuragdes de sensibilidade para aumentar ou diminuir a sensibilidade do sistema.
Aumentar a sensibilidade aumentara a velocidade de resposta da barra ao alvo do sensor. Aumentar muito a
sensibilidade pode resultar em movimentos desnecessarios ou excessivos. Diminuir a sensibilidade resultard em
menos movimentos da barra, mas a deixara mais lenta na resposta a erros na altura da barra.

CONFIGURACOES DA ALTURA DO ALVO

Pressione o botdo Altura do alvo - para definir a distancia da barra até o alvo. A tela também permite que
0 usuario selecione a Sensibilidade do sensor de altura. Esta informagdo também pode ser alterada na tela Pdgina
inicial do XRT usando os botdes +/- ou inserindo o valor no campo Altura do alvo.

016-0235-010PT Rev. C 9



CAPiTULO 3

FIGURA 5. Altura do alvo

ABM-AutoBoom XRT Main

Target

Target

Height

Height Sensor
Sensitivity

SENSIBILIDADE DO SENSOR DE ALTURA

A Sensibilidade do sensor de altura pode ser ajustada inserindo o valor no campo Sensibilidade do sensor de
altura. Esse valor afeta a capacidade do sensor do radar de distinguir entre pulverizagdo, cultura e solo.

OBSERVACAQO:Uma faixa de 1 a 20 da Sensibilidade do sensor de altura é ideal para uma deteccio reduzida do
dossel ou uma supressao alta de deriva de pulverizacao.

Uma faixa de 20 a 100 da Sensibilidade do sensor de altura permite que o sensor seja mais sensivel ao
detectar um dossel. No entanto, conforme o valor da Sensibilidade do sensor de altura aumenta, a
supressao de deriva diminui.

O valor de Sensibilidade do sensor de altura é definido como 45 por padréo.

10 Manual de operacdes e calibracdo do New Holland IntelliHeight XRT



TELA INICIAL E OPERACAO DO INTELLIHEIGHT XRT

TIPO DE ALVO

FIGURA 6. Tipo de alvo

ABM-AutoBoom XRT Main

AutoBoom

Sensitivity

AutoFold

Fore/Aft

Pressione o Tipo de alvo para selecionar entre o alvo de medicdo desejado:

- Solo -: O tipo de alvo usara o sinal do solo como o alvo primario, mas usara o sinal do dossel se ele tiver

um nivel de confianca mais alto.

2
= RS . , .
« Solo travado -: Este tipo de alvo usara apenas o sinal do solo como alvo.

-Siiii
+ Dossel : O tipo de alvo usara o sinal do dossel como o alvo primario, mas usara o sinal do solo se ele

tiver um nivel de confianca mais alto.

« Dossel travado

. Este tipo de alvo usaré apenas o sinal do dossel como alvo.

016-0235-010PT Rev. C
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CAPiTULO 3

MANUAL/AUTOMATICO

Dependendo da configuracdo da maquina, pode haver até trés botdes de selecdo Manual/Automatico. Cada
botdo de selegdo Manual/Automatico controla uma barra (esquerda/direita) ou o rack central. Se o rack central
exibir apenas um botdo Manual, o rack central ndo esta ativado. Pressionar este botdo ainda transicionara as

T,
barras esquerda e direita para 0 modo Automatico. Quando estiver no modo Automatico, o sistema XRT

movimentara continuamente a posi¢ao da barra para atingir a posicdo do alvo. Quando estiver no modo E
Manual com a Chave principal ligada, o sistema estara pronto para ser acionado. Outra forma de alternar de
Manual/Automatico é pressionar a secdo desejada da barra.

LEITURA DO SENSOR

A Altura do sensor exibe a altura de cada um dos sensores. O nimero de sensores exibidos vai corresponder ao
numero de sensores na maquina. A tabela abaixo descreve a leitura da Altura do sensor em mais detalhes.

TABELA 1. Estados de leitura do sensor

Imagem Status Descricao
. Indica que o sensor esta funcionando adequadamente e
'E‘ Sensor funcionando/lendo . . .
S realizando a leitura do alvo desejado.
e
Sensor ndo lendo/com mal Se houver um X ao longo do sensor, ele ndo esta lendo
funcionamento o0 alvo ou esta apresentando mal funcionamento.

Se ndo houver um nimero abaixo da localizacdo do
Sensor off-line/desativado sensor, ele pode estar off-line ou pode ter sido
desativado pelo usuério.

12 Manual de operacdes e calibracdo do New Holland IntelliHeight XRT



TELA INICIAL E OPERACAO DO INTELLIHEIGHT XRT

OPERACAO DO INTELLIHEIGHT XRT NO SOFTWARE DE OPERACAO DA
RAVEN (ROS)

OPERACAO DA TELA DE TRABALHO

FIGURA 7. Tela de trabalho

n

Widget ISO
IntelliHeight ~ |

Q B wAms

Oom

1. Pressione a barra desejada no widget XRT para ativar ou desativar o IntelliHeight XRT.

2. Pressione e segure o widget desejado para abrir informacdes adicionais da barra. Pressionar e segurar também
permite que o usuério ligue ou desligue a chave principal.

FIGURA 8. Segurar por bastante tempo o widget XRT
Re”
Current Height (in)

e I
M aSt;réwer %
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CAPiTULO 3

OPERACAO AUTOFOLD

OBSERVACAO:Certifique-se de que a alavanca de propulsdo da maquina esteja na posicao neutra. O AutoFold é
desativado se a alavanca de propulsdo da maquina ndo estiver na posicao neutra.

AUTOFOLD OUT PARA POSICAO DE PULVERIZACAO

1. Pressione e segure o pedal do freio.

2. Toque o botdo do AutoFold no apoio de braco. A cor dos botdes da dobra manual deve mudar para ambar
nos pulverizadores MY23 PLM.

FIGURA 9. Botdo AutoFold no apoio de braco

MY 22 e anteriores MY 23 e mais recentes

OBSERVAGAO:A cor ambar indica que o AutoFold esta tentando desdobrar para a posicdo de pulverizacéo.

3. Solte o botdo do AutoFold, mas continue segurando o pedal do freio pela duracdo do ciclo de desdobramento.

OBSERVACAQ:Solte o pedal do freio a qualquer momento para abortar o ciclo do AutoFold.

AUTOFOLD IN PARA POSICAO DE TRANSPORTE

1. Pressione e segure o pedal do freio.

2. Pressione e segure o botdo do AutoFold no apoio de braco por aproximadamente 2 segundos até que a cor
dos bot6es de dobra manual mude para verde.

14 Manual de operacdes e calibracdo do New Holland IntelliHeight XRT



TELA INICIAL E OPERACAO DO INTELLIHEIGHT XRT

FIGURA 10. Botdo AutoFold no apoio de braco

MY 22 e anteriores MY 23 e mais recentes

OBSERVAGAC:A cor verde indica que o AutoFold esta tentando desdobrar para a posicdo de transporte.
3. Solte o botdo do AutoFold, mas continue segurando o pedal do freio pela duracdo do ciclo de dobra.
OBSERVACAC:Solte o pedal do freio a qualquer momento para abortar o ciclo do AutoFold.

FIGURA 11. Tela principal da operacdo AutoFold

ABM-AutoBoom XRT Main

AutoBoom Update Update
Cradle
Position

AutoFold

Fore/Aft

Lift

L (%) 101
R(%) 100 1

C(%) 77

0 Ev)
2 I Y . Y A
52 47

48 47 48

@

OBSERVACAO:NZo é necessario visualizar a tela Operacéo principal do AutoFold para realizar fun¢ées automdticas
de dobra ou desdobra.

Atualizar limite de altura da barra. Ajusta o limite de altura da barra acima da base para evitar contato com os espelhos.

Atualizar posicao da pulverizagdo. Salva a posicdo atual de inclinagdo da barra como o novo alvo para a
operacao Folding OUT. Essa configuragdo afeta somente a inclinagdo. As posi¢des para as juntas de dobras
internas/externas e a posicao do rack central ndo sdo atualizadas.

Atualizar posicao da base. Recalibra a posicdo da base de inclinacdo da barra baseado na posicao atual da barra.
A barra deve estar acima da borda da armacao na base. As posi¢des para as juntas de dobras internas/externas
e a posigdo do rack central ndo sdo atualizadas.

016-0235-010PT Rev. C 15



CAPiTULO 3

FIGURA 12. Definir posicao inicial

ABM-AutoBoom XRT Mailn

AutoBoom

Set Cradle
Position

AutoFold

Fore/Aft

ABM-AutoBoom XRT Main

Ensure the area 1s clear
AutoBoom and raise the booms above
the cradle lip. This is
the height the booms will
AutoFold move to when returning to
cradle.
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CAPTULO CALIBRACAO
4

PRIMEIRA CONFIGURACAO

OBSERVAGAO:Dependendo das definicées de configuracdo e dos desbloqueios instalados, as etapas a seguir
podem variar.

Apos instalar o sistema XRT:

1. Pare a maquina em uma superficie nivelada.

2. Marca da maquina, Modelo da maquina, e Configuracdo da maquina preencherdo automaticamente os
trés campos.

FIGURA 1. Selecao da maquina

Machine
Setup

Please select a machine make, 7
model, and configuration. Once H
complete, press the "Next" button

to continue setup.

Machine Make
New Holland

*

Machine Model
Guardian SP410/420F PLMN

*

Machine Configuration
*
|135ft Booms Truss

B = o

3. Pressione Avancar.

4. Verifique o nimero de sensores de altura instalados nas barras e no rack central. Havera trés, cinco ou sete
sensores dependendo do nimero de sensores instalados.

Caso nao haja nenhum Sensor de altura detectado, pressione - para detectar novamente o nimero de
sensores.

016-0235-010PT Rev. C



CAPiTULO 4

FIGURA 2. Sensores de altura detectados

Height Sensor
Setup

Verify the number of detected
height sensors. If the number
of sensors is incorrect, use
the "Information" button to
identify the missing sensor(s).
Once complete, press the
“Retry"” button. If the number
is correct, push the "Next"
button to continue setup.

5.

Height Sensors
Detected

RAVEN

Pressione Avancar.

OBSERVACAQ:Se o recurso AutoFold estiver desbloqueado, o AutoFold seré calibrado neste momento. Consulte
Secdo Calibragdo AutoFold na pagina 43 para obter assisténcia com a calibracdo do sistema
AutoFold. Assim que a calibragdo do AutoFold estiver concluida, prossiga com etapa 6 para continuar

a calibracdo do IntelliHeight XRT.

6. Verifigue se a orientagdo do ABM (ECU) na maquina corresponde a orienta¢do para baixo/para frente do

controlador na pagina Orientacdo ABM.

OBSERVACAO:Muitas das telas a seguir serdo preenchidas com configuracées basicas padrdo na configuracio da

maquina selecionada anteriormente.

FIGURA 3. Orientacdo ABM

ABM
Orientati

Verify the detected downward
orientation matches the
controller's orientation. If the
number does not match, ensure
the machine is parked on a level
surface and press the redetect

button.
1 4¢—2 65
Orientation
3

Downward Orientation
. E

ABM
Orientation

Verify the Forward Orientation.
If the forward number does not
match the forward direction,
enter the number pointing
forward on the ECU.

1 44—>2 645

3

Forward Orientation [:::::::]

7. Se necessario, pressione o botdo Redetectar orientacdo para redetectar a orientacdo do ABM na pagina

Orientagéo para baixo.

OBSERVACAQ:As orientacdes para baixo e para frente podem ser inseridas nos campos apropriados.

18
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CALIBRACAO

8. Pressione Avancar.
9. Verifique se a maquina esta estacionada em uma superficie nivelada.

FIGURA 4. Configuracdo da compensacao do terreno

Terrain Compensation
Setup

Park the machine on a level
H

surface and press the "Calibrate
Terrain Compensation" button.
Once complete, press the "Next"
button to continue setup.

Roll Pitch Roll

Rate
e.2° 0.0°
Calibrate Terrain
Compensation
.(_
[

10. Pressione Calibrar compensacao do terreno.
11. Assim que a calibracdo da compensacdo do terreno estiver concluida, pressione Avancar.

e.2°
/second

OBSERVACAQ:Se o recurso AutoFold estiver desbloqueado e calibrado, as etapas a sequir terdo sido concluidas

durante a calibragdo do AutoFold. Pule para etapa 17 para continuar com o processo de calibragdo.

12. Dobre a barra para que as barras sejam armazenadas na posicdo de transporte.
13. Toque o botdo Avancar para prosseguir com a calibracdo da dobra.

14. Se o AutoFold estiver desbloqueado, erga as barras acima da borda de armacéo até tocarem as paradas
verticais. As barras controlardo o ponto de ajuste quando estiverem se recolhendo.

FIGURA 5. IntelliHeight — Erguer acima da armacéo

AutoFold
Setup

Raise
Above Cradle .

1. Ensure the area is clear. Raise the booms above the
cradle lip and move the booms inward until they are in
contact with the cradle vertical stops. This is the

height the booms will move to when returning to cradle.

2. Press the "Next"” button to continue setup.

15. Coloque as barras em uma posicao tipica de pulverizagdo. O rack central deve estar bem abaixo das paradas

de viagem, e as barras internas devem estar desdobradas.

016-0235-010PT Rev. C
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CAPiTULO 4

16. Toque o botdo Avancar para prosseguir com a calibracdo da dobra.
FIGURA 6. Calibracdo do sensor central vertical — Configurar para a posicdo de pulverizagdo
AutoFold
Setup

Set to Spray

Position

1. Set the center rack to the desired spray height.
This is the initial position the center rack will
return to when AutoFolding out. The center rack spray
height is updated when an AutoFold In sequence is
initiated.

2. Set left and right boom to the desired spray height.
This is the position the left and right boom will move
to when AutoFolding out.

3. Press the “"Next" button to continue setup.

17. Insira 0 Comprimento do rack central. O comprimento do rack central é medido do ponto do pivd da barra
esquerda até o ponto do pivé da barra direita. O ponto do pivo é onde a barra gira conforme é erguida/
abaixada. O ponto do pivd é geralmente um pino de ago horizontal.

FIGURA 7. Configuracdo do rack central

Center Rack
Setup
Please enter the width of the ?
center rack. Once complete, .

press the “"Next" button to
continue setup.

Center Rack
Width
(in)

18. Pressione Avancar.
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CALIBRACAO

19. Verifique se a orientagdo IMU na maquina corresponde a imagem na pagina Orientagdo IMU. Se necessario,
pressione os botdes de rotacao no lado direito da guia para ajustar a orientagdo.

FIGURA 8. Orientacao IMU

IMU IMU
Orientation Orientation

Verify the Orientation. If the Verify the Forward Orlentation.

numbers on screen do not match If the forward number does not
the direction of the IMU, reset match the forward direction,
the ECU to defaults and enter the number pointing
reconfigure the IMU. forward on the ECU.

1 44— 645 1 4¢—>2 65
Forward 4
Orientation
orientation| B

3 < 3

Forward Orientation [:::::::]

20.Se necessario, pressione o botdo Redetectar orientagdo para redetectar a orientagdo da IMU na pagina
Orientacgdo para baixo.

OBSERVACAQ:As orientacdes para baixo e para frente podem ser inseridas nos campos apropriados.

21. Pressione Avancar.

22.Verifique se a maquina esta estacionada em uma superficie nivelada

FIGURA 9. Configuracao do angulo do rack central

Center Rack Angle
Setup

Park the machine on a level 7
surface and press the "Calibrate H
Center Rack Angle" button. Once

complete, press the "Next"
button to continue setup.

Roll Pitch Roll
Rate

0.0 ° 0.0° 0.0 °
/second

Calibrate Center
Rack Angle

23.Pressione Calibrar angulo do rack central.

24.Assim que a calibracdo do angulo do rack central estiver concluida, pressione Avancar.
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CAPiTULO 4

25.Insira o deslocamento Z da parte inferior das pontas de pulverizacdo na parte inferior das lentes do sensor
para obter o sensor identificado no campo Deslocamento Z.

26.Insira o deslocamento X do ponto do pivd da barra (ndo a linha central da maquina) no local de montagem do
sensor no campo Deslocamento X.

FIGURA 10. Configura¢do do sensor de altura

Height Sensor
Setup

Enter the offsets for each

sensor. Once complete, press
the "Next" button to continue
setup.

Sensor "
Position ylw T
chnt
Offset Z Offset X
(in) (in)

@ R

27.Pressione Avancar.

28.Repita etapa 25 e etapa 27 para os sensores restantes.
29.Deixe as barras paralelas e abaixo de 8 pés [2,4 m] do chao.
30.Pressione Avancar.

FIGURA 11. Configuracdo do sensor de altura — Deixar as barras paralelas

Height Sensor
Setup

Set Booms
Parallel -

Ensure the area is clear and
move the booms to a parallel
position. Once complete, press
the "Next" button to continue
setup.

*Set booms under 8 (ft)

€ P

31. Erga a barra esquerda até que haja uma alteragdo de 40 pol. [101,6 cm] na altura.
32.Pressione Avancar.
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CALIBRACAO

FIGURA 12. Configuracdo do sensor de altura — Erguer a barra esquerda

Height Sensor
Setup

Raise

Left Boom

Ensure the area is clear and raise
the left boom until all sensors are
at least 40 inches above the previous
position. The "Next" button will
appear when this condition is met.

If the next button does not appear,
return to the previous step and
adjust the center rack.

. —

33.Erga a barra direita até que haja uma alteragdo de 40 pol. [101,6 cm] na altura.

34.Pressione Avancar.

FIGURA 13. Configuracdo do sensor de altura — Erguer a barra direita

Height Sensor
Setup

Raise

Right Boom

Ensure the area is clear and raise
the right boom until all sensors are
at least 40 inches above the previous
position. The "Next" button will
appear when this condition is met.

. p— .

35.Erga o rack central e defina o nivel das barras.

OBSERVAGAQO:A barra se movimentara sozinha nas proximas etapas. Certifique-se de que ndo haja ninguém nas
proximidades das barras.

016-0235-010PT Rev. C
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CAPiTULO 4

FIGURA 14. Calibracao do esforco de controle da base

Base Control
Effort Calibration

Raise Center Rack
Set Booms Level

Ensure the area is clear, raise the
center rack to the full extent and set
booms to a level (within 5 degrees of
parallel) position. Verify the master
switch is on. Once complete, press the
“Next" button to continue setup.
NOTICE: Booms will begin to move

Left Center Right

Current
Angle 1.68 0.12 0.58

(deg)

3 B @

36.Pressione Avangar. O sistema realizarda uma sequéncia de calibracdo automatica para determinar o ciclo de
trabalho necessario para manter a barra imével.

37.Se solicitado, erga ou abaixe manualmente as barras e pressione Avangar para continuar a calibracdo.
38.Revise as informacgdes na pagina Configuragdo do sensor de altura.

39.Pressione Avancar.

40.Revise as informag¢des na pagina Resumo do sistema.

41. Pressione Avancar.

42 A tela Pdgina inicial do XRT sera exibida.

OBSERVACAQ:Se os recursos nao estiverem visiveis na tela Pdgina inicial do XRT, significa que esses recursos estdo
bloqueados. Para desbloquear esses recursos, siga as instru¢des em Capitulo 6, .
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CAPTULO CONFIGURACOES
5

CONFIGURACOES DA VELOCIDADE DA BARRA (MY 22 E ANTERIORES)

OBSERVAGAO:Para a MY 23 e mais recentes, os ajustes de velocidade da barra s&o feitos no Secdo Ajuste da dobra
na pagina 27.

A resposta da barra a uma pressdo manual do botao pode ser definida na tela de apoio de braco da New Holland.

1. Va até a pagina "Velocidades da barra" na tela de apoio de braco da New Holland.

FIGURA 1. Pagina de velocidades da barra na tela do apoio de braco

Left Duty Cycle Right Duty Cy.:l.o
m - ME :

In Out In ul Up Down, Up Down; In Outy In Out

25] 38 50 S50 50| 35 50| 26 22

mTTTTTTTTm

2. Mova o controle deslizante para cima ou para baixo para conseguir a resposta desejada da barra para cada
funcdo. Aumente o valor para obter uma resposta mais rapida da barra. Diminua o valor para obter uma
resposta mais lenta da barra.

OBSERVACAC:As configuracées de velocidade sé se aplicam as funcdes de dobra manual e ndo afetam o AutoFold
ou o IntelliHeight.
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CAPiTULO 5

CICLOS DE TRABALHO DA BASE DA FUNCAO DE INCLINACAO

Se os controles deslizantes da velocidade da barra ndo puderem alcancar o ajuste desejado de velocidade para as
funcdes de inclinacdo, conclua as etapas a seguir para ajustar o ciclo de trabalho da base.

1. Va até a pagina "Velocidades da barra" na tela de apoio de brago da New Holland.
2. Va até o icone de chave inglesa mostrado na secdo central.

FIGURA 2. Pagina de velocidades da barra na tela do apoio de brago

Left Duty Cycle Right Duty Cycl
38 % F q 5%
Q Eriman Frimany

In Out In Out Up Down Up Down, In Out| In Out

16 25| 38 50| 50 504 S0 50| 35 50| 26 22

RORIRNRNANK

3. Aumente o Ciclo de trabalho da base para alterar a resposta do aumento de velocidade da barra para uma
faixa maior e mais rapida. Diminua o Ciclo de trabalho da base para alterar a resposta para abaixar em uma

faixa mais rapida.

Ajustar o ciclo de trabalho da base longe demais
em qualquer dire¢do pode resultar em um
movimento da barra na dire¢cdo oposta da
pressdo do botdo pretendida. Faca pequenos
ajustes ao ciclo de trabalho da base para reduzir
este risco.
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CONFIGURACOES

AJUSTE DA DOBRA

OBSERVACAO:As configuracdes a seguir também podem ser realizadas por meio da tela de apoio de braco da New
Holland. Consulte Secdo Configuragées de velocidade da dobra manual na pagina 60 para obter

assisténcia com a tela do apoio para brago para configurar esses valores.

O Ajuste da dobra exibe configuragdes de dobra com base nas op¢Ses de configuracdo da maquina (Marca,
Modelo, Comprimento da barra) selecionada durante a calibragdo inicial. Se necessario, o usuario pode ajustar a
Sensibilidade, o Ciclo de trabalho de base e os valores Min./Max.

1. A Sensibilidade pode ser definida independentemente para Cima/Para dentro e Para baixo/Para fora.
Sensibilidades maiores correspondem a movimentos mais rapidos durante o movimento manual da barra.

2. Ciclo de trabalho da base (somente elevacdo) é o Ciclo de trabalho necessario para manter as barras

niveladas/iméveis. Alterar este valor ndo afeta o valor equivalente para o IntelliHeight.

3. Os valores Min. e Max. definem o ciclo de trabalho minimo e maximo que serdo aplicados a junta especifica
quando o sistema estiver AutoFolding In ou Out. Os valores Min./Max. ndo afetam as opera¢des manuais de dobra.

OBSERVAGAQ:Essas configuracdes sé estdo disponiveis para juntas de barras com cartuchos hidraulicos

proporcionais.

O Modelo ano 23 utiliza uma Velocidade do alvo para movimentos da barra. O valor minimo sera o
ponto inicial. O valor maximo vai limitar o ciclo de trabalho. A sensibilidade deve ser ajustada antes
dos valores Min./Max.

FIGURA 3. Ajuste da dobra

@Bl ﬂ @

Machine Settings
|Fold Tuning E| .

ABM-Setup

Lift p—

Fold

Sensitivity |59 | |59 |

Base Duty
cycle |32.00

Min Max

|a | |1ee |

o |[1ee |

Retract

Extend
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CAPiTULO 5

CONFIGURACOES DA MAQUINA

FIGURA 4. Configura¢des da maquina

Machine Settings

>

Machine Settings Home =|

Boom Boom
Configuration Tuning
Display Fold
Configuration Tuning

Height
Sensor Calibrations
Configuration

Presets
Configuration

FIGURA 5. Menu suspenso de configuracdes da maquina

Please Make a Selection ‘ g

Fnchine Settings Home l

Boom Configuration

Boom Tuning

Calibrations

Display Configuration

Fold Tuning

Height Sensor Configuration
Height Sensor Updates
Presets Configuration

IMU Updates

REM Updates
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CONFIGURACOES

CONFIGURACOES DA BARRA

A janela Configuracdo da barra permite que o usuario ajuste o Comprimento do rack central, ative ou desative o
Controle do rack central, e ative ou desative o sistema de amortecedores varidveis. Se a caixa de sele¢do

Controle do rack central estiver em branco, o sistema ndo vai erguer ou abaixar automaticamente o rack central
com base nas leituras do sensor de altura.

FIGURA 6. Configuracdo da barra

<4 ey Mo,

Machine Settings

IBoom Configuration —t |

ABM-Setup

Center Rack
Width
(in)

Center Rack
Control V

CONFIGURACAO DE EXIBICAO

A janela Configuragdo de exibicdo permite que o usuario crie uma visualizagdo personalizada da pagina inicial do
IntelliHeight XRT. Isso pode ser Util para diagndsticos e resolugdo de problemas. Para configurar a exibicdo:

1.

Selecione Configuragdo de exibicdo na guia Configuragées da maquina. Sera aberta uma janela que
representa as se¢Bes editaveis da tela IntelliHeight XRT.

FIGURA 7. Configuracao de exibicdo

Leitura
selecion

Menu
suspenso do

E— Selected Press To Press To
Readout Select Select

Machine Settings

=

|Disp'l..ay Configuration = ‘

Selected
Readout Value

Press To Press To Press To
Select Select Select

~ Change selected readout information

No Readout —

]

Change main screen middle section

|_.Concl

lNo Readout E l
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CAPiTULO 5

2. Selecione o valor desejado para o local no menu suspenso na parte inferior da pagina.
3. Selecione a janela de lista suspensa de Leitura e selecione Op¢des avangadas.
OBSERVAGAQ:Essas opcdes também podem ser editada na Pagina inicial selecionando a caixa de leitura a ser atualizada.

4. Pressione Leitura selecionada na area desejada.

5. Selecione a opcdo Porcentagens AutoFold na parte inferior da pagina para visualizar as posi¢des atuais de
dobra de juntas em vez das leituras do sensor do IntelliHeight na tela principal do IntelliHeight XRT.

FIGURA 8. Tela da posicdo de porcentagem do AutoFold

Lift Fold 1 Fold 2 Fold 3
L 104 99 99 99
R(w 94 100 100 100
c 61

6. Selecione a opcao Ativar/Desativar leitura na parte inferior da pagina para substituir as leituras de sensor na
tela principal do IntelliHeight XRT com bot&es grandes de alternancia Automatico/Manual. Isso pode ajudar o
operador a confirmar com mais facilidade se uma secdo de dobra da barra esta acionada ou ndo durante a
operacao do IntelliHeight.

FIGURA 9. Alternar Automatico/Manual

Left Center Right

7. Depois que todas as Leituras selecionadas estiverem configuradas, pressione Concluido.
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CONFIGURACAO DO SENSOR DE ALTURA

A janela Configuracéo do sensor de altura permite que o usuario altere o Deslocamento do sensor, revise
informacdes de software ou selecione Ativar sensor. Esta pagina também permite que o usuério trogque os
sensores pressionando o botdo Trocar sensores e atualize o software dos sensores tocando o botdo Atualiza¢do
do sensor de altura.

Deslocamento X é a distancia horizontal do ponto do pivé daquela barra (proximo do ombro esquerdo ou
direito). Deslocamento Z ¢ a distancia vertical entre a ponta de pulverizagdo e as lentes do sensor de altura. Se o
sensor estiver abaixo da ponta do pulverizador, o campo Montar deve ser definido como "Abaixo".

FIGURA 10. Configuracdo do sensor de altura

Machine Settings

lHeight Sensor Configuration =|

= ()
- -
Serial — Offset Z
Number 17933 = (in)
Current Offset X
. . Software 1-46.0 (in)
Atualizagado

Mount Sensor

do sensor de \ Below = | Enabled L Trocar

N

Selecione os diferentes sensores mostrados na barra do pulverizador para modificar a configuragdo dos sensores.

ATUALIZACOES DO SENSOR DE ALTURA

A janela Atualizacbes do sensor de altura permite que o usuario atualize o software de sensores de altura. Os
sensores podem ser atualizados individualmente selecionando cada sensor e pressionando Reprogramar
selecionado. Como alternativa, todos os sensores podem ser programados pressionando Reprogramar tudo. O
software do sensor de altura esta agrupado com o software ABM XRT. Nenhum arquivo externo é necessario para
atualizar o software do sensor de altura.
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CAPiTULO 5

FIGURA 11. Atualizacdes do sensor de altura

Machine Settings

IHeight Sensor Updates =|

.
-~ b=
Serial — Reprogram

Software 1-46.0 ALL

New
Software 1-46.0

TROCAR SENSORES
Pressione Trocar sensores para abrir a janela Trocar sensor de altura. Depois de trocar fisicamente os sensores na
maquina, selecione os dois sensores que foram trocados. Assim que ambos estiverem selecionados, toque o

botdo Trocar botao.

FIGURA 12. Trocar sensores

Height Sensor
Swap

Select two sensors by clicking ?
a sensor or use the below drop H
downs .
— S~
() =™ 'I () )
= = = = =
Height o —
Sensor 1 = 1
Height Set
Sensor 2 sensor 1
= & P Trocar

ATUALIZACOES DE REM

O software REM esta incluido com o software ABM e atualizado ao longo do conjunto de objetos. A janela
Atualiza¢Ges de REM permite que o usuario atualize o software. Se uma atualizacdo estiver disponivel, selecione
reprogramar. Nenhum arquivo externo é necessario para atualizar o REM.
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FIGURA 13. Atualizacao de REM

N Q| O

Machine Settings

’REH Updates :|

Current
Software 20.1.0.4

Hew R
Ssoftware 21.2.@.1 tpagﬁran
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CONFIGURACOES DE PREDEFINICAO

A janela Configuracdo de predefinicdes permite que o usuério selecione o Modo de predefinicdo desejado,
selecione o nimero de Toques para ativar o modo, e marcar a caixa de selecdo Joysticks, se estiver usando o
joystick, ativard o modo.

As chaves de controle da barra podem ser configuradas para realizar certas fun¢des dependendo do nimero de
presses do joystick. Por exemplo, o usuario pode configurar o sistema para erguer a barra para uma posi¢ao
mais alta (por exemplo, para retorno do fim de linha) quando a chave do joystick for tocada rapidamente trés
vezes. Para configurar predefini¢des:

1. Selecione Configuragao de predefini¢do na guia Configura¢des da maquina.
2. Selecione a barra desejada. Cada barra tera suas préprias configuragdes de cada predefinicao selecionada.

FIGURA 14. Configuragado de predefinicdo

Machine Settings

IPresets Configuration — |

Preset Mode

|5pray Mode

Joysticks Taps

5 g

3. Selecione o Modo de predefinicao desejado.
a. Modo de pulverizagdo — Modo de operacdo padrdo do XRT
b. Predefinicdo 1 - Usar modo personalizavel
c. Predefinicdo 2 — Usar modo personalizavel

4. Selecione o Método de acionamento.
a. Haum método de acionamento por modo de Predefinicdo.
5. Selecione a opc¢do Controlar.
a. Altura — A predefini¢do vai controlar uma altura selecionada pelo usuario.
b. Angulo - A predefinicao vai controlar um angulo selecionado pelo usuario.
c. Altura da pulverizagcdo — A predefinicdo vai controlar a altura no modo de Pulverizaggo.
d. Transporte — A predefinicdo vai controlar a altura maxima e vai desativar a asa quando ela atingir a altura.

6. Se desejar, marque a caixa de selecdo Joysticks. Selecionar o joystick ativa ou desativa os atalhos do joystick
para a mudanga de modo.

7. Para ativar a predefinicdo, pressione o botdo do joystick na direcdo selecionada como o tipo do acionador e
pressione o numero de vezes selecionado como nimero de toques.
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AJUSTE DA BARRA

O ajuste da barra exibe configura¢des da barra com base nas op¢des de configuragdo da maquina (Marca,
Modelo, Comprimento da barra) selecionada durante a calibracao inicial. Se necessario, o usuéario pode ajustar a
Velocidade para o Ciclo de trabalho, a Taxa de velocidade baixa, o Ciclo de trabalho de base, a banda morta de
altura e as configura¢des de ganho PID. Use os botdes Ganhos da barra e Ajuste da velocidade da barra para

alternar entre as duas telas.

OBSERVACAQ:Pressionar os bot&es Redefinir ajustes ou Redefinir ganhos redefine apenas os valores exibidos
naquela pagina. Os valores sdo redefinidos para padrdes especificos da Marca, Modelo e
Comprimento da barra de sua maquina.

Consulte Capitulo 6, Ajuste avancado do IntelliHeight XRT para obter informacdes adicionais sobre essas
configuragdes.

FIGURA 15. Telas de ajuste da barra

Machine Settings

IBoom Tuning — |

Left Center Right
Speed to

pusb el to |a.012 ||5.500 ||o.012 |
Povn Rotic [0.600 |1.350 |[0.600 |
Basecgzt: |37_{.){-) ||5(-).00 ”37-99 |

Height
Deadband

Boom Reset
Gains Tuning v
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CALIBRACOES

FIGURA 16. Calibragoes

ABM-Setup

&

Machine Settings
lCalibrations E‘ .

Auto-Index
of Height
Sensors

AutoFold
Calibration

Base Control Reset
Effort to

Calibration Defaults

Terrain
Compensation
Calibration

Boom Angle
Calibration

INDEXACAO AUTOMATICA DOS SENSORES DE ALTURA

A calibragdo Indexacdo automatica dos sensores de altura permite que o usuario verifique o nimero de sensores
de altura e atualize a localidade dos sensores. Sera solicitado ao usuario que ele erga as barras esquerda e direita.
Ao observar quais sensores tiveram o maior aumento na altura em cada etapa, o sistema aprende qual sensor estéa
em cada localizacdo na barra.

1. Verifique se o nimero de sensores de altura detectados corresponde ao nimero de sensores instalados na maquina.
2. Se todos os sensores forem detectados, toque o botdo Avancgar para continuar.

FIGURA 17. Configuracao do sensor de altura — Indexagdo de sensores

Height Sensor
Setup

Verify the number of detected
height sensors. If the number H
of sensors is incorrect, use
the "Information" button to
identify the missing sensor(s).
Once complete, press the
“Retry"” button. If the number
is correct, push the "Next"
button to continue setup.

Height Sensors [ =]
21O
Detected 3
d

3. Desdobre a barra e defina as barras para ficarem niveladas e menos de 8 pés [2,4 m] acima do solo.
4. Quando ambas as barras estiverem desdobradas e niveladas, toque o botdo Avancgar para continuar.
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FIGURA 18. Configuracdo do sensor de altura — Deixar as barras paralelas

5. Erga a barra esquerda.

Height Sensor
Setup

Set Booms

Parallel

Ensure the area is clear and
move the booms to a parallel
position. Once complete, press
the "Next" button to continue
setup.

*Set booms under 8 (ft)

Q=

6. Quando todos os sensores na barra esquerda forem erguidos acima de 8 pés [2,4 m], o botdo Avancar sera
exibido. Toque o botdo Avancar para continuar.

FIGURA 19. Configuracdo do sensor de altura — Erguer a barra esquerda

7. Erga a barra direita.

Height Sensor
Setup
Raise

Left Boom

Ensure the area is clear and raise
the left boom until all sensors are
at least 40 inches above the previous
position. The "Next" button will
appear when this condition is met.

If the next button does not appear,
return to the previous step and
adjust the center rack.

8. Quando todos os sensores na barra direita forem erguidos acima de 8 pés [2,4 m], o botdo Avancar sera
exibido. Toque o botdo Avancar para continuar.
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FIGURA 20. Configuracao do sensor de altura - Erguer a barra direita

Height Sensor
Setup

Raise

Right Boom

Ensure the area is clear and raise
the right boom until all sensors are
at least 40 inches above the previous
position. The "Next" button will
appear when this condition is met.
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FIGURA 21. Configuracdo do sensor de altura - Exibicao da pagina de resumo

Position

Height Sensor
Setup

Please ensure the offset

information is correct. Once
complete, press the "Next"
button to continue setup.

Offset Offset Serial
X z Number

re—=L7L7] 609 -2 2125
TRl 312 -a 2140
G&l -a 2135
e 312 -a 2123
RISy 609 -2 2127

cp—

CALIBRACAO DO ESFORCO DE CONTROLE DA BASE

Pressione o botdo Calibracdo do esforco de controle da base para recalibrar a pressdo necessaria para manter
as barras niveladas e imoveis. Isso atualizara o Ciclo de trabalho necessario para manter o nivel da barra.

FIGURA 22. Calibra¢édo do esforco de controle da base

Base Control
Effort Calibration

Raise Center Rack
Set Booms Level

Ensure the area is clear, raise the
center rack to the full extent and set
booms to a level (within 5 degrees of
parallel) position. Verify the master
switch is on. Once complete, press the
“Next"” button to continue setup.
NOTICE: Booms will begin to move

Current

Angle 1.68

Left Center Right

0.12

0.58

9. Alocalidade e os deslocamentos para cada sensor sao exibidos em uma pagina de resumo. Isso conclui a calibracdo.

1. Certifique-se de que ndo haja transeuntes e obstaculos na area ao redor da maquina. As barras se
movimentarao para cima e para baixo durante este procedimento.

2. Desdobre completamente as barras e defina o nivel das barras esquerda e direita. As barras devem estar
dentro de 5° de nivel para prosseguir com a calibracao.

3. Deixe a chave principal na posicao ligada.

Toque o botdo Avancgar. Observe que as barras comecardo a subir e descer enquanto a calibragéo é realizada.
5. Quando a calibragdo estiver concluida, os novos valores serdo exibidos.

016-0235-010PT Rev. C
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CALIBRACAO DA COMPENSACAO DO TERRENO

O botédo de Calibracdo da compensacao do terreno permite que o usuario verifique ou atualize a orientacdo
ECU e recalibre os sensores inerciais ABM.

A méaquina deve ser estacionada em uma superficie nivelada antes da realizagdo da calibracéo.

FIGURA 23. Orientacdo do né do IntelliHeight
ABM
Verify the Forward Orientation.

Verify the detected downward If the forward number does not
orientation matches the
controller's orientation. If the
number does not match, ensure
the machine is parked on a level
surface and press the redetect

button.
| A2 605 | A2 6695
Orientation
3

Downward Orientation [:::::::] Forward Orientation [:::::::]
a_= B

CALIBRACAO DO ANGULO DA BARRA (ESQUERDA E DIREITA)

match the forward direction,
enter the number pointing
forward on the ECU.

O botédo Calibracdao do angulo da barra permite que o usuario recalibre o sensor de inclinagdo da barra. Isso
relaciona a medicdo do sensor de inclinagdo a uma posicao de barra angular.

1. Deixe as barras paralelas e abaixo de 8 pés [2,4 m] do chao.
2. Pressione Avancar.

FIGURA 24. Configuracao do sensor de altura — Deixar as barras paralelas

Height Sensor
Setup

Set Booms
Parallel -

Ensure the area is clear and
move the booms to a parallel
position. Once complete, press
the "Next" button to continue
setup.

*Set booms under 8 (ft)

. p— .

3. Erga a barra esquerda até que haja uma alteracdo de 40 pol. [101,6 cm] na altura.
4. Pressione Avancar.

40 Manual de operacdes e calibracdo do New Holland IntelliHeight XRT



CONFIGURACOES

FIGURA 25. Configuracao do sensor de altura — Erguer a barra esquerda

Height Sensor
Setup

Raise

Left Boom

Ensure the area is clear and raise
the left boom until all sensors are
at least 40 inches above the previous
position. The "Next" button will
appear when this condition is met.

If the next button does not appear,
return to the previous step and
adjust the center rack.

. —

5. Erga a barra direita até que haja uma alteracado de 40 pol. [101,6 cm] na altura.

6. Pressione Avancar.

FIGURA 26. Configuracao do sensor de altura — Erguer a barra direita

7.
8. Pressione Avancar.

Height Sensor
Setup

Raise

Right Boom

Ensure the area is clear and raise
the right boom until all sensors are
at least 40 inches above the previous
position. The "Next" button will
appear when this condition is met.

RAVEN

9. Peca que um assistente balance manualmente a barra para cima e para baixo até que a seta Avancar apareca.

A seta Avancar s aparecera quando a tensdo for maior do que 0,25 V de distancia.

OBSERVACAQ:Se uma IMU estiver presente, o icone do angulo central sera usado para calibrar a IMU.

016-0235-010PT Rev. C
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FIGURA 27. IntelliHeight — Dobrar a barra
AutoFold
Setup
Fold 2
Boom In

1. Ensure the area is clear and fold
the boom completely into the cradle.

2. Press the "Next" button to
continue setup.
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CALIBRACAO AUTOFOLD

AutoFold
Setup
Set to Spray

Position

1. Set the center rack to the desired spray height.
This is the initial position the center rack will
return to when AutoFolding out. The center rack spray
height is updated when an AutoFold In sequence is
initiated.

2. Set left and right boom to the desired spray height.
This is the position the left and right boom will move
to when AutoFolding out.

3. Press the "Next" button to continue setup.

A Calibracao AutoFold recalibra os sensores usados para realizar dobras automaticas e opera¢des dianteiras/
traseiras. Isso deve ser realizado se os sensores tiverem sido ajustados/substituidos, ou se o AutoFold nao estiver
completando uma sequéncia AutoFold IN ou AutoFold OUT.

1. Dobre a barra e abaixe as barras completamente na base.

FIGURA 28. Definir posicao dobrada

AutoFold
Setup
Fold
Boom In -

1. Ensure the area 1is clear and fold
the boom completely into the cradle.

2. Press the "Next" button to
continue setup.
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2. Erga as barras acima da borda de armacdo até tocarem as paradas verticais. As barras controlardo o ponto de
ajuste quando estiverem se recolhendo.

FIGURA 29. Erguer base acima

AutoFold
Setup

Raise
Above Cradle

1. Ensure the area is clear. Raise the booms above the
cradle lip and move the booms inward until they are in
contact with the cradle vertical stops. This is the

height the booms will move to when returning to cradle.

2. Press the "Next™ button to continue setup.

3. Desdobre as juntas interiores esquerda e direita completamente. Deixe as juntas externas dobradas. Incline as
barras para baixo até a extensao total do curso.

FIGURA 30. Altura minima

AutoFold
Setup

Booms Minimum Height
with Tips Folded In

1. Unfold the left and right inner fold joints until
the booms are Tully unfolded. Do NOT unfold the outer
boom joints.

2. Lower the left and right booms to their minimum
position. Raise the center if necessary.

3. Press the "Next" button to continue setup.
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4. Desdobre as juntas exteriores esquerda e direita completamente.

OBSERVACAO:As barras podem ser erguidas para concluir esta etapa.

FIGURA 31. Dobrar pontas para fora

Barra mono

AutoFold AutoFold
Setup Setup

Fold
Tips Out

1. Keep the booms at their minimum position until
instructed to raise in step 3.

2. Press and hold the forward portion of the switch to
unfold the outer fold joint. Do HOT release the button
until the outer boom has stopped moving.

3. When the outer boom has stopped moving, release the
forward portion of the switch and press the rear
portion. Raise the boom after pressing the rear portion
of the switch to prevent the boom tip from striking the
ground.

Barra de armacao

Fold
Tips Out

1. Unfold the left and right outer
fold joints until the booms are
fully unfolded. (Booms can be raised
if necessary)

2. Press the "Next" button to

continue setup.

5. Erga o rack central até a altura maxima e incline as barras até a extensdo total do curso.

FIGURA 32. Erguer rack central e barras

AutoFold
Setup

2. Press the

continue setup.

Center Rack & Booms
Maximum Height

1. Raise the center rack,
and right boom until they are at
their maximum position.

“Next*™

left boom

button to
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6. Se estiver calibrando uma maquina com uma barra mono, dobre as pontas para dentro. Prossiga para a
proxima etapa se estiver calibrando uma maquina com uma estrutura de barra de armacao.

FIGURA 33. Dobrar pontas para dentro — Somente barras mono

AutoFold
Setup

Fold
Tips In

1. Keep the left and right boom at their maximum
positions.

2. Press and hold the forward portion of the switch to
fold the outer fold joint. Do HOT release the button
until the outer boom has stopped moving.

3. When the outer boom has stopped moving, release the
forward portion of the switch and press the rear
portion.

4. verify that the outer boom is fully folded.

5. Press the "Hext" button to continue setup.

7. Dobre as pontas para fora (se aplicavel) e abaixe o rack central para a posicao mais baixa. As barras podem ser
inclinadas para baixo na horizontal.

46 Manual de operacdes e calibracdo do New Holland IntelliHeight XRT



CONFIGURACOES

8. Mova as barras e o rack central para a posicao de pulverizacdo desejada. Esta € a posi¢do para a qual a barra
vai se mover durante o AutoFolding Out. Observe que a altura do rack central sera reaprendida sempre que
um AutoFold em operacao for realizado. Inclinagdes para a esquerda e para a direita ndo serdo reaprendidos.

FIGURA 34. Definir barras e rack central para a posi¢cdo de pulverizacao

AutoFold
Setup
Set to Spray

Position

1. Set the center rack to the desired spray height.
This is the initial position the center rack will
return to when AutoFolding out. The center rack spray
height is updated when an AutoFold In sequence is
initiated.

2. Set left and right boom to the desired spray height.
This is the position the left and right boom will move
to when AutoFolding out.

3. Press the "Next" button to continue setup.
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REDEFINIR PARA PADROES

Selecionar Redefinir para padroes permite que o usuario redefina o IntelliHeight XRT para as configura¢ées
padréo de fabrica.

Para redefinir padrdes:

Reset
—_— Calibrations to
Defaults

Configu

1. Pressione o botdo Redefinir para padrdes na tela Calibracdes.
FIGURA 35. Redefinir para padroes

Reset
to
Defaults

Are you sure you want to reset
calibration values and machine data
to factory defaults?

You can't undo this action and the
system will need to be recalibrated
before it can be used.

2. Selecione na lista suspensa o motivo para redefinir para os padrdes.

FIGURA 36. Motivo para redefinir padroes

Please Make a Selection | g

XRT is not functional

Boom height sensors are not
working

Fhany1ng the machine type

Changed settings

Raven dealer/service instructed
me to

Initial Installation

Failed Calibration

Other

OBSERVAGAQ:Os desbloqueios ndo serdo apagados durante a redefinicao.
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ATUALIZACAO DE IMU

A pagina Atualizacbes de IMU exibe as informagées atuais de software e qualquer possivel nova informacéo de
software. Para atualizar o software IMU, selecione Reprogramar IMU.

FIGURA 37. Atualizacoes de IMU

ABM-Setup

el | ©

Machine Settings

lInu Updates :I

Current
Ssoftware 1.-0.25.14

New
Software 1.0.25.14 L e

CONFIGURACOES DE ALARME

A guia Configurac¢des de alarmes oferece a opgdo para soar bipes audiveis na exibicdo quando o IntelliHeight
fizer a transicdo do modo Automéatico para Manual e Manual para automatico.

FIGURA 38. Configuracdes de alarme

Alarm Settings

Auto/Manual
Beeps

Disable Is Folded
Alarms
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CODIGOS DE DESBLOQUEIO DE RECURSOS

A guia Desbloqueios exibe um cadeado verde ao lado dos recursos que ja foram desbloqueados. Um cadeado
vermelho é exibido ao lado de recursos que nao estdo desbloqueados.

Um cédigo de desbloqueio de recursos é necessario para ativar recursos adicionais do IntelliHeight XRT. Entre em
contato com seu revendedor local da Raven para adquirir cddigos de desbloqueio de recursos.

FIGURA 39. Tela de desbloqueio de recurso

ABM-AutoBoom XRT Main ABM-Setup

Sensitivity Target Height

Feature Unlocks

Features Status

AutoBoom
AutoFold
Fore/Aft

Para inserir um codigo de desbloqueio e ativar um recurso:

Selecione Configuracdes na tela Pagina inicial do XRT.

Selecione a guia Desbloqueios.

Selecione o icone de cadeado ao lado do recurso a ser desbloqueado.
Insira o cddigo de desbloqueio do recurso.

AW

OBSERVACAO:Tracos podem ser omitidos e letras podem ser inseridas tanto em maitsculas quanto em minusculas.

5. Toque a caixa de selecdo para enviar o cddigo inserido.

OBSERVACAO:Uma mensagem sera exibida indicando se o codigo de desbloqueio inserido é valido ou ndo. Se o
codigo for valido, o icone de cadeado ao lado do recurso ficara verde e indicara que o recurso foi
desbloqueado como mostrado em Figura 39 na pagina 50.

Apds desbloguear um recurso, uma calibragdo é necessaria antes que qualquer funcdo do XRT possa
ser utilizada.
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CAPTULO AJUSTE AVANCADO DO

6 INTELLIHEIGHT XRT

PREPARACAO
DIMENSOES DO SENSOR

Verifique se as dimensdes do sistema foram inseridas corretamente para os deslocamentos do sensor de altura e
para o comprimento do rack central.

SENSOR DE ANGULO DA BARRA

Certifique-se de que a sequéncia de calibracdo automatizada seja realizada em um terreno plano. Se as
dimensdes do sensor forem atualizadas, realize novamente a calibragdo do sensor do angulo da barra.

OLEO HIDRAULICO

Para obter os melhores resultados, realize os ajustes com o dleo hidraulico em uma temperatura normal de operacéo.

CALIBRACAO DO ESFORCO DE CONTROLE DA BASE

Valores precisos de esfor¢o de controle da base sdo necessarios para um ajuste avancado bem-sucedido. Realize
uma Calibragédo do esforco de controle da base somente apds esquentar o éleo hidraulico. Se possivel, acione o
IntelliHeight e dirija lentamente por dois minutos antes de realizar a calibracdo de Esforco de controle da base.
Isso garantird que as bobinas solenoides estejam em uma temperatura operacional e fornecam o Esforco de
controle da base mais preciso.

TESTE DO ESFORCO DE CONTROLE DO ALVO

1. Selecione Diagnosticos.
2. Selecione Testes.
3. Selecione Teste do esforco de controle do alvo.

016-0235-010PT Rev. C 51



CAPITULO 6

FIGURA 1. Teste do esforco de controle do alvo

Test .
v— @
@ TN =2

Tests

Autoboom =)

|Target Control Effort Test :l Manual Test Test Results

Control Average 0.11
This screen is designed to test the _> Effo(r%g Veh::elg__.?; ’

boom function with a static control
effort. The control effort can be -0.48
entered manually or by using Angle -
predefined options for lowering and (deg)

isd Current
raising.
Velocity 0.19

(deg /s)
Duty

Cycle c]
(%)

-

Pressione Comecar teste.

5. Se a barra se mover para cima ou para baixo, Ajuste o esfor¢o de controle adequadamente para gerar um
movimento muito lento da barra, ou ndo gerar movimento algum.

6. Repita de etapa 1a etapa 5 até conseguir os resultados desejados.

current

OBSERVACAQ:O esforco de controle deve ser realizado em cada lado da barra selecionando ou destacando cada
barra na tela.

VELOCIDADE DA BARRA PARA CONTROLAR A ESCALA DE ESFORCO

O valor da velocidade da barra para controlar a escala de esforco relaciona o ciclo de trabalho PWM necessario a
valvula hidraulica para criar a velocidade desejada da barra. Para determinar a velocidade da barra para controlar
a escala de esforco:

1. Selecione Diagnosticos.

2. Selecione Testes.

3. Selecione Teste de velocidade do alvo.
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FIGURA 2. Teste de velocidade do alvo

AutoBoom -—
|Target Velocity Test —st Test Type Summary
Manual Select a boom
This screen is designed to test the Test section and test
velocity control parameter. The _> type, then en?b‘l.e
angular velocity can be entered Raise Velocity the master switch
manually or by using predefined Test and press play to
begin test.

options for lowering and raising.

Begin

Pressione Comecar teste.

Defina a Velocidade do alvo para 2° por segundo.

Erga o rack central com uma barra préxima do solo (mas ao menos 24 pol. acima do solo).

Pressione Iniciar teste. A barra deve se levantar. Quando o teste estiver concluido, a velocidade média sera
exibida.

8. Pressione as Configuragdes (pequena engrenagem) na guia.

Lower Velocity
Test * Press the stop

button or any
joystick button
to stop the test.

N o v~
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9. Se a barra tiver se movido mais rapidamente do que os 2° por segundo desejados, diminua a Velocidade da
barra para controlar o valor do esforco. Se a barra tiver se movido mais lentamente do que os 2° por segundo
desejados, aumente a Velocidade da barra para controlar o valor do esforco.

FIGURA 3. Resultados do teste de velocidade do alvo

Target Velocity Test 7 Target Velocity Test o)

Raise Velocity Test Results Raise Velocity
Target Average Velocity
Velocity 2.00 Velocity 2.01 to Ctrl 0.020
(deg/s) (deg/s) Effort
Current Velocity 1
Velocity 0.00 Error 0.01 Control (300
(deg/s) (deg/s) Effort -
Current Velocity o4
Angle 11.22 to ctr1 0.020 Down 0.700
(deg) Effort Speed :
Duty Ratio
Cycle (2]

(%)

W 0 6

10. Repita de etapa 3 a etapa 9 até que a velocidade corresponda a velocidade do alvo (+/- 20%).
11. Repita de etapa 3 a etapa 10 para a outra barra.

OBSERVACAQ:Os resultados do teste sdo afetados pela temperatura da bobina solenoide. Faca os testes trés vezes
Ou mais em uma sucessdo rapida para obter melhores resultados.

TAXA DE VELOCIDADE BAIXA

Restricdes de fluxos diferentes e o efeito da gravidade abaixam as barras mais rapido do que sobem para mesma
alteracdo no esforco de controle. Taxa de reducdo da velocidade é responsavel por essa diferenca.

1. Selecione Diagnosticos.

2. Selecione Testes.

3. Selecione Teste de velocidade do alvo.
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FIGURA 4. Teste de velocidade do alvo

ABM-Diagnostics

@ gy i<s

Tests

e =]

‘Target Velocity Test =l

This screen is designed to test the
velocity control parameter. The
angular velocity can be entered
manually or by using predefined
options for lowering and raising.

Pressione Comecar teste.

Defina a Velocidade do alvo para -2° por segundo.
Erga o rack central e incline uma barra para que ela fique aproximadamente a 5° acima do horizonte.

N o v~

Pressione Iniciar teste. A barra deve se abaixar. Quando o teste estiver concluido, a velocidade média sera
exibida.

8. Pressione as Configuragdes (pequena engrenagem) na guia.

9. Se a barra tiver se movido mais rapidamente do que os 2° por segundo desejados, diminua a Taxa de
velocidade baixa. Se a barra tiver se movido mais lentamente do que os 2° por segundo desejados, aumente
o valor da Taxa de velocidade baixa.

FIGURA 5. Resultados do teste da taxa de velocidade baixa

Target Velocity Test 2

Lower Velocity

Target
Velocity -2.00
(deg/s)
Current
Velocity 0.00
(deg/s)
Current
Angle -0.19
(deg)
Duty
cycle O
(%)

IA\
]l
e

10. Repita de etapa 3 a etapa 9 até que a velocidade corresponda a velocidade do alvo (+/- 20%).
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11. Repita de etapa 3 a etapa 10 para a outra barra.

OBSERVACAQ:Os resultados do teste sdo afetados pela temperatura da bobina. Faca os testes trés vezes ou mais
em uma sucessdo rapida para obter melhores resultados.

Neste ponto, a maioria das maquinas deve estar operando de forma otimizada. Se mais ajustes forem
necessarios, continue com estas etapas adicionais. Teste o desempenho da maquina no campo antes
de ajustar os Ganhos da barra.
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GANHOS DA BARRA

Depois de verificar que todas as etapas anteriores de configuragdo e o ajuste de Velocidade da barra estdo
concluidos, os valores a seguir podem ser ajustados indo até Configuragdes da maquina e em Ajuste da barra.

GANHO PROPORCIONAL
Valores maiores de ganho proporcional (P-Gain) geram maior velocidade para o mesmo erro de altura. Os valores

tipicos sdo 1,0 a 1,8. Valores muito altos deixardo a barra tremida ou instavel. Um valor muito baixo ndo movera a
barra rapido o suficiente para mudancgas na altura do solo/cultura.

GANHO INTEGRAL
O Ganho integral (I-Gain) compensa mudancas no esfor¢o de controle da base ao longo do tempo. Causas:

temperatura do 6leo e da bobina da vélvula, peso da barra ou outras alteragdes do sistema. Geralmente, definido
entre 0,001 e 0,003. Para desativar o recurso, defina o valor como 0,000.

GANHO DERIVATIVO
Ganho derivativo (D-Gain) evita superagdo ao mover a barra de uma posicdo alvo para outra. Se o D-Gain for

muito baixo, a barra ultrapassara posicdo alvo. Um D-Gain muito alto pode causar efeito de catraca (parar e
avangar) até a posicdo desejada.

GANHO DO SISTEMA

O Ganho do sistema (S-Gain) torna o sistema completo mais ou menos responsivo. Isso é equivalente ao valor de
Sensibilidade na tela Pdgina inicial do XRT.
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CAPTULO DIAGNOSTICO E RESOLUCAO

. DE PROBLEMAS

INFORMACOES DO SISTEMA

Para acessar a janela Informacées do sistema:

1. Selecione o icone Diagnésticos .

2. Selecione a guia Informacgdes do sistema.

RESULTADOS DA BARRA

A janela Resultados da barra exibe o PWM da base (%), Bloqueador (status) e Esforco de controle (%).

FIGURA 1. Resultados da barra

ABM-Diagnostics

System Information
|Boom Outputs —_-

Left Center Right
Base
pwm 37.0 37.0
(%)
Blocker
(status) off off
Control
Effort O o 2]

(%)
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CONFIGURACOES DE VELOCIDADE DA DOBRA MANUAL

A resposta da barra a uma pressdo manual do botao pode ser definida nas Configuragdes de dobra manual.

1. A sensibilidade da dobra pode ser aumentada acima de 50 para acelerar a resposta ou abaixo de 50 para
diminuir a resposta. Ajustes serdo feitos ao lado destacado da barra.

FIGURA 2. Configuracdes de dobra da maquina

ABM-Diagnostics
V=] @
OF E | A | &8

System Information

Manual Fold Settings

Fold Sensitivity

Fold 1 Fold 2
In 59 ] |50 ]
Out

|5@ | |5@ |

OBSERVACAQ:As configuracdes de velocidade s6 se aplicam as funcées de dobra manual e ndo afetam o AutoFold
ou o IntelliHeight.

2. Selecione o centro da barra para navegar para a Sensibilidade de inclinagao.
3. Para ajustar a velocidade manual, primeiro ajuste os valores de sensibilidade.
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RESULTADOS DA DOBRA

A janela Resultados da dobra exibe o Esforco de controle (%) para cada junta na barra.

FIGURA 3. Resultados da dobra

ABM-Setup Wizard

System Information
Fold Outputs

LEITURAS DA BARRA

A janela Leituras da barra exibe a posicao da barra, a velocidade e a tensdo do sensor da barra selecionada.

L(%) R(%)
Lift
pun © 0
Fold 1 —
pun © 0
Fold 2
pun © 0

ABM-Setup Wizard

O8N © | A

iI

System Information

Fold Outputs

Center Rack PWM 0
(%)

Load Sense Jam

Off

Pressione a barra desejada ou a barra do rack central para visualizar as informagdes daquela secdo. A tensdo ou a
posicao angular devem alterar suavemente durante a faixa de movimentos. A posicao angular deve ser préxima

a zero quando a secdo da barra for horizontal.

FIGURA 4. Leituras da barra

ABM-Diagnostics

e

n | &8

System Information

|Boom Readings

ezgzgzgl

Angular
Position
(deg)
Angular
Velocity
(deg/s)

Sensor
Voltage

)
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INFORI\/IA(;CN)ES DE BARRAMENTO CAN
A janela Informagées de barramento CAN exibe informac&es sobre o sistema CAN.

FIGURA 5. Informacgdes de barramento CAN

ABM-Diagnostics

® gy =2

System Information
|CAN Bus Information El

<a<
111

CAN
Name Address
AutoBoom
Master 200C870012E10528 0x90

Vehicle I/O0
Expansion 200C84000BC00000 Ox9D

Module
Speed
5°5rce AGOO1DOOOBCDBDDO 0x80
Speed
Source Type Wheel
Speed
(mph) 0.0

CONTROLES DE DOBRA

FIGURA 6. Controles de dobra

ABM-Diagnostics

OF £ | A | &3

System Information
|Fo'l.d Controls

Center
Fold R K3
Left Right
Lift KO K Lift RIS
Left Right

Fold 1 R Kb Fold 1 B 82
Left Right

Fold 2 R K] Fold 2 B KX

Controle manualmente cada secdo da barra.

OBSERVACAO:Dependendo da configuracdo de sua maquina, nem todas as secdes podem estar disponiveis para
controle neta pagina, e algumas secdes exibidas podem néo ser controladas pelos botdes exibidos.
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LEITURAS DO SENSOR DE DOBRA

Exibe a leitura de voltagem para cada junta de dobra. Se o AutoFold estiver desbloqueado, uma posicao
percentual também é exibida. 0% é totalmente dobrada e 100% é totalmente desdobrada.

FIGURA 7. Leituras do sensor de dobra

ABM-Diagnostics

OF £ | A\ | &3

System Information
|Fo'l.d Sensor Readings El

.-_-;s:ZJEZZ[;—JZh-

Voltage Percent
Lift
sensor 3.04 27
Fold 1
sensor 1.21 100
Fold 2
sensor 1.31 100

HARDWARE/SOFTWARE (ABM)

A janela Hardware/Software (ABM) exibe o nimero e as versdes de hardware e software do IntelliHeight.

FIGURA 8. Hardware/Software (ABM)

ABM-Diagnostics

O8] £ | A | &3

System Information
|Hardware/50ftware (ABM) - |

Hardware

Part Number 0630174069

Hardware
Serial Number 1320

Hardware
Revision F

Software

Part Number 0770171514

Software

Version Number 21.3.1.RT1l6

Bootloader
Version Number 5.0.0.12

HARDWARE/SOFTWARE (IMU)

A janela Hardware/Software (IMU) exibe o nUmero e as versdes de hardware e software da IMU.
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FIGURA 9. Hardware/Software (IMU)

ABM-Diagnostics

System Information
Hardware/Software (IMU) =

Hardware

part Number 0630174049

Hardware
serial Number 14189

Hardware
Revision A

Software

Part Number @770171532

Software
version Number 1.0.25.14

Bootloader
version Number 9.0.0.12

HARDWARE/SOFTWARE (REM)

A janela Hardware/Software (REM) exibe o nimero de hardware e software e a versao para o Médulo de expansdo
Raven (REM).

FIGURA 10. Hardware/Software (REM)

ABM-Diagnostics

System Information

Hardware/Software (REM) =|

Hardware

Part Number 0630174048

Hardware
serial Number 2772

Hardware
Revision A

Software

Part Number 0770171571

software
version Number 21.4.0.9

Bootloader
Version Number 9.0.0.12

LEITURAS DO SENSOR DE ALTURA

A janela Leitura do sensor de altura exibe o NUmero serial do sensor, a Distancia para o dossel, a Distancia para o
solo, e as porcentagens de Confianga do dossel e Confianca do solo para o sensor selecionado.
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FIGURA 11. Leitura do sensor de altura

ABM-Diagnostics

System Information
|He:i.ht Sensor Readings El

—

A A =
= S =
Serial —

Number (17933 =

Distance Distance
to Canopy 112 to Ground 112

(in) (in)

Canopy Ground
Confidence O Confidence 97

(%) (%)
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LEITURAS DE IMU

A janela Leituras de IMU exibe a Posicao de rolagem da IMU, a Posicdo de lancamento da IMU e a Taxa de rolagem da IMU.

FIGURA 12. Leituras de IMU

ABM-Diagnostics

System Information

IMU Readings

IMU

Roll Position 0.0
(deqg)
IMU

Pitch Position 9.0
(deg)
IMU

Roll Rate 0.0
(deg)

LEITURAS DA MAQUINA

A janela Leituras da mdquina exibe a Velocidade da maquina atual, a Posi¢do de rolagem do chassi, a Posicao de
lancamento do chassi e a Taxa de rolagem do chassi.

FIGURA 13. Leituras da maquina

ABM-Diagnostics

e

System Information

|Machine Readings

Speed
(mph) 0.0

Chassis

Roll Position 0.0
(deg)
Chassis

Pitch Position 0.0
(deg)
Chassis

Roll Rate 0.0
(deg)
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HORAS DO SISTEMA

A janela Horas do sistema exibe as Horas da versao, Horas engajadas da versdo, Horas de vida util, Horas
engajadas de vida util atuais.

FIGURA 14. Horas do sistema

ABM-Diagnostics

®

System Information

|System Hours

Version
Hours 1

Version
Engaged Hours 1

Lifetime

Hours 47

Lifetime
Engaged Hours 21

TENSOES DO SISTEMA

A janela TensGes do sistema exibe as tensdes de Alimentagdo de ECU e do Regulador.

FIGURA 15. Tensdes do sistema

ABM-Diagnostics

System Information
|System Voltages

UCM1 Voltages
ucMi
Power 13.94
)
Regulator
Asv 5.0
)
Regulator
Bsv 5.0
)
Regulator
csv 5.0
)
Regulator
p s.s5v 8.5
)
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RESULTADOS DO AMORTECEDOR VARIAVEL

A janela Resultados do amortecedor varidvel exibe o Esfor¢o de controle para o amortecedor variavel.

FIGURA 16. Resultados do amortecedor variavel

ABM-Diagnostics

o8 (I | A ] &
o—
= &0

System Information
|Variah1e Damper Outputs

Control
Effort
(%)

TESTES
TESTE DO ESFORCO DE CONTROLE DO ALVO

O Teste do esforco de controle do alvo testa a funcdo da barra com um esforco de controle estatico. Inserir um
valor de Esfor¢o de controle igual ao Ciclo de trabalho da base deve resultar em um movimento muito lento da
barra, ou em nenhum movimento. Valores mais altos fardo com que a barra se movimente para cima e valores
mais baixos fardo com que a barra se movimente para baixo.

FIGURA 17. Teste do esforco de controle do alvo

ABM-Diagnostics
]
o—

Target Control Effort 2
Test -

53

@

Tests

A

AutoBoom

3

|Target Control Effort Test

=)

Begin

Manual Test

Test Results

Control Average

This screen is designed to test the Effo(r%li Vel(::e;!?; 0.11
boom function with a static control .
effort. The control effort can be Current -0.48
entered manually or by using Angle )
predefined options for lowering and Cur::?:
ralsing- velocity ©0.19

(deg-/s)

Duty

Cycle ¢

(2)

‘@

68
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TESTE DE VELOCIDADE DO ALVO

O Teste de velocidade do alvo testa o parametro de controle da velocidade inserindo manualmente a velocidade
angular ou usando op¢8es predefinidas. Os testes geralmente sdo realizados em +/-2° por segundo. Antes de
iniciar o teste, mova manualmente a barra para uma posicdo em que ela possa se mover para cima (ou para baixo)
por cinco segundos. Apds a execucao dos testes, a Velocidade média sera exibida. Ela deve ficar dentro de 20%

da Velocidade do alvo. Se ajustes adicionais forem necessarios, consulte "Ajuste avancado do IntelliHeight XRT" na
pagina 51.

FIGURA 18. Teste de velocidade do alvo

Tests m

AutoBoom :l
|Target Velocity Test :l Test Type Summary
ction and te:
i 1 i tion and test
This screen is designed to test the Test sec
velocity control parameter. The — type, then enable

angular velocity can be entered Raise Velocity ;:: m::::r {:1‘:::
manually or by using predefined Test P play
options for lowering and raising.

begin test.

Lower Velocity
Test * Press the stop

button or any
joystick button
to stop the test.

Begin

TESTE DE POSICAO DO ALVO

Este teste foi projetado para testar o loop de PID de controle da barra. Insira uma posi¢do do alvo a varios graus
de distancia da posicdo atual no campo Angulo do alvo. Apés a execucéo do teste, diversos valores serdo
relatados. Esses valores representam a rapidez com que a barra se moveu para a posicdo do alvo. I[dealmente, os
valores de Atraso, Ascensao, Resolucdo e Superacdo sdo baixos.
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FIGURA 19. Teste de posicao do alvo

@ |NER A | &3

Tests
|AutoBoom =l
|Target Position Test ::l Raise Boom Test
Target
This screen is designed to test the - Angle 7.23
PID loop for boom control. The (deg)
Current

target angle can be entered
manually or by using predefined
options for lowering and raising.

Angle -0.28
(deg)

Current
Velocity 0.20
(deg/s)

IA\
EEEI";::]HIIH
Begin M’

TESTE DE ALTURA DO ALVO

Este teste é semelhante ao Teste de posicao do alvo, mas incorpora todos os sensores na maquina para controlar
a altura do solo.

FIGURA 20. Teste de altura do alvo

Tests
AutoBoom —
|Target Height Test = Raise Boom Test
Target
This screen is designed to test the . He:.g(r“t) 24

PID loop for boom control. The
target height can be entered
manually or by using predefined
options for lowering and raising.

IA\
E <\ I ,)
Begin 2]

TESTE DA COMPENSACAO DO TERRENO

O Teste da compensacdo do terreno analisa dados dos sensores inerciais no XRT ABM ECU.

Left
Height 49
(in)

No inicio do teste, solicita-se que o usuario deixe o motor em marcha lenta em baixa velocidade. Em seguida, é
solicitado que o usuario execute 0 motor em RPM operacional tipico. O teste relata uma aprovagdo ou reprovagao

70 Manual de operacdes e calibracdo do New Holland IntelliHeight XRT



DIAGNOSTICO E RESOLUCAO DE PROBLEMAS

para cada velocidade do motor. Se o teste falhar, vibragdes do motor podem estar tendo um impacto negativo no
desempenho do sistema.

OBSERVAGAQ:Se o teste falhar, verifique a instalacdo do né. Verifique se o né foi montado com seguranca e se ele
nao se afrouxou durante a operagdo. Também confirme que o n6 foi montado como instruido no
manual de instalacdo especifico da maquina IntelliHeight XRT.

O sistema IntelliHeight XRT ainda vai operar se o teste falhar. No entanto, os recursos de
compensacao de terreno podem nao oferecer ajustes otimizados de altura da barra para todos os

recursos de terreno.

FIGURA 21. Teste da compensacao do terreno

Test

v @
v — ()__Ja Please review the terrain
compensation test results

(passed/failed). Once complete,
Tests press the back button to return
] the Diagnostic Tests screen.

to
Low High
Idle Test Idle Test

|AutoBoom

|Terrain Compensation Test

IMU Low IMU High
This screen is designed to test — Tdle Test [AV4 Idle Test [\'4
terrain compensation by alternating Low Tdle High Tdle
between low engine idle and full standard g
engine throttle. Please follow the peviation ©.14 0.06
directions on screen after clicking (deg/s)
"Begin". IMU Standard
peviation 0.04 0.03
(deg./s)
Pass
criteria 0.25
(deg/s)

oo

TESTE DE CONTROLE DA VALVULA MANUAL

O Teste de controle da valvula manual permite que o usuario movimente manualmente as barras do pulverizador
para validar a funcdo da valvula hidraulica.

FIGURA 22. Teste de controle da valvula manual

Control Test

= @
@ m ga Enable the master switch, then use
the "Manual Bump'" buttons to test

the valves.

Tests
Left Center Right
AutoBoom :l Base
Pwm 40.0 40.0
%)
|Ham.|a‘L Valve Control Test =| Block‘er
(status) OFF Off
This test allows you to manually .
move sprayer booms to test the Control
functionality of the valves. Effort

(%)

0 0 0
= O a
£

Begin
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TESTE DO AMORTECEDOR VARIAVEL

O Teste do amortecedor variavel permite que o usuario aplique manualmente um esforco de controle ao sistema

de amortecedor variavel.

1. Selecione Teste de conectividade.
2. Insira uma Porcentagem de esforco do alvo.
3. Toque no botéo Iniciar.

OBSERVAGAQ:Os amortecedores variaveis sdo opcionais. O teste sé é valido se equipado.

Cada amortecedor deve consumir entre 2,0 e 2,8 amperes quando testado a 100%.

FIGURA 23. Teste do amortecedor variavel

ABM-Diagnostics
@ m
vz 55
v—,

Tests

[Autonoon =|

|VBriab1e Damper Test =|

This screen is designed to test the
variable damper parameter. The
desired control effort can be
entered and compared to the actual
control effort.

Begin

Variable Damper Test 2

Variable Damper Test In Progress
Target Determining the
Effort average current
(%) for the variable
Control damper by
Effort O adjusting to
(%) target.
Current
1 0.00 * Press the stop
(A) button or any
Current joystick button
2 0.00 to stop the test.
(A)

CODIGOS DE PROBLEMAS DE DIAGNOSTICO (DTCS)
FIGURA 24. Tela de Cédigos de problemas de diagnoéstico

ABM-AutoBoom XRT Main

sensitivity Target Height

ABM-Diagnostics

&) 0\

Diagnostic Trouble Codes

Active Ip # count

Clear
522951.04 3

Right Fold 1
H

Voltage Low

Inactive Ip # Count
523019.31 2

522947.03 9

Left Fold 1
Veltage High

A tela Codigo de problemas de diagndstico exibe coddigos de problemas de diagndstico (DTCs) ativos e anteriores que
ocorrem durante a operagao do sistema XRT. Os DTCs ativos devem ser corrigidos antes que o sistema XRT possa ser
ativado para operacao. Depois que um DTC é corrigido, o cddigo passa para a lista de cddigos de DTCs inativos.
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FIGURA 25. Tela de Cédigos de problemas de diagnéstico

ABM-Diagnostics

Diagnostic Trouble Codes

IHHHHHI

Active ID #

522951.604

Count
g

Cédigo de problemas
de diagnostico (DTC)

Right Fold 1
Voltage Low

tive ID #

019
522947.03
Left Fold 1
Voltage High

OBSERVAGAO:Na Figura 25 na pagina 73 acima O DTC ativo é "522951.04" e o resumo DTC é "Tens3o baixa da
dobra direita 1". O DTC inativo é 522947.03 e o resumo do DTC é "Tensdo alta da dobra esquerda 1".

Inag

» Resumo de DTC

FIGURA 26. Tela de informacées

ABM-Diagnostics

Diagnostic Trouble Codes

liHHHHI

ID #
522951.04

Active Count

Right Fold 1
Voltage Low

The right fold 1 joint is out of
range.

Right Fold 1
Voltage Low

ID #
523019.31
522947.03

Count
2
9

Inactive

Left Fold 1
Voltage High

522951.04 Boom Control

Pressionar o botdo Informacgoes exibe a descricdo completa do DTC ativo destacado.

FIGURA 27. DTCs inativos apagados do log de erros

ABM-Diagnostics

Right Fold 1
Voltage Low
ID #

Inactive Count

Pressione Limpar para excluir os DTCs inativos do log de erros de DTC inativo.
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LISTA DTC

TABELA 1. Tabela de referéncia do cédigo de problemas

Erro

BARRAMENTO DE SUB-REDE ABM
OFF-LINE REM

CONJUNTO INVALIDO DE REM

REM COMUNICANDO NO
BARRAMENTO ISO

BARRAMENTO ISO OFF-LINE REM
TENSAQ BAIXA DA POSICAO DE
ELEVACAO ESQUERDA

TENSAO ALTA DA POSICAO DE
ELEVACAO ESQUERDA

TENSAO BAIXA DA POSICAO DE
DOBRA 1ESQUERDA

TENSAO ALTA DA POSICAO DE
DOBRA 1 ESQUERDA

TENSAO BAIXA DA POSICAO DE
DOBRA 2 ESQUERDA

TENSAO ALTA DA POSICAO DE
DOBRA 2 ESQUERDA

TENSAO BAIXA DA POSICAO DE
DOBRA 3 ESQUERDA

TENSAO ALTA DA POSICAO DE
DOBRA 3 ESQUERDA

TENSAQ BAIXA DA POSICAO DE
ELEVACAO DIREITA

TENSAQ ALTA DA POSICAO DE
ELEVACAO DIREITA

TENSAO BAIXA DA POSICAO DE
DOBRA 1 DIREITA

TENSAO ALTA DA POSICAO DE
DOBRA 1 DIREITA

TENSAO BAIXA DA POSICAO DE
DOBRA 2 DIREITA

TENSAO ALTA DA POSICAO DE
DOBRA 2 DIREITA

TENSAO ALTA DA POSICAO DE
DOBRA 3 DIREITA

TENSAO BAIXA DA POSICAO DE
DOBRA 3 DIREITA

TENSAO BAIXA DA POSICAO
ANGULAR CENTRAL

TENSAO ALTA DA POSICAO ANGULAR
CENTRAL

TENSAQ BAIXA DA POSICAO DE
ELEVACAO CENTRAL

Caddigo
de erro
522945.0
522945.13
522945.15
522945.16
522946.4
522946.3
522947.4
5229473
522948.4
5229483
5229494
5229493
522950.4
522950.3
522951.4
522951.3
522952.4
5229523
5229534
522953.3
522954.4
522954.3

5229554

Erro

TENSAQ ALTA DE POTENCIA ECU ABM
TENSAO BAIXA DE POTENCIA ECU
ABM

TENSAO ALTA DE POTENCIA DE ALTA
CORRENTE ABM

TENSAO BAIXA DE POTENCIA DE ALTA
CORRENTE ABM

PERDA DE COMUNICACAO ABM NO
BARRAMENTO CAN XRT ABM

PERDA DE COMUNICAGAO ABM COM
REM

DOBRA ESQUERDA 3 IN CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA DIREITA 3 IN CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA ESQUERDA 2 IN CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA DIREITA 2 IN CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA ESQUERDA 1IN CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA DIREITA 1IN CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA ESQUERDA 3 OUT CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA DIREITA 3 OUT CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA ESQUERDA 2 OUT CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA DIREITA 2 OUT CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA ESQUERDA 1 OUT CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

DOBRA DIREITA 1 OUT CORRENTE
SOLENOIDE BAIXA

CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE
BLOQUEADOR ESQUERDO

CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE
PROPORCIONAL ESQUERDO

CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE
BLOQUEADOR DIREITO

CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE
PROPORCIONAL DIREITO

CORRENTE BAIXA DE SOLENOIDE DA
TRAVA DE BASE DA BARRA

Caddigo
de erro
520192.3
520192.4
520194.3
520194.4
520457.31
522945.31
5229225
5229235
522924.5
522925.5
522926.5
522927.5
522928.5
522929.5
522930.5
5229315
5229325
5229335
522934.5
522935.5
522936.5
522937.5

5229385
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DIAGNOSTICO E RESOLUCAO DE PROBLEMAS

TABELA 1. Tabela de referéncia do cédigo de problemas

Cédigo Cédigo
Erro de erro Erro de erro
TENSAQ ALTA DA POSICAO DE CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE
ELEVACAO CENTRAL 522955.3 ELEVADO DO RACK CENTRAL 522939.5
SENSOR OFF-LINE DE ALTURA CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE
EXTERIOR ESQUERDO 522956.31 INFERIOR DO RACK CENTRAL 522940.5
SENSOR DE ALTURA EXTERIOR
ESQUERDO PRECISA DE 5229561 SRR BALU Q) ACIONADOR 520168.5
ATUALIZACAO
SENSOR OFF-LINE DE ALTURA CORRENTE BAIXA DO ACIONADOR
INTERIOR ESQUERDO 522957.31 DO AMORTECEDOR 2 520169.5
SENSOR DE ALTURA INTERNO
ESQUERDO PRECISA DE 522957.1 TN A 520303.5
ATUALIZACAO
SENSOR OFF-LINE DE ALTURA CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE
INTERMEDIARIO ESQUERDO 522958.31 ESTABILIZADOR DIREITO 520302.5
SENSOR DE ALTURA INTERMEDIARIO
ESQUERDO PRECISA DE 5229581 E&@'}@% PrOUERDD CHENOIPEDE 520918 5
ATUALIZACAO
SENSOR OFF-LINE DE ALTURA CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE DE
CENTRAL 52295931 ELEVACAO DIREITO 522919.5
SENSOR DE ALTURA CENTRAL CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE DE
PRECISA DE ATUALIZACAO 522959.1 REDUCAO ESQUERDO 522920.5
SENSOR OFF-LINE DE ALTURA CORRENTE BAIXA DO SOLENOIDE DE
EXTERIOR DIREITO 522960.31 REDUCAO DIREITO 522921.5
SENSOR DE ALTURA EXTERNO DOBRA ESQUERDA 3 IN CORRENTE
DIREITO PRECISA DE ATUALIZACAO 5223601 SOLENOIDE ALTA 5229226
SENSOR OFF-LINE DE ALTURA DOBRA DIREITA 3 IN CORRENTE
INTERIOR DIREITO 52296131 SOLENOIDE ALTA 5229236
SENSOR DE ALTURA INTERIOR _ DOBRA ESQUERDA 2 IN CORRENTE
DIREITO PRECISA DE ATUALIZACAO 5229611 SOLENOIDE ALTA 522924.6
SENSOR OFF-LINE DE ALTURA DOBRA DIREITA 2 IN CORRENTE
INTERMEDIARIA DIREITO 522962.31 SOLENOIDE ALTA 5229256
SENSOR DE ALTURA INTERMEDIARIO | <555 1 DOBRA ESQUERDA 1 IN CORRENTE £22006.6
DIREITO PRECISA DE ATUALIZACAO SOLENOIDE ALTA
UNIDADE DE MEDICAO INERCIAL DOBRA DIREITA 1 IN CORRENTE
OFF-LINE 522963.0 SOLENOIDE ALTA >22921.6
UNIDADE DE MEDICAO INERCIAL
NAO CALIBRADA DE ACORDO COMA | 529631 Eg&%ﬁ%@%ﬁ? 3 OUT CORRENTE | 5559086
TABELA DE TAXAS
- , DOBRA DIREITA 3 OUT CORRENTE
ORIENTACAO ABM INVALIDA 522964.0 DR IRETA S 522929.6
- , DOBRA ESQUERDA 2 OUT CORRENTE
ORIENTACAO IMU INVALIDA 522965.0 OS2 QUERD 522930.6
ERRO NAO CALIBRADO DE ACORDO 00 DOBRA DIREITA 2 OUT CORRENTE S
COM A TABELA DE TAXAS ' SOLENOIDE ALTA :
DOBRA ESQUERDA 1 OUT CORRENTE
BARRA OFF-LINE 0,0 DO ERALSQUERD 522932.6
ELEVACAO ESQUERDA PRESSIONADA 00 DOBRA DIREITA 1 OUT CORRENTE 6220336
PARA CIMA E PARA BAIXO ' SOLENOIDE ALTA :
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TABELA 1. Tabela de referéncia do cédigo de problemas

Erro
DOBRA ESQUERDA 1IN OUT
PRESSIONADO

DOBRA ESQUERDA 2 IN OUT
PRESSIONADO

DOBRA ESQUERDA 3 IN OUT
PRESSIONADO

ELEVACAO DIREITA PRESSIONADA
PARA CIMA E PARA BAIXO

DOBRA DIREITA TIN OUT
PRESSIONADO

DOBRA DIREITA 2 IN OUT
PRESSIONADO

DOBRA DIREITA 3 IN OUT
PRESSIONADO

CENTRAL PRESSIONADA PARA CIMAE
PARA BAIXO

AUTOFOLD IN OUT PRESSIONADO
SEM VELOCIDADE

O RACK CENTRAL ESTA MUITO ALTO?

ISO AUTOFOLD PRECISA DE
ATUALIZACAO

AS BARRAS ESTAO DOBRADAS

DESLOCAMENTO ZERO DO SENSOR
DE ALTURA

IMU NAO CALIBRADA

PERDA DE COMUNICACAO ABM COM
IMU

ORIENTACAO ABM INVALIDA
DETECTADA

Caédigo
de erro
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
522963.13

522963.31

522964.31

Erro
CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE
BLOQUEADOR ESQUERDO

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE
PROPORCIONAL ESQUERDO

CORRENTE ALTA DO SOLENOQIDE
BLOQUEADOR DIREITO

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE
PROPORCIONAL DIREITO

CORRENTE ALTA DE SOLENOIDE DA
TRAVA DE BASE DA BARRA

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE DE
ELEVACAO DO RACK CENTRAL

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE
INFERIOR DO RACK CENTRAL

CORRENTE ALTA DO ACIONADOR DO
AMORTECEDOR 1

CORRENTE ALTA DO ACIONADOR DO
AMORTECEDOR 2

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE
ESTABILIZADOR ESQUERDO

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE
ESTABILIZADOR DIREITO

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE DE
ELEVACAO ESQUERDO

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE DE
ELEVACAQO DIREITO

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE DE
REDUCAO ESQUERDO

CORRENTE ALTA DO SOLENOIDE DE
REDUCAO DIREITO

ORIENTACAO IMU INVALIDA
DETECTADA

PERDA DE COMUNICACAO ABM COM
uT

Caédigo
de erro
522934.6
522935.6
522936.6
522937.6
522938.6
522939.6
522940.6
520168.6
520169.6
520303.6
520302.6
522918.6
522919.6
522920.6
522921.6

522965.31

524082.31
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CODIGOS LED DE RADAR

FIGURA 28. LED do sensor de altura Raven

TABELA 2. Cores LED de radar

Status do LED Cor do LED
O sensor esta em modo Vermelho piscante a 10 Hz
bootloader
O sensor esta reprogramando Vermelho piscante a 1 Hz
Sem comunicagdo CAN Amarelo piscante a 10 Hz

Comunicacdo CAN, mas nenhum

ABM detectado Amarelo piscante a 1 Hz

ABM detectado, mas nao indexado Rosa piscante a 1 Hz
O sensor foi indexado Verde piscante a 1 Hz
Barra com sensor ativada Azul piscante a 1Hz
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CODIGOS LED REM
TABELA 3. Status do LED do né REM

LED Cor Hz Nome do status Descricao
Alimentacao Verde Solido ECU energizada AUVP q.uando o ECU ’E|ver
poténcia de alta tenséo.
A Desligado S6lido M|croprqcessado A’Elvo qgapdo 0 microprocessador
r desligado nao esta ligado.
A Vermelho 1 ISOBUS off-line | Ativo se o ISOBUS estiver off-line.
A Branco 1 ISOBUS on-line | Ativo se o ISOBUS estiver on-line.
O sistema esta Ativo quando vinculado com VT e
A Verde 1 : ,
normal quando o sistema esta normal.
Perda de O sistema pe[deu a.allmentzigao
B Vermelho 1 A l6gica, mas ndo a alimentacao de
poténcia da ECU x
alta tensao.
O sistema possui alimentacdo
B Desligado Solido A ECAU tem l6gica e alimentacao de alta
poténcia ~
tensdo.
0 FPGA néo esta O subsistema PCB nao estd em
C Vermelho Solido =
operando execucao (FPGA).
LED C funcional — O LED C esta funcional e ndo ha
C Verde Solido nenhum outro estado de LED C a
Sem erros
ser relatado.

RESUMO DO SISTEMA

A janela Resumo do sistema exibe as informacdes de configuragdo da méaquina.

FIGURA 29. Resumo do sistema

ABM-Diagnostics

System Summary

Machine Configuration
135ft Booms Truss

Machine Make
New Holland

Machine Model
Guardian SP410/420F PLM

Height Sensors
Detected D

Center Rack

width 130

(in)
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TOTAIS

O icone Totais no lado direito da tela de trabalho permite que o usuério visualize o desempenho de curto prazo.

FIGURA 30. Tela inicial

ABM-AutoBoom XRT Main

sensitivity Target Height
AutoBoom l59 ] I

A janela Desempenho de curto prazo exibe o Desvio de alturas, Terreno médio, Erro médio e Velocidade média.

FIGURA 31. Desempenho ABM

ABM-Per formance

ABM-Per formance

Short-Term Performance Resettable Performance
Height Height
Variability @©.0 Variability @ .0

(in) (in)
Average Average
Terrain 0.0 Terrain 0.0
Average Average

Error 0.0 Error .0

(in) (in)

Average Average
Speed 0.0 Speed 0.0
(mph) (mph)

Report

A janela Desempenho reinicializdvel mostra as mesmas informag¢des que a guia de desempenho de curto prazo,
mas permite que o usuario redefina as informacdes.

Report
Issue

OBSERVACAQ:Pressione o botdo Reportar problema para enviar informacées de diagndstico sobre o ISOBus. Vocé
pode ser solicitado a fazer isso se estiver trabalhando com o Suporte técnico.
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GARANTIA LIMITADA

O QUE ESSA GARANTIA COBRE?

Esta garantia cobre todos os defeitos de acabamento ou de materiais em seu produto da Divisdo de tecnologia aplicada
da Raven em condi¢des normais de uso, manutencdo e servico quando usado para sua devida finalidade.

QUAL E O PERIODO DE COBERTURA?

Os produtos de Tecnologia aplicada da Raven sdo cobertos por essa garantia por 12 meses a partir da data de venda no
varejo. Sob nenhuma circunstancia o periodo de Garantia limitada deve ultrapassar 36 meses a partir da data em que o
produto foi emitido pela Divisdo de Tecnologia aplicada da Raven Industries. Essa cobertura de garantia se aplica
somente ao proprietario original e ndo é transferivel.

COMO POSSO OBTER SERVICOS?

Traga a peca com defeito e 0 comprovante de compra ao seu revendedor Raven. Se o revendedor aprovar a
reivindicagdo de garantia, o revendedor vai processar a reivindicacdo e vai envia-la para a aprovacao final da Raven
Industries. Os custos de frete para a Raven Industries serdo de responsabilidade do cliente. O nimero de Autorizagao de
materiais de devolucdo (RMA) deve estar visivel na caixa, e toda a documentacao (incluindo o formulario completo de
RMA, o Certificado de descontaminacdo e o comprovante da compra no varejo) deve ser incluida na caixa a ser enviada
para a Raven Industries.

O QUE A RAVEN INDUSTRIES VAI FAZER?

Assim que a reivindicacdo de garantia for confirmada, a Raven Industries vai (a nosso critério) reparar ou substituir o
produto ou qualquer componente que seja considerado defeituoso durante o periodo de garantia. A substituicdo sera
feita com um produto ou componente novo ou remanufaturado. O frete de devolugdo padréo sera pago,
independentemente do método de envio anterior. O frete expresso esta disponivel por conta do cliente.
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O QUE NAO E COBERTO PELA GARANTIA?

A Raven Industries ndo assumira nenhum custo ou responsabilidade por reparos feitos fora de nossas instalagdes sem
consentimento por escrito. A Raven Industries ndo é responsavel por danos a qualquer equipamento ou produto
associado e ndo sera responsabilizada por perda de lucros, trabalho ou outros danos. A obrigacdo desta garantia
substitui todas as outras garantias, expressas ou implicitas, e nenhuma pessoa ou organizagao esta autorizada a assumir
qualquer responsabilidade em nome da Raven Industries.

e Danos causados por desgaste natural e mau uso, abuso, negligéncia, acidente ou instalacdo e manutengéo
improprias ndo sdo cobertos por esta garantia.

e Mangueiras e cabos desgastados/esfolados.

e ltens em contato com fluidos e produtos quimicos, incluindo vedagdes e O-rings.

e Downloads e atualizacBes de software.

e Etiqueta inviolavel rompida ou desmontagem por parte do cliente.

e Qualquer modificacdo do cliente ao produto original fora da calibracdo e ajustes normais sem aprovagao por
escrito.

e Modificagdes de cabos intencionais.

e Falhas devido a falta de limpeza ou de manutengdo preventiva, e qualquer condigdo, avaria ou dano que ndo
seja resultante de defeitos no material ou no acabamento.

e ltens em contato com fluidos ou produtos quimicos devolvidos sem a limpeza, descontaminacgéo e
documentagdo adequadas.
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GARANTIA ESTENDIDA

O QUE ESSA GARANTIA COBRE?

Esta garantia cobre todos os defeitos de acabamento ou de materiais em seu produto da Divisdo de tecnologia aplicada
da Raven em condi¢des normais de uso, manutencdo e servico quando usado para sua devida finalidade.

EU PRECISO REGISTRAR MEU PRODUTO PARA ME QUALIFICAR PARA A GARANTIA
ESTENDIDA?

Sim. Os produtos/sistemas devem ser registrados dentro de 30 dias apds a venda para receber a cobertura da Garantia
estendida. Se o componente ndo tiver uma etiqueta de série, o kit no qual ele veio deve ser registrado.

ONDE POSSO REGISTRAR MEU PRODUTO PARA A GARANTIA ESTENDIDA?

Para se registrar, acesse https://portal.ravenprecision.com e selecione Registro de produto.

QUAL E O PERIODO DE COBERTURA ESTENDIDA?

Os produtos de Tecnologia aplicada da Raven que foram registrados on-line sdo cobertos por 12 meses adicionais além
da Garantia limitada, totalizando um periodo de cobertura de 24 meses a partir da data da venda no varejo. Sob
nenhuma circunstancia o periodo de Garantia estendida deve ultrapassar 36 meses a partir da data em que o produto foi
emitido pela Divisdo de Tecnologia aplicada da Raven Industries. Essa cobertura de Garantia estendida se aplica somente
ao proprietario original e ndo é transferivel.

COMO POSSO OBTER SERVICOS?

Traga a peca com defeito e o comprovante de compra ao seu revendedor Raven. Se o revendedor aprovar a
reivindicacdo de garantia, o revendedor vai processar a reivindicacdo e vai envia-la para a aprovacao final da Raven
Industries. Os custos de frete para a Raven Industries serdo de responsabilidade do cliente. O nimero de Autorizagdo de
materiais de devolucdo (RMA) deve estar visivel na caixa, e toda a documentacao (incluindo o formulario completo de
RMA, o Certificado de descontaminacdo e o NUumero de registro da garantia estendida) deve ser incluida na caixa a ser
enviada para a Raven Industries. Além disso, os termos "Garantia estendida" devem estar visiveis na caixa e em toda a
documentacado caso a falha tenha ocorrido entre 12 ou 24 meses a partir da venda no varejo.

O QUE A RAVEN INDUSTRIES VAI FAZER?

Assim que a reivindicacdo de garantia for confirmada, a Raven Industries vai (a nosso critério) reparar ou substituir o
produto ou qualquer componente que seja considerado defeituoso durante o periodo de garantia. A substituicdo sera
feita com um produto ou componente novo ou remanufaturado. O frete de devolugdo padréo sera pago,
independentemente do método de envio anterior. O frete expresso esta disponivel por conta do cliente.
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O QUE NAO E COBERTO PELA GARANTIA?

A Raven Industries ndo assumira nenhum custo ou responsabilidade por reparos feitos fora de nossas instalagdes sem
consentimento por escrito. A Raven Industries ndo é responsavel por danos a qualquer equipamento ou produto
associado e ndo sera responsabilizada por perda de lucros, trabalho ou outros danos. A obrigacdo desta garantia
substitui todas as outras garantias, expressas ou implicitas, e nenhuma pessoa ou organizacdo esta autorizada a assumir
qualquer responsabilidade em nome da Raven Industries.

e Danos causados por desgaste natural e mau uso, abuso, negligéncia, acidente ou instalacdo e manutengao
improprias ndo sdo cobertos por esta garantia.

e Mangueiras e cabos desgastados/esfolados.

e ltens em contato com fluidos e produtos quimicos, incluindo vedagdes e O-rings.

e Downloads e atualizacBes de software.

e Etiqueta inviolavel rompida ou desmontagem por parte do cliente.

e Qualquer modificacdo do cliente ao produto original fora da calibracdo e ajustes normais sem aprovagao por
escrito.

e Modificagdes de cabos intencionais.

e Falhas devido a falta de limpeza ou de manutengdo preventiva, e qualquer condi¢do, avaria ou dano que ndo
seja resultante de defeitos no material ou no acabamento.

e ltens em contato com fluidos ou produtos quimicos devolvidos sem a limpeza, descontaminacgéo e
documentagdo adequadas.
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