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ZASTRZEZENIA

Mimo ze firma Raven Industries dotozyta wszelkich staran w celu jak najwyzszej doktadnosci niniejszego
dokumentu, nie ponosi ona odpowiedzialnosci za btedy i pominiecia. Firma nie ponosi takze jakiejkolwiek
odpowiedzialnosci za szkody wynikie z wykorzystania informacji zawartych tutaj.

Firma Raven Industries nie bedzie ponosi¢ odpowiedzialnosci za szkody przypadkowe lub nastepcze, za utrate
przewidywanych korzysci lub zyskéw, przerwy w pracy, utraty danych w wyniku uzytkowania lub braku mozliwosci
uzytkowania tego systemu lub jakiegokolwiek z jego elementéw. Firma Raven Industries nie moze ponosic¢
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek modyfikacje lub naprawy wykonane poza naszymi zaktadami lub za szkody
wynikte z niewtasciwej konserwacji systemu.

Podobnie jak w przypadku wszystkich sygnatow przesytanych bezprzewodowo lub droga satelitarng, dostepnosc i
doktadnos¢ nawigacji bezprzewodowej jak i satelitarnej oraz urzadzen korygujacych (GPS, GNSS, SBAS itp.) moze
zaleze¢ od wielu czynnikéw. Z tego powodu firma Raven Industries nie jest w stanie zagwarantowa¢ doktadnosci,
spéjnosci, ciagtosci ani dostepnosci tych ustug, nie moze takze zagwarantowac¢ mozliwosci skorzystania z
systeméw lub produktéw Raven uzytych jako sktadnikéw systemu, ktére polegaja na mozliwosci odbioru takich
sygnatéw lub dostepnosci tych ustug. Firma Raven Industries nie ponosi Zzadnej odpowiedzialnosci za korzystanie z
tych sygnatow lub ustug w celach innych niz podane.

016-0171-686 Rev. A 8/18 E31924



Spis tresci

Rozdziat 1 WazZNe INTOMMACHE.....cceirereeeetreeeeeeett ettt as s e e seestsseasesaasens 1
BEZPIECZENSTWO oottt sttt 1
Wyswietlacze i KONSOIE SLErOWANIA ...ttt 1
BezpieczeNStWO NYAraUlICZNE ...ttt sttt ss st 2
BezpieCZENSIWO EIEKEIYCZNE ..ottt st 2

EKFaN OTYKOWY .ottt bttt 2
Zalecenia i NQJIEPSZE Praktyki ..ttt 3
PrOWAAZENIE WEZY ..ottt ettt 3
Rozdziat 2 WPTOWAAZENIE ...ttt e stsse et sesessesesse e e sesasassssassesessesesenns 5
INSTAIACIA oottt s R ARt 5
ZAlECENIA oottt 5

PUNKE OANIESIENIA oottt bbb bbb bbbt 5
AKLUBIIZACIE oottt RR SRRt 6
Rozdziat 3 AutoBoom XRT Ekran gtowny i Obstuga........cccceeueveveneninnreeceenieeeecennen 7
ODBSIUGA UT ettt et 7
EKFN GEHOWNY ettt sttt 8
Obstuga ekranu GHOWNEGO XRT ...ttt sttt sttt sttt sttt sss st s 8
PrzetgCznik GHOWNY .ottt bbb 9
USTAWIENIA CZUIOSC oottt ettt bbb e s 9
Ustawienia WySOKOSCI OCEIOWE] ...ttt sss st sssss st ss s s 9
CZUOSE CZUJNIKA WYSOKOSCE oottt ettt sttt 10

TYP CEIU ettt a8ttt 10
RECZNY/AULO ettt s s sttt s et anens 1"
OACZYE CZUJNIKA ettt sttt 11
AutoBoom XRT Obstuga oprogramowania operacyjnego Raven (ROS)  ....overvnrernreneeneensiennenn. 12
ODbSIUGa EKIaNU RUN ettt sttt een 12
ODBSHUGA AULOFOIA oottt 13
Automatyczne rozktadanie do POZYC)i OPIYSKU ..ot 13
Automatyczne sktadanie do pozycji tranNSPOrTOWE] ... 13
Rozdziat 4 KalIDragja ...ttt et sa s a s e s s sa s sasnne 15
PIErWSZa KONFIQUIACIA oo e e 15
Rozdziat 5 USTAWIBNIA ....ciiiiereeteeeeteeesteestsee st aeesse e sesse e st e sasse e sassssassssesassesassasassssane 23
USTAWIENIA MASZYNY oottt s bbbt ss s 23
KONfIQUIacie WYSIEGNIKOW ..ot ss s ss bbb ssssnsns 24
KONFIQUIacja WYSWIELIACZA ...ttt bbb 24
Konfiguracja CZUjNika WYSOKOSCI ...t sssss st sssnees 26
AKEUNIZACIE REM ettt st 27
Konfiguracje ustawien WSTEPNYCN ..ttt 28
Precyzyjna regulacja WYSIEGNIKA ...ttt ss sttt st sssssssnses 29
Precyzyjna regulacja sktadania ...ttt 30
KAIDIAGCIE oo s s 31

016-0235-002PO Akt. B i



Spis tresci

USTAWIENIA @IAIMIU ettt bbb 42
Kody odbloKOWania fUNKGIT ..ttt 42
Rozdziat 6 Zaawansowana precyzyjna regulacja AutoBoom XRT........ccccecerrevencecncne 45
PIZYGOTOWENIE oottt s st s e snen 45
WYMIANY CZUJNIKA oottt sttt 45
CzUJNIK KGta WYSIEGNIKA ..ottt ettt ettt 45
O] YAIAUIICZNY oottt sttt 45
Kalibracja podstawowego CiSnienia SLErOWANIA  .....c.cooveverereererereeeeseiestesie sttt sssssssssssssssesssns 45
Test dOCElOWEgO CISNIENIA STEIOWANIA ..ottt sttt 45
Skala predkos¢ wysiegnika do ciSnienia StErOWANIA ...t sesssesessssssssssssssssssssssenses 46
Wspotczynnik predkoSCi OPUSZEZANIA  ....cveeeceemereieciieeeiseeseisestsesessseesssssessssesssssesssssesssssessssesssssessssesssseees 48
WZMOCNIENIE WYSIEGNIKA oottt sttt sn st 49
WZmocnienie ProporCJONAINE ... ss st st sss s sssses 49
WZMOCNIENIE CAtKOWE  ...oocoe ettt b b e 49
WZmocnienie POChOANE ... bt 50
WZMOCNIENIE SYSTEIMU oottt st s 50
Rozdziat 7 Diagnostyka i Rozwigzywanie problemow............ccovveeevenecneecenenennnnnnens 51
INfOrMacje dOtYCZGCE SYSLEMU ..ottt 51
WYJSCIA NA WYSIEGNIKU oot s s s s ssnsee 51
WYJSCIA SKEQAANIA oottt 52
OdCZYLY WYSIEGNIKA oottt ss bbbt 52
Informacje 0 MAgiStrali CAN ... s st 53
StErowanie SKEAAANIEM ...ttt 53
OdCzyty CZUJNIKA ZHOZENIA ..ottt ettt st 54
Sprzet/Oprogramowanie (ABM) ...ttt sssss st ss st naes 54
Odczyty CZUJNIKE WYSOKOSCT oottt sttt 55
OdCZYLY MASZYNY oottt sttt sa bt s st 55
GOAZINY PraCy SYSTEMU ettt sttt sttt enssnsses 56
NAPIECIA SYSTEMU oottt 56
Wyjscia amortyzatora o sterowanej sile HumMIeNIia ...t 57
=) oo T PP 58
Test docelowego CISNIENIA SLErOWANIA ...ttt sss st sseees 58
Test PredkoSCi AOCEIOWE] ...ttt sttt sttt st 58
TESt POZYC)i OCEIOWE] oottt sttt 59
Test WYSOKOSCH AOCEIOWE] ...ttt 59
TESt KOMPENSAC) LEIENU oot sss st 59
Test reCzNego STErOWANIA ZAWOIAMI .ottt sss s ssse et s e ss st sss s sssees 60
Test amortyzatora o sterowanej sile HuMIENIa ... 61
Diagnostyczne kody USErek (DTC) ettt sssess st s e sss s sssessssssssesssnssnes 61
LISTA DTC ettt bbbt 63
KOAY diod radarOWYCN ...ttt sttt st 66
KOAY QOO REM ettt b 67
Podsumowanie iNfOrmMacji O SYSTEMIE ...t 67
SUIMY ettt s b b bbb bbbttt 68

Podrecznik kalibracji i obstugi Case IH AutoBoom XRT



ROZDAA: WAZNE INFORMACJE

BEZPIECZENSTWO

UWAGA

Nalezy przestrzegac instrukcji obstugi i bezpieczenstwa dotaczonych do narzedzia i/lub sterownika oraz doktadnie
przeczytad niniejsza instrukcje przed rozpoczeciem instalacji lub obstugi tego systemu Raven.

Nalezy przestrzegac wszystkich informacji dotyczacych bezpieczenstwa, zawartych w tym podreczniku.
Sprawdz sposdb instalacji u lokalnego sprzedawcy.

W celu uzyskania pomocy z jakiejkolwiek aspektem instalacji, serwisu lub obstugi urzadzen Raven, skontaktuj
sie z lokalnym dealerem Raven.

Nalezy przestrzegac wszystkich etykiet bezpieczenstwa umieszczonych na elementach systemu. Nalezy
utrzymywac etykiety bezpieczenstwa w dobrym stanie i wymieniac wszelkie brakujace lub uszkodzone etykiety.
Skontaktuj sie z lokalnym dealerem firmy Raven, aby otrzymac etykiety bezpieczenhstwa na wymiane.

Obstugujac maszyne po zamontowaniu tego systemu Raven, nalezy przestrzega¢ nastepujacych srodkéw
bezpieczehstwa:

Nie obstugiwac tego systemu Raven ani jakichkolwiek innych maszyn rolniczych pod wptywem alkoholu lub
zabronionych substancji odurzajacych.

Podczas obstugi tego systemu Raven nalezy zachowa¢ czujno$¢ i zwracac¢ uwage na otoczenie oraz
pozostawac caty czas w fotelu operatora.

* Nie nalezy poruszac sie maszyny na drogach publicznych z wtgczonym systemem Raven.
* Wylacz ten system Raven przed opuszczeniem fotela operatora.

« Ustal i zachowuj bezpieczna odlegtosé roboczg od przeszkdd i osdb postronnych. Operator jest
odpowiedzialny za wytaczenie systemu, gdy zmniejszy sie bezpieczna odlegtos¢ robocza.
* Wylacz ten system Raven przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac konserwacyjnych przy urzadzeniu
lub elementach tego systemu Raven.
Zabronione sa proby modyfikacji lub wydtuzania ktéregokolwiek z przewodow sterowania systemem. Kable
przedtuzajace sa dostepne u lokalnego dealera Raven.

WYSWIETLACZE | KONSOLE STEROWANIA

Jesdli wyswietlacz nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, najlepiej wyja¢ go z maszyny i przechowywac w
miejscu o kontrolowanym klimacie. W ten sposdb mozna przedtuzy¢ zywotnos¢ elementow elektronicznych.

Aby zapobiec kradziezy, zabezpiecz wyswietlacz i antene GPS, gdy pozostawiasz urzadzenie bez nadzoru.

Wazne informacje: 1



ROZDZIAL 1

BEZPIECZENSTWO HYDRAULICZNE

Podczas instalowania lub serwisowania systemu hydraulicznego lub elementéw hydraulicznych nalezy pamietad,
ze ptyn hydrauliczny moze by¢ bardzo goracy i pod wysokim cisnieniem. Nalezy zachowa¢ ostroznosc.

Podczas instalowania lub serwisowania systemdw hydraulicznych zawsze stosuj odpowiednie srodki ochrony
osobistej.

Nigdy nie probuj otwiera¢ ani pracowac na uktadzie hydraulicznym przy pracujgcym narzedziu.

Wszelkie prace wykonywane na uktadzie hydraulicznym musza by¢ wykonywane zgodnie z instrukcjami
konserwacji zatwierdzonymi przez producenta maszyny.

Podczas serwisowania lub otwierania systemu, ktory byt pod ci$nieniem, nalezy zawsze zachowa¢ ostroznosc.
Podczas montazu lub konserwacji maszyna lub urzadzenie musi by¢ zatrzymane i wytgczone z roztozonymi i
podpartymi wysiegnikami lub czesciami maszyny.

Podejmij srodki ostroznosci, aby zapobiec przedostaniu sie obcych materiatéw lub zanieczyszczen do uktadu

hydraulicznego maszyny. Zanieczyszczenia, ktdre nie zostang zatrzymane przez filtry w uktadzie
hydraulicznym, zmniejszaja wydajnos¢ i moga uszkodzi¢ elementy hydrauliczne.

Przy pierwszym uruchomieniu systemu po zamontowaniu lub przegladzie elementow hydraulicznych nalezy
odsunac sie od maszyny na wypadek nieprawidtowego podtaczenia lub zacisniecia wezy.

A ZACHOWAC OSTROZNOSC

BEZPIECZENSTWO ELEKTRYCZNE

Zawsze nalezy sprawdza¢, czy przewody zasilajace sg podtaczone do urzadzenia zgodnie z oznaczeniami.
Odwrocenie przewodow zasilajacych moze spowodowad powazne uszkodzenia systemu Raven lub innych
komponentow.

Aby zapobiec obrazeniom ciata lub pozarowi, uszkodzone lub przepalone bezpieczniki nalezy wymieniac
wytacznie na bezpieczniki tego samego typu i dla takiego samego natezenia.

Nie podtaczaj przewoddw zasilajgcych do akumulatora, dopoki wszystkie elementy systemu nie zostana
zamontowane i nie zostang wykonane wszystkie potaczenia elektryczne.

Zawsze uruchamiaj maszyne przed uruchomieniem tego systemu Raven, aby zapobiec skokom napiecia lub
szczytom napiecia.

Aby unikng¢ ryzyka potkniecia sie i zaplatania, poprowadz kable i wigzki kabli z dala od przejs¢, stopni,
uchwytdw i innych miejsc uzywanych przez operatora lub personel serwisowy podczas obstugi lub
serwisowania urzadzenia.

EKRAN DOTYKOWY

Ekranu dotykowego nalezy dotykac wytacznie palcem lub za pomoca specjalnego rysika/dtugopisu do
ekranéw dotykowych. Obstuga ekranu dotykowego za pomoca ostrych przedmiotéw moze spowodowac
trwate uszkodzenie ekranu.

Ekran nalezy czysci¢ wytacznie przy uzyciu wilgotnej szmatki. Nigdy nie uzywaj substancji zracych lub innych
agresywnych substangji.

Podrecznik kalibracji i obstugi Case IH AutoBoom XRT



WAZNE INFORMACJE

ZALECENIA | NAJLEPSZE PRAKTYKI

PROWADZENIE WEZY

Stowem ,waz" okresla sie wszelkie elastyczne, przenoszace ptyny elementy. Podczas podtaczania i prowadzenia
wezy w trakcie instalacji lub konserwacji tego systemu Raven nalezy stosowaé ponizsze wskazdwki i zalecenia:

» Aby zapobiec przedostawaniu sie zanieczyszczen do uktadu hydraulicznego, na koncach wezy pozostawic
naktadki ochronne / ostony.

+ W miare mozliwosci prowadzi¢ weze zgodnie z prowadzeniem juz zainstalowanych na maszynie wezy.
Prawidtowe prowadzenie wezy powinno:

 Zabezpieczy¢ weze i zapobiec ich zwisaniu ponizej maszyny.

» Zapewni¢ wystarczajacy odstep od ruchomych elementow i stref roboczych wokot watdw;
przegubdw uniwersalnych i elementdw zawieszenia; kot pasowych, két zebatych, pasow i
tancuchdw; ruchomych potaczen, sitownikdw, przegubow itp.

 Chron weze przed gruzem polnym i otaczajgcymi je zagrozeniami (np. gatezie drzew, stupki
ogrodzenia, $ciernisko, kepy ziemi lub kamienie, ktére moga spas¢ lub zosta¢ wyrzucone przez
narzedzie).

 Chron weze przed ostrymi zagieciami, skreceniem i zgieciem na krotkich odcinkach i przy
normalnej pracy maszyny.

» Zapewnij wystarczajaca dtugos¢ dla swobodnego ruchu narzedzia podczas normalnej pracy i
upewnij sie, ze weze nie sg ciggniete, sciskane, chwytane lub ocierane, szczegdlnie w punktach
przegubowych i obrotowych. Zacisnij weze mocno, aby wymusi¢ kontrolowany ruch weza.

* Unikaj powierzchni $ciernych i ostrych krawedzi, takich jak sciete lub obrobione ptomieniem
narozniki, gwinty elementéw ztagcznych lub tby $rub z nakretkami, koncowki opasek zaciskowych itp.

« Unikaj miejsc, gdzie operator lub personel serwisowy mogtby stawaé na weze lub uzywac ich jako
uchwytow.

» Nie f3cz, nie mocuj ani dopuszczaj do kontaktu wezy z elementami o duzych wibracjach, gorgcymi
powierzchniami lub elementami przenoszacymi gorace ptyny, ktoérych temperatura przekracza wartosci
znamionowe elementéw wezy.

» Weze powinny by¢ zabezpieczone lub ostoniete, jesli ich utozenie naraza je na warunki
wykraczajace poza specyfikacje komponentéw weza.

+ Unikaj prowadzenia wezy w miejscach, w ktorych moze dojs¢ do uszkodzen spowodowanych
nagromadzeniem materiatu (np. brudu, btota, $niegu, lodu itp.).

Wazne informacje: 3
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ROZDAA: WPROWADZENIE

2

Najnowszym osiggnieciem firmy Raven w zakresie sterowania wysiegnikiem jest AutoBoom® XRT. Wiodaca w
branzy technologia czujnikéw radarowych wykorzystuje jednoczesne wykrywanie podtoza i gérnej powierzchni
upraw do utrzymywania optymalnej wysokosci oprysku dla maksymalnej skutecznosci produktu. Sterowanie
oparte na cisnieniu umozliwia ptynny ruch i szybszy czas reakgji, a technologia stabilizacji sekcji centralnej z
opcjonalnymi amortyzatorami daje operatorowi petng kontrole, maksymalizujac zywotnosé wysiegnika.

INSTALACJA

_

Nalezy uwaznie przeczytac i przestrzegac
wszystkich wymogdw bezpieczenstwa i sSrodkow
ostroznosci zawartych w niniejszej instrukgcji oraz
w instrukgji instalacji dla danej maszyny.
Nieprzestrzeganie instrukgji bezpieczenstwa
moze prowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu,
obrazen ciata lub $mierci.

ZALECENIA

Przed zainstalowaniem systemu AutoBoom XRT zaparkuj maszyne w miejscu, gdzie podtoze jest rowne, czyste i
suche. Zwolnij cisnienie z uktadu hydraulicznego i pozostaw maszyne wytaczong na czas instalacji.

Podczas instalacji nalezy przestrzegac dobrych praktyk bezpieczehstwa. Instalacje nalezy przeprowadzi¢ doktadnie
wedtug instrukgji, zawartych w tym podreczniku.

Raven Industries zaleca nastepujace najlepsze praktyki podczas instalacji lub obstugi systemu XRT po raz pierwszy,
na poczatku sezonu lub podczas przenoszenia systemu AutoBoom XRT do innej maszyny:
« Sprawdz, czy w uktadzie hydraulicznym maszyny uzywany jest swiezy olej i czy filtry byty niedawno wymieniane

+ Upewnij sig, ze w uktadzie hydraulicznym maszyny nie wystepuja zadne problemy (np. problemy z pompa,
usterki silnikéw hydraulicznych, drobne osady metalowe w przewodach hydraulicznych itp.)

PUNKT ODNIESIENIA

Instrukcje zawarte w tym podreczniku opisano przy zatozeniu, ze stoisz za maszyna, patrzac w strone kabiny.

016-0235-002PO Akt. B 5



ROZDZIAL 2

AKTUALIZACIJE

Aktualizacje oprogramowania i podrecznika sa dostepne na stronie internetowej Raven Applied Technology.

https://portal.ravenprecision.com/

Zarejestruj sie do alertéw mailowych aby automatycznie otrzymywac powiadomienia o dostepnych aktualizacja
dla produktéw Raven na stronie internetowej!

Firma Raven Industries doktada wszelkich staran, aby Twoje doswiadczenie z naszymi produktami
byto jak najbardziej satysfakcjonujace. Jednym ze sposobéw poprawy tego doswiadczenia jest
przekazanie nam opinii na temat tego podrecznika.

Twoja opinia pomoze w opracowaniu przysztej dokumentacji produktow i wptynie na catos¢
Swiadczonych przez nas ustug. Doceniamy mozliwo$¢ spojrzenia na siebie oczami naszych
klientow i zawsze czekamy na opinie o tym, czy jesteSmy pomocni lub jak mozemy poprawi¢
nasze dziatania.

Aby jak najlepiej stuzy¢ naszym klientom, prosimy o wystanie wiadomosci e-mail z ponizszymi
informacjami na adres

techwriting@ravenind.com

-Podrecznik kalibracji i obstugi Case IH AutoBoom XRT

-016-0235-002PO Akt. B

-Wszelkie uwagi lub komentarze (w razie potrzeby prosimy dotaczy¢ numery rozdziatéw lub
stron).

-Informagji, od jak dawny uzywany jest ten lub inne produkty Raven.

Nikomu nie udostepniamy adreséw email naszych klientoéw ani informagji, ktére nam przekazuja.
Opinie naszych klientéw sg cenne i niezwykle wazne dla nas.

Dzigkujemy za poswiecony czas.
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ROZDAA: AUTOBOOM XRT EKRAN

X GtOWNY | OBSEUGA

OBStUGA UT

Nacisniecie obiektu UT na ekranie otwiera interfejs UT. Z tego ekranu mozliwa jest regulacja ustawien maszyny,
podglad informacji diagnostycznych oraz dostosowanie Czutosci i Wysokosci docelowe;.

RYSUNEK 1. Interfejs ekranu UT Run

» E = ABM-AutoBoom

Senwitivily Target Height

AutoBoom IEB l [35 I

el eIl EIET

Fold 2
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ROZDZIAL 3

EKRAN GEOWNY

AutoBoom XRT to aplikacja oparta na UT. Aby uzyskac dostep do ekrandw AutoBoom XRT:
1. Nacisnij ikonke UT.

RYSUNEK 2. Ekran gtéwny

XRT I AHH-AutoBoom XRET Main .,
Strona gtowna

Bensitivity Targst Weight
AutoBloom |'_55

Ustawienia

AutoFold

Fore/AfTt

Diagnostyka

Sumy

2. Wybierz ikonke Zestaw roboczy XRT

OBSEUGA EKRANU GEOWNEGO XRT

RYSUNEK 3. Ekran gtéwny XRT

Ustawieni Przetacznik

s . Czutosc
a czutosci gtéw

Wysokos¢ docelowa

ASH-AutoBoom XRT MHalin

SenALLAVi LY Targel Height
7

AutoFold Ustawienia
- s .
wysokosci

Fore/Aaft ) doceIOWej

\Typ celu

Reczny/
Auto
Odczyt

czujnika \
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AUTOBOOM XRT EKRAN GEOWNY | OBSLUGA

PRZELACZNIK GEOWNY

Nacisnij Przetacznik gtéwny E aby przetaczac sie miedzy stanem witaczonym i wytgczonym. W stanie
witgczonym system jest gotowy do przejscia w tryb automatyczny. W stanie wytagczonym tryb automatyczny jest
zablokowany.

UWAGA: Potozenie gtdwnego przetacznika zostanie automatycznie ustawione na Wt po zakonczeniu
automatycznego rozktadania do pozycji oprysku. Potozenie to zostanie automatycznie zmienione na
WYt, gdy AutoFold rozpocznie sktadanie wysiegnikoéw do pozydji transportowej. Bez AutoFold,
potozenie zostanie automatycznie zmienione na WYk, gdy wysiegniki beda juz prawie w pozycji
ztozone).

USTAWIENIA CZULOSCI

Uzyj przyciskéw Ustawienia czutosci , aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ czutos¢ systemu. Zwiekszenie czutosci
zwiekszy szybkos¢ reakcji wysiegnika na docelowe ustawienie czujnika. Zbyt duze zwiekszenie czutosci moze
spowodowac niepotrzebny lub nadmierny ruch. Zmniejszenie czutosci skutkuje mniejszym ruchem wysiegnika, ale
sprawi, ze wysiegniki beda wolniej reagowac btad ustawienia wysokosci wysiegnika.

USTAWIENIA WYSOKOSCI DOCELOWE]

Nacisnij przycisk Wysokos¢ docelowa , aby ustawi¢ odlegtos$¢ od wysiegnika do celu. Ten ekran pozwala
rowniez uzytkownikowi wybra¢ czutos¢ czujnika wysokosci. Informacje te moga by¢ rowniez zmieniane na ekranie
Strona gtéwna XRT za pomoca przyciskdw +/- lub wpisujac wartos¢ w polu Wysokos¢ docelowa.

RYSUNEK 4. Wysokos¢ docelowa

ABM-AutoBoom XRET MWalin

GED
Target
Height
Height Sensor
Sensitivity

Left Center Right
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ROZDZIAL 3

CZUrOSC CZUINIKA WYSOKOSCI

Czuto$¢ czujnika wysokosci mozna regulowaé, wpisujac warto$¢ w polu Czuto$¢ czujnika wysokosci. Ta wartos¢
wptywa na zdolno$¢ czujnika radarowego do rozrdznienia miedzy opryskiem, uprawa i podtozem.

UWAGA:  Zakres czutosci wysokosci 1-20 jest idealny do wykrywania gornej powierzchni upraw lub ttumienia
znoszenia cieczy roboczej przy wysokim oprysku.

Zakres czutosci wysokosci 20-100 zwieksza czuto$¢ wykrywania gornej powierzchni upraw przez
czujnik, jednak wraz ze wzrostem wartos$ci czutosci wysokosci zmniejsza sie ttumienie znoszenia.

Wartos¢ czutosci czujnika wysokosci jest domysinie ustawiona na 45.

TYP CELU

RYSUNEK 5. Typ celu

ABH-AutoBoom XET Halin

Sensitivity

156 99 73

Nacisnij Typ celu aby wybrac zadany cel pomiaru:

1
+ Podtoze -: Ten typ celu bedzie uzywat sygnatu podtoza jako celu gtdwnego, jednak jezeli sygnat gérnej
powierzchni upraw bedzie miat wyzszy poziom zaufania, to ten sygnat zostanie uzyty jako cel gtéwny.

ey
+ Blokada podtoza : Ten typ celu bedzie uzywat jako cel jedynie sygnat podtoza.

Syt
« Gorna powierzchnia upraw : Ten typ celu bedzie uzywat sygnatu gdérnej powierzchni upraw jako celu
gtébwnego, jednak jezeli sygnat podtoza bedzie miat wyzszy poziom zaufania, to ten sygnat zostanie uzyty jako
cel gtéwny.

TR
» Blokada gornej powierzchni upraw : Ten typ celu bedzie wykorzystywat jako cel jedynie sygnat gornej
powierzchni upraw.
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AUTOBOOM XRT EKRAN GEOWNY | OBSLUGA

RECZNY/AUTO

W zaleznosci od konfiguragji maszyny moga by¢ dostepne maksymalnie trzy przyciski przetaczajgce Reczny/
Auto. Kazdy przycisk przetaczajacy Reczny/Auto steruje wysiegnikiem (lewym/prawym) lub sekcja centralna.
Jezeli dla sekgji centralnej wyswietlany jest tylko przycisk Reczny, sterowanie sekcjg centralng nie jest wiaczone.
Mimo to nacisniecie tego przycisku spowoduje przejscie lewego i prawego wysiegnika w tryb Auto. W trybie Auto

=
system XRT bedzie stale przesuwat pozycje wysiegnika az do osiggniecia pozycji docelowej. W trybie

Recznym m z przetagcznikiem gtéwnym w pozycji Wi, system jest gotowy do zatgczenia. Innym sposobem
przetaczania z Reczny/Auto jest nacisniecie na wybrang sekcje wysiegnika.

ODCZYT CZUJNIKA

Wysokos¢ czujnika wyswietla wysokos¢ dla kazdego z czujnikdw. Liczba wyswietlanych czujnikdw bedzie
odpowiadac liczbie czujnikdw w urzadzeniu. Ponizsza tabela opisuje bardziej szczegdtowo odczyt wysokosci
czujnika.

TABELA 1. Stany odczytu czujnika

Obraz Stan Opis
S Czuinik dziata/odczytuie Wskazuje, ze czujnik dziata prawidtowo i odczytuje
— J Yy pozadany cel.
o
Czujnik nie odczytuje/dziata Jesli czujnik jest przekreslony znakiem X, to nie
nieprawidtowo odczytuje on celu lub dziata nieprawidtowo.

Jesli pod lokalizacjg czujnika brak liczby, czujnik moze
Czujnik offline/wytgczony by¢ w trybie offline lub zostat wytaczony przez
uzytkownika.
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ROZDZIAL 3

AUTOBOOM XRT OBStUGA OPROGRAMOWANIA OPERACYJNEGO
RAVEN (ROS)

OBStUGA EKRANU RUN

RYSUNEK 6. Ekran Run

Obiekt ISO
AutoBoom

Qx L Ur 58 9

1. Nacisnij zadany wysiegnik na obiekcie XRT, aby wtaczy¢ lub wytaczy¢ AutoBoom XRT.

2. Nacisnij i przytrzymaj wybrany obiekt, aby otworzy¢ dodatkowe informacje o wysiegniku. Nacisniecie i
przytrzymanie pozwala rowniez uzytkownikowi na wiaczenie lub wytaczenie przetacznika gtéwnego.

RYSUNEK 7. Nacisniecie i przytrzymanie obiektu XRT
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AUTOBOOM XRT EKRAN GEOWNY | OBSLUGA

OBStUGA AUTOFOLD

UWAGA: Upewnij sig, ze dzwignia napedu maszyny znajduje sie w pozycji neutralnej. AutoFold jest wytaczone,
jesli dzwignia napedu maszyny nie jest w potozeniu neutralnym.

AUTOMATYCZNE ROZKEADANIE DO POZYCJI OPRYSKU

1. Nacisnij i przytrzymaj przetacznik AutoFold w pozycji W GORE.

UWAGA: Zwolnij przetacznik AutoFold w dowolnym momencie, aby przerwac cykl AutoFold.
RYSUNEK 8. Przycisk AutoFold

2. Zwolnij przetacznik AutoFold po osiggnieciu przez wysiegnik pozycji oprysku.

AUTOMATYCZNE SKEADANIE DO POZYCJI TRANSPORTOWEJ

1. Naciénij i przytrzymaj przetacznik AutoFold w pozycji W DOE.

UWAGA:  Zwolnij przetacznik AutoFold w dowolnym momencie, aby przerwac cykl AutoFold.

2. Zwolnij przetacznik AutoFold po osiggnieciu przez wysiegnik pozydji transportowe;j.
RYSUNEK 9. Ekran gtéwny obstugi AutoFold

ABM-AutoBoom XKET HMaln

AutoBoom Update

Spray
Foasition

AutoFold
Update Boom
Height
Limit

Life
Lis) 181
LI i1ee 1 8
Cix) rd

EI'%’EEI

S EBB B
—
48 47 52 48 47

UWAGA: Nie jest konieczne wyswietlanie ekranu gtownego obstugi AutoFold, aby wykona¢ automatyczne
sktadanie lub rozktadanie.
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Regulacja ogranicznika wysokosci wysiegnika. Reguluje ograniczenie wysokosci wysiegnika nad kotyska, aby
zapobiec kontaktowi z lusterkami.

Regulacja pozycji oprysku. Zapisuje aktualng pozycje przechytu wysiegnika jako nowy cel dla operadgji
rozktadania. To ustawienie ma wptyw tylko na przechyt. Pozycje docelowe dla wewnetrznych/zewnetrznych
przegubdw sktadania oraz pozycja sekcji centralnej nie sg zmieniane.

Regulacja potozenia kotyski. Ponownie kalibruje pozycje kotyski przechytu wysiegnika w oparciu o aktualna
pozycje wysiegnika. Wysiegnik powinien spoczywac na kotysce. Pozycje docelowe dla wewnetrznych/
zewnetrznych przegubdw sktadania oraz pozycja sekcji centralnej nie sg zmieniane.

RYSUNEK 10. Ustawienie pozycji kotyski

ABM-AutoBoom XRT Maln

ABN-AutoBoom XHT Hmain

Ensure the area 1% ©léear.
Raise the booms above the
cradle lip and move the
booms inward until they
AutoFald are in contact with the
cradle vertical stops.

e —

Set Crndle
Position ’

Autofloom AutoBoom

AutoFold ~— —

Fore/Aft
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ROZDAA: KALIBRACJA

4

PIERWSZA KONFIGURACJA

UWAGA: W zaleznosci od ustawieh konfiguracyjnych i zainstalowanych blokad, ponizsze kroki moga sie roznic.

Po zainstalowaniu systemu XRT:

1. Zaparkuj maszyne na ptaskim podtozu.
2. Marka maszyny, Model maszyny, i Konfiguracja maszyny zostang automatycznie wypetnione w tych trzech
polach.

RYSUNEK 1. Wybor maszyny

Machine
Setup

Ploase select a machine make, j
model, and configuration. Once
completa, press the “"Next™ button

to continue setup.

Hachine Make

.
!Cl!& IH

Machine Model
'imzzu- Patriot 3250

Machine Configuration
'I.'mnft Booms |

G " =

1

3. Nacisnij Dalej.
4. Sprawdz liczbe czujnikdéw wysokosci zainstalowanych na wysiegnikach i sekgji centralnej. Zainstalowanych moze
by¢ trzy, pie¢ lub siedem czujnikdw.

W przypadku niewykrycia czujnikdw wysokosci, nacisnij . aby ponownie wykry¢ liczbe czujnikow.
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RYSUNEK 2. Wykryto czujniki wysokosci

Height Sensor
Setup

Verify the number of detected ?
height sensors. If the number H
of sensors is incorrect, use

the “"Information™ button to
identify the missing sensor({s).
Once complets, press the
“"Retry” button. If the number
is correct, push the “"Mext™
button to continue setup.

Height Sensors [ |
a.™ B
L]

5. Nacisnij Dale;j.

UWAGA:  Jesli funkcja AutoFold jest odblokowana, AutoFold zostanie w tym czasie skalibrowane. Opis sposobu
wykonania kalibracji AutoFold podano w Kalibracja AutoFold na stronie 37. Po zakonczeniu kalibragji
AutoFold przejdz do krok 6, aby kontynuowac kalibracje AutoBoom XRT.

6. Sprawdz, czy orientacja ABM (ECU) na maszynie odpowiada orientacji sterownika w dét/do przodu na stronie
Orientacja ABM.

UWAGA: Wiele z nastepnych ekrandw zostanie wypetnionych domyslinymi ustawieniami opartymi na wybrane;j
wczesniej konfiguracji maszyny.

RYSUNEK 3. Orientacja ABM

ABM ABM
Orientation Orientation

Verify the detected downward Verify the Forward Orientation.
orientation matches the IT the forwsrd number does not H
controller's orientation. IT the match the forward direction,
numbar does not match, ensure enter the number pointing
the machine is parked on a Level forward on the ECU.
surface and press the redetect
button.
dl—lr? 645 44—2 65

1
Illliiiiiiiillll <III‘IE;i‘l‘, ]||l iI‘lEiill&’ ]|l
Oorientation
3

Downward Orientation 3 Forward Orientation [:::::::]
Q. = € P >
L=

7. W razie potrzeby nacisnij przycisk Ponowne wykrywanie orientacji, aby ponownie wykry¢ orientacje ABM na
stronie Orientacja w dot.

UWAGA: W odpowiednich polach mozna wprowadzi¢ orientacje w dot i w przéd.

8. Nacisnij Dalej.
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KALIBRACJA

9. Sprawdz, czy maszyna jest zaparkowana na rownej powierzchni.

RYSUNEK 4. Ustawienia kompensacji terenu

Terrain Compensation
Setup

Park the machine on a Level
-

surface and press the "Calibrate
Terrain Compensation” button.
Once complete, press the “"Hext"
button to continue setup.

Roll Pitch Roll

Rate
o.2" a.o0"
Calibrate Terrain
Compensation
llll —r IIII

10. Nacisnij Kalibracja kompensacji terenu.

L
faecond

11. Po zakonczeniu kalibracji kompensacji terenu nacisnij Dale;j.

UWAGA:  Jesli funkcja AutoFold jest odblokowana i skalibrowana, podczas kalibracji AutoFold zostana
wykonane nastepujace czynnosci. Przejdz do krok 17, aby kontynuowa¢ proces kalibracji.

12. Zt6z wysiegnik tak, aby wysiegniki znalazty sie w pozycji transportowe).
13. Dotknij przycisku Dalej, aby kontynuowa¢ kalibracje rozktadania.

14. Jezeli funkcja AutoFold jest odblokowana, podnie$ wysiegniki ponad krawedz kotyski i do wewnatrz, do
zetkniecia z pionowymi ogranicznikami. Podczas kotysania wysiegniki beda sterowane do punktu nastawy.

RYSUNEK 5. AutoBoom Konfiguracja sktadania - podnoszenie nad kotyske

AutoFold
Setup

Raise
Above Cradle .

1. Ensere the ares 1s clear. malse the beoms shove Uhe
ermile Lip snd move the Dooms inward entil they are in
comtact with the eradle vertical steps, This is the

height the bosms will move te when returming to cradle.

¥. Press ihe “Hent™ betlon te comtines setup.

15. Ustaw wysiegniki w typowej pozycji oprysku. Sekcja centralna powinna znajdowac sie znacznie ponizej
ogranicznikéw ruchu, a wewnetrzne wysiegniki powinny by¢ roztozone.

16. Dotknij przycisku Dalej, aby kontynuowac¢ kalibracje sktadania.
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ROZDZIAL 4

RYSUNEK 6. Kalibracja pionowego czujnika centralnego - Ustawienie na pozycje oprysku

AutoFold
Setup
Set to Spray

Position

1. Sat the center rack o the desired spray height.
This ds the initial position the cemter rack will
raturn U6 when AuteFolding owt. The center rack apray
haight is updated when an AutcFald Im sequence Qs
inivisved.

I, Sat Llaft and right boos te the desired spray helpght.
This s the position the Left asnd right boss will sove
to whan AutaFalding awt.

1. Pirais The “NHexl™ buttan to comtimues setiep.

17. Wprowadz Szerokos¢ sekcji centralnej. Szerokos$¢ sekcji centralnej mierzona jest od punktu obrotu lewego

wysiegnika do punktu obrotu prawego wysiegnika. Punkt obrotu jest miejscem, w ktdrym wysiegnik obraca sie
podczas podnoszenia/opuszczania. Punktem obrotu jest z reguty poziomy trzpieh stalowy.

RYSUNEK 7. Konfiguracja sekcji centralnej

Center Rack
Setup
Please enter the width of the ?
center rack. Once complete, .
press the “"Next"” button to
continue setup.

Canter Rack®
Width
fdn)

G .-™ &

18. Nacisnij Dale;j.

19. Wprowadz przesuniecie Z od dolnej czesci dyszy opryskowej do dolnej czesci soczewki czujnika dla
zidentyfikowanego czujnika w polu Przesuniecie Z.

20.Wprowadz przesuniecie X od punktu obrotu wysiegnika (nie od osi maszyny) do miejsca montazu czujnika w
polu Przesuniecie X.
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RYSUNEK 8. Konfiguracja czujnika wysokosci

21. Nacisnij Dalej.

Height Sensor
Setup

Enter the offsets for esach

seansor. Once complete, press
the “"Next” button to continue
setup.

Sensor

Position pu—=rr 7]
Pauns Balow — |

offsetr I~
[dnd

22.Powtérz krok 19 i krok 21 dla pozostatych czujnikéw.
23.Ustaw wysiegniki rownolegle i mniej niz 2,4 m [8 stop] od podtoza.

24.Nacisnij Dalej.

RYSUNEK 9. Ustawienie czujnika wysokosci - ustawienie rownolegle wysiegnikéw

25.Podnies$ lewy wysiegnik tak, aby nastgpita co najmniej zmiana wysokosci o 101,6 cm [40 cali].

26.Nacisnij Dalej.

Height Sensor
Setup

Set Booms

Parallel

Ensure the area is clear and
move the booms to a parallel
position. Once complete, press
the “"Next"” button to continue
setup.

“Sat booms wundor a (Te)

[ o
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RYSUNEK 10. Ustawienie czujnika wysokosci - podnoszenie lewego wysiegnika

Height Sensor
Setup
Raise
Left Boom

Ensure the area is clear and raise
the left boom wuntil all sensors are
at lLeast 40 inches above the previous
position. The “"Next” button will
appear when this condition is met.

If the next button does not appear,
return to the previous step and
adjust the center rack.

. —

27.Podnie$ prawy wysiegnik tak, aby nastapita co najmniej zmiana wysokosci o 101,6 cm [40 cali].
28.Nacisnij Dalej.

RYSUNEK 11. Ustawienie czujnika wysokosci - podnoszenie prawego wysiegnika

Height Sensor
Setup

Raise
Right Boom

Ensure the area is clear and raise
the right boom until all sensors are
at Least 40 inches above the previous
position. The “"Next" button will
appear when this condition is met.

—

29.Jesli w maszynie zainstalowano IMU (Inertial Measurement Unit), przejdz do krok 32.
30.0bniz i wypoziomuj wysiegniki.

31. Popro$ pomocnika o reczne zakotysanie wysiegnika w goére i w dot, az pojawi sie strzatka Dalej. Strzatka Dalej
pojawi sie tylko wtedy, gdy napiecia beda sie rézni¢ od siebie o wiecej niz 0,25 V.
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RYSUNEK 12. Obrot sekcji centralnej

Height Sensor
Setup

Manually Rotate
Center

Have an assistant manually rock
the booms wup and down until Next

arrow appears. Once complete,
prass the “"Next" button to
continue setup.

32.Podnies sekcje centralng i ustaw wysiegniki na poziomie.

UWAGA:

RYSUNEK 13. Kalibracja podstawowego cisnienia sterowania

Base Control
Effort Calibration

Raise Center Rack
Set Booms Level

Ensure the area is clear, raise the
canter rack to the full extent and set
booms to a lLevel (within 5 degrees of
parallel) position. Verify the master
switch is on. Once complete, press the
“"Next” button to continue setup.
NOTICE: Booms will begin to move

Laft Coentar Right

Currant

Angle 1.68 e.12 0.58

Przez nastepnych kilka krokow wysiegnik bedzie poruszat sie samodzielnie. Sprawdz, czy nikt nie
znajduje w poblizu wysiegnikow.

33.Nacisnij Dalej. System przeprowadzi automatyczng sekwencje kalibracji w celu okreslenia cyklu pracy
wymaganego do utrzymania wysiegnika w bezruchu.

34 Jesli zostanie wyswietlony monit, recznie podnies lub obniz wysiegnik i nacisnij Dalej, aby kontynuowac

kalibracje.

35.Zapoznaj sie z informacjami na stronie Ustawienie czujnika wysokosci.

36.Nacisnij Dalej.

37.Zapoznaj sie z informacjami na stronie Podsumowanie informagji o systemie.
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ROZDZIAL 4

38.Nacisnij Dalej.
39.Zostanie wyswietlony ekran Strona gtéwna XRT.

UWAGA: Funkcje, ktdre nie sa widoczne na ekranie Strona gtéwna XRT, sa zablokowane. Aby odblokowac te
funkgje, postepuj zgodnie z instrukcjami w Kody odblokowania funkcji na stronie 42.
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ROZDAA: USTAWIENIA
5

USTAWIENIA MASZYNY

RYSUNEK 1. Ustawienia maszyny

Machine Settings

|anhin- Settings Home =|

Boom Boam
Configuration Tuning

H

Display Fold
Configuration Tuning

Haeight
Sensor Calibrations
Configuration

Presets
Configuration

RYSUNEK 2. Menu rozwijane Ustawienia maszyny

Please Make a Selection [a

Flchlnr ¥rillings Home

Hess Canfiguratisn

Waam Tanisg

CAaliBrarisans

Display Canfigeraiies

Feld Tunimg

Helght Semsar Canfigeraiiss
Heighl Semsar Bpdates
Frasets Canfigeraties

INY Bpdataw

KW Wpdnies
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ROZDZIAL 5

KONFIGURACJE WYSIEGNIKOW

Okno Konfiguracja wysiegnika daje uzytkownikowi mozliwo$¢ regulacji Szerokosci sekgji centralnej, wigczenia lub
wytaczenia Sterowania sekgji centralnej oraz wigczenie lub wytaczenie systemu amortyzatora o sterowane;j sile
ttumienia. Jezeli pole wyboru Sterowanie sekgji centralnej jest puste, system nie bedzie automatycznie podnosit
lub opuszczat sekgji centralnej na podstawie odczytdw z czujnikdw wysokosci.

RYSUNEK 3. Konfiguracja wysiegnikéw

Machine Settings

Iﬂuum Configuration _—._‘

Center Rack
Width
(in)

o eentrot | |

KONFIGURACJA WYSWIETLACZA

Okno Konfiguracja wyswietlacza pozwala uzytkownikowi na stworzenie wtasnego widoku ekranu gtéwnego
AutoBoom XRT. Moze to by¢ przydatne w diagnostyce i rozwigzywaniu probleméw. Aby skonfigurowac

wyswietlacz:
1. Wybierz Konfiguracja wyswietlacza z zaktadki Ustawienia maszyny. Otworzy sie okno, zawierajgce
edytowalne sekcje ekranu strony gtéwnej AutoBoom XRT.

RYSUNEK 4. Konfiguracja wyswietlacza

Machine Settings

Display Configuration — l

Selected
Readout Value

Wybrany
odczyt — Selected Press To
Raadout Salect
Press To Praeass To Press To
Select Select Select

ROZWU,a,n'a ~] Change selected readout information
wartos¢ zadana

No Readout :!

Change main screen middle section /GOtOWG
|Hn Readout ='| V
—
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2. Wybierz zadana wartosc¢ dla tej lokalizacji z listy rozwijanej na dole strony.
3. Wybierz okno rozwijane Odczyt i wybierz Opcje zaawansowane
UWAGA: Opcje te mozna réwniez edytowac ze strony gtdwnej, wybierajac pole odczytu do aktualizagji.

4. Nacisnij Wybrany odczyt w wybranym obszarze.

5. Wybierz opcje Procent AutoFold, aby wyswietli¢ aktualne pozycje przegubdw rozktadania zamiast odczytow
czujnikéw AutoBoom na ekranie strony gtéwnej AutoBoom XRT.

RYSUNEK 5. Ekran potozenia procentowego AutoFold

Lift Fold 1 Fold 2 Fold 3
L 104 99 29 29
Rv 04 100 100 100
ci% 61

6. Wybierz opcje Waczanie/wytaczanie odczytu, aby zastapi¢ odczyty czujnikdw na ekranie strony gtownej
AutoBoom XRT Main duzymi przyciskami przetgczania Auto/Reczne. Dzieki temu operator moze fatwiej
potwierdzi¢, czy podczas pracy AutoBoom sekcja sktadania wysiegnika jest wigczona czy nie.

RYSUNEK 6. Przetaczanie Auto/Reczne

Left Center Right

Ev] [v] Ewv]

7. Wybierz opcje Przéd/Tyt, aby zastgpi¢ srodkowa czes¢ ekranu gtdwnego informacjami o gtownym potozeniu
roztozenia wysiegnika.

RYSUNEK 7. Przéd/Tyt

ABM-Autoboom XRT Hmin

AutoBoom

AutoeFold

8. Po skonfigurowaniu wszystkich wybranych odczytéw, nacisnij Gotowe.
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KONFIGURACJA CZUJNIKA WYSOKOSCI

Okno Konfiguracja czujnika wysokosci daje uzytkownikowi mozliwo$¢ zmiany przesuniecia czujnika, przeglad
informacji o oprogramowaniu lub wybdr Wiaczenia czujnika. Ta strona pozwala rowniez uzytkownikowi na
zamiane czujnikdbw poprzez nacisnigcie przycisku Zamiana czujnikéw oraz aktualizacje oprogramowania
czujnikow przez dotkniecie przycisku Aktualizacja czujnika wysokosci.

Przesuniecie X to pozioma odlegtos$¢ od punktu obrotu tego wysiegnika (w poblizu lewego lub prawego
ramienia). Przesuniecie Z to pionowa odlegto$¢ miedzy dysza opryskowa a soczewka czujnika wysokosci. Jezeli
czujnik znajduje sie ponizej dyszy opryskowej, pole Mocowanie powinno by¢ ustawione na ,Ponizej".

RYSUNEK 8. Konfiguracja czujnika wysokosci

| <= IR
aln

Machine Settings

|Nu.i.-;|ht Sensor Configuration

. . Current Offset X
Aktuahzaqa Software 1.46.0 tim}

CZanika Mount Balow = Sensor
wysokosci \ =| Enabled

Wybierz rézne czujniki pokazane na wysiegniku opryskiwacza, aby zmieni¢ ich konfiguracje.

— Zamien czujniki

-
S|
s ial — off z
Mumber (17933 |= b
asa

AKTUALIZACJE CZUINIKOW WYSOKOSCI

Okno Aktualizacje czujnikow wysokosci daje uzytkownikowi mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania czujnikdw
wysokosci. Czujniki mozna aktualizowac¢ indywidualnie, wybierajac kazdy czujnik i naciskajac Przeprogramuj
wybrany. Alternatywnie, wszystkie czujniki mozna zaprogramowac przez nacisniecie Przeprogramuj wszystkie.
Oprogramowanie czujnika wysokosci jest dotagczone do oprogramowania XRT ABM. Do aktualizacji
oprogramowania czujnika wysokosci nie jest potrzebny zaden zewnetrzny plik.

RYSUNEK 9. Aktualizacje czujnikow wysokosci

————"_________________

Machine Settings

iHuight Sensor Updates =|

Sarial | = Reprogram

| e
Humber [L7933 = Selected
Current R p e og ram

How
Software 1-46.0
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ZAMIEN CZUINIKI

Nacisnij Zamien czujniki, aby otworzy¢ okno Zamiana czujnikéw wysokosci. Po fizycznej zamianie czujnikdw na

maszynie, wybierz dwa zamienione czujniki. Po wybraniu obu dotknij przycisku Zamien.

RYSUNEK 10. Zamien czujniki

AKTUALIZACJE REM

Height Sensor
Swap

Select two sensors by clicking ?
a sensor or use the below drop H

downs .

Height . —
Sensor 1 = 1

Height Sat
Sensor 2 Sansor 1

™ = MM Zamien

(Raven]

Oprogramowanie REM jest dotgczone do oprogramowania ABM i aktualizowane poprzez pule obiektéw. Okno
Aktualizacje REM daje uzytkownikowi mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania. Jedli dostepna jest aktualizacja,

wybierz przeprogramuj. Do aktualizacji REM nie jest potrzebny zaden zewnetrzny plik.

RYSUNEK 11. Aktualizacja REM

Machine Settings

IREH Updates :|

Current
Software 20.1.0.4

Hew R
Software 21.2.8.1 'PEEEFR!
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KONFIGURACJE USTAWIEN WSTEPNYCH

Okno Konfiguracja ustawien wstepnych daje uzytkownikowi mozliwo$¢ wyboru zagdanego Trybu ustawien, wyboru
liczby Stuknieé, aby wiaczyc tryb, oraz zaznaczenia pola wyboru Joysticki, jesli uzycie joysticka spowoduje
wigczenie trybu.

Przefaczniki sterowania wysiegnikiem mozna skonfigurowac tak, aby wykonywaty okreslone funkcje w zaleznosci
od liczby nacisniec joysticka. Na przyktad, uzytkownik moze skonfigurowac system tak, aby podnosit wysiegnik do
wyzszej pozycji (np. w celu zawrdcenia na koncu rzedu) po trzykrotnym szybkim stuknieciu przetacznika na
joysticku. Aby skonfigurowac ustawienia wstepne:

1. Wybierz Konfiguracja ustawien wstepnych z zaktadki Ustawienia maszyny.

2. Wybierz zadany wysiegnik. Kazdy wysiegnik bedzie miat swoje wtasne ustawienia z kazdych wybranych
ustawien wstepnych.

RYSUNEK 12. Konfiguracja ustawien wstepnych

Machine Settings

Prasets Configuration = |

Preset Mode

I'_i|:|nr'a|1uI Mode

Joysticks Taps

Y m

3. Wybierz zadany Tryb ustawien wstepnych.
a. Tryb oprysku - Standardowy tryb pracy XRT
b. Ustawienie wstepne 1 - Tryb dostosowywany przez uzytkownika

c. Ustawienie wstepne 2 - Tryb dostosowywany przez uzytkownika
4. Wybierz Metoda wyzwalania.
a. Dla kazdego trybu ustawien wstepnych istnieje jedna metoda wyzwalania.
5. Wybierz opcje Sterowanie Do.
a. Wysokos¢ - Ustawienie wstepne bedzie ustawiato do wysokosci wybranej przez uzytkownika.
b. Kat - Ustawienie wstepne bedzie ustawiato do kata wybranego przez uzytkownika.
c.  Wysokos¢ oprysku - Ustawienie wstepne bedzie ustawiato do wysokosci w trybie oprysku.
d. Transport - Ustawienie wstepne bedzie ustawiato do maksymalnej wysokosci i wytaczy skrzydto po
osiaggnieciu tej wysokosci.
6. W razie potrzeby zaznacz pole wyboru Joysticki. Wybor opcji Joystick wigcza lub wytgcza skroty na joystick do
zmiany trybu.

7. Aby aktywowac ustawienie wstepne, nacisnij przycisk joysticka w kierunku wybranym jako rodzaj wyzwalacza i
nacisnij go tyle razy, ile zostato wybrane jako liczba stuknigc.

28 Podrecznik kalibracji i obstugi Case IH AutoBoom XRT



USTAWIENIA

PRECYZYJNA REGULACJA WYSIEGNIKA

Precyzyjna regulacja wysiegnika wyswietla ustawienia wysiegnika w oparciu o opcje konfiguracji maszyny (marka,
model, szeroko$¢ wysiegnika) wybrane podczas wstepnej kalibracji. W razie potrzeby uzytkownik moze
dostosowac ustawienia predkosci do cyklu pracy, szybkosci opuszczania, podstawowego cyklu pracy, strefy
nieczutosci wysokosci oraz wzmocnienia PID. Uzyj przyciskéw Wzmocnienie wysiegnika i Precyzyjna regulacja
predkosci wysiegnika, aby przetaczac sie miedzy tymi dwoma ekranami.

UWAGA: Nacisniecie przycisku Resetowanie precyzyjnej regulacji lub Resetowanie wzmocnienia resetuje
tylko wartosci wyswietlane na tej stronie. Wartosci sg przywracane do wartosci domysinych
wiasciwych dla marki, modelu i szerokosci wysiegnika maszyny.

Dodatkowe informacje na temat tych ustawien mozna znalez¢ w Rozdziat 6, Zaawansowana precyzyjna regulacja
AutoBoom XRT.

RYSUNEK 13. Ekrany precyzyjnej regulacji wysiegnika

ABM-5Satup

el O | ©
Machine Settings

innnn Tuning — ’

Laft Coantar Right
Sty Cvet |a.a12 Hs.saa ||a.912 |

Down :::;: ['E . 6008 ”1 .3508 I[B . 600 l
Base Outy |3? .00 “59. ee ”3‘? .00 |

Haeight
Deadband
Boom Reset
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PRECYZYJNA REGULACJA SKEADANIA

Precyzyjna regulacja sktadania wyswietla ustawienia sktadania w oparciu o opcje konfiguracji maszyny (marka,
model, szeroko$¢ wysiegnika), wybrane podczas wstepnej kalibracji. W razie potrzeby uzytkownik moze
dostosowac czutos¢, cykl pracy bazy oraz wartosci Min/Maks.

1. Czutosémozna ustawic niezaleznie dla Podnoszenie/Sktadanie i Opuszczanie/Rozktadanie. Wyzsze czutosci
odpowiadajg szybszym ruchom podczas recznego ruchu wysiegnika.

2. Podstawowy cykl pracy (Tylko podnoszenie) to cykl pracy wymagany do utrzymania wysiegnikdw w poziomie/
stacjonarnie. Zmiana tej wartosci nie ma wptywu na réwnowazng warto$¢ dla AutoBoom.

3. Min oraz Maks okreslajg maksymalny i minimalny cykl pracy, ktory bedzie stosowany do okreslonego
przegubu, gdy system wykonuje AutoFold podczas sktadania lub rozktadania. Wartosci Min/Maks nie maja
wptywu na operacje recznego sktadania.

UWAGA: Te ustawienia sg dostepne tylko dla przegubdw wysiegnika, ktore maja proporcjonalne wktady
hydrauliczne.

RYSUNEK 14. Konfiguracja ustawien wstepnych

ABM-Satup

el N | &
Machine Settinq_s_

[Fold Tuning —

==
.dmm

In Out

iI

Fold
Sensitivity I55 | |59 |

Base Duty
cyels |32.00
Min Max

e Hma ‘

Extend IB | I].EE |

Retract
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KALIBRACIE

RYSUNEK 15. Kalibracje

& R

Machine Settings
-
Calibrations :l
Auto-Indax
of Halght c;ET:r:?Iin

SEnsors

Base Control Reasst
Effart to

Defaults

Calibration

Tarrain
Compensation
Calibration

Boom Angle
Calibration

AUTO-INDEKSOWANIE CZUINIKOW WYSOKOSCI

Kalibracja Auto-indeksowania czujnikdw wysokosci pozwala uzytkownikowi na weryfikacje liczby czujnikow
wysokosci i aktualizacje ich lokalizacji. Uzytkownik zostanie poproszony o podniesienie lewego i prawego
wysiegnika. Obserwujac, ktore czujniki miaty najwiekszy przyrost wysokosci na kazdym kroku, system uczy sie,
ktéry czujnik znajduje sie w kazdym miejscu na wysiegniku.

1. Sprawdz, czy liczba wykrytych czujnikdw wysokosci odpowiada liczbie zainstalowanej w maszynie.

2. Jesli wszystkie czujniki zostaty wykryte, dotknij przycisku Dalej aby kontynuowac.

RYSUNEK 16. Ustawienie czujnika wysokosci - indeksowanie czujnika

3. Rozt6z wysiegnik i ustaw wysiegnik w poziomie i mniej niz 2,4 m [8 stdp] nad ziemia.
4. Gdy oba wysiegniki sg roztozone i wypoziomowane, dotknij przycisku Dalej, aby kontynuowac.

Height Sensor
Setup

Varify the number of detected ?
height sensors. IT the number H
of sensors is incorrect, use

the "Information™ button to

identify the missing sensori{s).

Once complete, press the

“"Retry"” button. If the number

is correct, push the “"Next®

button to continue setup.

Height Sensors =
Q. &=

016-0235-002PO Akt. B

31
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RYSUNEK 17. Ustawienie czujnika wysokosci - ustawienie réwnolegle wysiegnikow

Height Sensor
Setup

Set Booms

Parallel

Ensure the area is clear and
move the booms to a parallel
position. Once complete, press
the “"Next” button to continue
setup.

“Sat booms wunder a (Tt}

g

5. Podnie$ lewy wysiegnik.

6. Gdy wszystkie czujniki na lewym wysiegniku zostana podniesione powyzej 2,4 m [8 stdp], zostanie wyswietlony
przycisk Dalej. Dotknij przycisku Dalej, aby kontynuowac.

RYSUNEK 18. Ustawienie czujnika wysokosci - podnoszenie lewego wysiegnika

Height Sensor
Setup
Raise
Left Boom

Ensure the area is clear and raise
the left boom wuntil all sensors are
at lLeast 40 inches above the previous
position. The “"Next” button will
appear when this condition is met.

If the next button does not appear,
return to the previous step and
adjust the center rack.

. —

7. Podnie$ prawy wysiegnik.

8. Gdy wszystkie czujniki na prawym wysiegniku zostana podniesione powyzej 2,4 m [8 stop], zostanie
wyswietlony przycisk Dalej. Dotknij przycisku Dalej, aby kontynuowac.
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RYSUNEK 19. Ustawienie czujnika wysokosci - podnoszenie prawego wysiegnika

Height Sensor
Setup

Raise

Right Boom

Ensure the area is clear and raise
the right boom until all sensors are
at Least 40 inches above the previous
position. The “"Next"” button will
appear when this condition is met.

€ P

9. Lokalizacja i przesuniecia dla kazdego czujnika sg wyswietlane na stronie podsumowania. Na tym kalibracja

zostaje zakonczona.

RYSUNEK 20. Konfiguracja czujnika wysokosci - wyswietlanie strony podsumowujace;j

Position

v B L I

Height Sensor
Setup

Please ensure the offset
H

infoermation is correct. Once
complete, press the “"Next"
button to continue setup.

offset Offset Serial
x Z Number

E - 2135

>

KALIBRACJA PODSTAWOWEGO CISNIENIA STEROWANIA

Nacisnij przycisk Kalibracja podstawowego cisnienia sterowania, aby ponownie skalibrowa¢ cisnienie
wymagane do utrzymania wysiegnikow w pozycji poziomej i nieruchomej. W ten sposéb zostanie zaktualizowany
cykl pracy wymagany do utrzymania wysiegnikéw w poziomie.
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RYSUNEK 21. Kalibracja podstawowego ci$nienia sterowania

Base Control
Effort Calibration

Raise Center Rack
Set Booms Level

Ensure the area is clear, raise the
ceanter rack to the full extent and set
booms to a level (within 5 degrees of
parallel) position. Verify the master
switech is on. Once complete, press the
“Hext” button to continue setup.
HOTICE: Booms will begin to move

Laft Center Right

Current

Angle 1.58 3.12 H.SE

1. Upewnij sie, ze w obszarze wokdt maszyny nie ma zadnych osdb postronnych i przeszkéd. Podczas tej
procedury wysiegniki bedg poruszac sie w gore i w dot.

2. Roztdz catkowicie wysiegniki i ustaw lewy i prawy wysiegnik w poziomie. Aby przystapi¢ do kalibracji, wysiegniki
muszg by¢ w potozeniu 5° od poziomu.

3. Ustaw wytacznik gtéwny w pozycji wkaczone;.

4. Dotknij przycisku Dalej. Nalezy pamietac, ze podczas wykonywania tej kalibracji wysiegniki zaczng sie podnosic¢
i opuszczad.

5. Po zakonczeniu kalibracji zostang wyswietlone nowe wartosci.

KALIBRACJA KOMPENSACII TERENU

Przycisk Kalibracja kompensacji terenu daje uzytkownikowi mozliwo$¢ weryfikacji lub aktualizacji orientacji ECU i
ponownej kalibracji czujnikéw bezwtadnosciowych ABM.

Przed wykonaniem tej kalibracji maszyna musi by¢ zaparkowana na réwnej powierzchni.

RYSUNEK 22. Orientacja modutu AutoBoom

ABM ABM
Orientation Orientation

Verify the detected downward Verify the Forward Orientation.
orientation matches the H ITf the Torward numboer does not .
controller "s orientation. ITf the match the forward direction,
number doss not match, ensure enter the number pointing
the machine is parked on a Level forward on the ECU.
surface and press the redetect
bButtom.
1 d4—2 G5
Redetect
Grientation

Downward Orientation 3
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KALIBRACJA KATA WYSIEGNIKA (LEWY | PRAWY)

Przycisk Kalibracja kata wysiegnika daje uzytkownikowi mozliwos$¢ ponownej kalibracji czujnikdw przechytu
wysiegnika. Dzieki temu pomiar czujnika przechytu jest skorelowany z katowa pozycja wysiegnika.

1. Ustaw wysiegniki rownolegle i mnigj niz 2,4 m [8 stop] od podtoza.

2. Nacisnij Dalej.

RYSUNEK 23. Ustawienie czujnika wysokosci - ustawienie réwnolegle wysiegnikéw

Height Sensor
Setup

Set Booms

Parallel

Ensure the area is clear and
move the booms to a parallel
position. Once complete, press
the “"Next"” button to continue
setup.

“Sat booms wundor a (Te)

—

3. Podnies lewy wysiegnik tak, aby nastgpita co najmniej zmiana wysokosci o 101,6 cm [40 cali].
4. Naciénij Dalej.

RYSUNEK 24. Ustawienie czujnika wysokosci - podnoszenie lewego wysiegnika

Height Sensor
Setup
Raise
Laeft Boom

Ensure the area is clear and raise
the left boom wuntil all sensors are
at lLeast 40 inches abowve the previous
position. The “"Next” button will
appear when this condition is met.

If the next button does not appear,
return to the previous step and
adjust the center rack.

. —

5. Podnies$ prawy wysiegnik tak, aby nastgpita co najmniej zmiana wysokosci o 101,6 cm [40 cali].
6. Nacisnij Dalej.
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RYSUNEK 25. Ustawienie czujnika wysokosci - podnoszenie prawego wysiegnika

Height Sensor
Setup

Raise

Right Boom

Ensure the area is clear and raise
the right boom until all sensors are
at Least 40 inches above the previous
position. The “"Next" button will
appear when this condition is met.

7. Obniz i wypoziomuj wysiegniki.
8. Nacisnij Dalej.
RYSUNEK 26. Obrét sekcji centralnej

Height Sensor
Setup

Manually Rotate
Center

Have an assistant manually rock
the booms wup and down until Next
arrow appears. Once complete,
prass the “"Next"” button to
continue setup.

9. Popro$ pomocnika o reczne zakotysanie wysiegnika w goére i w dét, az pojawi sie strzatka Dalej. Strzatka Dalej
pojawi sie tylko wtedy, gdy napiecia beda sie rézni¢ od siebie o wiecej niz 0,25 V.

UWAGA: Jesli dostepne jest IMU, do kalibracji IMU zostanie uzyta ikona kata sekgcji centralnej.
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RYSUNEK 27. AutoBoomKonfiguracja sktadania - sktadanie wysiegnika

KALIBRACJA AUTOFOLD

AutoFold
Setup
Fold
Boom In -

1. Ensure the arena 1% clear and Told
the boom completely into the ceradle.

2. Press the "Hext" button to
continue sctup

AutoFold
Setup
Set to Spray

Position

1. Sat the center rack Te the desired spray height.
This dis the initial position the cemter rack will
raturn to when Autofolding cwt. The cemter rack apray
haight is updated whan an Autofold Im sequence is
iniviaved.

I, Sat Laft and right boos te the desirsd spray halght.
This s the position tha Laft and right boss will sove
to whan AutoFelding owt.

1. PFrais The “Hezil™ bhutlton to contimes selup.

Kalibracja AutoFold ponownie kalibruje czujniki uzywane do wykonywania automatycznego rozktadania oraz
operacji przdd/tyt. Czynnosc te nalezy wykonag, jezeli czujniki zostaty wyregulowane/wymienione lub jezeli
AutoFold nie konczy sekwencji automatycznego rozktadania lub sktadania.

1. Zt6z wysiegnik i catkowicie obniz wysiegniki do kotyski.
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RYSUNEK 28. Ustawienie pozycji ztozonej

2. Podnies$ wysiegniki nad krawedziami kotyski i do wewnatrz, do zetkniecia z pionowymi ogranicznikami. Podczas

AutoFold
Setup
Fold

Boom In

1. Ensure the arena 1% clear and Told
the boom completely into the cradle.

2. Press the "Hext" button to
continue sctup

umieszczenia w kotysce wysiegniki beda sterowane do wartosci zadane;j.

RYSUNEK 29. Podnoszenie nad kotyske

AutoFold
Setup
Raise
Above Cradle =

1. Emsure the ares is clear. Waise the bones abowe the
cradle lip and move the boems inwsrd sntil they are in
contacl with the ermdle werticml stops. This iIs the

height the hoams will meve te when retarming te cradle,

z. Fress the “mext”™ button te continee setup,

3. Roztoz catkowicie lewy i prawy wewnetrznyprzegub. Zewnetrzne przeguby pozostaw ztozone. Przechyl

wysiegniki w dot do petnego zakresu ruchu.
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RYSUNEK 30. Minimalna wysokos¢

AutoFold
Setup

Booms Minimum Height
with Tips Folded In

1. Uafald the Laft and right laner Told jolnts until
the booms are fully enfolded. Oo NOT wnfold the ouler
boos joimts.

2. Lowsr the laft and right boess te thelr minisus
position. Ralse the conter Lif mecossary.

3. Press the “Hext™ buttom to continue setup.

4. Roztoz catkowicie lewy i prawy zewnetrznyprzegub.

UWAGA: Aby zakonczy¢ ten etap, mozna podnies¢ wysiegniki.

RYSUNEK 31. Rozktadanie dysz

AutoFold
Setup
Fold
Tips Out

1. Unfold the Left and right outer
fold joints until the booms are
fully unfolded. (Booms can be raised
if necessary)

2. Presa the "Next" button to
continue setup.

5. Podnie$ sekcje centralng na maksymalng wysokosc¢ i przechyl wysiegniki do petnego zakresu ruchu.
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RYSUNEK 32. Podnoszenie sekgji centralnej i wysiegnikow

AutoFold
Setup

Center Rack & Booms
Maximum Height

1. Raisea the center rack, left boom
and right boom until they are at
their maximum position.

2, Press the "Next™ button to
continue setup.
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6. Ustaw wysiegniki i sekcje centralng w zadanej pozycji oprysku. Jest to pozycja, do ktorej przesunie sie wysiegnik
przy automatycznym rozktadaniu. Nalezy pamieta¢, ze wysokos$¢ sekcji centralnej zostanie ponownie zapisana
w pamieci przy kazdej operacji automatycznego sktadania. Przechyt lewy i prawy nie zostanie ponownie
zapisany w pamieci.

RYSUNEK 33. Ustawianie wysiegnikéw i sekcji centralnej w pozycji oprysku

AutoFold
Setup
Set to Spray

Position

i, Sat the center rack to the desired spray height.
This is the initial position the cemter rack will
Faturn e when AuteFolding owt. The certer rach &@pray
haight is updated whan an AwtcFald In sequence is
inivieved.

I, Sat Laft and right boss te the desirsd spray helpght.
This s the position tha Laft and right boss will sove
to whan AutoFelding owt.

1. Prais the “NHezxl™ hittan to comtimus sstiep.

PRZYWRACANIE USTAWIEN DOMYSLNYCH

Wybranie opcji Przywracanie ustawien domyslnych daje uzytkownikowi mozliwo$¢ przywrdcenia domysinych
ustawien fabrycznych AutoBoom XRT.

Aby przywrécic¢ ustawienia domysine:

Reset

= Calibrations _ to
Defaults

Ustawie

1. Nacisénij przycisk Przywracanie ustawieh domysinych na ekranie Kalibragje.
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RYSUNEK 34. Przywracanie ustawien domysinych

AT A

Reset
to
Defaults

Are you sure you want to resel
cealibration values and machine data
to factory defaults?

You can‘t unde this mction and the
system will need to be recamlibrated
before it can be used,

Boom Cantrol

UWAGA: Odblokowania nie zostang skasowane podczas resetu.

USTAWIENIA ALARMU

Zaktadka Ustawienia alarmu umozliwia emitowanie dzwiekdw z wyswietlacza, gdy AutoBoom przechodzi z trybu
Auto do Reczny i z trybu Recznego do Auto.

RYSUNEK 35. Ustawienia alarmu

——
K o =

Alarm Settings

Auto/Manunl
Boops III

Disable Is Folded
Alarms

KODY ODBLOKOWANIA FUNKCJI

W zaktadce Odblokowania wys$wietlana jest zielona ktddka obok funkcji, ktére sa juz odblokowane. Obok funkgji,
ktére nie sa odblokowane, wyswietlana jest czerwona ktodka.
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USTAWIENIA

Kod odblokowania funkgji jest wymagany do aktywacji dodatkowych funkcji AutoBoom XRT. Skontaktu;j sie z
lokalnym dealerem firmy Raven w celu zakupu kodow odblokowania funkgje.

RYSUNEK 36. Ekran odblokowania funkgji

ABM-Satup

mensiiiviiy Targei Weighi
AutoBoom IEB ] ESE ]
= = Feature Unlocks
E :!".EPE'-F.EFS.. Status
AutoBoom
Left Right

AutoFold
Fore/Aft E

Aby wprowadzi¢ kod odblokowania funkgji i wtaczy¢ funkcje:
Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym XRT.
Wybierz zaktadke Odblokowania.

Wybierz ikone ktédki obok funkgji, ktéra ma zosta¢ odblokowana.
Wprowadz kod odblokowania funkgji.

> o=

UWAGA: Mozna pomina¢ myslniki, litery moga by¢ wpisane jako wielkie lub mate.

5. Dotknij pola wyboru, aby przesta¢ wprowadzony kod.

UWAGA:  Zostanie wyswietlony komunikat informujacy, czy wprowadzony kod odblokowania jest prawidtowy.

Jesli kod jest prawidtowy, ikona ktodki obok funkgcji zmieni kolor na zielony i wskaze, ze jest ona
odblokowana, jak pokazano na Rysunek 36 na stronie 43.

Po odblokowaniu funkgji, przed uzyciem jakiejkolwiek funkcji XRT wymagana jest kalibracja.
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ROZDZAE ZAAWANSOWANA
PRECYZYJNA REGULACJA
6 AUTOBOOM XRT

PRZYGOTOWANIE
WYMIARY CZUJNIKA

Sprawdz, czy wymiary systemu zostaty wprowadzone prawidtowo dla przesunieé czujnikédw wysokosci i szerokosci
sekgji centralne;j.

CZUJNIK KATA WYSIEGNIKA

Sekwencja automatycznej kalibracji musi by¢ przeprowadzana na ptaskim podtozu. Jesli wymiary czujnika zostaty
zaktualizowane, ponownie przeprowadz kalibracje czujnika kata wysiegnika.

OLEJ HYDRAULICZNY

Najlepsze wyniku uzyskuje sie, dokonujac precyzyjnej regulacji przy normalnej temperaturze roboczej oleju
hydraulicznego.

KALIBRACJA PODSTAWOWEGO CISNIENIA STEROWANIA

Doktadne wartosci podstawowego cisnienia sterowania sa niezbedne do tego, aby zaawansowana precyzyjna
regulacja powiodta sie. Kalibracje podstawowego cisnienia sterowania przeprowadzaj tylko po rozgrzaniu oleju
hydraulicznego. Jesli to mozliwe, przed wykonaniem kalibracji podstawowego cisnienia sterowania wigcz
AutoBoom i jedz powoli przez dwie minuty. Dzieki temu cewki elektromagnesu osiggna temperature robocza, co
pozwoli uzyska¢ najdoktadniejsze podstawowe cisnienie sterowania.

TEST DOCELOWEGO CISNIENIA STEROWANIA

1. Wybierz Diagnostyka.
2. Wybierz Testy.
3. Wybierz Test docelowego cisnienia sterowania.
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RYSUNEK 1. Test docelowego cisnienia sterowania

ABM-Diagnostics Target Control Effort 2

A
@ n | &
Testa -ﬂm

tAu toBoom —

lr-rqut Control Effort Test — Hanual Test Test Hesults

Control m Averange 8.11
This screen is designed to test the — Effu'rﬁt} ¥elocity *

boom function with a static centrol faea s
affort. The control affort can be Current -@.48

entered manually or by using Angle )

predefined options for lLowering and {deg}

raising. Current

Velocuty 8.19
{deg s}
Dty
Cycle o
[E5]

= -

4. Naciénij Rozpocznij test.

5. Jesli wysiegnik porusza sie w gore lub w dét, Wyreguluj ci$nienie sterowania odpowiednio, aby uzyskac brak
lub bardzo powolny ruch wysiegnika.

6. Powtarzaj krok 1 do krok 5 az do uzyskania pozgdanych rezultatow.

UWAGA: Cisnienie sterowania nalezy wykonac po kazdej stronie wysiegnika, wybierajac lub zaznaczajac kazdy
wysiegnik na ekranie.,

SKALA PREDKOSC WYSIEGNIKA DO CISNIENIA STEROWANIA

Skala predkos¢ wysiegnika do cisnienia sterowania dostosowuje wymagany cykl pracy PWM do zaworu
hydraulicznego w celu uzyskania zadanej predkosci wysiegnika. Aby ustali¢ skale predkosci wysiegnika do cisnienia
sterowania:

1. Wybierz Diagnostyka.

2. Wybierz Testy.

3. Wybierz Test predkosci docelowej.
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ZAAWANSOWANA PRECYZYJNA REGULACJA AUTOBOOM XRT

RYSUNEK 2. Test predkosci docelowej

|

[Autosoon =)

|Target Velocity Test =| Test Type Summary

Manual Selact a boom
This screen is designed to test the Test soaction and test
velocity control parameter. The type, then snable
faise Velocity the master switch
Test and press play to
begin test.

angular Uﬁlﬂﬂity can be entered
Lowar Velocity
Test * Press the stop

manually or by using predefined

options Tor lowering and raising.
button or any
joystick button

to stop the test.

4. Nacisnij Rozpocznij test.

5. Ustaw Predkos¢ docelowa na 2° na sekunde.

6. Podnies sekcje centralng z jednym wysiegnikiem opuszczonym blisko ziemi (ale co najmniej 61 cm [24 cale] nad
ziemig).

7. Nacisnij Rozpocznij test. Wysiegnik powinien sie podnies¢. Po zakonczeniu testu wyswietlona zostanie srednia
predkosc.

8. Nacisnij Ustawienia (mate koto zebate) na zakfadce.

9. Jezeli wysiegnik porusza sie szybciej niz zadane 2° na sekunde, nalezy zmniejszy¢ wartos¢ Predkosci
wysiegnika do wartosci cisnienia sterowania. Jezeli wysiegnik porusza sie wolniej niz zadane 2° na sekunde,
nalezy zwiekszy¢ warto$¢ Predkosci wysiegnika do wartosci cisnienia sterowania.

RYSUNEK 3. Wyniki testu predkosci docelowej

Target Velocity Test -5 Target Velocity Test ]
- Ll
Raise Velocity Test Results Raise Veloclity
Target Average Velocity
Velocity 2.00 Velocity 2.01 te crrl |©-920
fdegsul ideg/u) Effort
Current Velocity
Velocity 0.00 Error 8.01 Control 34.98
(denisl (dog/s) ET I‘u{r & .
Current Velocity "
Aangle 11.22 to ctrl 0.020 Down (o™ o0
(dmg} Effort Speed b
Duty Ratio
Cycle B
I~

W 8

10. Powtarzaj krok 3 do krok 9 az predko$¢ bedzie odpowiada¢ predkosci docelowej (+/- 20%).
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11. Powtérz krok 3 do krok 10 dla drugiego wysiegnika.

UWAGA: Na wyniki testu ma wptyw temperatura cewki elektrozaworu. Wykonaj testy trzy lub wiecej razy
szybko po sobie, aby uzyskac najlepsze wyniki.

WSPOECZYNNIK PREDKOSCI OPUSZCZANIA

Ze wzgledu na rézne ograniczenia przeptywu i wptyw grawitacji, wysiegniki generalnie opuszczajg sie szybciej niz
podnoszg przy tej samej zmianie cisnienia sterowania. Wspodtczynnik predkosci opuszczania uwzglednia te réznice.

1. Wybierz Diagnostyka.
2. Wybierz Testy.
3. Wybierz Test predkosci docelowe;.

RYSUNEK 4. Test predkosci docelowej

ABM-Diagnostics
» (el
o

Tests

|-ﬂ utoBoom — |

|Turu-lt Valocity Test :|

This screen is designed to test the
velocity control parameter. The
angular velocity can be anteroed
manually or by using predefined
options for lowering and raising.

Naciénij Rozpocznij test.

Ustaw Predkos¢ docelowa na -2° na sekunde.

Podniesc¢ sekcje centralng i przechyl jeden wysiegnik, tak aby wysiegnik znalazt sie okoto 5° powyzej poziomu.
Nacisnij Rozpocznij test. Wysiegnik powinien sie obnizy¢. Po zakonczeniu testu wyswietlona zostanie Srednia
predkosc.

8. Nacisnij Ustawienia (mate koto zebate) na zaktadce.

9. Jesli wysiegnik porusza sie szybciej niz zgdane 2° na sekunde, zmniejsz Wspétczynnik predkosci opuszczania.
Jezeli wysiegnik porusza sie wolniej niz zadane 2° na sekunde, zwiekszy¢ warto$¢ Wspétczynnika predkosci
opuszczania.

N o vk~
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ZAAWANSOWANA PRECYZYJNA REGULACJA AUTOBOOM XRT

RYSUNEK 5. Wyniki testu wspoétczynnika predkosci opuszczania

Target Velocity Test 2

Lower Valocity

Target
Velocity = 2.00
(degiub
Current
Velocity E - B‘E
idegiui
Current

Angle -8.19

lidag)

Duty
Cycle a
%)

i
&

10. Powtarzaj krok 3 do krok 9 az predko$¢ bedzie odpowiadac¢ predkosci docelowej (+/- 20%).
11. Powtdrz krok 3 do krok 10 dla drugiego wysiegnika.

UWAGA: Na wyniki testow ma wptyw temperatura cewki. Wykonaj testy trzy lub wiecej razy szybko po sobie,
aby uzyskac najlepsze wyniki.

Po wykonaniu tych czynnosci wiekszos¢ maszyn powinna dziata¢ optymalnie. Jedli konieczna jest
dalsza precyzyjna regulacja, wykona ponizsze dodatkowe kroki. Przed przystapieniem do regulagji
wzmocnienia wysiegnika sprawdz prace maszyny na polu.

WZMOCNIENIE WYSIEGNIKA

Po sprawdzeniu wszystkich poprzednich krokdw konfiguragji i zakonczeniu precyzyjnej regulacji predkosci
wysiegnika, nastepujace warto$ci mozna dostosowac, przechodzac do Ustawienia maszyny a nastepnie
Precyzyjna regulacja wysiegnika.

WZMOCNIENIE PROPORCJONALNE

Wieksze wartosci wzmocnienia proporcjonalnego (P-Gain) skutkujg wiekszg predkoscig dla tego samego btedu
wysokosci. Typowe wartosci to 1,0 - 1,8. Zbyt wysoka wartos¢ spowoduje, ze wysiegnik bedzie drgac lub bedzie
niestabilny. Zbyt niska wartos$¢ powoduje, ze wysiegnik nie bedzie poruszac sie wystarczajaco szybko do zmian
wysokosci podtoza/uprawy.

WZMOCNIENIE CALKOWE

Wzmocnienie catkowe (I-Gain) kompensuje zmiany w podstawowym ciSnieniu sterowania w czasie. Moze to by¢
spowodowane temperaturg oleju, temperaturg cewki zaworu, masa wysiegnika lub innymi zmianami w systemie.
Zwykle jest ustawione pomiedzy 0,001 a 0,003. Aby wytaczy¢ te funkcje, nalezy ustawi¢ wartos$¢ na 0,000.
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WZMOCNIENIE POCHODNE
Wzmocnienie pochodne (D-Gain) zapobiega nadmiernemu wychyleniu podczas przenoszenia wysiegnika z jednej

pozycji docelowej do drugiej. Jesli D-Gain jest zbyt niskie, to wysiegnik przekroczy pozycje docelowa. Zbyt wysokie
wzmocnienie D moze spowodowac efekt grzechotki az do osiagniecia pozycji docelowe).

WZMOCNIENIE SYSTEMU

Wzmocnienie systemu (S-Gain) sprawia, ze caty system jest bardziej lub mniej responsywny. Jest to odpowiednik
wartosci Czutos¢ na ekranie gtdwnym XRT.
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ROZDZA DIAGNOSTYKA |
ROZWIAZYWANIE
7 PROBLEMOW

INFORMACJE DOTYCZACE SYSTEMU

Aby uzyska¢ dostep do okna Informacje dotyczqce systemu:
1. Wybierz ikonke Diagnostyka .
2. Wybierz zaktadke Informacje dotyczace systemu.

WYJSCIA NA WYSIEGNIKU

W oknie Wyjscia na wysiegniku wyswietlane jest podstawowe PWM (%), blokada (stan) i cisnienie sterowania (%).

RYSUNEK 1. Wyjscia na wysiegniku

ABM-Diagnostics
: e

System Information
|Bﬂﬂl'l'l Outputs —

Laft Center Right
e 37.0 37.0
%)
e OFF oOff
Control
Effort O 2] e

%)
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WYJSCIA SKEADANIA
W oknie Wyjscia sktadania wyswietlane jest ciSnienie sterowania (%) dla kazdego przegubu na wysiegniku.

RYSUNEK 2. Wyjscia sktadania

System Infoermation System Information

Fold outputs =| [Feld Dutputs =|

|

Lo S c R k PWH
Lift enter ne g
Pun | © e i @
F | —> Boom Lock State
olt ke e Locked
Fald 2
PHH e e
Stoabilizing
valve OTT off

ODCZYTY WYSIEGNIKA

W oknie Odczyty wysiegnika wyswietlana jest pozycja wysiegnika, predko$¢ oraz napiecie czujnika dla wybranego
wysiegnika. Nacisna¢ zadany wysiegnik lub wysiegnik sekgji centralnej, aby wyswietli¢ informacje dotyczace tej
sekgji. Napiecie i potozenie katowe powinno zmieniac sie ptynnie w catym zakresie ruchu. Pozycja katowa
powinna by¢ bliska zeru, gdy sekcja wysiegnika jest pozioma.

RYSUNEK 3. Odczyty wysiegnika

Gy

System Information
|Buon Readings

P NS —

Angular
Position 7 .50
(dug)

Angular
velocity 0.00
{deg/s)
Sansor
Voltage 3.04
v
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INFORMACJE O MAGISTRALI CAN
W oknie Informacje o magistrali CAN wyswietlane s3 informacje o systemie CAN.

RYSUNEK 4. Informacje o magistrali CAN

ABM-Diagnostics

System Information
|'C!|N Bus Information EI

Hame Address

AuvtoBoom
Master Z00CB70012E10528 6x90

Vehicle I/0
Expansion 200CB4000BCODODD 8xa9D

Module

Speed
Source AG801DOGOBCOBDDE Ox80

Spead
Source Type Wheel

Speed

STEROWANIE SKEADANIEM

RYSUNEK 5. Sterowanie sktadaniem

ABM-Diagnostics
-

System Information
’Fn‘l.d Controls E [

Center
Fold KN K
Laeft Right
Lift KRN K Lift EEY KX
Laeft Right

Fold 1 B KX Fold 1 BRI K]
Laft Right

Fold 2 B K2 Fold 2 B K]

Reczne sterowanie kazda sekcjg wysiegnika.

UWAGA: W zaleznosci od konfiguracji maszyny nie wszystkie sekcje moga by¢ dostepne do regulacji na tej
stronie, a niektdre wyswietlane sekcje moga nie by¢ regulowane za pomocg wyswietlanych
przyciskow.
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ODCZYTY CZUJNIKA ZtOZENIA

Wyswietla odczyt napiecia dla kazdego przegubu sktadania. Jesli AutoFold jest odblokowane, wyswietlana jest
rowniez pozycja procentowa. 0% to petne ztozenie, a 100% to petne roztozenie.

RYSUNEK 6. Odczyty czujnika ztozenia

ABM-Diagnostics
-

System Information
[Fn'l.d Sensor Readings E]

é@-lh

Voltage Parcent
Lirt
Sensor 3.04 27
Foald 1
sznsar 1.21 100
Fold 2
sensor 1.31 l00

SPRZET/OPROGRAMOWANIE (ABM)

W oknie Sprzet/Oprogramowanie (ABM) wyswietlane sg numery i wersje sprzetu i oprogramowania AutoBoom.

RYSUNEK 7. Sprzet/Oprogramowanie (ABM)

ABM-Diagnostics

OF & | A | &3

System Information
|Hnrﬂunra.ﬂ Software [(ABM)

Hardware

Part Number 8630174069

Hardwara
Serial Mumber 1320

Hardware
Revision F

Software

Part Number 8770171514

Software

Version Mumber 21.3.1.RT16

Version Number |5.0.6.12
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ODCZYTY CZUJINIKA WYSOKOSCI

W oknie Odczyt czujnika wysokosci wyswietlany jest numer seryjny czujnika, odlegto$¢ do gérnej powierzchni
upraw, odlegtos¢ do podtoza, procentowa pewnosé gérnej powierzchni upraw i procentowa pewnos¢ podtoza dla
wybranego czujnika.

RYSUNEK 8. Odczyt czujnika wysokosci

ABM-Diagnostics
\'-

System Information

lHi:I.nht Sensor Readings =|

B B
—
oot [17033 |=

Distance Distance

to Canopy 112 to Ground 112
thn) tim)
Canopy Ground
confidence @ Confidence 97
%) %

ODCZYTY MASZYNY

W oknie Odczyty maszyny wyswietlana jest biezaca predkos$¢ maszyny, pozycja przechytu podwozia, pozycja
rozstawu podwozia oraz szybko$¢ przechytu podwozia.

RYSUNEK 9. Odczyty maszyny

ABM-Diagnostics

rom-otegmoseics
On | A | &3

System Information
|Hn:hin| Readings

Speed

mpny 8.0

Chassis

Roll Position 8.0
fdag)
Chassis

Pitch Position 0.0
{dag )

Chassis
Roll Rate 0.0
(g}
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GODZINY PRACY SYSTEMU

W oknie Godziny pracy systemu wyswietlane sg aktualne godziny Version Hours, Version Engaged Hours, Lifetime
Hours, Lifetime Engaged Hours.

RYSUNEK 10. Godziny pracy systemu

ABM-Diagnostics

System Information

|5}|'!-ttl'ﬂ Hours

Version
Hours 1

version
Engaged Hours 1

Lifetime
Hours 47

Lifetime
Engaged Hours 21

NAPIECIA SYSTEMU
W oknie Napiecia systemu wyswietlane sg napiecia ECU Power i Regulatora.

RYSUNEK 11. Napiecia systemu

ABM-Diagnostics

OB | A | &8

System Information
[Systcm Voltages

UCH1l Voltages

ucHM1
Power 13.94

vy
Regulator

Asv 5.0

vy

Regulator
B sv 5.0

vy
Regulator
cCSs

vy

Regulator
o a.5v B.5
i
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WYJSCIA AMORTYZATORA O STEROWANEJ SILE TEUMIENIA

W oknie Wyjscia amortyzatora o sterowanej sile ttumienia wyswietlane jest cisnienie sterowania zmiennego
ttumienia.

RYSUNEK 12. Wyjscia amortyzatora o sterowanej sile ttumienia

ABM-Diagnostics
b

System Information
|‘u'ar.i. able Damper Qutputs

Controal
Effort O
%
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TESTY

TEST DOCELOWEGO CISNIENIA STEROWANIA

Test docelowego cisnienia sterowania testuje funkcje wysiegnika przy statycznym cisnieniu sterowania.
Wprowadzenie wartosci Cisnienie sterowania rownej podstawowemu cyklowi pracy powinno spowodowac brak
lub bardzo powolny ruch wysiegnika. Wyzsze wartosci spowodujg podniesienie wysiegnika, a nizsze - jego

obnizenie.

RYSUNEK 13. Test docelowego cisnienia sterowania

Tests

—
JIAutanuln —

[
ITlrﬂ't Control Effort Test :i

This screen is designed to test the
boom Tunction with & statiec control
affort. The control affort can be
entered manually or by using
proadefined options for lowering and
raising.

ABM-Diagnostics
b

Current
—p angle -9.48

TEST PREDKOSCI DOCELOWE)J

Target Control Effort
Test

Honuml Test Test Resulils
Control Average

Effort velacity -9.11
%] (degix)

{deq)
current

Velocaly 8.19
[deg /s)
Duty
Cycle e
%]

3

Test predkosci docelowej testuje parametr kontroli predkosci poprzez reczne wprowadzenie predkosci katowej lub
poprzez uzycie predefiniowanych opcji. Testy sa zazwyczaj wykonywane z predkoscig +/-2° na sekunde. Przed
rozpoczeciem testu nalezy recznie przesunaé wysiegnik do pozycji, w ktérej moze on poruszac sie w gore (lub w
dot) przez piec sekund. Po przeprowadzeniu testéw zostanie wyswietlona informacja o $redniej predkosci.
Powinna ona by¢ w granicach 20% predkosci docelowej. Jesli wymagane sg dodatkowe regulacje, przejdz do
.Zaawansowana precyzyjna regulacja AutoBoom XRT" na stronie 45.

RYSUNEK 14. Test predkosci docelowej

ABM-Diagnostics

@ |NEM A | &2

Tests

AutoBoom

|

.—.I'

IT-rnut Velocity Test

This screen is designed to test the
valocity control parameter. The
angular velocity can be entered
manually or by using predefined
options for lowering and raising.

. Anise Velocity the master switch
Test and press play to
begin test.

Target Velocity Test =

-ﬂm_

Test Type Summsry

Manual Select a boom
Test section and test
type, then anable

Lowar Velocity
Test = Press the stop

button or any
joystick button
to stop the test.
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TEST POZYCJI DOCELOWEJ

Ten test ma na celu sprawdzenie petli PID sterowania wysiegnikiem. Wprowadz pozycje docelowa oddalong o
kilka stopni od aktualnej pozycji w polu Kat docelowy. Po uruchomieniu testu pokaza sie rézne wartosci. Wartosci
te pokazuja jak szybko wysiegnik przesunat sie do pozycji docelowej. W idealnym przypadku wartosci Delay, Rise,
Settling i Overshoot sa niskie.

RYSUNEK 15. Test pozycji docelowej

- 0,
@ A | &3
Tests m

:.ﬂu toBoom — |

Raise Boom Test

iTurqut Position Test

Target
This screen is designed to test the — Angle 7.23
PID loop for boom control. The (el
target angle can be sntered Current
manually or by using predefined Angle -0.28
options for lLowering and raising. idmg)
Current

Velocity B - 2E
(gl

- ~
ﬂ E

TEST WYSOKOSCI DOCELOWEJ

Ten test jest podobny do testu pozycji docelowej, ale wykorzystuje wszystkie czujniki maszyny do kontroli
wysokosci podtoza.

RYSUNEK 16. Test wysokosci docelowej

=

|autnnonm :|
|anq1t Haight Test E| Raise Boom Test
Target a
This screen is designed to test tha > Height 9
PID loop for boom control. The fin}
target height can be entered Left 49
manually or by using predefined Height

options for lowering and raising. 1in)

0w

TEST KOMPENSACIJI TERENU

Test kompensacji terenu analizuje dane z czujnikdw bezwtadnosciowych w ECU XRT ABM.
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Na poczatku testu uzytkownik jest instruowany aby pozostawic silnik na biegu jatowym z niska predkoscia.
Nastepnie uzytkownik jest instruowany aby ustawic silnik na typowych obrotach roboczych. Test daje wynik
pozytywny lub negatywny dla kazdej predkosci silnika. Jesli test konczy sie niepowodzeniem, wibracje silnika moga
mie¢ negatywny wptyw na dziatanie systemu.

UWAGA:  Jesli test konczy sie niepowodzeniem, sprawdz instalacje modutu. Sprawdz, czy modut jest

bezpiecznie zamontowany i czy nie zostat zgubiony podczas pracy. Sprawdz réwniez, czy modut jest
zamontowany zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukgji instalacji AutoBoom XRT dla danej
maszyny.

System AutoBoom XRT bedzie nadal dziatac, jesli test zakonczy sie niepowodzeniem, jednak funkcje
kompensagji terenu moga nie dawac optymalnej regulacji wysokosci wysiegnika dla wszystkich
charakterystyk terenu.

RYSUNEK 17. Test kompensacji terenu

ABM-Diagnostics

Terrain Compensation

Test

Flease review the terrain

.
E
compensatlion test results

{passed/Tairled]. Once complete,
Tests press [he back bulton to return Lo
the Diagnostic Tests screen.

|lutnﬂ-nnm

Low High
Idle Test Idle Test

IHU Law IHU High
Tdle Test ITdle Test

[‘I’nl‘ruin Compensation Test

L]

This screen is designed to test

terrain compeansation by alternating
between Low ongine idle and full standard Low Idle High Idle
engine throttle. Please follow the peviation ©9.14 B.06
directions on screen after clicking (deg s}
"Begin®. LMY Standard
Devintion EIH4 H-Ba
{dag 2}
Pass
criteria 8.25
fdeg =}

> e

TEST RECZNEGO STEROWANIA ZAWORAMI

Test recznego sterowania zaworami daje uzytkownikowi mozliwosé recznego poruszania wysiegnikami
opryskiwacza w celu sprawdzenia dziatania zaworéw hydraulicznych.

Manual Valve
Control Test

RYSUNEK 18. Test recznego sterowania zaworami

ABM-Diagnostics

3: Enable the master switch, then use
the “"Manual Bump"” buttons to test
the valves.

Tests
Laft Centar Right

|lu toBoom — | Base
P 40.0 40.0

[Hnnuu'l. Valve Contral Test :l Bln:lt:r.
isratusy OFF Off

This test allows you to manually >
move sprayer booms to test the Control

functionality of the valves. Effort

%)

=] 2] e
- I O
‘W
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TEST AMORTYZATORA O STEROWANEJ SILE TEUMIENIA

Test amortyzatora o sterowane;j sile ttumienia daje uzytkownikowi mozliwo$¢ recznego ustawienia cisnienia
sterowania do systemu zmiennego ttumienia.

1. Wybierz Test tacznosci.
2. Wpisz Docelowy procent cisnienia.
3. Dotknij przycisku Uruchom.

UWAGA: Amortyzator o sterowanej sile ttumienia jest opcjonalny. Test dotyczy sytuacji, gdy jest ono na
wyposazeniu.

Kazde zmienne ttumienie powinno pobierac¢ od 2,0 do 2,8 ampera podczas testu na 100%.

RYSUNEK 19. Test amortyzatora o sterowanej sile ttumienia

Tests
’Autﬂﬂunm =|
l““r"'h" Dampar Test =‘ Variable Dampor Test In Progress
= Target _ Determining the
This screen is designed to test the —_— E!furrt" ::...r:hlr :-urrir:hnit.
variable damper parameter. The Control damper by
desired control effort can be Eff:;rt 4] adjusting to
antered and compared to the actual %) target
control effort. ;
Current
6.00 = Press the stop
A buttoen or any
Current joystick button
z 0.00 to stop the test.

Y]

DIAGNOSTYCZNE KODY USTEREK (DTC)
RYSUNEK 20. Ekran diagnostycznych kodow usterek

Sensifiviiy Tmegel Height
Autolloom |
|

Diagnostic Trouble Codes

Aetilve Ib & Count
S2RRNL. 04 lg

might Fold 1

Voltage Low
Innobive Ih = Count
3231919.31 2
Sr¥R4AT. 8] ]

Left Fold 1
woltage Migh
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Ekran diagnostycznych kodow usterek wyswietla aktywne i wczesniejsze diagnostyczne usterek (DTC), ktére
wystepujg podczas pracy systemu XRT. Aktywne DTC musza zostaé naprawione, zanim system XRT moze zostac
uruchomiony do pracy. Po skorygowaniu DTC, kod jest przenoszony na liste nieaktywnych kodéw DTC.

RYSUNEK 21. Ekran diagnostycznych kodéw usterek

Diagnostyczny
kod usterki (DTC)

» Opis DTC

Left Fold 1
woltage Migh

UWAGA: Na Rysunek 21 na stronie 62 powyzej, aktywny DTC to ,522951.04" i opis DTC to ,Niskie napiecie
prawego rozktadania 1" Nieaktywny DTC to 522947.03 a opis DTC to ,Wysokie napiecie lewego
rozktadania 1."

RYSUNEK 22. Ekran informacyjny

ONNEEN N

Diagnostic Trouble Codes

Aetilve In # Count
S2FR51. 04

Right Fold 1
Voltage Low

The right Told 1 joint is out of
FaRge .

Right Fold 1
Voltage Low

ImaoEive In ¥ EoEnt
S231910.31
SX¥RAT .81

Left Fold 1
woltage Migh

522951.84 Bioom Control [avia] -

Nacisniecie przycisku Info wyswietla petny opis podswietlonego aktywnego DTC.
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RYSUNEK 23. Nieaktywne DTC usuniete z rejestru btedow

Might Fald 1
Woltage Low

Inmctive i = Eoumnt

Nacisniecie przycisku Wyczys¢ kasuje nieaktywne DTC z rejestru bteddéw Niekatywnych DTC.

LISTA DTC
TABELA 1. Tabela kodéw usterek

Btad Kod btedu Blad Kod btedu
REM OFFLINE MAGISTRALA PODSIECI ABM | 522945.0 WYSOKIE NAPIECIE ZASILANIAABM ECU | 520192.3
REM BLEDNA PULA 522945.13 NISKIE NAPIECIE ZASILANIA ABM ECU 520192.4
REM KOMUNIKUJE SIE NA MAGISTRALI ISO | 522945.15 ABM WYSOKI PRAD WYSOKIE NAPIECIE 520194.3
REM OFFLINE MAGISTRALA ISO 522945.16 ABM WYSOKI PRAD NISKIE NAPIECIE 520194.4
oDNOSZEN A 229464 UAGTRALI CANABNRT 5204573
ﬁggﬁgﬁzﬁ’;ﬁ’fcm HEWE POZYCH 522946.3 UTRATA LACZNOSCI ABM Z REM 522945.31
’s\:ﬁg IA\II\A”IXECIE POZYCJI LEWEGO 692947 4 lsxléf gm:JA EsLEKTROZAWORU LEWEGO 62927 5
\S/\QSA%IEENDI\/?PIECIE POZYCJI LEWEGO £9947 3 2:5: gma EgLEKTROZAWORU PRAWEGO | 5055 c
?K'ii'é migcm POZYCJI LEWEGO £2948.4 lsxlzﬂ me:)A EZLEKTROZAWORU LEWEGO 5229245
\Sf\gi\%lim/;PlEClE POZYCJI LEWEGO 5279483 [s\:gf 523:1 EZLEKTROZAWORU PRAWEGO | ¢5rg5c
gllifg migcm POZYCJI LEWEGO 692049 4 2:52 gma ELEKTROZAWORU LEWEGO £2926.5
\S/\Igi%IXEN lrj\gmgcm POZYCJI LEWEGO £92949.3 ’s\:ﬁ DPARG:DA ELEKTROZAWORU PRAWEGO | ¢5rg57 ¢
ESSE (ID\ISAZPEllE\ICVLE PRAWEJ POZYCII £92950.4 Ejggg EAR/S/E l\lilfl;TROZAWORU LEWEGO —
\P/\éJYSﬁcKJlgzl\éANFrlAECIE PRAWEJ POZYCJI £220503 Elg;g E/Eg/[i '\EllfléTROZAWORU PRAWEGO | c55g59c
’s\:ﬁg miﬁcm POZYCJI PRAWEGO 5929514 El(l)S;l( E/-R\g/li ’\IilfléTROZAWORU LEWEGO £22930.5
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TABELA 1. Tabela kodéw usterek

Btad

WYSOKIE NAPIECIE POZYCJI PRAWEGO
SKEADANIA1

NISKIE NAPIECIE POZYCJI PRAWEGO
SKEADANIA 2

WYSOKIE NAPIECIE POZYCJI PRAWEGO
SKEADANIA 2

WYSOKIE NAPIECIE POZYCJI PRAWEGO
SKEADANIA 3

NISKIE NAPIECIE POZYCJI PRAWEGO
SKEADANIA 3

NISKIE NAPIECIE CENTRALNEJ POZYCI
KATOWE)

WYSOKIE NAPIECIE CENTRALNEJ POZYCJI
KATOWE]

NISKIE NAPIECIE CENTRALNEJ POZYCII
PODNOSZENIA

WYSOKIE NAPIECIE CENTRALNEJ POZYCJI
PODNOSZENIA

LEWY ZEWNETRZNY CZUINIK WYSOKOSCI
OFFLINE

LEWY ZEWNETRZNY CZUINIK WYSOKOSCI
WYMAGA AKTUALIZACII

LEWY WEWNETRZNY CZUINIK
WYSOKOSCI OFFLINE

LEWY WEWNETRZNY CZUINIK
WYSOKOSCI WYMAGA AKTUALIZACI

LEWY SRODKOWY CZUINIK WYSOKOSCI
OFFLINE

LEWY SRODKOWY CZUINIK WYSOKOSCI
WYMAGA AKTUALIZACI

SRODKOWY CZUJINIK WYSOKOSCI
OFFLINE

SRODKOWY CZUJINIK WYSOKOSCI
WYMAGA AKTUALIZACI

PRAWY ZEWNETRZNY CZUINIK
WYSOKOSCI OFFLINE

PRAWY ZEWNETRZNY CZUJNIK
WYSOKOSCI WYMAGA AKTUALIZACI

PRAWY WEWNETRZNY CZUINIK
WYSOKOSCI OFFLINE

PRAWY WEWNETRZNY CZUJNIK
WYSOKOSCI WYMAGA AKTUALIZACI

PRAWY SRODKOWY CZUJNIK WYSOKOSCI
OFFLINE

Kod btedu

5229513
522952.4
522952.3
5229534
522953.3
522954.4
5229543
522955.4
522955.3
522956.31
522956.1
522957.31
5229571
522958.31
5229581
522959.31
5229591
522960.31
522960.1
522961.31
5229611

522962.31

Btad

NISKI PRAD ELEKTROZAWORU PRAWEGO
ROZKEADANIA 2

NISKI PRAD ELEKTROZAWORU LEWEGO
ROZKEADANIA T

NISKI PRAD ELEKTROZAWORU PRAWEGO
ROZKEADANIA1

NISKI PRAD ELEKTROZAWORU LEWEJ
BLOKADY

NISKI PRAD LEWEGO ELEKTROZAWORU
PROPORCJONALNEGO

NISKI PRAD ELEKTROZAWORU PRAWEJ
BLOKADY

NISKI PRAD PRAWEGO ELEKTROZAWORU
PROPORCJONALNEGO

NISKI PRAD ELEKTROZAWORU BLOKADY
KOEYSKI WYSIEGNIKA

NISKI PRAD ELEKTROZAWORU
PODNOSZENIA SEKCJI CENTRALNE)J

NISKI PRAD ELEKTROZAWORU OBNIZANIA
SEKCJI CENTRALNEJ

NISKI PRAD STEROWNIKA
AMORTYZATORA 1

NISKI PRAD STEROWNIKA
AMORTYZATORA 2

NISKI PRAD LEWEGO ELEKTROZAWORU
STABILIZUJACEGO

NISKI PRAD PRAWEGO ELEKTROZAWORU
STABILIZUJACEGO

NISKI PRAD LEWEGO ELEKTROZAWORU
PODNOSZENIA

NISKI PRAD PRAWEGO ELEKTROZAWORU
PODNOSZENIA

NISKI PRAD LEWEGO ELEKTROZAWORU
OPUSZCZANIA

NISKI PRAD PRAWEGO ELEKTROZAWORU
OPUSZCZANIA

WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU LEWEGO
SKEADANIA 3

WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU
PRAWEGO SKEADANIA 3

WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU LEWEGO
SKEADANIA 2

WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU
PRAWEGO SKEADANIA 2

Kod btedu

5229315
5229325
5229335
5229345
5229355
522936.5
522937.5
522938.5
5229395
522940.5
520168.5
520169.5
520303.5
520302.5
522918.5
522919.5
522920.5
5229215
522922.6
522923.6
522924.6

522925.6
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TABELA 1. Tabela kodéw usterek

Blad Kod btedu Btad Kod btedu
PRAWY SRODKOWY CZUINIK WYSOKOSC 529962 1 WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU LEWEGO | ¢505c ¢
WYMAGA AKTUALIZAC)I : SKEADANIA 1 :
BEZWEADNOSCIOWA JEDNOSTKA WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU
POMIAROWA OFFLINE >22363.0 PRAWEGO SKEADANIA 1 2223276
BEZWEADNOSCIOWA JEDNOSTKA
POMIAROWA NIESKALIBROWANA TABELA | 52963.1 \é\g;i»igma%mmmwow LEWEGO | 5559086
WSKAZNIKOW
WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU
NIEPRAWIDEOWA ORIENTACJA ABM 522964.0 PRAWEGO ROZKEADANIA 3 522929.6
WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU LEWEGO
NIEPRAWIDEOWA ORIENTACJA IMU 522965.0 ROZKEADAMIA 2 522930.6
BLAD NIESKALIBROWANA TABELA 0.0 WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU 5390316
WSKAZNIKOW ' PRAWEGO ROZKtADANIA 2 :
WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU LEWEGO
WYSIEGNIK OFFLINE 0.0 ROZKEADANIA 1 522932.6
. , WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU
LEWE OBNIZANIE WCISNIETE 0.0 PRAVWEGO ROZKE ADANIA T 522933.6
. WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU LEWE
LEWE SKEADANIE 1TWCISNIETE 0.0 BLOKADY 522934.6
. WYSOKI PRAD LEWEGO ELEKTROZAWORU
LEWE SKEADANIE 2 WCISNIETE 0.0 PROPORCIONALNEGO 522935.6
LEWE SKEADANIE 3 WCISNIETE 0.0 WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU PRAWE) | 555936 6
BLOKADY
. . WYSOKI PRAD PRAWEGO
PRAWE OBNIZANIE WCISNIETE 0.0 ELEKTROZAWORU PROPORCJONALNEGD | 5229376
, WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU
PRAWE SKtADANIE 1 WCISNIETE 0.0 BLOKADY KOLYSKI WYSIEGNIKA 522938.6
. WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU
PRAWE SKEADANIE 2 WCISNIETE 0.0 PODNOSZENIA SEKCH CENTRALNE) 522939.6
. WYSOKI PRAD ELEKTROZAWORU
PRAWE SKEADANIE 3 WCISNIETE 0.0 OBNIZANIA SEKCJI CENTRALNE) 522940.6
. . . WYSOKI PRAD STEROWNIKA
SRODKOWE OBNIZANIE WCISNIETE 0.0 AMORTYZATORA | 520168.6
AUTOMATYCZNE ROZKEADANIE 0.0 WYSOKI PRAD STEROWNIKA 520169.6
WCISNIETE ‘ AMORTYZATORA 2 ‘
. WYSOKI PRAD LEWEGO ELEKTROZAWORU
BRAK PREDKOSCI 0.0 STABILIZUIACEGO 520303.6
WYSOKI PRAD PRAWEGO
IS RIGID CENTER RACK TOO HIGH 0.0 ELEKTROZAWORU STABILIZUACEGO 520302.6
WYSOKI PRAD LEWEGO ELEKTROZAWORU
ISO AUTOFOLD WYMAGA AKTUALIZAC)! 0.0 PODNOSZENIA 522918.6
. WYSOKI PRAD PRAWEGO
WYSIEGNIKI SA ZtOZONE 0.0 ELEKTROZAWORU PODNOSZENIA 522919.6
PRZESUNIECIE ZEROWE CZUINIKA 0.0 WYSOKI PRAD LEWEGO ELEKTROZAWORU | 505 ¢
WYSOKOSCI : OPUSZCZANIA :
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TABELA 1. Tabela kodéw usterek

Btad Kod btedu Btad Kod btedu
WYSOKI PRAD PRAWWEGO
IMU NIESKALIBROWANE 52206313 | |4 o ANIA 5229216
UTRATA £ACZNOSCI ABM Z IMU 52296331 ?%KRYTO NIEPRAWIDEOWA ORENTACKE | 555965 31
WYKRYTO NIEPRAWIDEOWA ORIENTACKE | 55596431 || UTRATA kACZNOSCI ABM Z UT 524082.31

ABM

KODY DIOD RADAROWYCH

RYSUNEK 24. Dioda czujnik wysokosci Raven

Czujnik jest w trybie programu

TABELA 2. Kolory diod radarowych
Stan diody LED Kolor diody LED

Miga na czerwono z czestotliwoscig 10 Hz

rozruchowego

Czujnik sie przeprogramowuje Miga na czerwono z czgstotliwoscig 1 Hz
Brak komunikacji CAN Miga na zotto z czestotliwoscia 10 Hz
Komunikacja CAN, ale nie wykryto ABM Miga na zétto z czestotliwoscia 1 Hz
ABM wykryty, ale nie zindeksowany Miga na rézowo z czestotliwoscig 1 Hz
Czujnik zostat zindeksowany Miga na zielono z czestotliwoscig 1 Hz
Wysiegnik z czujnikiem jest wigczona Miga na niebiesko z czestotliwoscig 1 Hz
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KODY DIOD REM

TABELA 3. Stan diody LED modutu REM

LED Kolor Hz Nazwa stanu Opis
I . Zasilanie przez | Aktywne, gdy ECU ma wysoki
Zasilanie Zielony Staty ECU orad zasilania.
A Wytaczony Staty Mikroprocesor Aktywny, gdy mikroprocesor nie
wytgczony jest zasilany.
A Czerwony 1 ISOBUS Offline | Aktywny, jesli ISOBUS jest offline.
A Biaty 1 ISOBUS Online | AKiywny, jezeli ISOBUS jest w
trybie online.
A Zielony 1 Sys?emy Aktywny, gdyJest' pofaczony z VT
prawidtowe system jest prawidtowy.
Utrata zasilania | System stracit zasilanie logiczne,
B Czerwony 1 :
ECU ale nie wysokopradowe.
B Wytaczony Staty ECU ma zasilanie System ma zasilanie logiczne |
wysokopradowe.
C Czerwony Staty FPGA nie dziata | Podsystem PCB nie dziata (FPGA).
o Dioda LED C jest sprawna i nie ma
C Zielony Staty LED C dmafa zadnych innych stanéw diody LED
brak btedow .
C do zgtoszenia.

PODSUMOWANIE INFORMACIJI O SYSTEMIE

W oknie Podsumowanie informacji o systemie wyswietlane sg informacje o konfiguracji maszyny.

RYSUNEK 25. Podsumowanie informacji o systemie

ABM-Diagnostics

100ft Booms

Case IH

Height Sensors
Detected

Conter Rack
Width
[imh

@ | | O |
System Summary

Machine Configuration
Machine Make

Machina Model
M¥22+ Patriot 3250

3

122
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SUMY

lkonka Sumy po prawej stronie ekranu pracy daje uzytkownikowi mozliwo$¢ przegladania wynikdw
krotkoterminowych.

RYSUNEK 26. Ekran gtéwny

ABM-AutoBoom XRT HWain

Sensitivity Target Height

W oknie Wyniki krétkoterminowe wyswietlane jest Odchylenie wysokosci, Sredni teren, Sredni btad i Srednia
predkos¢.

RYSUNEK 27. Wydajno$é ABM

ABM-Per formance ABM-PerTormance

Short-Term Performance Resettable Performance
Haeight Height
Variability 8,0 Variability 8.0
fdnd fdn)

Average Avarage
Terrain e.e Terrain 0.0
Average Average
Error 8.0 Error ©,0
fim) (in}
Average Average
Speed 9.0 Speed Q.0
imph) [mph)

Report Report 6
Issue Issue

W oknie Wydajnosc z funkcjqg resetu wyswietlane sa te same informacje, co w zaktadce Wydajnos¢
krétkoterminowa, ale uzytkownik ma mozliwos¢ zresetowania informacji.

UWAGA:  Nacisnij przycisk Zgtos problem, aby wystac informacje diagnostyczne przez ISOBus. Moze o to
poprosi¢ dziat wsparcia technicznego w przypadku kontaktu z tym dziatem.
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OGRANICZONA GWARANCJA

CO OBEJMUJE GWARANCJA?

Niniejsza gwarancja obejmuje wszystkie wady produkcyjne lub materiatowe produktu Raven Applied Technology Division,
ktdre ujawnia sie podczas normalnego uzytkowania, konserwadji i serwisowania pod warunkiem, ze produkt jest
stosowany zgodnie z przeznaczeniem.

JAKI OKRES OBEJMUJE OGRANICZONA GWARANCIJA?

Produkty Raven Applied Technology sg objete gwarancja przez okres 12 miesiecy liczac od daty zakupu detalicznego. W Zzadnym
wypadku ograniczona gwarancja nie moze obowigzywac dituzej niz 36 miesiecy od momentu wydania produktu przez oddziat Raven
Industries Applied Technology. Niniejsza gwarandja jest udzielana wytacznie pierwszemu wiascicielowi i nie mozna jej przeniesc.

CO ZROBIC, JESLI PRODUKT WYMAGA SERWISOWANIA?

Nalezy przynies¢ wadliwg czes¢ wraz z dowodem zakupu do dystrybutora Raven. Jesli dystrybutor uzna roszczenie
gwarancyjne, zajmie sie jego przetwarzaniem i przekaze roszczenie firmie Raven Industries w celu ostatecznego
zatwierdzenia. Koszt transportu do firmy Raven Industries pokrywa klient. Na pudetku, ktére ma zosta¢ wystane do Raven
Industries, nalezy zamiesci¢ numer Upowaznienia do zwrotu materiatow (RMA), a cato$¢ dokumentacji (w tym wypetniony
formularz RMA, certyfikat odkazenia oraz dowdd zakupu detalicznego) musi zosta¢ umieszczona w pudetku.

JAKIE DZIALANIA PODEJMIE FIRMA RAVEN INDUSTRIES?

Po uznaniu roszczenia gwarancyjnego firma Raven Industries (wedle wtasnego uznania) naprawi lub wymieni produkt lub
jego dowolng czes¢, ktdra okaze sie wadliwa, w okresie obowigzywania gwarancji. Produkt lub element zostanie
wymieniony na nowy lub regenerowany. Zostang pokryte standardowe koszty wysytki zwrotnej, niezaleznie od metody
wysytki do firmy. Przesytka priorytetowa jest mozliwa na koszt klienta.

CZEGO NIE OBEJMUIJE NINIEJSZA GWARANCIJA?

Firma Raven Industries nie pokryje zadnych kosztéw napraw dokonanych poza naszymi zaktadami ani nie wezmie za nie
odpowiedzialnosci, chyba Zze wyrazita na to uprzednig pisemng zgode. Firma Raven Industries nie odpowiada za
uszkodzenia jakiegokolwiek powigzanego sprzetu lub produktéw, ani nie ponosi odpowiedzialnosci za utrate zysku, koszty
pracy ani inne szkody. Niniejsza gwarancja zastepuje wszelkie inne gwarancje, wyrazne lub dorozumiane, a zadna osoba
fizyczna ani firma nie jest upowazniona do przyjmowania jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w imieniu Raven Industries.

e Uszkodzenia wynikajgce z normalnego zuzycia, niewtasciwego uzytkowania, naduzywania, zaniedbania,
wypadkdw, nieprawidtowej instalacji czy konserwacji nie s objete niniejsza gwarancja.

e Zuzyte/przetarte przewody i kable.

e Elementy majace kontakt z ptynami i substancjami chemicznymi, w tym uszczelki i pierscienie uszczelniajace
o przekroju kotowym.

e Pobrane oprogramowanie i aktualizacje.

e Przerwane zabezpieczenie gwarancyjne lub demontaz przez klienta.

e Wszelkie modyfikacje oryginalnego produktu dokonane przez klienta poza standardowa kalibracjg i ustawieniami,
chyba ze zostaty dokonane za pisemna zgoda.

e Zamierzone modyfikacje dotyczace kabli.

e Awarie wynikajgce z braku czyszczenia lub konserwacji zapobiegawczej oraz wszelkie stany, zaktdcenia funkgji lub
uszkodzenia niebedace nastepstwem wad materiatowych lub produkcyjnych.

e Elementy majace kontakt z ptynami lub substancjami chemicznymi zwrécone bez odpowiedniego oczyszczenia,
odkazenia i dokumentadji.
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ROZSZERZONA GWARANCIA

CO OBEJMUJE GWARANCJA?

Niniejsza gwarancja obejmuje wszystkie wady produkcyjne lub materiatowe produktu Raven Applied Technology Division,
ktdre ujawnia sie podczas normalnego uzytkowania, konserwadji i serwisowania pod warunkiem, ze produkt jest
stosowany zgodnie z przeznaczeniem.

CZY MUSZE ZAREJESTROWAC SWOJ PRODUKT, ABY UZYSKAC ROZSZERZONA GWARANCJE?

Tak. Produkty/systemy nalezy zarejestrowac w ciggu 30 dni od daty zakupu detalicznego, aby zostaty objete rozszerzong gwarandja.
Jesli dany element nie zawiera etykiety z numerem seryjnym, nalezy zarejestrowac zestaw wraz z ktdrym zostat dostarczony.

GDZIE MOGE ZAREJESTROWAC PRODUKT, ABY UZYSKAC ROZSZERZONA GWARANCJE?

Aby zarejestrowac produkt, wejdZ na strone www.portal.ravenprecision.com i wybierz opcje Rejestracja produktu (Product
Registration).

JAKI OKRES OBEJMUJE ROZSZERZONA GWARANCIA?

Produkty Raven Applied Technology zarejestrowane online sg objete gwarancjg przez dodatkowych 12 miesiecy

w stosunku do ograniczonej gwarancji, co facznie daje 24 miesigce gwarancji obowigzujacej od daty zakupu detalicznego.
W zadnym wypadku rozszerzona gwarancja nie moze obowigzywac dtuzej niz 36 miesiecy od momentu wydania
produktu przez oddziat Raven Industries Applied Technology. Rozszerzona gwarancja jest udzielana wytacznie
pierwszemu wiascicielowi i nie mozna jej przeniesc.

CO ZROBIC, JESLI PRODUKT WYMAGA SERWISOWANIA?

Nalezy przynies¢ wadliwg cze$¢ wraz z dowodem zakupu do dystrybutora Raven. Jesli dystrybutor uzna roszczenie
gwarancyjne, zajmie sie jego przetwarzaniem i przekaze roszczenie firmie Raven Industries w celu ostatecznego
zatwierdzenia. Koszt transportu do firmy Raven Industries pokrywa klient. Na pudetku, ktdére ma zosta¢ wystane do Raven
Industries, nalezy zamiesci¢ numer Upowaznienia do zwrotu materiatow (RMA), a catos¢ dokumentacji (w tym wypetniony
formularz RMA, certyfikat odkazenia oraz numer rejestracji rozszerzonej gwarancji) musi zosta¢ umieszczona w pudetku.
Ponadto na pudetku oraz na wszystkich dokumentach powinny znaleZ¢ sie stowa ,Rozszerzona gwarancja“, jezeli wada
wystgpita pomiedzy 12 a 24 miesigcem od daty zakupu detalicznego.

JAKIE DZIALANIA PODEJMIE FIRMA RAVEN INDUSTRIES?

Po uznaniu roszczenia gwarancyjnego firma Raven Industries (wedle wtasnego uznania) naprawi lub wymieni produkt lub
jego dowolng czes¢, ktdra okaze sie wadliwa, w okresie obowigzywania gwarangji. Produkt lub element zostanie
wymieniony na nowy lub regenerowany. Zostang pokryte standardowe koszty wysytki zwrotnej, niezaleznie od metody
wysytki do firmy. Przesytka priorytetowa jest mozliwa na koszt klienta.
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CZEGO NIE OBEJMUJE ROZSZERZONA GWARANCIJA?

Firma Raven Industries nie pokryje zadnych kosztéw napraw dokonanych poza naszymi zaktadami ani nie wezmie za nie

odpowiedzialnosci, chyba ze wyrazita na to uprzednig pisemng zgode. Firma Raven Industries nie odpowiada za
uszkodzenia jakiegokolwiek powigzanego sprzetu lub produktow, ani nie ponosi odpowiedzialnosci za utrate zysku, koszty
pracy ani inne szkody. Niniejsza gwarancja zastepuje wszelkie inne gwarancje, wyrazne lub dorozumiane, a zadna osoba
fizyczna ani firma nie jest upowazniona do przyjmowania jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w imieniu Raven Industries.
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Uszkodzenia wynikajace z normalnego zuzycia, niewtasciwego uzytkowania, naduzywania, zaniedbania,
wypadkow, nieprawidtowej instalacji czy konserwacji nie sg objete niniejsza gwarancja.

Zuzyte/przetarte przewody i kable.

Elementy majace kontakt z ptynami i substancjami chemicznymi, w tym uszczelki i pierscienie uszczelniajgce

o przekroju kotowym.

Pobrane oprogramowanie i aktualizacje.

Przerwane zabezpieczenie gwarancyjne lub demontaz przez klienta.

Wszelkie modyfikacje oryginalnego produktu dokonane przez klienta poza standardowa kalibracja i ustawieniami,
chyba ze zostaty dokonane za pisemng zgoda.

Zamierzone modyfikacje dotyczace kabli.

Awarie wynikajace z braku czyszczenia lub konserwacji zapobiegawczej oraz wszelkie stany, zaktécenia funkgji lub
uszkodzenia niebedace nastepstwem wad materiatowych lub produkcyjnych.

Elementy majace kontakt z ptynami lub substancjami chemicznymi zwrécone bez odpowiedniego oczyszczenia,
odkazenia i dokumentadji.
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