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DESCARGO DE RESPONSABILIDAD

Si bien se intentd por todos los medios garantizar la exactitud de este documento, Raven Industries no asume
ninguna responsabilidad por omisiones y errores. Tampoco asume ninguna responsabilidad legal por los dafios
que pueden resultar del uso de la informacidn aqui contenida.

Raven Industries no sera responsable por dafios secundarios o resultantes, o por la pérdida de ganancias o
beneficios previstos, pérdida o interrupcidn de trabajo, o deterioro de datos que se ocasionen por el uso, o la
imposibilidad de uso, de este sistema o cualquiera de sus componentes. No se responsabilizara a Raven Industries
por las modificaciones o reparaciones realizadas fuera de nuestras instalaciones, ni por daios que resulten del
mantenimiento inadecuado de este sistema.

Como ocurre con todas las sefales inalambricas y satelitales, varios factores pueden influir en la disponibilidad y
precision de la navegacion inalambrica y satelital, y en los servicios de correccion (por ejemplo, GPS, GNSS, SBAS,
etc.). Por lo tanto, Raven Industries no puede garantizar la exactitud, integridad, continuidad o disponibilidad de
estos servicios ni la capacidad para utilizar los sistemas de Raven, o los productos que se utilizan como
componentes de los sistemas, que dependen de la recepcion de esas sefiales o la disponibilidad de esos servicios.
Raven Industries no acepta ninguna responsabilidad por el uso de cualquiera de esas sefiales o servicios para otros
propdsitos que no sean los estipulados.

016-0171-686 Rev. A 8/18 E31924



Tabla de contenidos

Capitulo 1 INfFOrmMacion IMPOITANTE ..o 1
31T U1 o F= o PPN 1
Pantallas y consolas de CONTIOl ... 1
SegUIdad NIATAUIICA ... 2
1T 10T To F= o = 1= Tod g o7 TR 2
PANTAIIA TACTIT ..o R 2
Recomendaciones Y MEJOres PrACLICAS ..ot nees 3
BL=T g Lo [To o Te (50N g T T LU= LT 3
Capitulo 2 INEFOTUCCION ...ttt 5
INSTAIACION ..o 5
RECOMENUACIONES ..o Rttt en 5

PUNTO B FEIEIBNCIA ... bbb bbbt 5
ACTUANIZACIONES .ottt 6
Capitulo 3 Pantalla de inicio y operacion de AUtoBoom XRT .......ccccoceivvieneneiniieninnnnns 7
L@ 0= - Tod o o 1N 1 OO OSRROR 7
PANTAlla 08 INICIO .ottt bbbttt 8
Operacion de la pantalla de iNiCIO de XRT ..ottt st sss st ssessssns 8
INTEITUPTON IMAESTIO oottt 9
Configuraciones de SenSIDIAAA ...ttt 9
Configuraciones de altura ODJELIVO ..o nes 9
Sensibilidad sensorial de @lTUIA ...ttt 10

TIPO AE ODJELIVO oottt 10
MaNUAI/AULOMALICO ..o 11
LECTUIA AEI SENSOI .ot bbbt 11
Operacion de AutoBoom XRT en sistema operativo Raven (ROS) ... 12
Operacion de la pantalla de €JECUCION ... 12
Operacion de plegado QULOMALICO ..ot 13
Plegado automatico a posiCiOn de PUIVErizacion ... 13
Plegado automatico activo para posicion de tranSPOrte ... 14
Capitulo 4 (0 1[10] = (o3 [ o [0SR 15
Primera CONFIQUIACION ... 15
Capitulo 5 CONTIQUIACIONES. ...ttt ns 23
Configuraciones de 18 MAQUING ..o 23
Configuraciones de 1a PIUMA ..ot 24
Configuracion de [a pantalla ... e 24
Configuracion del SENSOT 0 AITUIA  .....c.ociiici s 26
ACtUALIZACIONES TEI REM ..o 27
Configuraciones preestableCidas ... 28

AJUSEE TINO de 12 PIUME oo 29

AJUSEE fINO el PIEGAAOD ..o 30
CAlIDIACIONES ..o R bbbt 31

016-0235-002ES Rev. B i



Tabla de contenidos

ConfiguracionNes e AlAIMA ... bbb 41
Codigos de desbloquen de FUNCIONES ...t 42
Capitulo 6 Ajuste fino avanzado de AUtOBOOM XRT........cccoceiiiiinniininnieses e 43
PIEPAIACION ..ottt 43
DIMENSIONES AEI SENSOI ..o 43
Sensor de ANGUIO de PIUMEA ...t 43
ACEITE NIATAUIICO o 43
Calibracion del esfuerzo de control de Dase ..., 43
Prueba de esfuerzo de control ODJELIVO ...ttt 44
Velocidad de la pluma a Escala de esfuerzo de Control ... 44
Relacion de velocidad de DAJada ... 46
GaNANCIAS AE PIUMA oot 48
GananCia ProPOFCIONGAL ...t RR st 48
GANANCIA INTEGIAL oo st 48
GANANCIA EIVAARA ..o bbb 48
GaNANCIA I SISTEIMA ..o RR s 48
Capitulo 7 Diagnadsticos y resolucion de problemas...........ccocoveevivceccicccccceces 49
INFOrMACION eI SISTEMA ...t 49
Salidas de 12 PIUMA ..o 49
Salidas € PIEGATOD ..o 50
LECTUras de 12 PIUMA .ot 50
INFOrMAcCiON del BUS CAN .o 51
CoNtroles de PlEJATO ... e 51
Lecturas del Sensor de PIEJATO ...ttt 52
Hardware/SOtWare (ABM) .o 52
Lecturas del SENSON de AltUIA ...t s 53
Lecturas de 12 MAGUINGA ..ot 53
HOPAS el SISTEMA ... 54
VOIJES eI SISLEMA ..o bRt 54
Salidas del amortiguador Variable ... e 55
PIUBDAS R 55
Prueba de esfuerzo de control ODJELIVO ..o 55
Prueba de velocidad ODJETIVO ... 56
Prueba de pOSICION ODJELIVO ...t 56
Prueba de altura OBJELIVO ...ttt 57
Prueba de compensacion del tEITENO ... 57
Prueba de control de la valvula manual ... 58
Prueba de amortiguador Variable ...ttt 58
Codigos de error de diagnOStiCO (DTC) et 59
LISTA 0B DTC ettt 60
COAIGOS LED 0B FAUAI ...ttt 63
COAIGOS LED dE REM ...ttt bbb bbb 64
RESUMEN eI SISTEIMA ..ot 64
TOTAIES oo R R 65

i Manual de calibracién y operacion de IntelliHeight XRT de New Holland



CAPITULO INFORMACION IMPORTANTE

1

SEGURIDAD

AVISO

Siga las instrucciones de operaciéon y seguridad incluidas en su implemento o controlador, y lea detenidamente
este manual antes de instalar el sistema y operar el sistema Raven.

< Siga toda la informacién de seguridad presente en este manual. Revise la implementacion de la operacién con
su distribuidor local.

< Sinecesita ayuda con alguna parte de la instalacion, servicio u operacion de su equipo Raven, comuniquese
con su distribuidor local de Raven para recibir asistencia.

» Siga todas las etiquetas de seguridad pegadas a los componentes del sistema. Aseglrese de mantener las
etiquetas de seguridad en buenas condiciones y reemplazar las etiquetas dafiadas o faltantes. Para obtener
repuestos para las etiquetas de seguridad, comuniquese con su distribuidor local de Raven.

Cuando opere el implemento después de instalar el sistema Raven, observe las siguientes medidas de seguridad:
« No utilice el sistema Raven ni ningln equipo agricola cuando esté bajo la influencia de alcohol o una
sustancia ilicita.
« Esté alerta y atento a sus alrededores, y no abandone el asiento del operador mientras opere el sistema Raven.
* No opere el implemento en una via publica con el sistema Raven activado.
» Desactive el sistema Raven antes de abandonar el asiento del operador.

» Establezca y conserve una distancia de trabajo segura de obstaculos y transeuntes. El operador es
responsable de desactivar el sistema cuando se reduzca la distancia de trabajo segura.

* Inactive el sistema Raven antes de comenzar con cualquier trabajo de mantenimiento en el
implemento o los componentes del sistema Raven.

* No intente modificar o alargar ninguno de los cables del sistema de control. Los distribuidores locales de
Raven tienen cables de extensidn disponibles.

PANTALLAS Y CONSOLAS DE CONTROL

< Sino se usard la pantalla por un tiempo prolongado, es mejor quitarla de la maquina y guardarla en un ambiente
con control de climatizacidn. Esto puede ayudar a extender la vida Util de los componentes electronicos.

< Para prevenir robos, asegure bien la pantalla y la antena GPS cuando deje la méquina sin supervision.

Informaciéon importante: 1




CAPITULO 1

SEGURIDAD HIDRAULICA

Cuando instale o haga servicio a un sistema hidraulico o un componente hidraulico, tenga en cuenta que el fluido
hidraulico puede estar extremadamente caliente y bajo alta presion. Debe tener cuidado.

Use siempre equipo de proteccion personal apropiado cuando instale o haga servicio a los sistemas hidraulicos.
Nunca intente abrir o trabajar en un sistema hidraulico con el implemento en funcionamiento.

Cualquier trabajo realizado en el sistema hidraulico se debe hacer segun las instrucciones de mantenimiento
aprobadas por el fabricante de la maquina.

Tenga siempre cuidado al hacer servicio o abrir un sistema que ha sido presurizado.

El implemento o la maquina deben estar estacionados y apagados, con las plumas o secciones del implemento
desplegadas y apoyadas durante la instalacién o el mantenimiento.

Tome las precauciones necesarias para evitar que ingresen materiales extrafios o contaminantes en el sistema
hidraulico del implemento. Los contaminantes que son capaces de evitar el sistema de filtracién hidraulica de
la maquina reduciran el rendimiento y pueden dafiar los componentes hidraulicos.

Manténgase alejado del implemento cuando ponga en marcha el sistema por primera vez después de instalar o hacer
servicio a los componentes hidraulicos en caso de que alguna manguera no se haya apretado adecuadamente.

A\ PRECAUCION

SEGURIDAD ELECTRICA

Verifique siempre que los cables de alimentacién estén conectados a la polaridad correcta, como se indique.
Invertir los cables de alimentacidén podria causar un grave dafio al sistema Raven o0 a otros componentes.

Para impedir lesiones personales o incendios, reemplace los fusibles defectuosos o quemados solo con fusibles
del mismo tipo y amperaje.

No conecte los cables de alimentacion a la bateria hasta que todos los componentes del sistema estén
montados y todas las conexiones eléctricas estén completas.

Siempre ponga en marcha la maquina antes de inicializar el sistema Raven para prevenir sobretensiones o
picos de voltaje.

Para evitar tropiezos y peligros de enredos, tienda los cables y los arneses lejos de senderos, peldafios, barras de
agarre y otras areas que el operador o el personal de servicio utilicen cuando operen o hagan servicio al equipo.

PANTALLA TACTIL

Toque la pantalla tactil solamente con el dedo o con un l4piz 6ptico/l4piz especial para pantallas tactiles.
Operar la pantalla tactil con objetos afilados puede causar dafio permanente a la pantalla.

Limpie la pantalla usando solamente un pafio himedo. Nunca use sustancias causticas o agresivas.

Manual de calibracién y operacidon de AutoBoom XRT de Case IH



INFORMACION IMPORTANTE

RECOMENDACIONES Y MEJORES PRACTICAS

TENDIDO DE MANGUERAS

La palabra “manguera” se utiliza para referirse a cualquier componente que transporta fluidos. Utilice las
siguientes pautas y recomendaciones cuando conecte y tienda mangueras mientras instala o hace el
mantenimiento al sistema Raven:

< Deje las tapas/cubiertas protectoras en los extremos de la manguera hasta que el extremo se conecte en el
sistema hidraulico, para impedir que ingresen contaminantes al sistema.

 Siga las rutas de las mangueras existentes ya tendidas en el implemento lo mas posible. El tendido de
mangueras debe:

Sujetar las mangueras e impedir que queden colgando debajo del implemento.

Proporcionar espacio suficiente como para no tocar los componentes moviles y las zonas de
operacion alrededor de los gjes; las juntas universales y los componentes de la suspension; poleas,
engranajes, correas y cadenas; enlaces moviles, cilindros, juntas de articulacion, etc.

Proteger las mangueras de los escombros del campo y los peligros circundantes (p. €j., ramas de
arbol, cercados de vallas, rastrojos de cultivos, terrones o rocas que pueden caer o ser arrojadas
por el implemento).

Proteger las mangueras de curvas agudas, torceduras o dobleces en distancias cortas y la
operacion normal del implemento.

Asegurar una longitud suficiente para que el implemento se mueva libremente durante la
operacion normal y evitar tirones, pellizcos, atascos o frotamientos, especialmente en los puntos de
articulacion y pivote. Sujetar las mangueras de manera segura para hacer que se muevan de
manera controlada.

Evitar superficies abrasivas y bordes afilados como esquinas de corte podadas o quemadas, roscas
de ajuste o cabezas de tornillos, extremos de abrazaderas para mangueras, etc.

Evitar las areas que el operador o el personal de servicio podrian pisar o0 usar como barra de agarre.

< No conectar, sujetar o permitir que las mangueras entren en contacto con componentes que tienen fuerzas de
vibracion altas, superficies calientes o componentes que transportan fluidos mas calientes que la clasificacién
de temperatura de los componentes de la manguera.

Las mangueras deben ser protegidas o blindadas si el tendido requiere que la manguera quede
expuesta a condiciones que sobrepasan las especificaciones de los componentes de la manguera.

< Evite tender mangueras en areas que pueden sufrir dafios debido a la acumulacién de materiales (p. €j., tierra,
lodo, nieve, hielo, etc.).

Informaciéon importante: 3



CAPITULO 1
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CAPITULO INTRODUCCION

2

El avance més reciente de Raven en controles para plumas es AutoBoom® XRT. La tecnologia de sensor de radar
lider en la industria usa deteccién simultanea del suelo y el toldo para mantener una altura de pulverizacion
optima a fin de obtener la méxima eficacia del producto. El control basado en presién permite un movimiento
suave y un tiempo de reaccion mas rapido, mientras que la tecnologia de estabilidad del bastidor central con
amortiguadores opcionales le da al operador el total control y maximiza la vida atil de la pluma.

INSTALACION

Lea detenidamente y siga todos los requisitos y
precauciones de seguridad presentes en este
manual y en el Manual de instalacion especifico
de la maquina. Si no se cumplen las instrucciones
de seguridad, se puede causar dafios al equipo,
lesiones personales o la muerte.

RECOMENDACIONES

Antes de instalar el sistema AutoBoom XRT, estacione la maquina donde el suelo esté nivelado, limpio y seco. Purgue
la presién del sistema hidraulico y deje a la maquina apagada mientras dure el proceso de instalacion.

Durante el proceso de instalacidn, siga las buenas préacticas de seguridad. Asegurese de leer cuidadosamente las
instrucciones de este manual mientras completa el proceso de instalacion.

Raven Industries recomienda las siguientes mejores précticas al instalar y operar el sistema XRT por primera vez, al
inicio de la temporada o al transferir el sistema AutoBoom XRT a otra maquina:

< Verifique que el sistema hidraulico de la maquina utilice aceite fresco y que se hayan cambiado los filtros
recientemente

e Asegurese de que el sistema hidraulico de la maquina no presente problemas (por ejemplo, problemas en la
bomba, motores hidraulicos con falla, depésitos de metal fino en las mangueras hidraulicas, etc.).

PUNTO DE REFERENCIA

En las instrucciones de este manual se supone que usted se encuentra parado detras de la maquina, mirando
hacia la cabina.

016-0235-002ES Rev. B 5



CAPITULO 2

ACTUALIZACIONES

Las actualizaciones del manual y software estan disponibles en la padgina web de Raven Applied Technology.

https://portal.ravenprecision.com/

Suscribase a alertas por correo electrénico y recibira una notificacion automatica cuando las actualizaciones de
productos Raven estén disponibles en la pagina web.

En Raven Industries, nos esforzamos por hacer que su experiencia con nuestros productos sea lo
mas satisfactoria posible. Una manera de mejorar esta experiencia es a través de los comentarios
que nos brinde sobre este manual.

Sus comentarios ayudaran a modelar el futuro de la documentacién de nuestros productos y el
servicio en general que brindamos. Agradecemos la oportunidad de poder vernos a nosotros
mismos de la manera en que nos ven nuestros clientes y tenemos ganas de reunir ideas sobre
como los estamos ayudando y en qué podemas mejorar.

Para atenderlo mejor, envie un correo electronico con la siguiente informacion a

techwriting@ravenind.com

-Manual de calibracion y operacién de AutoBoom XRT de Case IH

-016-0235-002ES Rev. B

-Cualquier comentario u opinién (incluya los nimeros de capitulos o paginas, si corresponde).
-Necesitamos saber hace cuanto usa este u otro producto Raven.

No compartiremos su correo electrénico ni ninguna informacién que proporcione con nadie mas.
Su opinidn es valiosa y sumamente importante para nosotros.

Gracias por su tiempo.

6 Manual de calibracién y operacion de AutoBoom XRT de Case IH
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CHAPTER PANTALLA DE INICIO Y
OPERACION DE AUTOBOOM
3 XRT

OPERACION UT

Si se presiona el widget UT en la pantalla de ejecucion, se abrira la interfaz UT. Desde esta pantalla se pueden ajustar las
configuraciones de la maquina, ver informacién de diagndstico y ajustar la Sensibilidad y la Altura objetivo.

FIGURA 1. Interfaz de la pantalla de ejecucion de UT
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CHAPTER 3

PANTALLA DE INICIO

AutoBoom XRT es una aplicacién basada en UT. Para acceder a las pantallas de AutoBoom XRT:

1. Presione el icono UT.

FIGURA 2. Pantalla de inicio

XRT e ARH-AutoBoom XET HMain L.
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AutoBoom

Configuraciones
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¥

2. Seleccione el icono Conjunto de trabajo de XRT

OPERACION DE LA PANTALLA DE INICIO DE XRT

FIGURA 3. Pantalla de inicio de XRT
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PANTALLA DE INICIO Y OPERACION DE AUTOBOOM XRT

INTERRUPTOR MAESTRO

Presione el Interruptor maestro E para alternar entre los estados activado y desactivado. Si se activa, el
sistema esta listo para pasar al modo automatico. Si no se activa, el modo automatico se bloquea.

NOTA: El estado del Interruptor maestro pasara automaticamente a Encendido después de completar un
ciclo de plegado automatico hacia la posicién de pulverizacion. El estado pasard automaticamente a
Apagado cuando el plegado automatico comience a plegar las plumas para la posicion de
transporte. Sin el plegado automatico, el estado pasara automaticamente a Apagado cuando las
plumas estén cerca de la posicién de plegado.

CONFIGURACIONES DE SENSIBILIDAD

-
Use los botones de Configuraciones de sensibilidad para aumentar o disminuir la sensibilidad del
sistema. Aumentar la sensibilidad aumentara lo rapido que la pluma responde al objetivo del sensor. Aumentar
demasiado la sensibilidad puede generar un movimiento innecesario o excesivo. Disminuir la sensibilidad causara
menos movimiento de la pluma, pero hara que estas respondan mas lentamente ante un error en la altura de la
pluma.

CONFIGURACIONES DE ALTURA OBJETIVO

Presione el botén Altura objetivo 'EE‘" para establecer la distancia desde la pluma hasta el objetivo. Esta ventana
también permite que el usuario seleccione la Sensibilidad del sensor de altura. Esta informacién también puede
modificarse en la pantalla Inicio XRT con los botones +/- o ingresando el valor en el campo Altura objetivo.

FIGURA 4. Altura objetivo
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CHAPTER 3

SENSIBILIDAD SENSORIAL DE ALTURA

La Sensibilidad del sensor de altura puede ajustarse si se ingresa el valor en el campo Sensibilidad sensorial de
altura. Este valor afecta la capacidad del sensor de radar para distinguir entre pulverizacion, cosecha y suelo.

NOTA: Un rango de Sensibilidad sensorial de altura de 1 a 20 es ideal para la deteccion de toldo reducido o
la supresién del rociador pulverizado alto.

Un rango de Sensibilidad sensorial de altura de 20 a 100 permite que el sensor sea més sensible para
detectar un toldo; no obstante, a medida que el valor de Sensibilidad sensorial de altura aumenta, la
supresion del rociador disminuye.

El valor de Sensibilidad sensorial de altura se establece en 45 de forma predeterminada.

TIPO DE OBIJETIVO

FIGURA 5. Tipo de objetivo

ABH-AutoBoom XET Halin

Sensitivity

Presione Tipo de objetivo para seleccionar entre el objetivo de medicién deseado:

1
e Suelo -: Este tipo de objetivo utilizara la sefial de suelo como el objetivo primario, pero usara la sefial de
toldo si tiene un nivel de confianza mas alto.

E Lk
e Suelo bloqueado : Este tipo de objetivo utilizard solamente la sefial de suelo como un objetivo.

e Toldo : Este tipo de objetivo utilizara la sefial de toldo como el objetivo primario, pero usara la sefial de
suelo si tiene un nivel de confianza mas alto.

4
G,a__. i . .. e , ~ P
e Toldo bloqueado -: Este tipo de objetivo utilizara solamente la sefial de toldo como un objetivo.
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PANTALLA DE INICIO Y OPERACION DE AUTOBOOM XRT

MANUAL/AUTOMATICO

Segun la configuracion de la maquina, puede haber hasta tres botones conmutadores de Manual/Automatico.
Cada boton conmutador de Manual/Automatico controla una pluma (izquierda/derecha) o el bastidor central. Si
el bastidor central muestra solamente un botén Manual, el control del bastidor central no esta activado. Presionar

este botdn seguira pasando las plumas derecha e izquierda a modo automatico. Cuando esté en modo
automatico, el sistema XRT movera continuamente la posicién de la pluma para llegar a la posicién objetivo.

Cuando est4 en modo E manual con el Interruptor maestro encendido, el sistema esta listo para activarse.
Otra manera de cambiar de Manual a Automatico es presionar en la seccion de la pluma deseada.

LECTURA DEL SENSOR

La altura del sensor muestra la altura para cada uno de los sensores. La cantidad de sensores que se muestra
coincidira con la cantidad de sensores de la maquina. En la siguiente tabla se describe la lectura de la altura del
sensor con mas detalle.

TABLA 1. Estados de lectura del sensor

Imagen Estado Descripcién

Indica que el sensor funciona apropiadamente y lee el
objetivo deseado.

!E'! Sensor funciona/lee
-~

Si hay un X en el sensor, este no lee un objetivo o no

Sensor no lee/funciona mal . .
funciona bien.

Si no hay un nimero debajo de la ubicacién del sensor,
este puede estar fuera de linea, o el usuario lo ha
desactivado.

Sensor fuera de linea/
desactivado

016-0235-002ES Rev. B 1



CHAPTER 3

OPERACION DE AUTOBOOM XRT EN SISTEMA OPERATIVO RAVEN
(ROS)

OPERACION DE LA PANTALLA DE EJECUCION

FIGURA 6. Pantalla de ejecucion

Widget de
ISO
AutoBoom

QL D Ur B o8 9

Presione el botén deseado en el widget XRT para activar o desactivar el AutoBoom XRT.

2. Mantenga presionado el widget deseado para abrir informacion adicional sobre la pluma. Mantener
presionado también permite que el usuario encienda o apague el interruptor maestro.
FIGURA 7. Tiempo largo de widget XRT
‘#;._rr’
|
g P
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PANTALLA DE INICIO Y OPERACION DE AUTOBOOM XRT

OPERACION DE PLEGADO AUTOMATICO

NOTA: Asegurese de que la palanca de propulsién de la maquina esté en posicion neutra. El plegado
automatico se desactiva si la palanca de propulsién de la maquina no se encuentra en neutro.

PLEGADO AUTOMATICO A POSICION DE PULVERIZACION
1. Mantenga presionado el interruptor de plegado automatico en la posicién ARRIBA.

NOTA: Suelte el interruptor de plegado automatico en cualquier momento para abortar el ciclo de plegado
automatico.
FIGURA 8.

Boton de plegado automatico

2. Suelte el interruptor de plegado automatico una vez que la pluma haya alcanzado la posicién de pulverizacién.

016-0235-002ES Rev. B 13



CHAPTER 3

PLEGADO AUTOMATICO ACTIVO PARA POSICION DE TRANSPORTE

1. Mantenga presionado el interruptor de plegado automatico en la posicién ABAJO.

NOTA: Suelte el interruptor de plegado automatico en cualquier momento para abortar el ciclo de plegado
automatico.

2. Suelte el interruptor de plegado automatico una vez que la pluma haya alcanzado la posicién de transporte.
FIGURA 9. Pantalla principal de operacién de plegado automatico
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Lt=) 181 e

LI i1ee 1
cin) 77

E
® o
@ &

48 47 52 48 47

NOTA: No es necesario ver la pantalla principal de Operacion de plegado automatico para realizar funciones
de plegado o desplegado automatico.

Actualizar limite de altura de la pluma. Ajusta el limite de altura de la pluma por encima de la plataforma para
impedir que entre en contacto con los espejos.

Actualizar posicion de pulverizador. Guarda la posicion de inclinacion actual de la pluma como el nuevo_
objetivo para la operacion de desplegado. Esta configuracion afecta solamente a la inclinacion. Las posiciones
objetivo para las articulaciones de plegado internas/externas y la posicion del bastidor central no se actualizan.

Actualiza posicion de plataforma. Recalibra la posicion de la plataforma de inclinacion de la pluma segun la
posicion actual de la pluma. La pluma debe descansar sobre la plataforma. Las posiciones objetivo para las
articulaciones de plegado internas/externas y la posicion del bastidor central no se actualizan.

FIGURA 10. Configurar posicion de plataforma

ABH-AutoBoom XRET Main ABN-AutoBoom

XHET Hmin

— Ensure the area 18 clear.
Raise the booms above the
cradle lip and move the
booms inward until they
AutoFald are in contact with the
cradle vertical stops.

Autofloom AutoBoom

Set Crndle
Position ’

AutoFold ——
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CAPITULO CALIBRACION

4

PRIMERA CONFIGURACION

NOTA: De acuerdo con los ajustes de la configuracién y los desbloqueos instalados, los siguientes pasos
pueden tener variantes.

Después de instalar el sistema XRT:

1. Estacione la maquina en una superficie plana.
2. Marca de la maquina, el Modelo de la maquina y la Configuracién de la maquina se completaran
autométicamente en los tres campos.

FIGURA 1. Seleccion de maquina

Machine
Setup

Ploase select a machine make, ?
model, and configuration. Once H
completa, press the “"Next™ button

to continue setup.

Hachine Make

.
!Cl!& IH

Machine Model
'ihvzh Patriot 3250

Machine Configuration
'11901": Booms

G " =

m

3. Presione Siguiente.
4. Verifique la cantidad de sensores de altura instalados en las plumas y el bastidor central. Seran tres, cinco o
siete segun la cantidad de sensores que se haya instalado.

Si no hay Sensores de altura detectados, presione . para volver a detectar la cantidad de sensores.
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CAPITULO 4

FIGURA 2. Sensores de altura de detectados

Height Sensor
Setup

“G‘I‘if, the number of detected -
height sensors. If the number 5
of sensors is incorrect, use
the “"Information™ button to
identify the missing sensor({s).
Once complets, press the
“"Retry” button. If the number
is correct, push the “"Mext™

5.

NOTA:

Height Sensors
Dotected

button to continue setup.

Q.

Presione Siguiente.

Si la funcién de Plegado automético estd desbloqueada, el Plegado automatico se calibrara en este

momento. Consulte seccidn Calibracion de plegado automatico en la pagina 37. para obtener
asistencia con la calibracion del sistema de Plegado automético. Una vez que el Plegado automatico
quede completo, vaya al paso 6 para continuar con la calibracién del AutoBoom XRT.

6. Verifique que la orientacién del ABM (ECU) de la maquina coincida con la orientacion hacia adelante/atrés del

NOTA:

controlador en la pagina Orientacién de ABM.

Muchas de las siguientes pantallas se completaran con las configuraciones predeterminadas basadas

en la configuracién de la maquina que se selecciond anteriormente.

FIGURA 3. Orientacién de ABM

ABM
Orientation

Verify the detected downward
orisntation matches the
contreller's orientation. IT the
number doss not match, snsure
the machine is parked on a Level
surface and press the redetect

button.
dl—lr? 65465

Andotect
Oorientation

Downward Orientation 3

G B

ABM
Orientation

Verify the Forward Orientation.

IT the forwsrd number does not H
match the forward direction,
enter the number pointing
forward on the ECU.

44—>2 665

H1

Forward Orientation [:::::::]

< P

7. Sise requiere, presione el botén Volver a detectar orientacion para detectar nuevamente la orientacion del

NOTA:

ABM en la pagina Orientacion hacia abajo.

Las orientaciones hacia abajo y hacia adelante pueden ingresarse en los campos correspondientes.
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CALIBRACION

8. Presione Siguiente.

9. Verifique que la maquina esté estacionada en una superficie plana.

FIGURA 4. Ajuste de compensacion del terreno

Terrain Compensation
Setup

Park the machine on a Level

surface and press the “"Calibrate
Terrain Compensation” button.
Once complete, press the “"Hext"
button to continue setup.

Roll Pitch Roll
o.z"

Rate
o.2" a.o0"
FSaecond
Calibrate Terrain
Compensation

Q==

10. Presione Calibrar compensacion del terreno.

11. Una vez que la calibraciéon de la compensacion del terreno estd completa, presione Siguiente.

NOTA: Si la funcion de Plegado automatico esta desbloqueada y calibrada, los siguientes pasos ya se habran
completado durante la calibracion del Plegado automatico. Vaya al paso 17 para continuar con el
proceso de calibracion.

12. Pliegue la pluma para que las plumas se guarden en posicion de transporte.
13. Toque el botdn Siguiente para continuar con la calibraciéon del plegado.

14. Si la funcion de Plegado automatico esta desbloqueada, eleve las plumas por encima del borde de la
plataforma y hacia adentro hasta que toquen los topes verticales. Las plumas se controlaran hasta el punto de
ajuste cuando lleguen a la plataforma.

FIGURA 5. Configuracién de plegado de AutoBoom: Elevar por encima de la plataforma

AutoFold
Setup

Raise
Above Cradle .
1. Enswre fhe ares ls clear. malse (he beoms whave the
ermille lip and save the booms Lneard wntil they are @i

comtact with the eradle vertical steps, This is the
height the bosms will move te when returming to cradle.

¥. Press ihe “Hent™ betlon te comtines setup.
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CAPITULO 4

15. Mueva las plumas hasta una posicion de pulverizacion tipica. El bastidor central debe estar bien por debajo de

los topes de recorrido y las plumas internas deben estar desplegadas.
16. Toque el botén Siguiente para continuar con la calibracion del plegado.

FIGURA 6. Calibracion del sensor central vertical: Configuraciéon a posicion de pulverizacion

17. Ingrese la Anchura del bastidor central. La anchura del bastidor central se mide desde el punto de pivote de
la pluma izquierda hasta el punto de pivote de la pluma derecha. El punto de pivote es donde la pluma gira
mientras se la sube/baja. Este punto de pivote suele ser un pasador de acero horizontal.

AutoFold
Setup
Set to Spray

Position

1. Sat the center rack o the desired spray height.
This ds the initial position the cemter rack will
raturn U6 when AuteFolding owt. The center rack apray
haight is updated when an AutcFald Im sequence Qs
inivisved.

I, Sat Llaft and right boos te the desired spray helpght.
This s the position the Left asnd right boss will sove
to whan AutaFalding awt.

1. Pirais The “NHexl™ buttan to comtimues setiep.

FIGURA 7. Configuracion de la anchura del bastidor central

18. Presione Siguiente.

19. Ingrese la compensacion Z desde la parte inferior de las puntas de pulverizacion hasta la parte inferior de la

Center Rack
Setup
Please enter the width of the ?
center rack. Once complete, .
press the “"Next"” button to
continue setup.

Canter Rack®
Width
fdn)

G .-™ &

lente del sensor para el sensor identificado en el campo Compensacion Z.
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CALIBRACION

20.Ingrese la compensacion X desde el punto de pivote de la pluma (no la linea central de la maquina) hasta la
ubicacion de montaje del sensor en el campo Compensacion X.

FIGURA 8. Configuracién de sensor de altura

21. Presione Siguiente.

Height Sensor
Setup

Enter the offsets for esach

seansor. Once complete, press
the “"Next” button to continue

setup.
Sensor N
Position ple T T717]
Hount g elow — |
offsetr I~

Lim)

22.Repita los paso 19 y paso 21 para el sensor restante.
23.Coloque las plumas en paralelo y a menos de 8 pies (2,4 m) desde el suelo.

24.Presione Siguiente.

FIGURA 9. Configuracién de sensor de altura: colocacion paralela de plumas

25.Eleve la pluma izquierda hasta que haya al menos un cambio de 40 in (101,6 cm) en la altura.

26.Presione Siguiente.

Height Sensor
Setup
Set Booms
Parallel

Ensure the area is clear and
move the booms to a parallel
position. Once complete, press
the “"Next"” button to continue
setup.

“Sat booms wundor a (Te)

—
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CAPITULO 4

FIGURA 10. Configuracion de sensor de altura: elevado de pluma izquierda

Height Sensor
Setup
Raise
Left Boom

Ensure the area is clear and raise
the left boom wuntil all sensors are
at lLeast 40 inches above the previous
position. The “"Next” button will
appear when this condition is met.

If the next button does not appear,
return to the previous step and
adjust the center rack.

27.Eleve la pluma derecha hasta que haya al menos un cambio de 40 in (101,6 cm) en la altura.
28.Presione Siguiente.

FIGURA 11. Configuracion de sensor de altura: elevado de pluma derecha

Height Sensor
Setup
Raise
Right Boom

Ensure the area is clear and raise
the right boom until all sensors are
at Least 40 inches above the previous

position. The “"Next" button will
appear when this condition is met.

€ P

29.Si hay una IMU (Unidad de Medicidn Inercial) instalada en la maquina, vaya al paso 32.
30.Baje y nivele las plumas.

31. Haga que un asistente balancee manualmente la pluma hacia arriba y abajo hasta que aparezca la flecha
Siguiente. La flecha Siguiente aparecera solamente cuando el voltaje tenga una diferencia de mas de 0,25 V.
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CALIBRACION

FIGURA 12. Rotacion del bastidor central

Height Sensor
Setup

Manually Rotate
Center

Have an assistant manually rock
the booms wup and down until Next
arrow appears. Once complete,
prass the “"Next" button to
continue setup.

32.Eleve el bastidor central y nivele las plumas.

NOTA: La pluma se movera por si sola durante los siguientes pasos. Verifique que no haya nadie cerca de las

plumas.

FIGURA 13. Calibraciéon del esfuerzo de control de base

Base Control
Effort Calibration

Raise Center Rack
Set Booms Level

Ensure the area is clear, raise the
canter rack to the full extent and set
booms to a lLevel (within 5 degrees of
parallel) position. Verify the master
switch is on. Once complete, press the
“"Next” button to continue setup.
NOTICE: Booms will begin to move

Laft Coentar Right

Currant

Angle 1.68 e.12 0.58

33.Presione Siguiente. El sistema realizara una secuencia de calibracién automatica para determinar el ciclo de
trabajo requerido para mantener la pluma nivelada.

34.Si se le indica, suba o baje manualmente las plumas y presione Siguiente para continuar con la calibracion.
35.Revise la informacion de la pagina Configuracion de sensor de altura.

36.Presione Siguiente.

37.Revise la informacion de la pagina Resumen del sistema.

38.Presione Siguiente.

016-0235-002ES Rev. B
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CAPITULO 4

39.Se mostrara la pantalla Inicio de XRT.

NOTA: Si las funciones no estan visibles en la pantalla Inicio de XRT, esto significa que estas funciones estan
bloqueadas. Para desbloquear estas funciones, siga las instrucciones del , Cédigos de desbloqueo de
funciones.
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CAPITULO CONFIGURACIONES

5

CONFIGURACIONES DE LA MAQUINA

FIGURA 1. Configuraciones de la maquina

S —

Machine Settings

|anhin- Settings Home =|

Boom
Configuration

Boam
Tuning

Fold

Display
Configuration Tuning

Haeight
Sensor
Configuration

Presets
Configuration

Calibrations

FIGURA 2. Menu desplegable de Configuraciones de la maquina

Please Make a Selection [a

Flchlnr ¥rillings Home

Hess Canfiguratisn

Waam Tanisg

CAaliBrarisans

Display Canfigeraiies

Feld Tunimg
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INY Bpdataw
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CAPITULO 5

CONFIGURACIONES DE LA PLUMA

La ventana Configuracion de la pluma permite que el usuario ajuste la Anchura del bastidor central, active o
desactive el Control del bastidor centraly active o desactive el sistema de amortiguador variable. Si la casilla de
verificacion del Control del bastidor central esta en blanco, el sistema no elevara o bajara automaticamente el
bastidor central segun las lecturas del sensor de altura.

FIGURA 3. Configuracion de la pluma

e
| & | ISNNCH

5 |y S,

Machine Settings

Iﬂuum Configuration :‘

Center Rack
Width
(in)

o eentrot | |

CONFIGURACION DE LA PANTALLA

La ventana Configuracion de la pantalla permite que el usuario cree una vista personalizada de la pantalla de inicio
AutoBoom XRT. Esto puede resultar Util para diagnosticos y resolucion de problemas. Para configurar la pantalla:

1. Seleccione Configuracion de la pantalla de la pestafia Configuraciones de la maquina. Se abrira una
ventana que representa las secciones editables de la pantallaAutoBoom Inicio de XRT.

FIGURA 4. Configuracion de la pantalla

pozee

Machine Settings

{I}i:pl-y Configuration — l

Selected
Readout Value
Lectura

. —
eleg|da = Selected Press To
Raadout Salect
Press To Praeass To Press To
Select Select Select

Change sealected readout information

Menu desplegable
Valor deseado

No Readout :!

Change main screen middle section /Terminado

[No meadout =]
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CONFIGURACIONES

2. Seleccione el valor deseado para esa ubicacién del menu desplegable que esta en la parte inferior de la
pagina.
3. Seleccione la ventana del menu desplegable Lectura y seleccione Opciones avanzadas.
NOTA: Estas opciones también pueden editarse desde la Pagina de inicio si se selecciona el cuadro de
lectura para actualizarlas.
4. Presione Lectura elegida en el area deseada.

5. Seleccione la opcion Porcentajes de plegado automatico en la parte inferior de la pagina para ver las
posiciones de plegado actuales en lugar de las lecturas de sensor AutoBoom en la pantalla AutoBoom XRT
Main.

FIGURA 5. Pantalla de posicion de Porcentajes de plegado automatico

Lift Fold 1 Fold 2 Fold 3
Liv 104 99 99 99
RV 04 100 100 100
ci% 6l

6. Seleccione la opcion Activar/Desactivar lectura en la parte inferior de la pagina para reemplazar las lecturas
del sensor en la pantalla AutoBoom XRT Main con botones grandes de alternacion de Automatico/Manual. Esto
puede ayudar a que el operador confirme de manera mas facil si una seccién de plegado de la pluma esta
activada o no durante la operacion del AutoBoom.

FIGURA 6. Alterna Automatico/Manual

Left Center Right

Ev] [v] Ew]

7. Seleccione la opcion Anterior/Posterior para reemplazar la seccion media de la pantalla principal con
informacioén de la posicion de plegado de la pluma principal.

FIGURA 7. Anterior/Posterior

ABH-AutobBoom XRT Hain

AutoBoom

AutoeFold

48

8. Después de configurar todas las Lecturas elegidas, presione Terminado.
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CAPITULO 5

CONFIGURACION DEL SENSOR DE ALTURA

La ventana Configuracion del sensor de altura permite que el usuario cambie la Compensacion del sensor, revise
informacién del software o seleccione Activar sensor. Esta pagina también permite que el usuario cambie el
sensor presionando el botén Cambiar sensor y actualizar el software del sensor tocando el boton Actualizacion
de altura del sensor.

Compensacion X es la distancia horizontal desde el punto de pivote de esa pluma (cerca del Hombro izquierdo o
derecho). Compensacion Z es la distancia vertical entre la punta de pulverizacién y la lente del sensor de altura. Si el
sensor se encuentra debajo de la punta de pulverizacion, el campo Instalacion debe configurarse en “por debajo”.

FIGURA 8. Configuracion del sensor de altura

s __________

Machine Settings

IH'lﬂh'l Sensar Configuration

Sarial | | offsat Z

el s

Humber :1?933 =| iimj
._r.ﬁl.:::::: 1.46.0 n"“‘.;.’.‘ 454
ACtUaIiZaCién del HMount Em—_" Sensor v,r
sensor de altura \ I LI L Cambiar sensores

NEEED— ™

Seleccione los diferentes sensores que se muestran en la pluma del rociador para modificar la configuracién de
ese Sensor.

ACTUALIZACIONES DEL SENSOR DE ALTURA

La ventana Actualizacién del sensor de altura permite que el usuario actualice el software en los sensores de altura.
Los sensores pueden actualizarse individualmente si se selecciona cada uno y se presiona Reprogramar
seleccionados. Como alternativa, todos los sensores pueden programarse si se presiona Reprogramar todo. El
software de los sensores de altura esta unido al software ABM de XRT. No se necesita un archivo externo para
actualizar el software de los sensores de altura.

FIGURA 9. Actualizaciones del sensor de altura

Machine Settings

|1-Ivli. ght Sensor Updates

1

Serial = Reprogram
wimver [17933 =
Currant Reprogram
Software 1-46.0 Pary
He

L]
Software 1-46.0
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CONFIGURACIONES

CAMBIAR SENSORES

Presione Cambiar sensores para abrir la ventana Cambiar sensores de altura. Después de cambiar fisicamente los
sensores en la maquina, seleccione los dos sensores que se cambiaron. Una vez que ambos quedan
seleccionados, toque el boton Cambiar.

FIGURA 10. Cambiar sensores

Height Sensor
Swap

Select two sensors by clicking ?
a sensor or use the below drop H
downs .

-— —

I NSNS S
2 g 8 B )

Height
Sensor 1

RE!

Height Sat
Sensor 2 Sansor 1

™ = M Cambiar

[RAvEn

ACTUALIZACIONES DEL REM

El software REM viene incluido con el software ABM y se actualiza por medio del conjunto de objetos. La ventana
Actualizaciones del REM permite que el usuario actualice el software. Si no hay una actualizacién disponible,
seleccione reprogramar. No se necesita un archivo externo para actualizar el REM.

FIGURA 11. Actualizaciéon del REM

N Q| O

Machine Settings

IREH Updates :|

Current
Software 20.1.0.4

Hew R
Software 21.2.8.1 'PEEEFR!
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CAPITULO 5

CONFIGURACIONES PREESTABLECIDAS

La ventana Configuracion preestablecida permite que el usuario seleccione el Modo preestablecido deseado,
seleccione la cantidad de Pulsaciones para activar el modo y seleccione la casilla de verificacion de Joysticks si el
uso del joystick activara el modo.

Los interruptores de control de la pluma pueden configurarse para que realicen ciertas funciones en funcién del
namero de presiones del joystick. Por ejemplo, el usuario puede configurar el sistema para que eleve la pluma a
una posicion mas alta (p. ej., para el giro de final de fila) cuando el interruptor del joystick se toca rapidamente
tres veces. Para configurar las preestablecidas:

1. Seleccione Preestablecer configuracién de la pestafia Configuraciones de la maquina.

2. Seleccione la pluma deseada. Cada pluma tendra sus propias configuraciones de cada preestablecimiento
seleccionado.

FIGURA 12. Configuracion preestablecida

w

Machine Settings

Prasets Configuration = |

Preset Mode

I'_i|:|nr'a|1uI Mode = |

Joysticks Taps

Y m

. Seleccione el Modo preestablecido deseado.
a.
b.
C.

Modo pulverizacion: modo de operacion XRT estandar
Preestablecido 1. modo personalizable por el usuario
Preestablecido 2: modo personalizable por el usuario

4. Seleccione el Método de activacion.

a. Hay un método de activacion por cada modo preestablecido.
5. Seleccione la opcion Control hasta.
a. Altura: El preestablecido controlara hasta una altura seleccionada por el usuario.
b. Angulo: El preestablecido controlara hasta un angulo seleccionado por el usuario.
c. Altura de pulverizacion: El preestablecido controlara hasta la altura del modo Pulverizacion.
d. Transporte: El preestablecido controlara hasta una altura méax. y desactivara el ala cuando llegue a la

altura.

6. Silo desea, seleccione la casilla de verificacion Joysticks. Seleccionar joysticks activa o desactiva los atajos del
joystick para cambiar el modo.

7. Para activar el preestablecido, presione el botén joystick en la direccion seleccionada como el tipo de activador,
y presionelo la cantidad de veces seleccionada como cantidad de toques.

28
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CONFIGURACIONES

AJUSTE FINO DE LA PLUMA

El Ajuste fino de la pluma muestra las configuraciones de la pluma basadas en las opciones de configuracion de la
maquina (Marca, Modelo, Anchura de pluma) seleccionadas durante la calibracion inicial. Si es necesario, el
usuario puede ajustar la Velocidad hasta el ciclo de trabajo, Relacién de velocidad de bajada, Ciclo de trabajo de
base, Zona muerta de altura y configuraciones de ganancia de PID. Use los botones Ganancias de pluma y Ajuste
fino de velocidad de la pluma para alternar entre las dos pantallas.

NOTA: Presionar los botones Restablecer ajuste fino o Restablecer ganancias solamente restablece los
valores que se ven en esa pagina. Los valores se restablecen a los predeterminados especificos de la
Marca, Modo y Anchura de pluma de su maquina.

Consulte Capitulo 6, Ajuste fino avanzado de AutoBoom XRT para obtener informacién adicional sobre estas
configuraciones.

FIGURA 13. Pantallas de ajuste fino de la pluma

Machine Settings

|B‘-uum Tuning = |
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CAPITULO 5

AJUSTE FINO DEL PLEGADO

El Ajuste fino del plegado muestra las configuraciones de plegado basadas en las opciones de configuracion de la
maquina (Marca, Modelo, Anchura de pluma) seleccionadas durante la calibracion inicial. Si es necesario, el
usuario puede ajustar la Sensibilidad, Ciclo de trabajo base y los valores min./max.

1. La Sensibilidad puede configurarse independientemente para Arriba/Adentro y Abajo/Afuera. Las
sensibilidades mas altas corresponden a movimientos mas rapidos durante el movimiento manual de la pluma.

2. El Ciclo de trabajo de base (Solamente elevacion) es el ciclo de trabajo requerido para sostener las plumas
niveladas/firmes. Cambiar este valor no afecta el valor equivalente para AutoBoom.

3. Los valores min. y max. establecen el ciclo de trabajo minimo y maximo que se aplicara a la articulacion
especificada cuando el sistema se pliega o despliega automaticamente. Los valores min./méax. no afectan las
operaciones de plegado manual.

NOTA: Estas configuraciones estan disponibles solamente para articulaciones de pluma que tienen
cartuchos hidraulicos proporcionales.

FIGURA 14. Configuracion preestablecida

ABM-Satup

4 | S

Machine Settings

iI

I_Fnl.d Tuning —

Fift JE]
.ﬁmm

In Out

Fold
s“nuvft, I55 | |59 |

Base Duty
cvers [32.00
Min Max

e ||1ea ‘

Extend IB | |1&B |

Retract
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CONFIGURACIONES

CALIBRACIONES

FIGURA 15. Calibraciones

el Q| O
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INDICE AUTOMATICO DE SENSORES DE ALTURA

La calibracion del indice automético de sensores de altura permite que el usuario verifique la cantidad de sensores
de altura y que actualice la ubicacion de los sensores. Se le indicara al usuario que eleve las plumas izquierda y
derecha. Por medio de observar cuéales sensores tenfan el mayor aumento en altura en cada paso, el sistema
aprende cuél sensor se encuentra en cada ubicacion en la pluma.

1. Verifique que la cantidad de sensores de altura detectados coincida con la cantidad instalada en la maquina.
2. Si se detectan todos los sensores, toque el botdn Siguiente para continuar.

FIGURA 16. Configuracion de sensor de altura: indizado de sensores

Height Sensor
Setup

Varify the number of detected ?
height sensors. IT the number H
of sensors is incorrect, use

the "Information™ button to

identify the missing sensori{s).

Once complete, press the

“"Retry"” button. If the number

is correct, push the “"Next®

button to continue setup.
|IH|'||§!!
L —
@B." B
4

Height Sensors
Dotected

3. Despliegue la pluma y configure los sensores a nivel y a menos de 8 pies (2,4 m) sobre el suelo.
4. Cuando ambas plumas estan desplegadas y niveladas, toque el boton Siguiente para continuar.
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CAPITULO 5

FIGURA 17. Configuracién de sensor de altura: colocacién paralela de plumas

Height Sensor
Setup
Set Booms
Parallel

Ensure the area is clear and
move the booms to a parallel
position. Once complete, press
the “"Next” button to continue
setup.

“Sat booms wunder a (Tt}

g

5. Eleve la pluma izquierda.

6. Cuando todos los sensores de la pluma izquierda se hayan elevado por encima de 8 pies (2,4 m), aparecera el
botdn Siguiente. Toque el botdn Siguiente para continuar.

FIGURA 18. Configuracion de sensor de altura: elevado de pluma izquierda

Height Sensor
Setup
Raise .
Left Boom

Ensure the area is clear and raise
the left boom wuntil all sensors are
at lLeast 40 inches above the previous
position. The “"Next” button will
appear when this condition is met.
If the next button does not appear,

return to the previous step and
adjust the center rack.

7. Eleve la pluma derecha.

8. Cuando todos los sensores de la pluma derecha se hayan elevado por encima de 8 pies (2,4 m), aparecera el
botdn Siguiente. Toque el botdn Siguiente para continuar.
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FIGURA 19. Configuracion de sensor de altura: elevado de pluma derecha

Height Sensor
Setup

Raise

Right Boom

Ensure the area is clear and raise
the right boom until all sensors are
at Least 40 inches above the previous
position. The “"Next"” button will
appear when this condition is met.

€ P

9. La ubicacion y compensaciones para cada sensor se muestran en una pagina de resumen. Con esto finaliza la

calibracion.

FIGURA 20. Configuracién de sensor de altura: pantalla de pagina de resumen

Height Sensor
Setup

Please ensure the offset
H

infoermation is correct. Once
complete, press the “"Next"
button to continue setup.

offset Offset Serial
x Z Number

E -a 2135
E;EEEb—. 312 -4 2123

Position

>

CALIBRACION DEL ESFUERZO DE CONTROL DE BASE

Presione el botdn Calibracion del esfuerzo de control de base para recalibrar la presiéon que se requiere para
mantener las plumas niveladas y fijas. Esto actualizara el Ciclo de trabajo requerido para mantener las plumas niveladas.
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CAPITULO 5

FIGURA 21. Calibracién del esfuerzo de control de base

1. Lazona alrededor de la maquina debera estar despejada de obstaculos y transelntes. Las plumas subiran y

Base Control
Effort Calibration

Raise Center Rack
Set Booms Level

Ensure the area is clear, raise the
ceanter rack to the full extent and set
booms to a level (within 5 degrees of
parallel) position. Verify the master
switech is on. Once complete, press the
“Hext” button to continue setup.
HOTICE: Booms will begin to move

Laft Center Right

Current

Angle 1.68B 9.12 0.58

bajaran durante este procedimiento.

2. Despliegue las plumas por completo y ponga la derecha y la izquierda a nivel. Las plumas deben estar dentro

de los 5° del nivel para continuar con la calibracion.
3. Alterne el interruptor maestro en la posicion de encendido.

4. Toque el botdn Siguiente. Tenga en cuenta que las plumas comenzaran a subir y bajar mientras se lleva a cabo
esta calibracion.

5. Una vez que la calibracién esté completa, apareceran los nuevos valores.

CALIBRACION DE COMPENSACION DE TERRENO

El botén Calibracién de compensacion de terreno permite que el usuario verifiqgue o actualice la orientacion de

la ECU y recalibre los sensores ABM inerciales.

La méquina debe estacionarse en una superficie plana antes de realizar esta calibracion.

FIGURA 22. Orientacion del nodo IntelliHeight

ABM
Orientation

Verify the detected downward 7
orientation matches the H
controller "s orientation. ITf the
numbear doss not match, ansurs

the machine is parked on a level
surface and press the redetect

bButtom.
1 d4—2 G5

Redetect
Grientation

3

Downward Orientation 3

ABM
Orientation

Varify the Forward Orientation. j
IT the fTorward numboer does not .
match the fTorward direction,

enter the number pointing

forward on the ECU.
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CONFIGURACIONES

CALIBRACION DEL ANGULO DE LA PLUMA (IZQUIERDA Y DERECHA)

El bot6n Calibracién del angulo de la pluma permite que el usuario recalibre los sensores de inclinacién de la
pluma. Esto correlaciona la medicion del sensor de inclinacidn a una posicion angular de la pluma.

1. Coloque las plumas en paralelo y a menos de 8 pies (2,4 m) desde el suelo.
2. Presione Siguiente.

FIGURA 23. Configuracion de sensor de altura: colocacion paralela de plumas

Height Sensor
Setup

Set Booms

Parallel

Ensure the area is clear and
move the booms to a parallel
position. Once complete, press
the “"Next"” button to continue
setup.

“Sat booms wundor a (Te)

—

3. Eleve la pluma izquierda hasta que haya al menos un cambio de 40 in (101,6 cm) en la altura.
4. Presione Siguiente.

FIGURA 24. Configuracion de sensor de altura: elevado de pluma izquierda

Height Sensor
Setup
Raise
Laeft Boom

Ensure the area is clear and raise
the left boom wuntil all sensors are
at lLeast 40 inches abowve the previous
position. The “"Next” button will
appear when this condition is met.

If the next button does not appear,
return to the previous step and
adjust the center rack.

. —

5. Eleve la pluma derecha hasta que haya al menos un cambio de 40 in (101,6 cm) en la altura.
6. Presione Siguiente.
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FIGURA 25. Configuracién de sensor de altura: elevado de pluma derecha

Height Sensor
Setup

Raise

Right Boom

Ensure the area is clear and raise
the right boom until all sensors are
at Least 40 inches above the previous
position. The “"Next" button will
appear when this condition is met.

7. Bajey nivele las plumas.
8. Presione Siguiente.

FIGURA 26. Rotacion del bastidor central

Height Sensor
Setup

Manually Rotate
Center

Have an assistant manually rock
the booms wup and down until Next
arrow appears. Once complete,
prass the “"Next"” button to
continue setup.

9. Haga que un asistente balancee manualmente la pluma hacia arriba y abajo hasta que aparezca la flecha
Siguiente. La flecha Siguiente aparecera solamente cuando el voltaje tenga una diferencia de mas de 0,25 V.

NOTA: Si hay una IMU presente, se usara el icono de angulo central para calibrarla.
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FIGURA 27. Configuracion de pliegue de AutoBoom: Plegado de la pluma
AutoFold
Setup
Fold
Boom In .

1. Ensure the arena 1% clear and Told
the boom completely into the ceradle.

2. Press the "Hext" button to
continue sctup

CALIBRACION DE PLEGADO AUTOMATICO

AutoFold
Setup
Set to Spray

Position

1. Sat the center rack Te the desired spray height.
This dis the initial position the cemter rack will
raturn to when Autofolding cwt. The cemter rack apray
haight is updated whan an Autofold Im sequence is
iniviaved.

I, Sat Laft and right boos te the desirsd spray halght.
This s the position tha Laft and right boss will sove
to whan AutoFelding owt.

1. PFrais The “Hezil™ bhutlton to contimes selup.

La calibracién de plegado automatico recalibra los sensores usados para realizar el plegado automatico y las
operaciones anterior/posterior. Esto debe hacerse si los sensores se han ajustado/reemplazado, o si el plegado

automatico no completa una secuencia de plegado automatico hacia ADENTRO o un plegado automatico hacia
AFUERA.

1. Pliegue la pluma y bajelas completamente hasta meterlas en la plataforma.
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CAPITULO 5

FIGURA 28. Configurar posicion de plegado

AutoFold
Setup

Fold .

Boom In

1. Ensure the arena 1% clear and Told
the boom completely into the cradle.

2. Press the "Hext" button to
continue sctup

2. Eleve las plumas por encima de los bordes de la plataforma y hacia adentro hasta que toquen los topes
verticales. Las plumas se controlaran hasta el punto de ajuste cuando lleguen a la plataforma.

FIGURA 29. Elevar por encima de la plataforma

AutoFold
Setup

Raise

Above Cradle

1. Emsure the ares is clear. Waise the bones abowe the
cradle lip and move the boems inwsrd sntil they are in
contacl with the ermdle werticml stops. This iIs the

height the hoams will meve te when retarming te cradle,

z. Fress the “mext”™ button te continee setup,

3. Despliegue completamente las articulaciones internas izquierda y derecha. Deje las articulaciones externas
plegadas. Baje las plumas e inclinelas hasta la extension de recorrido mas completa.
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FIGURA 30. Altura minima

AutoFold
Setup

Booms Minimum Height
with Tips Folded In

1. Uafald the Laft and right laner Told jolnts until
the booms are fully enfolded. Oo NOT wnfold the ouler
boos joimts.

2. Lowsr the laft and right boess te thelr minisus
position. Ralse the conter Lif mecossary.

3. Press the “Hext™ buttom to continue setup.

4. Despliegue completamente las articulaciones externas izquierda y derecha.

NOTA: Pueden levantarse las plumas para completar este paso.

FIGURA 31. Desplegar puntas hacia afuera

AutoFold
Setup
Fold
Tips Out

1. Unfold the Left and right outer
fold joints until the booms are
fully unfolded. (Booms can be raised
if necessary)

2. Presa the "Next" button to
continue setup.

5. Eleve el bastidor central a la altura maxima e incline las plumas elevandolas hasta la extension completa del

recorrido.
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CAPITULO 5

FIGURA 32. Elevacioén del bastidor central y las plumas

AutoFold
Setup

Center Rack & Booms
Maximum Height

1. Raisea the center rack, left boom
and right boom until they are at
their maximum position.

2, Press the "Next™ button to
continue setup.

6. Mueva las plumas y el bastidor central hacia la posicion de pulverizacion deseada. Esta es la posicion a la que
se mover la pluma cuando se despliegue hacia afuera. Tenga en cuenta que la altura del bastidor central se

volverd a aprender cada vez que se lleve

a cabo una operacion de plegado automatico hacia adentro. La

inclinacién hacia izquierda y derecha no se reaprendera.

FIGURA 33. Colocar las plumas y el bastidor central en la posicion de pulverizacion

AutoFold
Setup

ratisFn e whan

intviaved.

1. Sat the center rack Toe the desired spray height.
This is the initial position the cemter rack will

haight is updated when an AutoFfald In sequence Qs
I, Sat Laft and right boss te the desirsd spray helpght.

This is the position the Leaft asd right boos will sove
to whan AutoFelding owt.

1. PFrais the “Nextl™ bhutton to comtimes setiuep.

Set to Spray

Position

AutaFalding cut. The camter rack a@pray

RESTABLECER A VALORES PREDETERMINADOS

Seleccionar Restablecer a valores predeterminados permite que el usuario restablezca AutoBoom XRT a las

configuraciones predeterminadas de fabrica.
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Para restablecer los valores predeterminados:

Reset
O Calibrations e —— to
Defaults

Configuracion

1. Presione el boton Restablecer a valores predeterminados en la pantalla Calibraciones.

FIGURA 34. Restablecer a valores predeterminados

A BTSN A

Reset
to
Defaults

Are you sure you want to resel
cealibration values and machine data
te factory defanults?

You can‘t unde this mction and the
system will need to be recmlibrated
before 4t can be used,

Boom Control

NOTA: Los desbloqueos no se borraran durante el restablecimiento.

CONFIGURACIONES DE ALARMA

La pestafia Configuraciones de alarma provee la opcion de hacer que suenen pitidos audibles de la pantalla
cuando el AutoBoom pasa de Modo automatico a manual y de Modo manual a automatico.

FIGURA 35. Configuraciones de alarma

e
| < (el &

Alarm Settings

Auto/Manunl
Boops III

Disable Is Folded
Alarms
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CODIGOS DE DESBLOQUEO DE FUNCIONES

La pestafia Desbloqueos muestra un candado verde cerca de las funciones que ya se han desbloqueado. Se
muestra un candado rojo cerca de las funciones que no se han desbloqueado.

Para activar funciones adicionales de AutoBoom XRT, se requiere un cédigo de desbloqueo de funciones.
Comuniquese con su distribuidor local de Raven para adquirir cdigos de desbloqueo de funciones.

FIGURA 36. Pantalla de desbloqueo de funciones

AEN-AutoBoom XRT

ABM-Satup

Sensiiiviiy Targei meight

[53 ] ESE

AutoBoom

l

AutoFold

BEE BE3

Feature Unlocks

z Features Status
AutoBoom
Right
AutoFold m
Fore/sAft E

Para ingresar un cédigo de desbloqueo de funciones y activar una funcion:
1. Seleccione Configuraciones en la pantalla de inicio de XRT.

2. Seleccione la pestafia Desbloqueos .

3. Seleccione el icono del candado que se encuentra al lado de la funcién que se desbloqueara.
4

. Ingrese el cédigo de desbloqueo de funciones.

NOTA: Los guiones pueden omitirse; las letras pueden ingresarse en mayuscula o mindscula.

5. Toque la casilla de verificacion para enviar el codigo ingresado.

NOTA: Aparecera un mensaje que indica si el cédigo de desbloqueo que se introdujo es valido o no. Si el
codigo es vélido, el icono del candado al lado de la funcién se pondréa verde e indicara que esta
desbloqueado como se muestra en Figura 36 en la pagina 42.

Después de desbloquear una funcién, se requiere una calibracién antes de utilizar cualquier funciéon XRT.
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CAPITULO AJUSTE FINO AVANZADO DE
AUTOBOOM XRT
6

PREPARACION
DIMENSIONES DEL SENSOR

Verifique que las dimensiones del sistema se ingresen correctamente para las compensaciones del sensor de
altura y la anchura del bastidor central.

SENSOR DE ANGULO DE PLUMA

Asegurese de realizar la secuencia de calibracion automatizada en terreno plano. Si se actualizaron las
dimensiones del sensor, vuelva a realizar la calibracion del sensor de angulo de la pluma.

ACEITE HIDRAULICO
Para tener un mejor resultado, realice el ajuste fino con el aceite hidraulico a temperatura de operacién normal.

CALIBRACION DEL ESFUERZO DE CONTROL DE BASE

Los valores precisos del esfuerzo de control de base son necesarios para lograr un ajuste fino avanzado exitoso.
Realice una Calibracién del esfuerzo de control de base solamente después de calentar el aceite hidraulico. Si
resulta posible, active el AutoBoom y conduzca lentamente durante dos minutos antes de realizar la Calibracién
del esfuerzo de control de base. Esto asegurara que las bobinas del solenoide estén en temperatura de operacion
y brindara el esfuerzo de control de base mas preciso.
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CAPITULO 6

PRUEBA DE ESFUERZO DE CONTROL OBJETIVO

1. Seleccione Diagnésticos.
2. Seleccione Pruebas.

3. Seleccione Prueba de esfuerzo de control objetivo.

FIGURA 1. Prueba de esfuerzo de control objetivo

ABM-Diasgnostica

awcespmneres
@ |NEW A | &3

Tests

t.ﬁu toBoom =

lr-rqut Control Effort Test —

This scroeen is designed to test the

affort. The control effort can be
entered manually or by using
predefined options for lLowering and
raising.

4. Presione Comenzar prueba.

boom function with a static centrol .

Target

Control Effort 2

Test

-ﬂm

(deqg s}
Duty
Cyele
LR ]

Hanual Test Test Results
Control Average
Effurt Vvelocity -8.11

(%) (deg 5]
Current
Angle -©.48
{deg)
Current
Velocuty 8.19

o

1

5. Sila pluma sube o baja, Ajuste el esfuerzo de control de manera acorde para que la pluma tenga muy poco o

nada de movimiento.

6. Repita los paso 1 a paso 5 hasta alcanzar los resultados deseados.

NOTA: El control de esfuerzo debe realizarse a cada lado de la pluma seleccionando o resaltando cada

pluma en la pantalla.

VELOCIDAD DE LA PLUMA A ESCALA DE ESFUERZO DE CONTROL

La velocidad de la pluma para el valor de escala de esfuerzo de control se correlaciona con el ciclo de trabajo del
PWM necesario para que la valvula hidraulica genere la velocidad de pluma deseada. Para determinar la velocidad

de la pluma a escala de esfuerzo de control:
1. Seleccione Diagnésticos.

2. Seleccione Pruebas.

3. Seleccione Prueba de velocidad obijetivo.
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FIGURA 2. Prueba de velocidad objetivo

ABM-Diagnostics

Tests

Iannet Velocity Test —

[A utoBoom E I
1
|

This screen is designed to test the

angular wvelocity can be entered
manually or by using predefined
options for lowering and raising.

Presione Comenzar prueba.
Establezca la Velocidad objetivo a 2° por segundo.

N o g s

velocidad promedio.

®©

velocity control parameter. The _»

Target Velocity Test =

-ﬂm

Test Type Summary
HManual | Select a boom
Test section and test

type, then snable
' the master switch
and press play to
begin test.
Lowar Velocity
Test = Press the stop

button or any
joystick button
to stop the test.

Suba el bastidor central con una pluma bajada cerca del suelo (pero al menos 24 in por encima del suelo).
Presione Iniciar prueba. La pluma debe elevarse. Cuando se haya completado la prueba, se mostrara la

Presione las Configuraciones (marcha pequefia) en la pestafia.

9. Sila pluma se movié mas rapido que los 2° por segundo deseados, disminuya la Velocidad de la pluma al
valor de esfuerzo de control. Si la pluma se movié mas lento que los 2° por segundo deseados, aumente la

Velocidad de la pluma al valor de esfuerzo de control.

FIGURA 3. Resultados de la prueba de velocidad objetivo

Target Velocity Test 5

s SIS

Raise Velocity Test Results
Target Average
Velocity 2.00 Velocity 2.01
[degiu) ideg/s)
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Velocity .00 Error 8.01
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te ctrl .
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10. Repita los paso 3 a paso 9 hasta que la velocidad coincida con la velocidad objetivo (£20 %).

11. Repita los paso 3 a paso 10 para la otra pluma.

NOTA: La temperatura de la bobina del solenoide afecta los resultados de la prueba. Realice las pruebas tres
0 cuatro veces mas en rapida sucesion para obtener mejores resultados.
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CAPITULO 6

RELACION DE VELOCIDAD DE BAJADA

Debido a las diferentes restricciones de flujo y al efecto de la gravedad, las plumas generalmente bajan mas rapido
de lo que suben por el mismo cambio en el esfuerzo de control. La relacién de velocidad de bajada da cuenta de
esta diferencia.

1. Seleccione Diagnésticos.
2. Seleccione Pruebas.
3. Seleccione Prueba de velocidad obijetivo.

FIGURA 4. Prueba de velocidad objetivo

ABM-Diagnostics

Tests

|-ﬂ utoBoom — |

|Turu-lt Valocity Test :|

This screen is designed to test the
velocity control parameter. The
angular velocity can be entered
manually or by using predefined
options Tor lowering and raising.

4. Presione Comenzar prueba.

5. Establezca la Velocidad objetivo a —2° por segundo.

6. Suba el bastidor central e incline una pluma para que quede a aproximadamente 5° por encima de la
horizontal.

7. Presione Iniciar prueba. La pluma debe bajar. Cuando se haya completado la prueba, se mostrara la velocidad

promedio.

Presione las Configuraciones (marcha pequefia) en la pestafia.

Si la pluma se movié mas rapido que los 2° por segundo deseados, disminuya la Relacion de velocidad de

bajada. Si la pluma se movié mas lento que los 2° por segundo deseados, aumente el valor Relacion de

velocidad de bajada.

© ©
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FIGURA 5. Resultados de la prueba de relacion de velocidad de bajada
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10. Repita los paso 3 a paso 9 hasta que la velocidad coincida con la velocidad objetivo (£20 %).
11. Repita los paso 3 a paso 10 para la otra pluma.

NOTA: La temperatura de la bobina afecta los resultados de la prueba. Realice las pruebas tres o cuatro
veces mas en rapida sucesion para obtener mejores resultados.

En este punto, la mayoria de las maquinas deberia funcionar de manera éptima. Si se necesita mas
ajuste fino, continle y realice estos pasos adicionales. Pruebe el rendimiento de la maquina en el
campo antes de ajustar las Ganancias de pluma.
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CAPITULO 6

GANANCIAS DE PLUMA

Después de verificar todos los pasos de configuracion anteriores y de completar el ajuste de la Velocidad de la
pluma, los siguientes valores pueden ajustarse si se va a Configuraciones de la maquina y luego a Ajuste fino de
la pluma.

GANANCIA PROPORCIONAL

Los valores mas grandes de ganancia proporcional (ganancia P) dan como resultado una mayor velocidad para el
mismo error en la altura. Los valores tipicos son de 1,0 a 1,8. Un valor demasiado alto hara que la pluma se mueva
0 sea inestable. Un valor demasiado bajo hara que la pluma no se mueva con la suficiente rapidez ante los
cambios en la altura del suelo o del cultivo.

GANANCIA INTEGRAL

La ganancia integral (Ganancia I) compensa por los cambios en el esfuerzo de control de base a lo largo del
tiempo. Esto podria ser causado por la temperatura del aceite, la temperatura de la bobina de la valvula, el peso
de la pluma u otros cambios en el sistema. Generalmente se ajusta entre 0,001 y 0,003. Para desactivar esta
funcion, ajuste el valor a 0,000.

GANANCIA DERIVADA
La ganancia derivada (ganancia D) evita el rebasamiento cuando se mueve la pluma de una posicién objetivo a

otra. Si la ganancia D es demasiado baja, la pluma rebasaréa la posicion objetivo. Una ganancia D demasiado alta
puede causar un efecto de trinquete (parar y seguir) hasta que se alcance la posicion objetivo.

GANANCIA DEL SISTEMA

La Ganancia del sistema (Ganancia S) hace que el sistema completo tenga mayor o menor respuesta. Esto es
equivalente al valor de Sensibilidad de la pantalla inicio de XRT.
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CAPITULO DIAGNOSTICOS Y RESOLUCION
DE PROBLEMAS
5

INFORMACION DEL SISTEMA

Para acceder a la ventana Informacién del sistema:

1. Seleccione el icono Diagnostico .

2. Seleccione la pestafia Informacién del sistema.

SALIDAS DE LA PLUMA

La ventana Salidas de la pluma muestra la PWM de base (%), el Bloqueador (estado) y el Esfuerzo de control (%).

FIGURA 1. Salidas de la pluma

ABM-Diagnostics
)

System Information
|BGﬂl‘I‘I Outputs —

Laft Center Right
e 37.0 37.0
%)
e OFF oOff
Control
Effort O 2] e
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SALIDAS DE PLEGADO
La ventana Salidas de plegado muestra el Esfuerzo de control (%) para cada articulacion de la pluma.

FIGURA 2. Salidas de plegado

System Infoermation System Information
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PHH e e

Stoabilizing
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LECTURAS DE LA PLUMA

La ventana Lecturas de la pluma muestra la posicién de la pluma, la velocidad y el voltaje del sensor de la pluma
seleccionada. Presione la pluma deseada o la pluma del bastidor central para ver la informacion para esa seccion.
El voltaje y la posicién angular deberian cambiar fluidamente a través del rango de movimiento. La posicion
angular debe estar cerca de cero cuando la seccién de la pluma esté horizontal.

FIGURA 3. Lecturas de la pluma
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System Information
|Buon Readings

P NS —

Angular

Position 7 .50
(dug)
Angular

velocity 0.00
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DIAGNOSTICOS Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

INFORMACION DEL BUS CAN
La ventana Informacién del Bus CAN muestra informacién acerca del sistema CAN.

FIGURA 4. Informaciéon del Bus CAN

ABM-Diagnostics

System Information
|'C!|N Bus Information EI

Hame Address

AuvtoBoom
Master Z00CB70012E10528 6x90

Vehicle I/0
Expansion 200CB4000BCODODD 8xa9D

Module

Speed
Source AG801DOGOBCOBDDE Ox80

Spead
Source Type Wheel

Speed

CONTROLES DE PLEGADO

FIGURA 5. Controles de plegado

ABM-Diagnostics
-

System Information
’Fn‘l.d Controls E [

Center
Fold KN K
Laeft Right
Lift KRN K Lift EEY KX
Laeft Right

Fold 1 B KX Fold 1 BRI K]
Laft Right

Fold 2 B K2 Fold 2 B K]

Controle manualmente cada seccién de la pluma.

NOTA: De acuerdo con la configuracién de su maquina, no todas las secciones pueden estar disponibles
para controlarlas en esta pagina, y algunas secciones que se muestran no pueden controlarse por
medio de los botones que se muestran.
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LECTURAS DEL SENSOR DE PLEGADO

Muestra la lectura del voltaje para cada articulacion del plegado. Si el plegado automatico esta desbloqueado,
también se muestra un porcentaje de posicion. 0 % es totalmente plegado y 100 % es totalmente desplegado.

FIGURA 6. Lecturas del sensor de plegado

ABM-Diagnostics

System Information
[Fn'l.d Sensor Readings E]

é@-lh

Voltage Parcent
Lirt
Sensor 3.04 27
Foald 1
sznsar 1.21 100
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sensor 1.31 l00

HARDWARE/SOFTWARE (ABM)

La ventana Hardware/Software (ABM) muestra el nUmero y las versiones de hardware y software de AutoBoom.

FIGURA 7. Hardware/Software (ABM)

ABM-Diagnostics

OF & | A | &3

System Information
|Hnrﬂunra.ﬂ Software [(ABM)

Hardware

Part Number 8630174069

Hardwara
Serial Mumber 1320

Hardware
Revision F

Software

Part Number 8770171514

Software

Version Mumber 21.3.1.RT16

Version Number |5.0.6.12
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LECTURAS DEL SENSOR DE ALTURA

La ventana Lectura del sensor de altura muestra el Nimero de serie del sensor, la Distancia al toldo, Distancia al
suelo, Confianza del toldo y los porcentajes de Confianza del suelo para el sensor seleccionado.

FIGURA 8. Lectura del sensor de altura

ABM-Diagnostics

System Information
lHi:I.nht Sensor Readings EI
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LECTURAS DE LA MAQUINA

La ventana Lecturas de la maquina muestra la Velocidad actual de la maquina, Posicion de balanceo del chasis,
Posicion de cabeceo del chasis y la Tasa de balanceo del chasis.

FIGURA 9. Lecturas de la maquina
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HORAS DEL SISTEMA

La ventana Horas del sistema muestra las horas de version actuales, horas de versién conectadas, horas de vida Gtil

y horas de vida Gtil conectadas.

FIGURA 10. Horas del sistema

VOLTAJES DEL SISTEMA

ABM-Diagnostics

System Information

|5}|'!-ttl'ﬂ Hours

Version
Hours 1

version
Engaged Hours 1

Lifetime
Hours 47

Lifetime
Engaged Hours 21

La ventana Voltajes del sistema muestra la Potencia de ECU y los voltajes del regulador.

FIGURA 11. Voltajes del sistema
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DIAGNOSTICOS Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

SALIDAS DEL AMORTIGUADOR VARIABLE

FIGURA 12. Salidas del amortiguador variable

La ventana Salidas del amortiguador variable muestra el Esfuerzo de control para el amortiguador variable.

ABM-Diagnostics

ON| | A
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Control
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PRUEBAS

PRUEBA DE ESFUERZO DE CONTROL OBJETIVO

La Prueba de esfuerzo de control objetivo pone a prueba la funcién de la pluma con un esfuerzo de control
estéatico. Ingresar un valor de Esfuerzo de control igual al Ciclo de trabajo de base no deberia generar o deberia
generar muy poco movimiento de la pluma. Los valores mas altos haran que la pluma se eleve, y los més bajos

haran que la pluma baje.

FIGURA 13. Prueba de esfuerzo de control objetivo
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CAPITULO 7

PRUEBA DE VELOCIDAD OBJETIVO

La Prueba de velocidad objetivo pone a prueba el parametro de control de velocidad tanto ingresando
manualmente la velocidad angular como utilizando opciones predefinidas. Por lo general las pruebas se realizan a
+2° por segundo. Antes de iniciar la prueba, mueva manualmente la pluma a una posicion donde puede subir (o
bajar) por cinco segundos. Después de que se ejecuten las pruebas, se mostrara una Velocidad promedio. Esta
debe estar dentro del 20 % de la Velocidad objetivo. Si se requieren ajustes adicionales, consulte “Ajuste fino
avanzado de AutoBoom XRT” en la pagina 43..

FIGURA 14. Prueba de velocidad objetivo

ABM-Diagn Target Velocity Test i

AutoBoom =l
Target Velocity Test ::| Test Type Summanry
Manual Select a boom
This screen is designed to test the > Test section and test
velocity control parameter. The type, then snable
angular wvelocity can be entered Ralse Velocity the master switch
manually or by using predefined Toeat and press play to

begin test.

Lower Veloclity
Test = Press the stop

button or any
joystick button
to stop the test.

options for lLowering and raising.

PRUEBA DE POSICION OBJETIVO

Esta prueba esta disefiada para probar el bucle PID de control de la pluma. Ingrese una posicién objetivo de varios
grados de diferencia de la posicion actual en el campo Angulo objetivo. Después de ejecutar la prueba, se
informaran varios valores. Estos valores representan la rapidez con la que la pluma se movié hasta la posicién
objetivo. Idealmente, los valores de Demora, Elevacion, Asentamiento y Sobregiro son bajos.

FIGURA 15. Prueba de posicion objetivo

Tests -ﬂm

1nutﬁﬂoun —
iTurgut Position Test — Raise Boom Test
Target
This screen is designed to test the > Angle 7.23
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Current
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DIAGNOSTICOS Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

PRUEBA DE ALTURA OBIJETIVO

Esta prueba es similar a la Prueba de posicion objetivo, pero incorpora todos los sensores de la maquina para
controlar la altura desde el suelo.

FIGURA 16. Prueba de altura objetivo
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PRUEBA DE COMPENSACION DEL TERRENO

La prueba de compensacién del terreno analiza datos de los sensores de inercia en el ABM ECU del XRT.

slam]

Al inicio de la prueba, se le pide al usuario que tenga el motor en ralenti a baja velocidad. Luego se le pide que
haga funcionar el motor a unos RPM de operacion tipicos. La prueba informa aprobado o no aprobado para cada
velocidad del motor. Si no se pasa la prueba, las vibraciones del motor pueden estar causando un impacto
negativo en el rendimiento del sistema.

NOTA: Si no se pasa la prueba, compruebe la instalacion del nodo. Verifique que el nodo esta bien fijado y
gue no se ha soltado durante la operacion. Confirme también que el nodo se ha montado tal como
se indica en el manual de instalacion de AutoBoom XRT especifico de la maquina.

El sistema AutoBoom XRT seguira funcionando si no se pasa la prueba; sin embargo, las funciones de
compensacion del terreno pueden no ofrecer los ajustes 6ptimos de la altura de la pluma para todas
las caracteristicas del terreno.

FIGURA 17. Prueba de compensacion del terreno
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PRUEBA DE CONTROL DE LA VALVULA MANUAL

La prueba de control de la valvula manual permite que el usuario mueva manualmente las plumas pulverizadoras
para validar la funcién de la valvula hidraulica.

FIGURA 18. Prueba de control de la valvula manual

Enable the master switch, then use
the “"Manual Bump"” buttons to test
the valves.
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PRUEBA DE AMORTIGUADOR VARIABLE

La prueba de amortiguador variable permite que el usuario apligue manualmente un esfuerzo de control al
sistema de amortiguador variable.

1. Seleccione Prueba de conectividad.

2. Ingrese un Porcentaje de esfuerzo objetivo.

3. Toque el botdn Inicio.

NOTA: Los amortiguadores variables son opcionales. La prueba tiene validez solo si estan en la maquina.

Cada amortiguador debe consumir entre 2,0 y 2,8 amp cuando se lo prueba al 100 %.

FIGURA 19. Prueba de amortiguador variable
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DIAGNOSTICOS Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

CODIGOS DE ERROR DE DIAGNOSTICO (DTC)
FIGURA 20. Pantalla de codigos de error de diagnéstico
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La pantalla de Cédigos de error de diagndstico muestra los cédigos de error de diagndstico (DTC) activos y
anteriores que ocurren durante la operacion del sistema XRT. Los DTC activos deben corregirse antes de poder
activar el sistema XRT para operacion. Una vez corregido el DTC, el cddigo pasa a la lista de cddigos DTC inactivos.

FIGURA 21. Pantalla de cédigos de error de diagndstico

Cddigo de error de
diagnostico (DTC)

» Resumen de DTC

Left Fold 1
woltage Migh

NOTA: En la Figura Figura 21 en la pagina 59 de arriba, el DTC activo es “522951.04” y el resumen de DTC es
“Plegado derecho 1 voltaje bajo”. EI DTC inactivo es 522947.03 y el resumen de DTC es “Plegado
izquierdo 1 voltaje alto”.

FIGURA 22. Pantalla de informacion
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CAPITULO 7

Si presiona el botén Info, se visualiza la descripcion completa del DTC activo resaltado.

FIGURA 23. DTC inactivos eliminados del registro de errores
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Si presiona Eliminar, se eliminan los DTC inactivos del registro de errores de DTC inactivo.

LISTA DE DTC

TABLA 1. Tabla de cédigos de referencia del problema

Cadigo Codigo

Error de error Error de error

REM FUERA LINEA ABM SUBNET BUS | 522945.0 ABM POTENCIA ECU VOLTAJE ALTO 520192.3

CONJUNTO REM NO VALIDO 52294513 ABM POTENCIA ECU VOLTAJE BAJO | 520192.4
ABM POTENCIA CORRIENTE ALTA

REM COMUNICANDO EN BUS ISO 52204515 s 520194.3
, ABM POTENCIA CORRIENTE ALTA

REM FUERA LINEA BUS ISO 52294516 PN 520194.4

POS. ELEVACION 1ZQ. VOLTAJE BAJO | 522946.4 ABM PERDIDA COMUN. EN BUS CAN | 5457 3

ABM XRT

POS. ELEVACION IZQ. VOLTAJE ALTO | 522946.3 ABM PERDIDA COMUN. CON REM 52294531

POS. PLEGADO 1ZQ. 1 VOLTAJE BAJO | 522947.4 PLEG. IZQ. 3 EN CTE. SOLENOIDE BAJA | 5229225

POS. PLEGADO 1ZQ. 1 VOLTAJE ALTO | 522947.3 E;Eji' DER. 3 EN CTE. SOLENOIDE 5229235

POS. PLEGADO 1ZQ. 2 VOLTAJE BAJO | 5229484 PLEG. IZQ. 2 EN CTE. SOLENOIDE BAJA | 5229245

POS. PLEGADO IZQ. 2 VOLTAJE ALTO | 522948.3 E;Eji' DER. 2 EN CTE. SOLENOIDE 5229255

POS. PLEGADO 1ZQ. 3 VOLTAJE BAJO | 522949.4 PLEG. 1ZQ. 1 EN CTE. SOLENOIDE BAJA | 5229265

POS. PLEGADO IZQ. 3 VOLTAJE ALTO | 522949.3 PLEG. DER. 1 EN CTE. SOLENOIDE BAJA | 5229275
. PLEG. IZQ. 3 HACIA AFUERA CTE.

POS. ELEVACION DER. VOLTAJE BAJO | 522950.4 A SN 5229285
, PLEG. DER. 3 HACIA AFUERA CTE.

POS. ELEVACION DER. VOLTAJE ALTO | 5229503 o e 5229295

POS. PLEGADO DER. 1 VOLTAJE BAJO | 5220514 PLEG. 12Q. 2 HACIA AFUERA CTE. 5229305

SOLENOIDE BAJA
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DIAGNOSTICOS Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

TABLA 1. Tabla de cédigos de referencia del problema

Cadigo Cddigo
Error de error Error de error
PLEG. DER. 2 HACIA AFUERA CTE.
POS. PLEGADO DER. 1 VOLTAJE ALTO 522951.3 SOLENOIDE BAJA 5229315
PLEG. IZQ. 1 HACIA AFUERA CTE.
POS. PLEGADO DER. 2 VOLTAJE BAJO 522952.4 SOLENOIDE BAJA 522932.5
PLEG. DER. 1 HACIA AFUERA CTE.
POS. PLEGADO DER. 2 VOLTAJE ALTO 522952.3 SOLENOIDE BAJA 522933.5
POS. PLEGADO DER. 3 VOLTAJE ALTO 522953.4 SOLENOIDE DE BLOQUEADOR 12Q 5229345
CTE. BAJA
POS. PLEGADO DER. 3 VOLTAJE BAJO 522953.3 SOLENOIDE PROPORCIONAL 12Q. 522935.5
CTE. BAJA
POS. ANGULAR CENTRAL VOLTAJE SOLENOIDE DE BLOQUEADOR DER.
BAJO 522954.4 CTE. BAA 522936.5
POS. ANGULAR CENTRAL VOLTAJE SOLENOIDE PROPORCIONAL DER.
ALTO 522954.3 CTE. BAIA 522937.5
POS. ELEVACION CENTRAL VOLTAJE CTE. SOLENOIDE BLOQUEO PLATAF.
BAJO 522955.4 PLUMA BAJA 522938.5
POS. ELEVACION CENTRAL VOLTAJE CTE. SOLENOIDE ELEV. BASTIDOR
ALTO 522955.3 CENTRAL BAJA 5229395
SENSOR ALTURA 1ZQ. EXTERNO CTE. SOLENOIDE DESCENSO
FUERA LiNEA 522956.31 BASTIDOR CENTRAL BAJA 5229405
SENSOR ALTURA 1ZQ. EXTERNO AMORTIGUADOR 1 CTE.
NECESITA ACTUALIZACION 5229561 CONTROLADOR BAJA 520168.5
SENSOR ALTURA 1ZQ. INTERNO FUERA AMORTIGUADOR 2 CTE.
LINEA 52295131 CONTROLADOR BAJA 520169.5
SENSOR ALTURA 1ZQ. INTERNO SOLENOIDE ESTABILIZADOR 1ZQ. CTE.
NECESITA ACTUALIZACION 5229571 BAJA 5203035
S[ENSOR ALTURA 1ZQ. MEDIO FUERA 529958.31 SOLENOIDE ESTABILIZADOR DER. CTE. 5203025
LINEA BAJA
SENSOR ALTURA 1ZQ. MEDIO
NECESITA ACTUALIZACION 522958.1 CTE. SOLENOIDE ELEV. 1ZQ. BAJA 522918.5
EF[\TIE?A\OR ALTURA CENTRAL FUERA 522959.31 CTE. SOLENOIDE ELEV. DER. BAJA 522919.5
SENSOR ALTURA CENTRAL NECESITA CTE. SOLENOIDE DESCENSO 1ZQ.
ACTUALIZACION 5229591 BAJA 522920.5
SENSOR ALTURA DER. EXTERNO CTE. SOLENOIDE DESCENSO DER.
FUERA LINEA 522960.31 BAJA 5229215
SENSOR ALTURA DERQ. EXTERNO
NECESITA ACTUALIZACION 522960.1 PLEG. IZQ. 3 EN CTE. SOLENOIDE ALTO 522922.6
SENSOR ALTURA DER. INTERNO PLEG. DER. 3 EN CTE. SOLENOIDE
FUERA LINEA 522961.31 ALTO 522923.6
SENSOR ALTURA DER. INTERNO
NECESITA ACTUALIZACION 522961.1 PLEG. 1ZQ. 2 EN CTE. SOLENOIDE ALTO | 522924.6
SENSOR ALTURA DER. MEDIO FUERA PLEG. DER. 2 EN CTE. SOLENOIDE
LINEA 522962.31 ALTO 522925.6
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TABLA 1. Tabla de cédigos de referencia del problema

Error
SENSOR ALTURA DER. MEDIO
NECESITA ACTUALIZACION

UNIDAD DE MEDICION INERCIAL
FUERA LINEA

UNIDAD DE MEDICION INERCIAL
TABLA DE TASA NO CALIBRADA

ORIENTACION ABM INVALIDA

ORIENTACION IMU INVALIDA

ERROR TABLA DE TASA NO
CALIBRADA

PLUMA FUERA DE LINEA

ELEV. 1ZQ. ARRIBA-ABAJO
PRESIONADA

ELEV. IZQ. 1 ADENTRO-AFUERA
PRESIONADA

ELEV. 1ZQ. 2 ADENTRO-AFUERA
PRESIONADA

ELEV. 1ZQ. 3 ADENTRO-AFUERA
PRESIONADA

ELEV. DER. ARRIBA-ABAJO
PRESIONADA

ELEV. DER. 1 ADENTRO-AFUERA
PRESIONADA

ELEV. DER. 2 ADENTRO-AFUERA
PRESIONADA

ELEV. DER. 3 ADENTRO-AFUERA
PRESIONADA

CENTRO ARRIBA-ABAJO
PRESIONADO

PLEGADO AUTOM. ADENTRO-AFUERA
PRESIONADO

SIN VELOCIDAD

BASTIDOR CENTRAL RIGIDO MUY
ALTO

PLEG AUTOM DE ISO NECESITA
ACTUALIZACION

LAS PLUMAS ESTAN PLEGADAS

COMPENS. CERO SENSOR ALTURA

Caddigo
de error
522962.1
522963.0
52963.1
522964.0
522965.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0

0.0
0.0
0.0

Error

PLEG. IZQ. 1 EN CTE. SOLENOIDE ALTO

PLEG. DER. 1 EN CTE. SOLENOIDE
ALTO

PLEG. 1ZQ. 3 HACIA AFUERA CTE.
SOLENOIDE ALTA

PLEG. DER. 3 HACIA AFUERA CTE.
SOLENOIDE ALTA

PLEG. IZQ. 2 HACIA AFUERA CTE.
SOLENOIDE ALTA

PLEG. DER. 2 HACIA AFUERA CTE.
SOLENOIDE ALTA

PLEG. 1ZQ. 1 HACIA AFUERA CTE.
SOLENOIDE ALTA

PLEG. DER. 1 HACIA AFUERA CTE.
SOLENOIDE ALTA

SOLENOIDE DE BLOQUEADOR IZQ.
CTE. ALTA

SOLENOIDE PROPORCIONAL IZQ.
CTE. ALTA

SOLENOIDE DE BLOQUEADOR DER.
CTE. ALTA

SOLENOIDE PROPORCIONAL DER.
CTE. ALTA

CTE. SOLENOIDE BLOQUEO PLATAF.
PLUMA ALTA

CTE. SOLENOIDE ELEV. BASTIDOR
CENTRAL ALTA

CTE. SOLENOIDE DESCENSO
BASTIDOR CENTRAL ALTA

AMORTIGUADOR 1 CTE.
CONTROLADOR ALTA

AMORTIGUADOR 2 CTE.
CONTROLADOR ALTA

SOLENOIDE ESTABILIZADOR 1ZQ. CTE.
ALTA

SOLENOIDE ESTABILIZADOR DER. CTE.
ALTA

CTE. SOLENOIDE ELEV. IZQ. ALTA

CTE. SOLENOIDE ELEV. DER. ALTA

CTE. SOLENOIDE DESCENSO 1ZQ.
ALTA

Cddigo
de error
522926.6
522927.6
522928.6
522929.6
522930.6
522931.6
522932.6
522933.6
522934.6
522935.6
522936.6
522937.6
522938.6
522939.6
522940.6
520168.6
520169.6
520303.6
520302.6

522918.6
522919.6

522920.6
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DIAGNOSTICOS Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

TABLA 1. Tabla de cédigos de referencia del problema

Cadigo Cddigo
Error de error Error de error
IMU NO CALIBRADO 522963.13 EI.EASOLENODE DESCENSO DER. 522921.6
. ORIENTACION INVALIDA DE IMU
PERDIDA COMUN. DE ABM CON IMU 522963.31 DETECTADA 522965.31
ORIENTACION INVALIDA DE ABM .
DETECTADA 522964.31 PERDIDA COMUN. DE ABM CON UT 524082.31
CODIGOS LED DE RADAR
FIGURA 24. LED de sensor de altura de Raven
TABLA 2. Colores LED de radar
Estado de LED Color de LED
El sensor esta en modo gestor de Rojo parpadeante a 10 Hz
arranque
El sensor se esta reprogramando Rojo parpadeante a 1 Hz
Sin comunicacion CAN Amarillo parpadeante a 10 Hz
Comunicacion CAN pero no se .
detecta ABM Amarillo parpadeante a 1 Hz
ABM detectado pero no indizado Rosado parpadeante a 1 Hz
El sensor se ha indizado Verde parpadeante a 1 Hz
La pluma con sensor esta activada. Azul parpadeante a 1 Hz
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CODIGOS LED DE REM
TABLA 3. Estado de LED de nodo REM

LED

Encendido

A

Color Hy Nombre de
estado
. Encendido por
Verde Sélido ECU
Apagado s6lido Microprocesador
apagado
. ISOBUS fuera de
Rojo 1 )
linea
Blanco 1 ISOBUS en linea
Verde 1 Sistemas normal
Roio ] Pérdida de
) potencia de ECU
Apagado Sélido La ECU tl_ene
potencia
Rojo Sélido FPGA no funciona
Verde Sélido LED C funcional -
sin error

Descripcion

Activo cuando ECU tiene potencia
de corriente alta.

Activo cuando el microprocesador
no est4 encendido.

Activo si el ISOBUS esta fuera de
linea.

Activo si el ISOBUS esta en linea.

Activo cuando se vincula con VT y
el sistema esta normal.

El sistema ha perdido potencia
Logica, pero no potencia de
corriente alta.

El sistema tiene potencia logica y
potencia de corriente alta.

El subsistema PCB no funciona
(FPGA).

El LED C es funcional y no hay
otros estados de LED C para
informar.

RESUMEN DEL SISTEMA

La ventana Resumen del sistema muestra informacion de la configuracion de la maquina.

FIGURA 25. Resumen del sistema

ABM-Diagnostics

System Summary

Machine Configuration
1007t Booms

Machine Makea
Case IH

Machina Model
M¥22+ Patriot 3250

Height Sensors
Detected 3

Con r Rack
o width 122

T
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DIAGNOSTICOS Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

TOTALES

El icono Totales en el lado derecho de la pantalla ejecutar permite que el usuario vea el rendimiento a corto plazo.

FIGURA 26. Pantalla de inicio

ABH-AutoBoom XRT Main

| Sensitivity Target Height
AutoBoom [Eﬁ l l

La ventana Rendimiento a corto plazo muestra la Desviacion de alturas, Terreno promedio, Error promedio y
Velocidad promedio.

FIGURA 27. Rendimiento de ABM

ABM-Performance ABM-PerTormance
X il &

Short-Term Performance Resettable Performance
Haeight Height
Variability 9.0 Variability 9.0
fdnd fdn}y

Average Avarage
Terrain e.e Terrain 0.0
Average Average
Error 8.0 Error 9.0
timy [iny
Average Average
Speed 9.0 Speed 9.0
imph} {mph}

Report Report 0
Issue Issue

La ventana Rendimiento reajustable muestra la misma informacion que la pestafia de rendimiento, pero permite
que el usuario restablezca la informacién.

NOTA: Presione el botén Informar problema para enviar informacion de diagnéstico sobre el ISOBUS. Se le
puede pedir que haga esto si trabaja con Soporte técnico.
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GARANTIA LIMITADA

;QUE CUBRE ESTA GARANTIA?

Esta garantia cubre todos los defectos de obra o de materiales de su producto de la Divisidon Raven Applied Technology
en condiciones de uso, mantenimiento y servicio normales cuando se usan para el propdsito original.

;CUANTO DURA EL PERIODO DE COBERTURA?

Esta garantia cubre los productos de Raven Applied Technology durante 12 meses desde la fecha de la venta minorista.
En ningun caso la Garantia limitada excedera los 36 meses desde que la Divisidon Raven Industries Applied Technology
emitié el producto. Esta cobertura de garantia aplica solamente al duefio original y no es trasferible.

;COMO PUEDO OBTENER SERVICIO?

Lleve la pieza defectuosa y prueba de la compra a su distribuidor de Raven. Si el distribuidor aprueba el reclamo de la
garantia, procesara el reclamo y lo enviara a Raven Industries para su aprobacion final. El costo del flete a Raven
Industries estara a cargo del cliente. Debe figurar el nimero de Autorizacion de devolucién de materiales (RMA) en la
caja, y toda la documentacién (incluido el formulario de RMA completado, el Certificado de descontaminacién y la
prueba de compra minorista) debe colocarse dentro de la caja que se enviara a Raven Industries.

;QUE HARA RAVEN INDUSTRIES?

Con la confirmacién del reclamo de la garantia, Raven Industries (a su propia discrecion) reparard o reemplazara el
producto o cualquier componente del producto que se haya encontrado defectuoso durante el periodo de la garantia. El
reemplazo se hara con un producto o componente nuevos o refabricados. Se pagara el flete de retorno estandar, en
forma independiente del método de envio de entrada. El flete acelerado esta disponible si lo paga el cliente.

;QUE ES LO QUE NO CUBRE ESTA GARANTIA?

Raven Industries no asume ningun gasto o responsabilidad sobre las reparaciones realizadas fuera de nuestra instalacion
sin un consentimiento escrito. Raven Industries no es responsable de dafios de ninglin equipo o productos asociados, y
no sera responsable de ningun lucro cesante, de trabajo o de otros dafios. La obligacién de esta garantia es en lugar de
todas las demas garantias, expresas o implicitas, y ninguna persona u organizacion esta autorizada a asumir ninguna
responsabilidad en nombre de Raven Industries.

e Esta garantia no cubre los dafios causados por el deterioro por uso normal, mal uso, abuso, descuido, accidente
o instalacién y mantenimiento incorrectos.

e Mangueras y cables desgastados/raspados.

e Elementos en contacto con liquidos y productos quimicos, incluidos sellos y juntas toricas.

e Descargas y actualizaciones de software.

e Etiquetas a prueba de manipulaciones rotas o despegadas por el cliente.

e Cualquier modificacién por parte del cliente al producto original por fuera de la calibraciéon y los ajustes
normales, sin aprobacién por escrito.

e Modificacion intencional a los cables.

e Fallas debido a falta de limpieza 0 mantenimiento preventivo, y cualquier condicidn, averia o dafio que no sea
resultado de defectos en el material o la mano de obra.

e Elementos en contacto con liquidos o productos quimicos devueltos sin la adecuada limpieza, descontaminacion
y documentacion.
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GARANTIA EXTENDIDA

;QUE CUBRE ESTA GARANTIA?

Esta garantia cubre todos los defectos de obra o de materiales de su producto de la Divisidon Raven Applied Technology
en condiciones de uso, mantenimiento y servicio normales cuando se usan para el propdsito original.

;NECESITO REGISTRAR EL PRODUCTO A FIN DE CALIFICAR PARA LA GARANTIA
EXTENDIDA?

Si. Los productos/sistemas deben registrarse dentro de los 30 dias a partir de la venta minorista para recibir cobertura
bajo la garantia extendida. Si el componente no tiene una etiqueta de nUmero de serie, debera registrarse el kit en el que
vino en lugar de este.

;DONDE PUEDO REGISTRAR EL PRODUCTO PARA RECIBIR LA GARANTIA
EXTENDIDA?

Para registrarse, ingrese en linea a https://portal.ravenprecision.com y seleccione Registro de productos.

;CUANTO DURA EL PERIODO DE COBERTURA EXTENDIDA DE LA GARANTIA?

Los productos de Raven Applied Technology que se han registrado en linea estan cubiertos por 12 meses adicionales ya
pasada la Garantia limitada, lo que da un periodo de cobertura total de 24 meses desde la fecha de la venta minorista. En
ningun caso el periodo de Garantia extendida excedera los 36 meses desde que la Division Raven Industries Applied
Technology emitid el producto. Esta cobertura de Garantia extendida aplica solamente al duefio original y no es
trasferible.

;COMO PUEDO OBTENER SERVICIO?

Lleve la pieza defectuosa y prueba de la compra a su distribuidor de Raven. Si el distribuidor aprueba el reclamo de la
garantia, procesara el reclamo y lo enviara a Raven Industries para su aprobacion final. El costo del flete a Raven
Industries estara a cargo del cliente. Debe figurar el nimero de Autorizacion de devolucién de materiales (RMA) en la
caja, y toda la documentacién (incluido el formulario de RMA completado, el Certificado de descontaminacién y el
Numero de registro de la garantia extendida) debe colocarse dentro de la caja que se enviara a Raven Industries.
Ademas, la leyenda “"Garantia extendida” debe figurar en la caja y en toda la documentacion si la falla ocurrié entre 12 y
24 meses desde la venta minorista.

;QUE HARA RAVEN INDUSTRIES?

Con la confirmacién del reclamo de la garantia, Raven Industries (a su propia discrecion) reparara o reemplazara el
producto o cualquier componente del producto que se haya encontrado defectuoso durante el periodo de la garantia. El
reemplazo se hara con un producto o componente nuevos o refabricados. Se pagara el flete de retorno estandar, en
forma independiente del método de envio de entrada. El flete acelerado esta disponible si lo paga el cliente.

076-0171-536ES Rev. C, E41202 R A v E N



https://portal.ravenprecision.com/

;QUE ES LO QUE NO CUBRE ESTA GARANTIA?

Raven Industries no asume ninguln gasto o responsabilidad sobre las reparaciones realizadas fuera de nuestra instalacion
sin un consentimiento escrito. Raven Industries no es responsable de dafios de ninglin equipo o productos asociados, y
no sera responsable de ningun lucro cesante, de trabajo o de otros dafios. La obligacién de esta garantia es en lugar de
todas las demas garantias, expresas o implicitas, y ninguna persona u organizacion esta autorizada a asumir ninguna
responsabilidad en nombre de Raven Industries.

e Esta garantia no cubre los dafios causados por el deterioro por uso normal, mal uso, abuso, descuido, accidente
o instalacién y mantenimiento incorrectos.

e Mangueras y cables desgastados/raspados.

e Elementos en contacto con liquidos y productos quimicos, incluidos sellos y juntas toricas.

e Descargas y actualizaciones de software.

e Etiquetas a prueba de manipulaciones rotas o despegadas por el cliente.

e Cualquier modificacién por parte del cliente al producto original por fuera de la calibraciéon y los ajustes
normales, sin aprobacion por escrito.

e Modificacion intencional a los cables.

e Fallas debido a falta de limpieza 0 mantenimiento preventivo, y cualquier condicidn, averia o dafio que no sea
resultado de defectos en el material o la mano de obra.

e Elementos en contacto con liquidos o productos quimicos devueltos sin la adecuada limpieza, descontaminacion
y documentacién.
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