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Kiitos, ettd ostit Envizio Plus -jarjestelmén, joka tarjoaa useita erilaisia
ohjauskuvioita, merkkivaloilla opastavan ndyton, tietojen lokikirjauksen ja
paljon muuta.

Kiitos, ettd ostit Envizio Plus -ohjausjarjestelmin, joka tarjoaa useita
erilaisia ohjauskuvioita, merkkivaloilla opastavan nédyton, tietojen
lokikirjauksen ja paljon muuta. Aluksi kuvataan uuden ohjausjérjestelmén
asentaminen.

1. Tutustu ensin kéyttdoppaan kuviin ja kiyttdoppaan lopussa olevaan
laitekaavioon, jotta tunnet Envizio Plus -ohjauslaitteen johdotukset,
liitdnnit, portit ja kiinnikkeet.

2. Etsi ajoneuvon ohjaamosta laitteelle turvallinen ja ndkyva

asennuspaikka, ja kiinnitd asennuslevy ajoneuvon katolle.

Valitse virtaldhteen ja virtajohdon kiinnityskohdat.

Valitse turvallinen kiinnityskohta Envizio Plus -konsolin kaapelille.

Kiinnitd Envizio Plus asennuslevyyn.

Témén jalkeen Envizio Plus voidaan kdynnistdd ensimmaéisen kerran.

Kéénna laitteen sivussa olevaa virtakytkinté ja noudata timén

kayttdoppaan ohjeita.

SARNAE ol

Ensimmaiinen kidynnistys

Envizio Plus -jarjestelmén ensimmaiselld kdynnistyskerralla on méaaritettdva
kaksi kokoonpanoasetusta. Kun asetukset on mééritetty, Envizio Plus on
valmiina kédyttoon. Nama asetukset on maéritettdva vain, kun laitteeseen
kytketddn virta ensimmadisen kerran. Tdmén jélkeen voit muuttaa ndita
asetuksia madrityssivuilla, jotka on kuvattu jdljempéana tissd kdyttdoppaassa.

Envizio Plus -jarjestelméin kiynnistiminen

1. Kytke virta Envizio Plus -jérjestelméén painamalla virtakytkinta.




2. Nékyviin tulee ensin Kaistan leveys -ikkuna. Valitse 10 tai 1 ja suurenna
tai pienennd kaistanleveyttd painamalla oikeaa tai vasenta punaista
nuolta. Valitse haluamasi numero ja paina Seuraava-painiketta.

3. Seuraavaksi avautuu Antennin sijainti -ikkuna. Valitse 10 tai 1 ja muuta
antennin sijaintia painamalla oikeaa tai vasenta punaista nuolta tai
painamalla yla- tai alanuolta. Valitse haluamasi numero ja paina OK-
painiketta.

Dlstance Of Swath
Senter Erom Antenna

Hydodyllisid vinkkeji:

*  Yleensd antennin sijainti madritetdan
suhteessa sovelluksen sijaintiin.

* Jos valitset Peruuta kummassa tahansa
ikkunassa, jarjestelma kehottaa sinua
maarittim&ian asetuksen, kun seuraavan kerran
kytket virran Envizio Plus -jédrjestelmaén.

*  Tamaé on puomien yhteisleveys. Ohjeita
yksittdisten puomien méérittdmiseen on timén
kayttooppaan Méadritykset-luvussa.

4. Nayttoon avautuu padndkymad, ja voit aloittaa laitteen kayton.



Painikyman alueet

Home Page
01:42:04 PM
/ Job not started. @
rie Space - -
Log -

GPS-tila - vihred merkki ilmaisee, ettd GPS on havaittu. Punainen X
tarkoittaa, ettd GPS ei ole kdytettidvissd. Napauttamalla kuvaketta voit avata
GPS-tilandkymén ja médrittdd Autom. tunnistus -asetuksen. Keltainen merkki
tarkoittaa varoitusta.

@ Q® 6

Tiedoston tila- Iimaisee jiljelld olevan sisdisen muistin ja USB-
massamuistilaitteen muistitilan (jos liitetty). Vihred merkki ilmaisee, ettd
muistitilaa on riittavésti. Keltainen varoitusmerkki ilmaisee, ettd muisti on
vahissd. Punainen merkki tarkoittaa, ettd vapaata muistitilaa ei ole kéytettavissa.
Niet jéljelld olevan muistin médrén napauttamalla kuvaketta.

Lokin tila- Vihres merkki ilmaisee, etti loki on kiytossé ja ettd
kattavuusalue tallennetaan sisdiseen muistiin. Punainen X tarkoittaa, ettei tyotd
kirjata lokiin. Voit ottaa lokin kdyttdon ja poistaa sen kaytostd napauttamalla
kuvaketta.

Néikyméin nimi ja kellonaika - Nyttaa nykyisen niakymin nimen ja
kellonajan. Huomautus: Kellonaika nékyy vain, jos Envizio Plus -jédrjestelmi
vastaanottaa RMC- tai ZDA NMEA -viesteja.

Tyiin tila - Nayttas nykyisen tydn tilan ja tydn nimen (jos ty on aloitettu).

Kaynnisti opastus - Aloittaa uuden tyon. Aloita uusi tyd napauttamalla
Kéynnistd opastus -painiketta.

Avaa vanha tyﬁ- Avaa aiemmin tallennetun ty6n. Voit tarkastella ja valita
aiempia toitd napauttamalla Avaa vanha ty0 -painiketta.

Sammutus - Sulkee jirjestelmén. Voit sulkea jirjestelman napauttamalla
Sammutus-painiketta.

Maarityssivut - Napauttamalla Madrityssivut-painiketta voit avata
seuraavat asetussivut: Kaistan madritys, Antennin sijainti, Valopalkin mééritys,
Puomin ohjaus, Navigointindyton tausta, Tiedostonhallinta,
Ohjelmistopdivitykset, Aikavyohykeasetukset, Nayttoyksikot,
Kirkkausasetukset, Kieliasetukset, Demotila, Opastussivun liikkeen parannus ja
TM1-kallistusanturi.

10. Ohjelmistoversio - niyttii nykyisen Envizio Plus -ohjelmistoversion.
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Tilasymbolit

Seuraavat symbolit nékyvit padndkymaéssd ja ilmaisevat GPS:n, muistitilan
ja lokin tilakoodin.

Kuvake Kuvaus

Vihrei merkki: Jéarjestelma toimii odotetulla

tavalla eikd toimintaolosuhteissa ole hairidita.

Keltainen varoitusmerkki: [lmaisee
varoituksen tietystd osasta jarjestelmad. Laitetta
tulee kdyttad varoen, mutta sen toimintaa ei
tarvitse keskeyttdd. Niet jarjestelmavaroituksen
napauttamalla titd kuvaketta.

Punainen X: Jirjestelméissd on ongelmia tai

kayttdja on poistanut toiminnon kéytosta.
Ongelma on ehki korjattava ennen kuin laitteen
kayttod voi jatkaa. Ndet ongelman kuvauksen
napauttamalla titd kuvaketta.




Tyondyton toiminnot ja alueet

Kaistan numero tai tila

Nopeus, kulku- suunta,
tai ruiskutusnopeus
(jos kiytossia

Raven-konsolia

swath: 1 2
g .5.8 ]
e S8 0.0

Etiisyys ajolinjaan

(valitse
koskettamalla)
Kattavuusalue
Siirry tihéin ohjauskuvioon
swath: LAST
coc: 182° 2 . 1 R
Mpplied: 1.5
\S;:wath: 1
ate 1: Rt 5.5 Ra 5.7
Applied: 0.1
Ota tilld kuvakkeella

AccuBoom-ylitys kiyttoon
jos kiytit CAN-jirjestelméi




Niayttokuvakkeet

Seuraavat kuvakkeet ndkyvit opastusniytossa.

Kuvake Kuvaus
- Valikkopainike: Napauttamalla kuvaketta niet
= kéytettavissé olevat valikkokomennot.

-

B Suora AB-ajolinja: Voit valita suoran AB-
1 L i ajolinjan parhaillaan kéyttdmasi ajolinjan tilalle
napauttamalla titd kuvaketta.
" LastPass-kuvio: Voit valita LastPass-kuvion
!8 parhaillaan kdyttdmaéstési ajolinjasta
napauttamalla tdtd kuvaketta.
= Ympyrikuvio: Voit valita ympyriakuvion
@ parhaillaan kéyttdmastési ajolinjasta
napauttamalla tdtd kuvaketta.
) Loitonna: Voit suurentaa ndytossi nakyvai
j aluetta napauttamalla titd kuvaketta.
@ Léhenni: Voit tarkentaa ndytossd nakyvai
f ' aluetta napauttamalla titi kuvaketta.

BoomSense-kuvake: Napauttamalla téitad
kuvaketta nidet puomin tilan. Vihred tarkoittaa

Kéytossd ja punainen Ei kdytossa.

Ajoneuvokuvake: Nuoli osoittaa antennin
i suunnan ja ilmaisee, missé suhteessa antenni on
' esimerkiksi kaistaan tai pellon reunaan néhden.
Jos BoomSense-asetus on Kosketa
ajoneuvonuolta, voit ottaa kattavuuskartan
kayttoon ja pois kdytostd napauttamalla tétd
kuvaketta.




SmarTrax-kuvake: Tdma kuvake ilmaisee
SmarTrax-jarjestelmén tilan. Vihred tarkoittaa,
ettd jarjestelmd on kaytossd, ja punainen X, ettd
jérjestelma ei ole kaytossa.

AutoBoom-kuvakkeet:
AutoBoom ja molemmat puomit ovat kadytdssa.

AutoBoom ja vasen puomi ovat kiytossa, mutta
oikea puomi ei.

AutoBoom ja oikea puomi ovat kdytdssd, mutta
vasen puomi ei.

AutoBoom on kdytdsséd, mutta puomit eivit.

BBREE =@

AutoBoom ja puomit eivit ole kadytossa.

Swath: 1
MPH: 5.8
Applied: 0.1

Koskettamalla AutoBoom-kuvaketta
voit avata AutoBoom-méirityssivun



Opastuksen kiynnistiminen

1. Valitse paddndkymaissa Kdynnisti opastus.

Home Page
01:42:04 PM

Job not started.

A —
-

L

2. Valitse yksi kdytettavissd olevista kuvioista (katso kuvioiden kuvaukset

Log

alla olevasta taulukosta).

Select
Pattern

Kuvio Kuvaus

Suoraan Suora AB-ajolinja samansuuntaiseen opastukseen.
Ympyra 360 asteen kuvio.

LastPass Opastus perustuu edelliseen ajolinjaan.

Hyddyllisid vinkkeji: Envizio Plus -jérjestelméin
voidaan tallentaa jopa 100 AB-ajolinjaa. Lisétietoja on
kohdassa AB-ajolinjan tallentaminen.



3. Voit hyvéksya jérjestelmén antaman tiedostonimen painamalla OK-
painiketta, tai valitse Vaihda nimi ja kirjoita haluamasi tiedostonimi.

Select
Job File Name

Job File Name

JOB-20060928-1342

Job File Name

Hyodyllisié vinkkeji:

Tiedoston oletusnimessd on GPS-laitteen
madrittima paivamadrd ja kellonaika. Néin kay
vain, jos lokin tila on Kaytdssé. Jos loki ei ole
kdytossd, voit ottaa sen kdyttoon padandkymassi
milloin tahansa. Nimea tdmén jélkeen tiedosto.
Voit kirjoittaa tiedostonimen kosketusndppéimilla.
Néppaimisto (alla) toimii samalla tavalla kuin
matkapuhelimen néppéimistd. Esimerkki: voit
kirjoittaa A-kirjaimen painamalla ABC-nédppéinté
kerran, C-kirjaimen painamalla nédppdintd kolme
kertaa jne. Kirjoita nimi ja valitse OK.



4.

5.

6.

Jos kaytidt CAN-jarjestelmdd, ndyttoon avautuu Avaa tydasetukset -

ikkuna. Valitse AccuBoom (ja tarvittaessa ruiskutuskartan kaytto) tai

AutoBoom ja aloita ty6 painamalla OK-painiketta.
Start Job
Options

@ Use AccuBoom For This job

O Use AccuBoom Spray Zone Map

@ Use AutoBoom For This job

Nayttoon avautuu Kéytdssd AutoBoom -ikkuna. Voit katsoa
AutoBoom-asetukset valitsemalla OK.

Using
AutoBoom

You must now review your AutoBoom Settings

Nékyviin tulee AutoBoom-asetusnéyttd. Valitse haluamasi asetukset ja

paina Valmis-painiketta.

AutoBoom
Setup
AutoBoom 3 @ ;
On O Left: UltraGlide
O Right: O PowerGlide+

Current ) .g999 R:9999  SeNSOr | .9999 R:9999
Pressure Height

Sensor
Height

9999

&

el




AB-ajolinjan asettaminen

1. Jos valitsit kuvioksi suoran ajolinjan, aseta AB-ajolinja. Kun haluat
asettaa pisteen A, napauta Aseta A -ruutua.

swath: Set A 2

M_PHE 5.8 0_0

=®
~®
-~
—~
([]])

2. Aseta seuraavaksi piste B. Aseta piste B napauttamalla Aseta B -ruutua.

swath: Set B

MPH: 5.8 0_0

poov K
3. Kun AB-ajolinja on asetettu, ajo-opastus tapahtuu tdmén ajolinjan
mukaan.

Swath: 1

MPH: 5.8 00

Applied: 0.1

11



AB-ajolinjan suunnan asettaminen

Voit valita asetukseksi COG napauttamalla nopeus/COG-aluetta.

Aseta piste A napauttamalla Aseta A -ruutua.
Napauta valikkopainiketta.
Valitse AB-ajolinjan toiminnot.

swath: Set B
coa: 0°
Applied: 0.0

Rl e

A

5. Valitse Aseta B kulkusuuntaan.

6. Aseta AB-ajolinjan kulkusuunta ja valitse OK. Muista kulkusuunta
asettaessasi, ettd 0 astetta on pohjoinen, 90 astetta on itd, 180 astetta on
eteld ja 270 astetta on lédnsi.

® ()
! 7

Enter Heading For A-B Line

40

7. Jarjestelma luo uuden AB-ajolinjan valitsemaasi kulkusuuntaan.

Swath: 1

coa: 40° 1 _4

Applied: 04




LastPass-kuvion asettaminen

1. Valitse padndkymassd Kdynnistd opastus. Valitse ajokuvioksi Last-Pass.

2. Voit hyvéksya jarjestelmén antaman tiedostonimen painamalla OK-
painiketta, tai valitse Vaihda nimi’ja kirjoita haluamasi tiedostonimi.

3. Jos kéytiat CAN-jarjestelmad, ndyttoon avautuu Avaa tyodasetukset -
ikkuna. Valitse AccuBoom (ja tarvittaessa ruiskutuskartan kiytto) tai
AutoBoom ja aloita ty6 painamalla OK-painiketta.

Start Job
Options

@ Use AccuBoom For This job

O Use AccuBoom Spray Zone Map

@ Use AutoBoom For This job

4. Nayttoon avautuu Kéytdssd AutoBoom -ikkuna. Voit katsoa
AutoBoom-asetukset valitsemalla OK.

Using
AutoBoom

You must now review your AutoBoom Settings
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5.

6.

Nékyviin tulee AutoBoom-asetusnéytto. Valitse haluamasi asetukset ja
paina Valmis-painiketta.

AutoBoom
Setup

AutoBoom 3 @ ;
@On O Left: UltraGlide

O Right: O PowerGlide+

Current ) .g999 R:9999  SeNSOr | .9999 R:9999
Pressure Height

Sensor
Height

©

9999

Kun LastPass on valittu, AB-ajolinjaa ei tarvitse asettaa, ja voit aloittaa
laitteen kéyton heti.

Applied: 0.1

Swath: LAST 2
mPH: 5.8 —

Muista! Kattavuusalue (tai puomi) on otettava
kayttoon, jotta opastus olisi mahdollista. Opastus

perustuu 1dhimpéan "katettuun" alueeseen.



7.

Kun kédnnét ajolinjan pdéssi ajoneuvon, Envizio Plus tunnistaa
lahimmaén kartalla olevan alueen ja kdyttd4 sitd apuna ohjatessaan
ajoneuvon seuraavalle kaistalle.

Swath: LAST

mpH: 10.4 1.8

Applied: 1.8

Ympyrikuvion asettaminen

1.

15

Valitse paandkymaissid Kdynnisti opastus. Valitse ajokuvioksi
Ympyri.

Voit hyvéksyé jarjestelmin antaman tiedostonimen painamalla OK-
painiketta, tai valitse Vaihda nimi’ja kirjoita haluamasi tiedostonimi.

Jos kéytidt CAN-jarjestelméd, ndytt6on avautuu Avaa tydasetukset -
ikkuna. Valitse AccuBoom (ja tarvittaessa ruiskutuskartan kaytto) tai
AutoBoom ja aloita ty6 painamalla OK-painiketta.

Start Job
Options

@ Use AccuBoom For This job

O Use AccuBoom Spray Zone Map

@ Use AutoBoom For This job




4. Nayttoon avautuu Kaytossd AutoBoom -ikkuna. Voit katsoa
AutoBoom-asetukset valitsemalla OK.

Using
AutoBoom

You must now review your AutoBoom Settings

5. Nékyviin tulee AutoBoom-asetusnéyttd. Valitse haluamasi asetukset ja
paina Valmis-painiketta.

AutoBoom
Setup
AutoBoom 3 @ ;
@’ Bu O Lett UltraGlide
O Right: O PowerGlide+
Current

L:9999 R:9999  SeNsOr | .9999 R:g999
Pressure Height

Sensor
Height

9999




6. Aseta piste A, jotta jarjestelma tietdd, mistd ympyrikuvio alkaa. Kun
haluat asettaa pisteen A, napauta Aseta A -ruutua.

swath: Set A 2
MPH: 5.8 ——

Applied: 0.0

Tarkeda: Téassd kuviossa opastuksen toimiminen
ei edellytd tdyden ympyrdn ajamista, mutta mité
pidemmiille ajat ennen pisteen B asettamista, sitd
tarkemmin laite kykenee opastamaan.

7. Aseta seuraavaksi piste B. Kun haluat asettaa pisteen B, napauta Aseta

B -ruutua.
swath: Set B )
MPH: 8.1 ——

Applied: 1.0

8. Opastusviivat ndkyvit ympyrén tai kaaren sisépuolella.

17



AccuBoomin kiyttiminen

AccuBoom-toiminnolla voit automaattisesti sddtda puomien ruiskutustehoa.
Talla toiminnolla voidaan méarittda pellolle ruiskutusalueita ja suoja-alueita.
Tédmén toiminnon kayttdiminen edellyttdd CAN AccuBoomin asentamista.
Lisétietoja toiminnon kéyttdmisestd on kohdassa Madrityssivut.

AutoBoomin kiyttiminen

AutoBoom-toiminto sditdd puomien korkeuden automaattisesti. Télld
toiminnolla voidaan automaattisesti asettaa puomit oikeaan korkeuteen.
Tédmén toiminnon kayttiminen edellyttdd CAN AutoBoomin asentamista.
Lisdtietoja toiminnon kayttdmisestd on kohdassa Médrityssivut.

Raven-konsolin kiyttiminen

Jos kaytit Raven-konsolia Envizio Plus -jirjestelmén tietojen kirjaamiseen,
voit tarkastella ruiskutustehoa opastusndytossa

. Jos painat MPH-aluetta (nopeus) kaksi kertaa, nidytossi niakyy enintéddn
viisi ruiskutusteholukemaa. Opastusalueella saattaa myds nikya
"maalattuja" alueita, jotka kuvaavat eri teholukemia Raven-konsolin
lokikirjausten mukaisesti. Lisétietoja tdstd toiminnosta on kohdassa
Tyonidyton toiminnot ja alueet.

Muista! Jos sarjakonsoli on valittu, konsolissa
TAYTYY olla sarjaportti. Jos kiytossa on CAN-
konsoli, konsolissa EI TAYDY olla sarjaporttia.

Raven CAN -konsolin kiyttiminen

Jos kéytit Raven-konsolia Envizio Plus -jérjestelmén tietojen kirjaamiseen,
voit tarkastella ruiskutustehoa opastusndytdssé. Jos painat MPH-aluetta
(nopeus) kaksi kertaa, ndytdssd nidkyy enintddn viisi ruiskutusteholukemaa.
Opastusalueella saattaa myos nikyd "maalattuja” alueita, jotka kuvaavat eri
teholukemia Raven-konsolin lokikirjausten mukaisesti. Lisdtietoja tastad
toiminnosta on kohdassa Tyonéyton toiminnot ja alueet.



Aiempien toiden avaaminen

Painamalla Avaa vanha ty6 -painiketta voit valita jonkin jérjestelmén
sisdiseen muistiin valituista tdista.

Hyodyllisid vinkkeji: Voit avata ulkoiseen muistiin
(USB-massamuistiin) tallennettuja toita valitsemalla
ensin Lataa toiti ulkoisesta muistista. Lisétietoja
on kohdassa Tyétiedostojen hallinta.

1. Valitse padndkyméssd Avaa vanha tyé.

Home Page
01:42:04 PM

Job not started.

NN

I
5

Space

N

2. Nayttoon avautuu Valitse lokitiedosto -ikkuna. Valitse ty6, jonka haluat
avata ja paina OK-painiketta, tai siirry takaisin padnakyméaén
valitsemalla Peruuta.

Select
Log File

JOB-20060926-0834
JOB- =1504
JOB-20060928-1342

Log

3. Tyd avautuu. Voit nyt jatkaa tyoskentelya.

Hyodyllisid vinkkeji: Ennen Envizio Plus -
jarjestelmin kéyttoonottoa tallennettuja toité ei
voi avata.
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AB-ajolinjat

AB-ajolinjan tallentaminen

Kun olet asettanut AB-ajolinjan, voit tallentaa sen laitteen muistiin
my6hempaé kéyttod varten. AB-ajolinjan tallentaminen:

1. Kun olet asettanut AB-ajolinjan, paina valikkopainiketta.

Swath: 1

vmPH: 5.8 00

Applied: 0.1

2. Paina AB-ajolinjan toiminnot -painiketta.
3. Naékyviin tulee kolme vaihtoehtoa. Valitse Tallenna AB-ajolinja.

Swath: 1

MPH: 5.8 0_0

Applied: 0.1

4. Néyttoon avautuu Tallenna AB-ajolinja -ikkuna. Hyviksy jarjestelmén
antama nimi painamalla OK-painiketta, tai kirjoita haluamasi nimi
valitsemalla Muuta kuvausta ja painamalla sitten OK-painiketta.

Save
A-B Line

A-B Description

20060928-1345

5. Ajolinja tallennetaan myohempéda kayttdd varten.
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AB-ajolinjan lataaminen
Jos olet tallentanut AB-ajolinjan, voit kdyttda sitd uudelleen my6hemmin.
Tallennetun AB-ajolinjan lataaminen:

1. Kun olet aloittanut uuden suoran ajon, palauttanut AB-ajolinjan tai
ladannut aiemman ty6n, paina valikkopainiketta.

swath: Set A 2
MPH: 5.8 0_0
Applied: 0.0

¢ ;-)Ar:e®

2. Paina AB-ajolinjan toiminnot -painiketta.
3. Valitse Lataa AB-ajolinja.

4. Nayttoon avautuu Lataa AB-ajolinja -ikkuna. Valitse tallennettu AB-
ajolinja luettelosta ja paina OK-painiketta.

evzo. | e |

20060928-1345

20060628-1504

<[20060118-1506__>

5. AB-ajolinja ladataan nykyiseen ty6hon.
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Miérityssivut

Madérityssivuilla voit médrittdd Envizio Plus -jérjestelmén eri osien
asetukset. Voit siirtyd mairityssivuille valitsemalla padnidkymassa

Miirityssivut.

|

Home Page
01:42:04 PM

ENVZIO.

ile Space

N

Log

Job not started.

Maédérityssivuja on viisi, ja niissd jokaisessa méadritetdédn eri asetukset. Voit

siirtyd méadrityssivulta toiselle painamalla Seuraava-painiketta. Kun haluat

madrittdd asetuksen, napauta sitd. Seuraavassa on luettelo eri sivujen

asetuksista:

Miirityssivu 1

Miirityssivu 2

Kaistan méaritys

Puomin ohjaus

Puomin méiritys

Navigointindyton tausta

Valopalkin méaritys

Tiedostonhallinta

Miérityssivu 3

Miérityssivu 4

Asenna ohjelmistopaivitys Saada kirkkautta
Aikavydhykeasetukset Valitse kieli
Nayttoyksikot Esittelytila

Miirityssivu 5

Opastussivun litkkeen parannus

TM1-kallistusanturi
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Kaistan miéritys
Téssé ndytossd voit asettaa kaistan leveyden:

1.
2.

3.

23

Paina Kaistan méiritys -painiketta méadrityssivulla 1.

Nékyviin tulee Kaistan leveys -ikkuna. Valitse 10 tai 1 ja suurenna tai
pienenni kaistanleveyttd painamalla oikeaa tai vasenta punaista nuolta.
Valitse haluamasi numero ja paina Seuraava-painiketta.

Néyttoon avautuu Antennin sijainti -ikkuna. Aseta antennin sijainti
punaisilla nuolilla ja paina OK-painiketta, kun olet valmis.




Puomin miéritys

Tassd ndytossd voit asettaa puomien madrédn. Sijainti asetetaan suhteessa
sovelluksen sijaintiin (vasen/oikea, eteen/taakse).

1. Paina Puomin méiritys -painiketta méaérityssivulla 1. Nékyviin tulee
Puomin médritys -ikkuna, jossa nékyvéat nykyiset puomiasetukset.
Valitse Seuraava.

Boom
Configuration

Boom Width Distance From Antenna
1 720in (1] 0

2. Valitse punaisilla nuolilla puomien mééri. Valitse Seuraava.

Boom
Configuration

Number Of Booms

COORE D
G

3. Voit méairittdd puomien leveydet valitsemalla Kylla.
4. Nayttoon avautuu Mééritd puomien leveydet automaattisesti -ikkuna.
Voit sddtdd automaattisesti asetettua leveytti valitsemalla Kylli.

Auto Config
Boom Widths

All booms have been set to the swath width / 2.

Would you like to adjust the widths?
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5. S&ida puomin leveyttd punaisilla nuolilla ja siirry seuraavaan puomiin
valitsemalla Seuraava.

EWzm. | S

Width: 360in

&

6. Voit madrittdd puomien sijainnit automaattisesti valitsemalla Kylli.

Boom
Configuration

Auto Config Boom Locations?

7. Nayttoon avautuu Méairitd puomien sijainnit automaattisesti -ikkuna.
Voit sddtdd automaattisesti asetettua sijaintia valitsemalla Kylli.

Auto Config
Boom Locations

Booms have been aligned end to end centered
on the swath mid-point.

Would you like to adjust the boom locations?
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8.

9.

S&ada punaisilla nuolilla antennin etdisyyttd puomista ja siirry

seuraavaan puomiin valitsemalla Seuraava.

ENVizID.

|

Distance Of Boom 1
From Antenna

do

0

g =

Indicates
booms are
end-to-end.

| >

Kun kaikki puomit on mééritetty, ndkyviin tulee méaérityssivu 1, jossa

nikyvit uudet asetukset.
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Valopalkin méiiritys

Téassd ndytossd voit madrittdd valopalkin asetukset seka ottaa kayttoon
ulkoisen valopalkin ja kallistusanturin.

1. Paina Valopalkin mééritys -painiketta maérityssivulla 1.
2. Nayttoon avautuu Valopalkin mééritys -ikkuna.

Lightbar
Configuration

Touch an LED below to change its offset distance.

Distances are in feet.

1 2 3 4 5 L
[TSHN ZONN EONN WSONN WSO onm

O Reverse LED Direction -

3. Voit muuttaa merkkivalon poikkeamaa napauttamalla merkkivalon
numeroa (tai sen alla olevaa palkkia), minké jilkeen numeron
ympdrille ilmestyy ruutu ja sen alapuolella ndkyvit punaiset nuolet.
Saddad poikkeamaa oikealla tai vasemmalla nuolella. Kun olet sddtényt
poikkeamat, valitse OK.

Lightbar
Configuration

Touch an LED below to change its offset distance.

Distances are in feet.

[E]—————

Q Reverse LED Direction -
Hyddyllisia vinkkeji: Valitsemalla Kdédnnd LED-
suunta -vaihtoehdon voit asettaa ajoneuvon sisélld
olevan valopalkin ja ulkoisen valopalkin merkkivalot

kéainteisiksi, jolloin ajoneuvoa on ohjattava poispéin
merkkivaloista, ei niitd kohti.
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Ulkoisen valopalkin kdyttoonottaminen

1. Paina Ulkoinen valopalkki -painiketta. Koska ulkoisessa valopalkissa
on enemmin merkkivaloja kuin néyttdlaitteen valopalkissa, ndyttoon
ilmestyy lisdd merkkivaloja.

2. Nikyviin tulee painike, jolla ulkoinen valopalkki voidaan ottaa kadytt6on
ja poistaa kaytostd seka painike, jolla otetaan kdyttoon tai poistetaan
kaytostd kallistusanturi.

3. Paina Ota ulkoinen valopalkki kdyttoon -painiketta.

External Lightbar
Setup

External Lightbar is Disabled
Touch an LED below to change its offset distance.
Distances are in feet.

4. Ulkoinen valopalkki on nyt kdytdssé. Siirry takaisin pddndkymaén
ennen kallistusanturin kdyttoonottoa. Paina kaksi kertaa OK-painiketta
ja valitse sitten Valmis.

28



Kallistusanturin kiyttoonottaminen

Téarkeid: Ulkoinen valopalkki on otettava
kayttoon ennen kallistusanturin kdyttdonottoa, ja
Raven-valopalkissa tdytyy olla kallistuksen
kompensointi. Ulkoisen valopalkin
kallistustoiminto ja TLT-viestit on otettava
kéyttdon ennen kuin kallistusanturi voidaan ottaa
kayttoon Envizio Plus -jarjestelmin kautta.
Lisétietoja valopalkin asetuksista on valopalkin
kayttdoppaassa.

Kallistusanturin kiyttonottaminen:

1. Valitse Ulkoisen valopalkin asetukset -ikkunassa Ota kallistusanturi

Kiyttoon
External Lightbar
Setup

External Lightbar is Enabled
Touch an LED below to change its offset distance.
Distances are in feet.

7 8

2. Odota, kunnes Jarjestelma on vakauttanut kallistuksen. Tama kestda
noin 25 - 30 sekuntia.

RGL Tilt Sensor
Setup

Current Tilt Reading: N/A
Calibrated Tilt Reading:
Please Wait

Anten Stabilizing Tilt
Heig

(1) oin

I ==

3. Kun viesti hdvidd ndytosté, aseta antennin korkeus (tuumissa)
painamalla punaista yli- tai alanuolta ja valitsemalla 1 tai 10. Kun
antennin korkeus on asetettu ja ajoneuvo on vaakasuoralla alustalla,
paina Kalibroi vaakatasoon -painiketta.

29



4. Nykyinen kallistuslukema ja kalibroitu kallistuslukema saattavat olla
erilaiset (ellei kallistus ollut alunperin nolla).

RGL Tilt Sensor
Setup

Current Tilt Reading: 7°
Calibrated Tilt Reading: 0°

Antenna

120in
5. Paina OK-painiketta. Poistu ulkoisen valopalkin méérityssivulta
valitsemalla uudelleen OK. Sulje valopalkin asetussivu valitsemalla
uudelleen OK. Nayttoon avautuu médrityssivu 1. Voit palata
padndkymadin valitsemalla Valmis.
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Puomin ohjaus

Téssd ikkunassa voit maarittdd puomin ohjausasetukset mukaan lukien

AccuBoom-, AutoBoom- ja BoomSense-asetukset.

1. Paina Seuraava-painiketta médrityssivulla 1. Naytt6on avautuu
médrityssivu 2.

2. Paina Puomin ohjaus -painiketta.

Configuration
Page 2

ccuBoom: Available
utoBoom: Available
Touch Screen

Color:  White

Jobs: 4 occupying 2mb
A-B: 4 occupying Omb
0 occupying 0

3. Néyttdéon avautuu Puomin ohjausasetukset -ikkuna. Valitse jokin
kiytettivissi olevista vaihtoehdoista (AccuBoom-, AutoBoom- tai
BoomSense) tai siirry takaisin médrityssivulle 2 valitsemalla Valmis.

Boom Control
Setup

Status: Available
8 Zone Maps defined

Available/ON
PowerGlide+

Master: Boom Sense Wire
Console: Not Enabled
CAN: Not Enabled
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AccuBoom-asetukset

Voit madrittdd AccuBoom-asetukset painamalla AccuBoom-asetukset-
painiketta. Nékyviin tulee AccuBoom-asetusndyttd. Sd4da eri toimintojen
ajoitusta oikealla ja vasemmalla nuolella. Nama toiminnot mééritetdan
seuraavasti:

1.

Poista kiytosti prosentti - Prosenttiosuus, jonka verran puomi voi
ylittdd aiemmin tydstetyn alueen ennen kuin puomi suljetaan.
Suosittelemme, ettd tdma arvo on alle 90 %, koska muussa
tapauksessa puomi saattaa kdynnistyd epétoivotussa kohdassa.

Ota kiyttoon ennakointisekunnit - Kun puomi ei ole kéytdssa,
tahdn madaritetddn aika (sekunneissa), joka kuluu ennen kuin puomin
toiminta alkaa sen jdlkeen, kun se on kdynnistetty.

Poista kiytostd ennakointisekunnit - Kun puomi on kéytoss,
tahdn maaritetidén aika (sekunneissa), joka kuluu ennen kuin puomin
toiminta loppuu sen jdlkeen, kun se on suljettu.

Kiyta ylityssekunteja - Téhdn méaéritetddn aika, jonka puomi
toimii, kun ylitys on ylitys aktivoidaan opastussivulla.

AccuBoom
Setup

Turn Off
Percent
Turn On
Look Ahead
Seconds
Turn Off
Look Ahead
Seconds
On-Override
Seconds

Voit avata AccuBoom-puomivalinta—néiytén painamalla Puomit-
painiketta. Téssd ndytossd voit valita AccuBoomilla ohjattavat puomit.

AccuBoom
Boom Selection
of of
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2. Voit avata AccuBoom-ruiskutusalueet-néyton painamalla
Ruiskutusalueet-painiketta. Téssd ndytdssa voit luoda, muokata ja
poistaa ruiskutuskarttoja.

AccuBoom
Spray Zones

L

Uuden ruiskutuskartan luominen (pellon reuna ja ruiskutusalueet)

1. Valitse Luo uusi kartta.

2. Kirjoita ruiskutuskartan nimi ja valitse OK.
3. Paina ensin niyton oikeassa alareunassa olevaa valikkopainiketta ja
valitse sitten Pellon reuna ja Tallenna pellon reuna.

P
4. Valitse tallennuksen viitepiste ja paina OK-painiketta.
Select Recording
Reference Point
O Left End Of Boom

@ Center Of Boom

O Right End Of Boom

Q Antenna Position

5. Aloita pellon reuna tallentaminen. Kun olet valmis, paina
valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus.
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6.

7.

8.

Pellon reuna nikyy niytossa.

;

7 %

Paina valikkopainiketta ja valitse Tallenna suoja-alue.

7

D

Aloita suoja-alueen tallentaminen. Kun olet valmis, paina
valikkopainiketta ja valitsec Lopeta tallennus.

Recording No Spray Zone
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9. Suoja-alue ja pellon reuna nikyvét ndytolla.

PT e

10. Paina valikkopainiketta ja valitse Tallenna suoja-alue.

11. Valitse tallennuksen viitepiste ja paina OK-painiketta.

12. Aloita ruiskutusalueen tallentaminen. Kun olet valmis, paina
valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus. Ruiskutusalue ja pellon
reuna nakyvit naytolla.

;o7 %
13. Tallenna ja sulje kartta painamalla valikkopainiketta ja valitsemalla
Tallenna ja sulje.

Hydédyllisid vinkkeji: Tallennuksen jélkeen pellon
reunaan lisitddn kolmen puomin leveyden suuruinen
suoja-alue.
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Puomin ohjauslaite

Talla painikkeella voit valita puomin ohjauslaitteen.

Kaéytettdvissd on kuusi ohjaustapaa: puomin anturijohto, niyton
ajoneuvonuoli, AccuBoom-piikytkin, Raven-konsoli, CAN-jirjestelma
ja puomin solmu/CAN-konsoli.

Select Boom
Control Hardware

O Master: Envizio Boom Sense Wire

@ Master: On-screen Vehicle Arrow

O Master: AccuBoom Master Switch

@ Raven Serial Console
@CAN System

O Boom Node / CAN Console .

1. Puomin anturijohto - ottaa automaattisesti kattavuuskartan kayttoon
tai poistaa sen kaytostd padkytkintd kddnnettidessd, kun padkytkin on
liitetty Envizio-jérjestelmén padkytkimeen.

2. Niyton ajoneuvonuoli - ottaa kattavuuskartan kayttoon tai poistaa sen
kaytostd, kun kosketat ndytossi olevaa ajoneuvonuolta.

3. AccuBoom-péikytkin - ndyttdd kattavuuskartan AccuBoom-
padkytkimen asennon perusteella, kun padkytkin on liitetty AccuBoom-
padkytkimeen.

4. Raven-sarjakonsoli - valitsemalla timén voit kdyttdd Raven-konsolia
teholukemien nayttimiseen. PAAKYTKIMEN TAYTYY OLLA
LIITETTYNA JA PUOMIEN KYTKINTEN POIS PAALTA.

5. CAN-jérjestelmi - valitsemalla timain jarjestelma voi kayttaa
AccuBoom- ja/tai AutoBoom-ohjausta. OTETTAVA KAYTTOON
ENNEN ACCUBOOMIN TAI AUTOBOOMIN KAYTTOA.

6. Puomin solmu/CAN-konsoli - jos Envizio Plus -jirjestelméssa on
CAN-jarjestelmin SCS 4000 -sarjakonsoli, teholukemat saadaan
CAN-jérjestelméstd. ACCUBOOM TOIMII VAIN KUN KAIKKI
PUOMIT OVAT KAYTOSSA.

Hyodyllisié vinkkeji:

*  Puomin tunnistuksen johto on liitettdva
+12 voltin virtaldhteeseen (+12 volttia =
kartanpiirto kdytdssd, 0 volttia = kartanpiirto
ei ole kdytossd).

*  Voit kéyttdd joko puomin anturijohtoa TAI
nédyton ajoneuvonuolta, mutta et molempia.
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Navigointindyton tausta
Talla toiminnolla voit valita ndyton taustavarin.

1. Paina Seuraava-painiketta maéarityssivulla 1. Naytt6on avautuu
maarityssivu 2.

2. Navigointindyton taustavériksi voidaan valita valkoinen tai musta.
Voit vaihtaa asetusta valitsemalla Navigointindyton tausta.
Valitse Valmis, kun olet méarittdnyt kaikki asetukset.

Configuration
Page 2

AccuBoom: Available
AutoBoom: Available
Master: Touch Screen

olor:  White

B Jobs: 4 occupying 2mb
A-B: 4 occupying Omb
Zones: 0 occupying Omb

Tiedostonhallinta

Talla toiminnolla voit valita tiedostonhallinnan asetukset. Asetukset liittyvét
tdiden lataamiseen sisdiseen muistiin ja siirtimiseen ulkoiseen muistiin seka
tdiden poistamiseen.

1. Paina Seuraava-painiketta maérityssivulla 1. Nayttoon avautuu
médrityssivu 2.

2. Paina Tiedostonhallinta-painiketta.
Configuration
Page 2
»  AccuBoom: Available
AutoBoom: Available
Master: Touch Screen

White

4 occupying 2mb
4 occupying Omb
0 occupying Omb

Hyddyllisia vinkkeji: Tétd asetusta ei voi
maédrittdd, kun tyd on kdynnissi. Sulje tai lopeta
tyd ennen timin ndytdn avaamista.
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3. Nayttdon avautuu Tiedostonhallinta -ikkuna. Valitse jokin
vaihtoehdoista tai siirry takaisin méérityssivulle 2 valitsemalla Peruuta.

File
Management

Avaa tyo6tiedostojen hallintandytté painamalla Tyotiedostojen hallinta -
painiketta. Valitse jokin vaihtoehdoista tai siirry takaisin Tiedostonhallinta-
ikkunaan valitsemalla Valmis.

Job File
Management

&

Alla olevassa taulukossa on kuvattu tiedostonhallinnan toiminnot.

Painike

Toiminto

Siirrd tyot ulkoiseen
muistiin

Nayttda kaikki sisdiseen muistiin tallennetut
tyot. Valitse tyot, jotka haluat tallentaa
ulkoiseen muistiin.

Lataa t6itd ulkoisesta
muistista

Néyttad kaikki ulkoiseen muistiin tallennetut
tyot. Valitse tyot, jotka haluat tallentaa
sisdiseen muistiin.

Poista toitd

Nayttad kaikki sisdisessd muistissa olevat tyot.
Valitse tyot, jotka haluat poistaa sisdisesté
muistista.

Valmis

Sulkee tiedostonhallinnan. Avaa uudelleen
Tiedostonhallinta-ikkunan.
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Avaa AB-ajolinjatiedostojen hallintandytté painamalla AB-
ajolinjatiedostojen hallinta -painiketta. Valitse jokin vaihtoehdoista tai
siirry takaisin Tiedostonhallinta-ikkunaan valitsemalla Valmis.

AB Line File
Management

Alla olevassa taulukossa on kuvattu AB-ajolinjatiedostojen hallinta -ikkunan

toiminnot.

Painike

Toiminto

Siirrd AB-ajolinja
ulkoiseen muistiin

Néyttad kaikki sisdiseen muistiin tallennetut
AB-ajolinjat. Valitse AB-ajolinjat, jotka haluat
tallentaa ulkoiseen muistiin.

Lataa AB-ajolinja
ulkoisesta muistista

Néyttad kaikki ulkoisessa muistissa olevat
AB-ajolinjat. Valitse AB-ajolinjat, jotka haluat
tallentaa sisdiseen muistiin.

Poista AB-ajolinjat

Néyttaa kaikki sisdiseen muistiin tallennetut
AB-ajolinjat. Valitse AB-ajolinjat, jotka haluat
poistaa.

Valmis

Sulkee AB-ajonlinjatiedostojen hallinta -
ikkunan. Avaa uudelleen Tiedostonhallinta-
ikkunan.

39




Avaa ruiskutusaluetiedostojen hallintandyttd painamalla
Ruiskutustiedostojen hallinta -painiketta. Valitse jokin vaihtoehdoista tai
siirry takaisin Tiedostonhallinta-ikkunaan valitsemalla Valmis.

Spray Zone File
Management

Alla olevassa taulukossa on kuvattu Ruiskutusaluetiedostojen hallinta -

ikkunan toiminnot.

Painike

Toiminto

Siirrd alueet ulkoiseen
muistiin

Néyttad kaikki sisdiseen muistiin tallennetut
ruiskutusalueet. Valitse alueet, jotka haluat
tallentaa ulkoiseen muistiin.

Lataa alueet ulkoisesta
muistista

Néyttad kaikki ulkoisessa muistissa olevat
ruiskutusalueet. Valitse alueet, jotka haluat
tallentaa sisdiseen muistiin.

Poista aluetiedostot

Néyttda kaikki sisdiseen muistiin tallennetut
ruiskutusalueet. Valitse alueet, jotka haluat
poistaa.

Valmis

Sulkee ruiskutusaluetiedostojen
hallintanéyton. Avaa uudelleen
Tiedostonhallinta-ikkunan.
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Asenna ohjelmistopiivitys

Talla toiminnolla voit péivittdd Envizio Plus -jarjestelmén ohjelmiston.
Tédma voidaan tehd4 aina, kun uusi ohjelmistoversio on saatavana.
Ennen ohjelmiston péivittdmistd uusi ohjelmistoversio on tallennettava
USB-massamuistilaitteeseen. Kopioi tai lataa ohjelmistopaivitys
USB-massamuistilaitteen hakemistojuureen. Uusimmat Envizio Plus -
ohjelmistopaivitykset voit ladata osoitteesta http://
www.ravenprecision.com/us/Support/Software/. Voit my0s ottaa
yhteyden Raven-jilleenmyyjdén tai Ravenin tekniseen tukeen.

1. Kytke USB-massamuistilaite yhteen Envizio Plus -laitteen USB-
porteista.

2 USB-porttia, yksi
sivulla ja yksi
alapuolella
virtaliitinnén vieressa

2. Paina Seuraava-painiketta médrityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta mééarityssivulla 2. Naytt6on avautuu mééarityssivu 3.

3. Jos jarjestelmi on tunnistanut USB-massamuistilaitteen, ndkyvissi on
Asennusohjelma: \Hard Disk\installer.exe, jonka vieressé nikyy
Asenna ohjelmistopaivitys -painike. Jos haluat paivittda ohjelmiston,
paina Asenna ohjelmistopéivitys -painiketta.

Hyddyllisia vinkkeji: Jos jarjestelma ei tunnista
USB-massamuistilaitetta tai paivitysti ei ole saatavana,
nikyvissd on Asennusohjelma: Ei 16ytynyt. Irrota
USB-massamuistilaite ja kytke se uudelleen. Kun
jarjestelmé tunnistaa USB-massamuistilaitteen, jatka
vaiheessa 3 kuvatulla tavalla. Nykyinen Envizio Plus -
ohjelmistoversio nikyy paandkymassa.

4. Piivitys asennetaan automaattisesti. Envizio Plus -jérjestelmé on

kaynnistettivd uudelleen. Katkaise virta jirjestelmésti virtakytkimelld

ja kytke virta uudelleen. Paivitys on nyt asennettu.
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Aikavyohykeasetukset

Téll4 toiminnolla Envizio Plus -jarjestelmén aikavyShyke- ja kesédaika-

asetukset. Valitse Kesdaika-asetuksen arvoksi Pois kédytosté tai
Automaattinen. Kun valitset arvoksi Automaattinen, Envizio Plus huomioi
keséajan vaihtumisen ja siirtyy automaattisesti oikeaan kellonaikaan. Valitse

aikavyohykeasetukseksi Manuaalinen tai Automaattinen. Jos valitset

asetukseksi Manuaalinen, jérjestelmé kehottaa sinua kirjoittamaan

paikallisen ajan eron GMT-aikaan. Jos valitse asetukseksi Automaattinen,

Envizio Plus -jarjestelmé méarittdd aikavyohykkeen GPS-tietojen
perusteella. Suosittelemme Automaattinen-asetuksen kayttoa
aikavyohykkeiden ja kesdajan maérittaimisessa.

1.

2.

3.

Paina Seuraava-painiketta méairityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta mééarityssivulla 2. Nayttoon avautuu méérityssivu 3.

Paina Aikavyohykeasetukset-painiketta.

Configuration
Page 3

Ewizo.
T,

Installer: None found.

ttings: Auto DST
Auto Timezone

Units: English

Nayttoon avautuu Aikavyohykeasetukset-ikkuna. Valitse asetus
painamalla Kesfaika- tai Aikavyéhyke-painiketta. Valitse OK, kun
olet madrittdnyt ndma asetukset.

to
Alto

Timezone
Settings

4. Valitse Valmis, kun olet méarittdnyt kaikki asetukset.
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Niéyttoyksikot
Téll4 toiminnolla voidaan valita Envizio Plus -jarjestelméssé nakyvit

mittayksikot. Vaihtoehdot ovat englantilainen mittajérjestelma ja
metrijarjestelmd. Talld painikkeella voi valita haluamasi asetuksen.

1. Paina Seuraava-painiketta méérityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta mééarityssivulla 2. Nayttoon avautuu méérityssivu 3.

2. Paina Nayttoyksikot-painiketta, kunnes nékyvissd on haluamasi
mittajérjestelma.

evizo.

Configuration
Page 3

Installer: None found.

Settings: Aute DST
Auto Timezone

Units: English

3. Valitse Valmis, kun olet méarittanyt kaikki asetukset.
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Saiada kirkkautta

Talla toiminnolla voit sddtdd Envizio Plus -jarjestelmén ndyton, laitteen
kiintedn valopalkin ja ulkoisen valopalkin kirkkautta.

1. Paina Seuraava-painiketta méérityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta médrityssivulla 2. Nayttoon avautuu mairityssivu 3. Paina
Seuraava-painiketta. Nayttoon avautuu méérityssivu 4.

2. Paina Sidadai kirkkautta -painiketta.

Configuration
Page 4

Backlight: 8
ightbar: 3
External LB: 1

- Selected: English
- GPS File: Demo Mode OFF

3. Nayttoon avautuu Séada kirkkautta -ikkuna. Téssd ndytdssd voit sdatad
Envizio Plus -ndyton taustavalon, Envizio Plus -valopalkin ja ulkoisen
valopalkin kirkkautta. Voit lisdtd kirkkautta oikealla nuolella ja
viahentda kirkkautta vasemmalla nuolella. Valitse Valmis, kun olet
saatanyt kirkkausasetuksen.

Brightness
Settings

Backlight

Onboard Lightb

External Lightba

4. Valitse uudelleen Valmis, kun olet maérittanyt kaikki sivun asetukset.
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Valitse kieli
Talla toiminnolla voit valita Envizio Plus -jarjestelmén néyttokielen.

1. Paina Seuraava-painiketta méérityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta médrityssivulla 2. Nayttoon avautuu méairityssivu 3. Paina
Seuraava-painiketta. Nayttoon avautuu méérityssivu 4.

2. Paina Valitse kieli -painiketta kunnes haluamasi kieli tulee ndkyviin.

Configuration
Page 4

Backlight:
Lightbar:
External LB: 1

Selected: English
GPS File: Demo Mode OFF

3. Valitse Valmis, kun olet méérittdnyt kaikki sivun asetukset.

Demotila

Talla toiminnolla voit ottaa kdyttoon Envizio Plus -jarjestelmin demotilan.
Demotilassa voit kdyttdd Envizio Plus -jarjestelmad ilman DGPS-sy6ttoa.
Demotiedosto on kiinted osa Envizio Plus -ohjelmistoa, joten mitéén tietoja
el tarvitse ladata.

1. Paina Seuraava-painiketta mééarityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta médrityssivulla 2. Nayttoon avautuu mairityssivu 3. Paina
Seuraava-painiketta. Nayttoon avautuu méarityssivu 4.

2. Paina Demotila-painiketta. Télla painikkeella voit kdyttaa laitteen
muistissa olevaa demotiedostoa tai kytked demotilan pois pailta.

Configuration
Page 4

Backlight:
Lightbar:
External LB: 1

Selected: English

GPS File: Demo Mode OFF

L1
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3. Valitse Valmis, kun olet médrittanyt kaikki sivun asetukset.

Téarkeéi: Envizio Plus -jérjestelmén virta on
katkaistava demotilan asetuksen muuttamisen
jélkeen, jotta timéd muutos tulee voimaan. Tamén
jélkeen voit kytked virran uudelleen ja jatkaa
laitteen normaalia kéytto4.

Hyodyllisid vinkkeji: Demotilassa paandkymén GPS-
tilakuvake on vihred, jos jirjestelmé vastaanottaa
simuloituja GPS-tietoja demotiedostosta.
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Opastussivun liikkeen parannus

Télla toiminnolla voit parantaa GPS-koordinaattien nikyvyytté ajaessasi
epétasaisessa maastossa. Toiminnon oletusasetus on ALHAINEN. Voit valita
asetukseksi A lThainen, Normaali, Korkea tai Ei kdytossd. Alhainen-asetus parantaa
ajolinjan nékyvyyttd vain hieman, Normaali-asetus parantaa ndkyvyyttd kohtalaisesti
ja Korkea-asetus parantaa nakyvyyttd merkittavasti.

1.

3.
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Paina Seuraava-painiketta méaarityssivulla 1.

Paina Seuraava-painiketta méaarityssivulla 2.

Néyttoon avautuu médrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta.
Néyttoon avautuu médrityssivu 4. Paina Seuraava-painiketta.
Néyttoon avautuu médrityssivu 5.

Opastussivun liikkeen parannuksen oletusasetus on ALHAINEN. Voit
muuttaa toiminnon asetusta toimimalla vaiheen 3 mukaan. Jos et halua
muuttaa asetusta, valitse Valmis.

Configuration
Page 5
- souner to
- Setting: Disabled

Paina Opastussivun liikkeen parannus -painiketta. Naytto6n avautuu
Opastussivun liikkeen parannus -ikkuna.

|£ [ Guidance Page }
Motion Smoothing
o o
O Medium
(O High
Q OFF

Valitse haluamasi parannusasetus.

Kun olet valinnut parannusasetuksen, paina Valmis-painiketta. Asetus
nikyy Opastussivun liikkeen parannus -painikkeen vieressi
maédrityssivulla 5.



TM1-Kkallistusanturi
TM1-kallistusanturi-néytt6 on ajoneuvon ulkopuolelle asennettavan Raven-
kallistusanturin asetusnaytto.

1. Paina médrityssivulla 1 Seuraava-painiketta, kunnes nikyviin tulee
médrityssivu 5.

{ Configuration

ENVZID. Page 5
- souner to

Setting: Disabled

2. TMIl-kallistusanturin asetukset -ndytossé voit ottaa kallistusanturin
kayttoon, sddtédd sen napaisuutta, kalibroida anturin ja sdatds antennin

korkeutta.
TM1 Tilt Sensor
ver 1.0 Setup

Enable TM1 Tilt: ()

Reverse Polarity: OLOW @-ﬁgh
‘ Antenna

Helght N
Current
Oin
Reading " -




Sammutus

Térkeda: Niissa ohjeissa kuvataan Ravenin
suosittelema Envizio Plus -jérjestelmén
sammuttaminen ja laitteen virran katkaiseminen.
Laitteen sammuttaminen tai virran katkaiseminen
muulla tavalla ei ehké sulje laitetta kunnolla tai
saattaa vahingoittaa jarjestelméatiedostoja.

Voit sulkea Envizio Plus -jarjestelmén painamalla Sammutus-painiketta.

1. Valitse paddndkymaéssd Sammuta.

Home Page
01:42:04 PM

Job not started.

2. Nayttoon avautuu sammutusikkuna. Sulje jérjestelma valitsemalla
Kylli.
Shut
Down

Are you sure you want to shut down?

3. Laitteen ndyttoon tulee viesti, kun siitd voidaan katkaista virta laitteen
sivussa olevasta kytkimesté.
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Yliniikymi
Ylandkymaéssé ndkyy ajoneuvon liséksi nykyisen tyon ajokuvio.

1. Kun tyd on kdynnissd, paina valikkopainiketta. Valikkopainike
laajence. Paina Yldnidkymé-painiketta.

Swath: 1
mPH: 5.8
Applied: 0.1

2. Niyttoon avautuu ylandkyma, jossa pelto ja ajoneuvo nakyvit
ylhaaltapain.

Hyodyllisid vinkkejé: Voit siirtyd takaisin
oletusnakymaéén (pintandkymaéén) painamalla uudelleen
valikkopainiketta ja valitsemalla Pintanikyma.
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Peltokartta
Peltokarttandkymaéssd nikyy koko pelto ja tyon kattavuuskartta.

1. Kun tyd on kdynnissd, paina valikkopainiketta. Valikkopainike
laajence. Paina Peltokartta-painiketta.

Swath: 1
mPH: 5.8
Applied: 0.1

Q)
/} 7 J
2. Nikyviin tulee Peltokartta-ndkymai, jossa nékyvét pelto ja
kattavuusalue.
Applied: 5.0
Field: 21
;o7 (B 8

Hyddyllisia vinkkejé:

*  Ylityspainikkeella voit merkitd padllekkaiset
alueet peltokarttaan punaisella.

*  Voit siirtyé takaisin opastusndkymaéén
painamalla valikkopainiketta ja valitsemalla
Palaa opastukseen.

*  Ruiskutusaluetta, suoja-aluetta ja pellon
reunaa voi muokata Peltokartta-ndkymassa,
jos AccuBoom-ruiskutuskartta on kaytossa,
kun ty6 aloitetaan.
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Pellon reuna

Pellon reuna -asetuksen avulla voidaan laskea pellon pinta-ala ja tarkistaa
my6hemmin pellon reunan sijainti.

Muista! Tama toiminto ei ole kéytettdvissi, jos
AccuBoomissa kéytetdan ruiskutus- ja suoja-
aluekarttaa. AccuBoomia kéytettdessd voidaan pellon
reuna kuitenkin asettaa Muokkaa ruiskutuskarttaa/
suoja-aluetta -sivuilla.

Pellon reunan tallentaminen

1. Kun ty6 on kdynnissé, paina valikkopainiketta. Valikkopainike
laajenee. Paina Pellon reuna -painiketta.

Applied: 0.1

Swath: 1
MPH: 5.8
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2. Valitse Tallenna pellon reuna. Nikyviin tulee punainen Reunan
tallennus -ruutu, joka ilmaisee, ettd jérjestelmé tallentaa pellon reunaa.

swath: 1 2
MPH: 3.5 0_0
Applied: 0.5

Hyédyllisid vinkkeji: Nayttopiirtotoiminnon ei
tarvitse olla kaytossd, kuten aiemmissa laiteversioissa.

3. Kun olet ajanut pellon reunaan asti, paina valikkopainiketta, valitse
Pellon reuna ja Lopeta reunan tunnistus alla kuvatulla tavalla.

Swath: 2

MPH: 5.8 1 7L

Applied: 5.0

4. Pellon reuna tallennetaan tyon nimella.
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Pellon reunan lataaminen

1. Kun tyd on kiynnissé, paina valikkopainiketta. Valikkopainike
laajenee. Paina Pellon reuna -painiketta.

swath: 1
MPH: 5.8
Applied: 0.1

2. Valitse Lataa pellon reuna. Naytt66n avautuu Valitse pellon reuna -
ikkuna. Valitse pellon reuna (tyon nimen perusteella) ja paina OK-
painiketta.

Select
Field Boundary

0B-20060928-1411




3.
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Voit tarkastella pellon reunaa painamalla valikkopainiketta ja
valitsemalla Peltokartta. Pellon reuna nékyy kartassa siniseni ja
ajoneuvon nykyinen sijainti punaisena merkkina.

®
i

0.4

Niiyttis

pellon re

Paneroi

yhteispinta-alan

inojen sisélla

Ylityskuvake

nti-/

lukituskuvake

Hyodyllisié vinkkeji:
Pellon reuna on ehka tuotava kartalle painamalla
Panerointi-/lukituskuvaketta. Tamén jilkeen
ajoneuvon sijainti nakyy jatkuvasti ndytossa,
vaikka ajoneuvo siirtyisi pois peltokartalta.

Ylityspainikkeella voit merkitd pda
alueet peltokarttaan punaisella.

llekkéiset

Pelto-alueella ndkyy pellon pinta-ala.
Voit siirtyé takaisin opastusndkymaén
(pintandkymaién) painamalla valikkopainiketta ja

valitsemalla Palaa opastukseen.



Automaattinen tallennus

Jérjestelma tallentaa automaattisesti nykyisen tyon joka kerta, kun puomit
poistetaan kaytostd (Envizio Plus keskeyttdd piirtdmisen) joko koskettamalla
ajoneuvonuolta tai puomin padkytkimelld (jos BoomSense-anturijohto on
kaytossd). Jos lokikirjaus ei ole kdytdssd, edellinen tyd tallennetaan nimelld
Edellinen nime&méton tyo.

Jarjestelmiamuisti

Sisdinen muisti

Jos sisdisen muistin vapaan muistitilan maéra laskee alle 20 Mt:n,
padndkymin Tiedoston tila -alueelle ilmestyy keltainen varoitusmerkki.

Jos muistitilaa on alle 10 Mt, uutta ty6té ei voi aloittaa. Voit vapauttaa
muistitilaa siirtimalla t6itd ulkoiseen muistiin (USB-massamuistilaitteeseen)
tai poistamalla t3itd sisdisestd muistista. Lisétietoja toiden siirtimisesté ja
poistamisesta on kohdassa Tydtiedostojen hallinta.

USB-massamuistilaite

Raven suosittelee vahintddn 128 Mt:n USB-massamuistilaitteen kayttdmista.
Niitd voi hankkia useilta eri jélleenmyyjilta.
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Envizio Plus -jarjestelmin merkkivalot ja jirjestelmin

toiminta

Envizio Plus -jérjestelmén etupaneelin valopalkki ja merkkivalot ohjaavat
ajoa ja kertovat jarjestelméin toiminnasta.

Valopalkin merkkivalot

Laitteen etupaneelin valopalkki ohjaa ajoa samalla tavalla kuin ulkoinen
valopalkki. Ajoneuvoa ohjataan valopalkin osoittamaan suuntaan. Jokainen
valopalkissa palava valo kuvaa etdisyyttd ajolinjasta. Alla olevassa
taulukossa nédkyvét oletusetiisyydet ajolinjasta ulospiin.

Muista! Alla olevat arvot ovat oletusarvoja, joita
voidaan muuttaa valopalkin asetussivulla.

1 merkkivalo

1 jalka ajolinjasta

2 merkkivaloa

2 jalkaa ajolinjasta

3 merkkivaloa

4 jalkaa ajolinjasta

4 merkkivaloa

6 jalkaa ajolinjasta

5 merkkivaloa

8 jalkaa ajolinjasta

6 merkkivaloa

10 jalkaa ajolinjasta
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Jarjestelmin merkkivalot
Osa merkkivaloista toimii ajonohjauksen liséksi jarjestelman merkkivaloina
alla kuvatulla tavalla.

*  Jos alempi vihred merkkivalo palaa, jarjestelma vastaanottaa DGPS-
tietoja.

* Jos ylempi vihred merkkivalo palaa, jérjestelmé on online-tilassa.

*  Jos kaksi ulommaista punaista merkkivaloa palaa, SmarTrax-jarjestelma
on kadynnissa.
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Jirjestelmikaaviot

ENVIZIO PLUS KIT
1

EMVZ

HARDWARE. INCLUDED: |:||:||=|‘="="=' Coooo,
5001 0145 DOUALE SOCKET ARM
103-0001-015: 25° DiA. BASE

mm-m

ENVIZIO CONSOLE:
115-0171-595

.

BoomSense §
CAN-jérjestelmé

DGPS tai Sr_narTrax
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Ulkoisen valopalkin johdot:

Tuotenumero | Kuvaus Huomautukset

115-0171-394 | Langaton valopalkki | Tarvitaan myds 115-0171-629-
kaapeli

063-0171-953 | Valopalkki Tarvitaan myos 115-0171-629-
kaapeli

115-0171-401 | Langaton valopalkki

063-0171-954 | Valopalkki

115-0171-628 | Langaton valopalkki

DGPS-kaapelit:
Tuotenumero | Kuvaus

115-0171-361

Invicta 115

115-0171-272
115-0171-119

Invicta 210/310
RPR 410
SmarTrax-ohjain

115-0171-350 | RPR 100G
Muut osat:
Tuotenumero | Kuvaus
524-0002-063 | RS-232 USB
sarjaliitdntdén
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Jirjestelmin laitteet

Alanikymai

Virtajohto-
liitdnta

USB-portti
Nikymii oikealta
USB-portti
Nikymi vasemmalta
Virtakytkin
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Takanikymi

Vianetsinta

Tuuletin ja suodatin

Alla olevassa taulukossa on kuvattu Envizio Plus -jarjestelman kéytossé
mahdollisesti esiintyvié virhetilanteita ja niiden ratkaisuja:

GPS-virheet

Virhe

Mabhdolliset ratkaisut

GPS:44 ei 10ydy. Varmista, ettd
GPS on kytketty ja kidynnistetty,
jasiirry GPS-tilasivulle ja valitse
Automaattinen tunnistus.

Avaa GPS-tilaikkuna painamalla
paadndkyméan GPS-kuvaketta. Valitse
Automaattinen tunnistus ja OK.

Jos néytdsséd on vihred merkki,

laite vastaanottaa DGPS-signaalia.
Keltainen varoitusmerkki tarkoittaa,
ettd kaikki kayttoedellytykset eivét
ole kunnossa. Punainen X tarkoittaa,
ettd laite ei vastaanota signaalia.

Muut virhetilanteet

Virhe

Mabhdolliset ratkaisut

SmarTrax-hilytys

Lisétietoja on SmarTrax-
kayttooppaassa.
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Kosketusniytto ei reagoi
kosketukseen.

Katkaise virta, odota hetki ja kytke
virta uudelleen. Kun nékyviin tulee
Envizio Plus -jarjestelmén
kaynnistysnikyma, kalibroi
kosketusniyttd uudelleen painamalla
Envizio Plus -logoa. Noudata
ndyttoon tulevia ohjeita ja kosketa
kalibrointimerkkid missd tahansa se
nikyykin. Kun jérjestelmé on
kalibroitu uudelleen, nékyviin tulee
padndkymai ja jarjestelma on
kayttovalmis.

Envizio Plus ei kiynnisti, kun
sithen kytketidin virta.

Varmista, ettd Envizio Plus -
jarjestelmdin on kytketty +12 voltin
virtaldhde. Jos Envizio Plus ei
kaynnisty kunnolla, kun siihen
kytketdén virta, ja ndyttd on osittain
tyhja, varmista, ettd Envizio Plus -
jarjestelmédn tulojannite on vahintdan
+9,5 volttia ja enintddn +15 volttia.

Huolto

Suodatin

Suodatin tulee tarkistaa ja tarvittaessa puhdistaa sddannéllisin vélein, jotta
jérjestelma ei ylikuumene. Irrota suodattimen suojakansi ja poista lika
suodattimesta. Aseta suodatin uudelleen paikalleen ja sulje suojakansi.
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RAVEN INDUSTRIESIN
MYONTAMA RAJOITETTU
TAKUU

MITA TAKUU KATTAA?

Tama takuu kattaa kaikki normaalin kayton ja huollon aikana ilmenneet Raven
Flow Control -tuotteen valmistukseen ja materiaaleihin liittyvat viat.

KUINKA PITKA TAKUUAIKA ON?

Takuu kattaa 12 kuukautta Raven Flow Control -tuotteen ostopdivamaarasta
alkaen. Takuun kayttéoikeus koskee vain tuotteen alkuperaistd omistajaa, eika
se ole siirrettavissa.

KUINKA TAKUUPALVELU TOIMII?

Tuo viallinen osa yhdesséa ostopaivan osoittavan tositteen kanssa paikalliselle
jalleenmyyjalle.

Jos jalleenmyyjan mielesta takuuvaade on asianmukainen, han lahettda osan
ja ostotositteen jakelijalle tai Ravenille lopullista vahvistusta varten.

MITA RAVEN INDUSTRIES TEKEE?

Kun tarkastajamme hyvaksyy takuuvaateen, korjaamme tai vaihdamme
viallisen osan ja maksamme Idhettdmamme tuotteen lahetyskulut.

MITA TAKUU EI KATA?

Raven Industries ei ole vastuussa tai korvausvelvollinen, jos korjaukset
tehdaan tehtaamme ulkopuolella ilman kirjallista lupaa. Emme ole vastuussa
tuotteen yhteydessa kaytettdvien laitteiden vahingoista emmeka tuottojen
menetyksista tai muista erityisvahingoista. Takuu korvaa muut nimenomaiset ja
oletetut takuut, eikd kenelldkdéan henkildlld ole valtuuksia ottaa vastuuta
puolestamme. Normaalista kulumisesta, virheellisesta tai vaarasta kaytosta,
laiminlyonnista, onnettomuudesta tai vaarastd asennuksesta ja huollosta
aiheutuvat vauriot eivat kuulu takuun piiriin.
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Envizio Plus™ Simply improving your position:"
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Suomalainen
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Raven Industries Toll Free (U.S. and Canada): (800)-243-5435
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	Ensimmäinen käynnistys
	1. Kytke virta Envizio Plus -järjestelmään painamalla virtakytkintä.
	2. Näkyviin tulee ensin Kaistan leveys -ikkuna. Valitse 10 tai 1 ja suurenna tai pienennä kaistanleveyttä painamalla oikeaa tai vasenta punaista nuolta. Valitse haluamasi numero ja paina Seuraava-painiketta.
	3. Seuraavaksi avautuu Antennin sijainti -ikkuna. Valitse 10 tai 1 ja muuta antennin sijaintia painamalla oikeaa tai vasenta punaista nuolta tai painamalla ylä- tai alanuolta. Valitse haluamasi numero ja paina OK- painiketta.
	4. Näyttöön avautuu päänäkymä, ja voit aloittaa laitteen käytön.

	Päänäkymän alueet
	1. GPS-tila - Vihreä merkki ilmaisee, että GPS on havaittu. Punainen X tarkoittaa, että GPS ei ole käytettävissä. Napauttamalla kuvaketta voit avata GPS-tilanäkymän ja määrittää Autom. tunnistus -asetuksen. Keltainen merkki tarkoittaa varoitusta.
	2. Tiedoston tila- Ilmaisee jäljellä olevan sisäisen muistin ja USB- massamuistilaitteen muistitilan (jos liitetty). Vihreä merk...
	3. Lokin tila- Vihreä merkki ilmaisee, että loki on käytössä ja että kattavuusalue tallennetaan sisäiseen muistiin. Punainen X tarkoittaa, ettei työtä kirjata lokiin. Voit ottaa lokin käyttöön ja poistaa sen käytöstä napauttamalla kuvaketta.
	4. Näkymän nimi ja kellonaika - Näyttää nykyisen näkymän nimen ja kellonajan. Huomautus: Kellonaika näkyy vain, jos Envizio Plus -järjestelmä vastaanottaa RMC- tai ZDA NMEA -viestejä.
	5. Työn tila - Näyttää nykyisen työn tilan ja työn nimen (jos työ on aloitettu).
	6. Käynnistä opastus - Aloittaa uuden työn. Aloita uusi työ napauttamalla Käynnistä opastus -painiketta.
	7. Avaa vanha työ- Avaa aiemmin tallennetun työn. Voit tarkastella ja valita aiempia töitä napauttamalla Avaa vanha työ -painiketta.
	8. Sammutus - Sulkee järjestelmän. Voit sulkea järjestelmän napauttamalla Sammutus-painiketta.
	9. Määrityssivut - Napauttamalla Määrityssivut-painiketta voit avata seuraavat asetussivut: Kaistan määritys, Antennin sijainti,...
	10. Ohjelmistoversio - näyttää nykyisen Envizio Plus -ohjelmistoversion.

	Tilasymbolit
	Työnäytön toiminnot ja alueet
	Näyttökuvakkeet

	Opastuksen käynnistäminen
	1. Valitse päänäkymässä Käynnistä opastus.
	2. Valitse yksi käytettävissä olevista kuvioista (katso kuvioiden kuvaukset alla olevasta taulukosta).
	3. Voit hyväksyä järjestelmän antaman tiedostonimen painamalla OK- painiketta, tai valitse Vaihda nimi ja kirjoita haluamasi tiedostonimi.
	4. Jos käytät CAN-järjestelmää, näyttöön avautuu Avaa työasetukset - ikkuna. Valitse AccuBoom (ja tarvittaessa ruiskutuskartan käyttö) tai AutoBoom ja aloita työ painamalla OK-painiketta.
	5. Näyttöön avautuu Käytössä AutoBoom -ikkuna. Voit katsoa AutoBoom-asetukset valitsemalla OK.
	6. Näkyviin tulee AutoBoom-asetusnäyttö. Valitse haluamasi asetukset ja paina Valmis-painiketta.
	AB-ajolinjan asettaminen
	1. Jos valitsit kuvioksi suoran ajolinjan, aseta AB-ajolinja. Kun haluat asettaa pisteen A, napauta Aseta A -ruutua.
	2. Aseta seuraavaksi piste B. Aseta piste B napauttamalla Aseta B -ruutua.
	3. Kun AB-ajolinja on asetettu, ajo-opastus tapahtuu tämän ajolinjan mukaan.


	AB-ajolinjan suunnan asettaminen
	1. Voit valita asetukseksi COG napauttamalla nopeus/COG-aluetta.
	2. Aseta piste A napauttamalla Aseta A -ruutua.
	3. Napauta valikkopainiketta.
	4. Valitse AB-ajolinjan toiminnot.
	5. Valitse Aseta B kulkusuuntaan.
	6. Aseta AB-ajolinjan kulkusuunta ja valitse OK. Muista kulkusuunta asettaessasi, että 0 astetta on pohjoinen, 90 astetta on itä, 180 astetta on etelä ja 270 astetta on länsi.
	7. Järjestelmä luo uuden AB-ajolinjan valitsemaasi kulkusuuntaan.
	1. Valitse päänäkymässä Käynnistä opastus. Valitse ajokuvioksi Last-Pass.
	2. Voit hyväksyä järjestelmän antaman tiedostonimen painamalla OK- painiketta, tai valitse Vaihda nimi’ja kirjoita haluamasi tiedostonimi.
	3. Jos käytät CAN-järjestelmää, näyttöön avautuu Avaa työasetukset - ikkuna. Valitse AccuBoom (ja tarvittaessa ruiskutuskartan käyttö) tai AutoBoom ja aloita työ painamalla OK-painiketta.
	4. Näyttöön avautuu Käytössä AutoBoom -ikkuna. Voit katsoa AutoBoom-asetukset valitsemalla OK.
	5. Näkyviin tulee AutoBoom-asetusnäyttö. Valitse haluamasi asetukset ja paina Valmis-painiketta.
	6. Kun LastPass on valittu, AB-ajolinjaa ei tarvitse asettaa, ja voit aloittaa laitteen käytön heti.
	7. Kun käännät ajolinjan päässä ajoneuvon, Envizio Plus tunnistaa lähimmän kartalla olevan alueen ja käyttää sitä apuna ohjatessaan ajoneuvon seuraavalle kaistalle.
	1. Valitse päänäkymässä Käynnistä opastus. Valitse ajokuvioksi Ympyrä.
	2. Voit hyväksyä järjestelmän antaman tiedostonimen painamalla OK- painiketta, tai valitse Vaihda nimi’ja kirjoita haluamasi tiedostonimi.
	3. Jos käytät CAN-järjestelmää, näyttöön avautuu Avaa työasetukset - ikkuna. Valitse AccuBoom (ja tarvittaessa ruiskutuskartan käyttö) tai AutoBoom ja aloita työ painamalla OK-painiketta.
	4. Näyttöön avautuu Käytössä AutoBoom -ikkuna. Voit katsoa AutoBoom-asetukset valitsemalla OK.
	5. Näkyviin tulee AutoBoom-asetusnäyttö. Valitse haluamasi asetukset ja paina Valmis-painiketta.
	6. Aseta piste A, jotta järjestelmä tietää, mistä ympyräkuvio alkaa. Kun haluat asettaa pisteen A, napauta Aseta A -ruutua.
	7. Aseta seuraavaksi piste B. Kun haluat asettaa pisteen B, napauta Aseta B -ruutua.
	8. Opastusviivat näkyvät ympyrän tai kaaren sisäpuolella.

	AccuBoomin käyttäminen
	AutoBoomin käyttäminen
	Raven-konsolin käyttäminen
	Raven CAN -konsolin käyttäminen
	Aiempien töiden avaaminen
	1. Valitse päänäkymässä Avaa vanha työ.
	2. Näyttöön avautuu Valitse lokitiedosto -ikkuna. Valitse työ, jonka haluat avata ja paina OK-painiketta, tai siirry takaisin päänäkymään valitsemalla Peruuta.
	3. Työ avautuu. Voit nyt jatkaa työskentelyä.

	AB-ajolinjat
	1. Kun olet asettanut AB-ajolinjan, paina valikkopainiketta.
	2. Paina AB-ajolinjan toiminnot -painiketta.
	3. Näkyviin tulee kolme vaihtoehtoa. Valitse Tallenna AB-ajolinja.
	4. Näyttöön avautuu Tallenna AB-ajolinja -ikkuna. Hyväksy järjestelmän antama nimi painamalla OK-painiketta, tai kirjoita haluamasi nimi valitsemalla Muuta kuvausta ja painamalla sitten OK-painiketta.
	5. Ajolinja tallennetaan myöhempää käyttöä varten.
	1. Kun olet aloittanut uuden suoran ajon, palauttanut AB-ajolinjan tai ladannut aiemman työn, paina valikkopainiketta.
	2. Paina AB-ajolinjan toiminnot -painiketta.
	3. Valitse Lataa AB-ajolinja.
	4. Näyttöön avautuu Lataa AB-ajolinja -ikkuna. Valitse tallennettu AB- ajolinja luettelosta ja paina OK-painiketta.
	5. AB-ajolinja ladataan nykyiseen työhön.

	Määrityssivut
	1. Paina Kaistan määritys -painiketta määrityssivulla 1.
	2. Näkyviin tulee Kaistan leveys -ikkuna. Valitse 10 tai 1 ja suurenna tai pienennä kaistanleveyttä painamalla oikeaa tai vasenta punaista nuolta. Valitse haluamasi numero ja paina Seuraava-painiketta.
	3. Näyttöön avautuu Antennin sijainti -ikkuna. Aseta antennin sijainti punaisilla nuolilla ja paina OK-painiketta, kun olet valmis.
	1. Paina Puomin määritys -painiketta määrityssivulla 1. Näkyviin tulee Puomin määritys -ikkuna, jossa näkyvät nykyiset puomiasetukset. Valitse Seuraava.
	2. Valitse punaisilla nuolilla puomien määrä. Valitse Seuraava.
	3. Voit määrittää puomien leveydet valitsemalla Kyllä.
	4. Näyttöön avautuu Määritä puomien leveydet automaattisesti -ikkuna. Voit säätää automaattisesti asetettua leveyttä valitsemalla Kyllä.
	5. Säädä puomin leveyttä punaisilla nuolilla ja siirry seuraavaan puomiin valitsemalla Seuraava.
	6. Voit määrittää puomien sijainnit automaattisesti valitsemalla Kyllä.
	7. Näyttöön avautuu Määritä puomien sijainnit automaattisesti -ikkuna. Voit säätää automaattisesti asetettua sijaintia valitsemalla Kyllä.
	8. Säädä punaisilla nuolilla antennin etäisyyttä puomista ja siirry seuraavaan puomiin valitsemalla Seuraava.
	9. Kun kaikki puomit on määritetty, näkyviin tulee määrityssivu 1, jossa näkyvät uudet asetukset.
	1. Paina Valopalkin määritys -painiketta määrityssivulla 1.
	2. Näyttöön avautuu Valopalkin määritys -ikkuna.
	3. Voit muuttaa merkkivalon poikkeamaa napauttamalla merkkivalon numeroa (tai sen alla olevaa palkkia), minkä jälkeen numeron ym...
	1. Paina Ulkoinen valopalkki -painiketta. Koska ulkoisessa valopalkissa on enemmän merkkivaloja kuin näyttölaitteen valopalkissa, näyttöön ilmestyy lisää merkkivaloja.
	2. Näkyviin tulee painike, jolla ulkoinen valopalkki voidaan ottaa käyttöön ja poistaa käytöstä sekä painike, jolla otetaan käyttöön tai poistetaan käytöstä kallistusanturi.
	3. Paina Ota ulkoinen valopalkki käyttöön -painiketta.
	4. Ulkoinen valopalkki on nyt käytössä. Siirry takaisin päänäkymään ennen kallistusanturin käyttöönottoa. Paina kaksi kertaa OK-painiketta ja valitse sitten Valmis.

	Kallistusanturin käyttöönottaminen
	1. Valitse Ulkoisen valopalkin asetukset -ikkunassa Ota kallistusanturi käyttöön
	2. Odota, kunnes järjestelmä on vakauttanut kallistuksen. Tämä kestää noin 25 - 30 sekuntia.
	3. Kun viesti häviää näytöstä, aseta antennin korkeus (tuumissa) painamalla punaista ylä- tai alanuolta ja valitsemalla 1 tai 10. Kun antennin korkeus on asetettu ja ajoneuvo on vaakasuoralla alustalla, paina Kalibroi vaakatasoon -painiketta.
	4. Nykyinen kallistuslukema ja kalibroitu kallistuslukema saattavat olla erilaiset (ellei kallistus ollut alunperin nolla).
	5. Paina OK-painiketta. Poistu ulkoisen valopalkin määrityssivulta valitsemalla uudelleen OK. Sulje valopalkin asetussivu valitsemalla uudelleen OK. Näyttöön avautuu määrityssivu 1. Voit palata päänäkymään valitsemalla Valmis.

	Puomin ohjaus
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Näyttöön avautuu määrityssivu 2.
	2. Paina Puomin ohjaus -painiketta.
	3. Näyttöön avautuu Puomin ohjausasetukset -ikkuna. Valitse jokin käytettävissä olevista vaihtoehdoista (AccuBoom-, AutoBoom- tai BoomSense) tai siirry takaisin määrityssivulle 2 valitsemalla Valmis.

	AccuBoom-asetukset
	1. Voit avata AccuBoom-puomivalinta-näytön painamalla Puomit- painiketta. Tässä näytössä voit valita AccuBoomilla ohjattavat puomit.
	2. Voit avata AccuBoom-ruiskutusalueet-näytön painamalla Ruiskutusalueet-painiketta. Tässä näytössä voit luoda, muokata ja poistaa ruiskutuskarttoja.
	1. Valitse Luo uusi kartta.
	2. Kirjoita ruiskutuskartan nimi ja valitse OK.
	3. Paina ensin näytön oikeassa alareunassa olevaa valikkopainiketta ja valitse sitten Pellon reuna ja Tallenna pellon reuna.
	4. Valitse tallennuksen viitepiste ja paina OK-painiketta.
	5. Aloita pellon reuna tallentaminen. Kun olet valmis, paina valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus.
	6. Pellon reuna näkyy näytössä.
	7. Paina valikkopainiketta ja valitse Tallenna suoja-alue.
	8. Aloita suoja-alueen tallentaminen. Kun olet valmis, paina valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus.
	9. Suoja-alue ja pellon reuna näkyvät näytöllä.
	10. Paina valikkopainiketta ja valitse Tallenna suoja-alue.
	11. Valitse tallennuksen viitepiste ja paina OK-painiketta.
	12. Aloita ruiskutusalueen tallentaminen. Kun olet valmis, paina valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus. Ruiskutusalue ja pellon reuna näkyvät näytöllä.
	13. Tallenna ja sulje kartta painamalla valikkopainiketta ja valitsemalla Tallenna ja sulje.
	1. Puomin anturijohto - ottaa automaattisesti kattavuuskartan käyttöön tai poistaa sen käytöstä pääkytkintä käännettäessä, kun pääkytkin on liitetty Envizio-järjestelmän pääkytkimeen.
	2. Näytön ajoneuvonuoli - ottaa kattavuuskartan käyttöön tai poistaa sen käytöstä, kun kosketat näytössä olevaa ajoneuvonuolta.
	3. AccuBoom-pääkytkin - näyttää kattavuuskartan AccuBoom- pääkytkimen asennon perusteella, kun pääkytkin on liitetty AccuBoom- pääkytkimeen.
	4. Raven-sarjakonsoli - valitsemalla tämän voit käyttää Raven-konsolia teholukemien näyttämiseen. PÄÄKYTKIMEN TÄYTYY OLLA LIITETTYNÄ JA PUOMIEN KYTKINTEN POIS PÄÄLTÄ.
	5. CAN-järjestelmä - valitsemalla tämän järjestelmä voi käyttää AccuBoom- ja/tai AutoBoom-ohjausta. OTETTAVA KÄYTTÖÖN ENNEN ACCUBOOMIN TAI AUTOBOOMIN KÄYTTÖÄ.
	6. Puomin solmu/CAN-konsoli - jos Envizio Plus -järjestelmässä on CAN-järjestelmän SCS 4000 -sarjakonsoli, teholukemat saadaan CAN-järjestelmästä. ACCUBOOM TOIMII VAIN KUN KAIKKI PUOMIT OVAT KÄYTÖSSÄ.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Näyttöön avautuu määrityssivu 2.
	2. Navigointinäytön taustaväriksi voidaan valita valkoinen tai musta. Voit vaihtaa asetusta valitsemalla Navigointinäytön tausta. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Näyttöön avautuu määrityssivu 2.
	2. Paina Tiedostonhallinta-painiketta.
	3. Näyttöön avautuu Tiedostonhallinta -ikkuna. Valitse jokin vaihtoehdoista tai siirry takaisin määrityssivulle 2 valitsemalla Peruuta.
	1. Kytke USB-massamuistilaite yhteen Envizio Plus -laitteen USB- porteista.
	2. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3.
	3. Jos järjestelmä on tunnistanut USB-massamuistilaitteen, näkyvissä on Asennusohjelma: \Hard Disk\installer.exe, jonka vieressä näkyy Asenna ohjelmistopäivitys -painike. Jos haluat päivittää ohjelmiston, paina Asenna ohjelmistopäivitys -painiketta.
	4. Päivitys asennetaan automaattisesti. Envizio Plus -järjestelmä on käynnistettävä uudelleen. Katkaise virta järjestelmästä virtakytkimellä ja kytke virta uudelleen. Päivitys on nyt asennettu.
	Aikavyöhykeasetukset
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3.
	2. Paina Aikavyöhykeasetukset-painiketta.
	3. Näyttöön avautuu Aikavyöhykeasetukset-ikkuna. Valitse asetus painamalla Kesäaika- tai Aikavyöhyke-painiketta. Valitse OK, kun olet määrittänyt nämä asetukset.
	4. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki asetukset.

	Näyttöyksiköt
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3.
	2. Paina Näyttöyksiköt-painiketta, kunnes näkyvissä on haluamasi mittajärjestelmä.
	3. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4.
	2. Paina Säädä kirkkautta -painiketta.
	3. Näyttöön avautuu Säädä kirkkautta -ikkuna. Tässä näytössä voit säätää Envizio Plus -näytön taustavalon, Envizio Plus -valopal...
	4. Valitse uudelleen Valmis, kun olet määrittänyt kaikki sivun asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4.
	2. Paina Valitse kieli -painiketta, kunnes haluamasi kieli tulee näkyviin.
	3. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki sivun asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4.
	2. Paina Demotila-painiketta. Tällä painikkeella voit käyttää laitteen muistissa olevaa demotiedostoa tai kytkeä demotilan pois päältä.
	3. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki sivun asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 5.
	2. Opastussivun liikkeen parannuksen oletusasetus on ALHAINEN. Voit muuttaa toiminnon asetusta toimimalla vaiheen 3 mukaan. Jos et halua muuttaa asetusta, valitse Valmis.
	3. Paina Opastussivun liikkeen parannus -painiketta. Näyttöön avautuu Opastussivun liikkeen parannus -ikkuna.
	4. Valitse haluamasi parannusasetus.
	5. Kun olet valinnut parannusasetuksen, paina Valmis-painiketta. Asetus näkyy Opastussivun liikkeen parannus -painikkeen vieressä määrityssivulla 5.
	1. Paina määrityssivulla 1 Seuraava-painiketta, kunnes näkyviin tulee määrityssivu 5.
	2. TM1-kallistusanturin asetukset -näytössä voit ottaa kallistusanturin käyttöön, säätää sen napaisuutta, kalibroida anturin ja säätää antennin korkeutta.

	Sammutus
	1. Valitse päänäkymässä Sammuta.
	2. Näyttöön avautuu sammutusikkuna. Sulje järjestelmä valitsemalla Kyllä.
	3. Laitteen näyttöön tulee viesti, kun siitä voidaan katkaista virta laitteen sivussa olevasta kytkimestä.

	Ylänäkymä
	1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike laajenee. Paina Ylänäkymä-painiketta.
	2. Näyttöön avautuu ylänäkymä, jossa pelto ja ajoneuvo näkyvät ylhäältäpäin.

	Peltokartta
	1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike laajenee. Paina Peltokartta-painiketta.
	2. Näkyviin tulee Peltokartta-näkymä, jossa näkyvät pelto ja kattavuusalue.

	Pellon reuna
	1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike laajenee. Paina Pellon reuna -painiketta.
	2. Valitse Tallenna pellon reuna. Näkyviin tulee punainen Reunan tallennus -ruutu, joka ilmaisee, että järjestelmä tallentaa pellon reunaa.
	3. Kun olet ajanut pellon reunaan asti, paina valikkopainiketta, valitse Pellon reuna ja Lopeta reunan tunnistus alla kuvatulla tavalla.
	4. Pellon reuna tallennetaan työn nimellä.
	1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike laajenee. Paina Pellon reuna -painiketta.
	2. Valitse Lataa pellon reuna. Näyttöön avautuu Valitse pellon reuna - ikkuna. Valitse pellon reuna (työn nimen perusteella) ja paina OK- painiketta.
	3. Voit tarkastella pellon reunaa painamalla valikkopainiketta ja valitsemalla Peltokartta. Pellon reuna näkyy kartassa sinisenä ja ajoneuvon nykyinen sijainti punaisena merkkinä.
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	Envizio_Plus_RevC.pdf
	Úvodní spuðtìní
	Spuðtìní systému Envizio Plus
	1. Stisknutím spínaèe napájení zapnìte systém Envizio Plus.
	2. Zobrazí se první obrazovka úvodního spuðtìní, Swath Width (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo l...
	3. Zobrazí se druhá obrazovka úvodního spuðtìní, obrazovka polohy antény. Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pravé nebo levé èe...
	4. Zobrazí se hlavní obrazovka a lze zahájit vedení.


	Èásti hlavní obrazovky
	1. Stav GPS - Pokud je zjiðtìn signál GPS, zobrazuje se zelené zatr˛ítko, pokud ne, èervenÆ znak „X“. Stisknutím ikony lze zobra...
	2. Stav File Space (Prostor pro soubory) - Zobrazuje se zbÆvající kapacita interní pamìti a stav pamìti pamì˝ového zaøízení USB,...
	3. Stav Log (Záznam)- Zelené zatr˛ítko signalizuje, ˛e stav záznamu je „On“ (Zapnuto) a ˛e mapa pokrytí se ulo˛í do interní pamìti. ÈervenÆ znak „X“ signalizuje, ˛e úloha nebude ulo˛ena. Stisknutím ikony lze záznam zapnout nebo vypnout.
	4. Název obrazovky a èas - Zobrazení názvu aktuální obrazovky a èasu. Poznámka: Èas je k dispozici pouze pokud systém Envizio Plus pøijímá zprávy ZDA NMEA nebo RMC.
	5. Stav Job (Úloha) - Zobrazení aktuálního stavu úlohy a názvu zobrazené úlohy (pokud je úloha spuðtìna).
	6. Start Guidance (Spustit vedení) - Slou˛í pro spuðtìní libovolné nové úlohy. Stisknutím tlaèítka „Start Guidance“ (Spustit vedení) lze spustit novou úlohu.
	7. Open Old Job (Otevøít starou úlohu)- Slou˛í k otevøení pøedchozí nebo stávající úlohy. Stisknutím tlaèítka „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu) lze zobrazit a zvolit stávající úlohy.
	8. Shut Down (Vypnout) - Slou˛í pro vypnutí systému. Stisknutím tlaèítka „Shut Down“ (Vypnout) lze vypnout systém.
	9. Configuration Pages (Konfiguraèní stránky) - Stisknutím tlaèítka „Configuration Pages“ (Konfiguraèní stránky) lze zobrazit a ...
	10. Verze softwaru - Zobrazení aktuální verze softwaru systému Envizio Plus.

	Symboly stavu
	Funkce a èásti obrazovky úlohy
	Ikony na obrazovce

	Spuðtìní vedení
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení).
	2. Stisknìte tlaèítko jedné ze tøí tras vedení, které jsou k dispozici (popisy tras jsou uvedeny v následující tabulce).
	3. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	4. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	5. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	6. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Nastavení trasy po ose A-B
	1. Po volbì mo˛nosti Straight (Pøímá) je tøeba nastavit osu A-B. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	2. Dále je tøeba nastavit bod B. Stisknutím zeleného pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce nastavte bod B.
	3. Po nastavení osy A-B bude rovnobì˛né vedení vycházet z této základní osy.


	Nastavení osy A-B pomocí azimutu
	1. Stisknutím plochy rychlosti a kurzu zmìòte nastavení na mo˛nost „COG“ (Kurz).
	2. Stisknutím zelené plochy „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce nastavte bod A.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky.
	4. Stisknìte tlaèítko A-B Functions (Funkce osy A-B).
	5. Stisknìte tlaèítko „Set B Using Heading“ (Nastavit bod B pomocí azimutu).
	6. Zadejte azimut pro osu A-B a stisknìte tlaèítko OK. Pøi nastavování azimutu pamatujte, ˛e 0˚ je sever, 90˚ vÆchod, 180˚ jih, 270˚ západ.
	7. Nová osa A-B se nastaví s pou˛itím zadaného azimutu.
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Last Pass“ (Poslední prùjezd).
	2. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Vzhledem k tomu, ˛e je zvolena trasa posledního prùjezdu, není tøeba nastavovat osu A-B a lze neprodlenì zaèít aplikovat produkt.
	7. Po pøíjezdu na konec trasy a otoèení vozidla pøístroj Envizio Plus zjistí nejbli˛ðí zmapovanou plochu a pou˛ije ji jako vedení pro následující øádek.
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Pivot“ (Kruhová).
	2. Stisknutím tlaèítka „OK“ pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Nyní bude tøeba nastavit bod A, aby systém vìdìl, kde je umístìn poèáteèní bod kruhu. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	7. Nyní je tøeba nastavit bod B. Pøejete-li si nastavit bod B, stisknìte zelené pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce.
	8. Zobrazí se vodicí èáry, které budou smìøovat dovnitø nastaveného kruhu nebo oblouku.

	Pou˛ívání funkce AccuBoom
	Pou˛ívání funkce Autoboom
	Pou˛ívání konzoly Raven
	Pou˛ívání konzoly sítì CAN Raven
	Otevøení starÆch úloh
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu).
	2. Zobrazí se obrazovka „Select Log File“ (Volba souboru záznamu). Zvolte úlohu, kterou si pøejete otevøít. Stisknìte tlaèítko OK nebo se stisknutím tlaèítka Cancel (Storno) vra˝te na hlavní obrazovku.
	3. Úloha se otevøe. Nyní lze pokraèovat v úloze.

	Osy A-B
	Ulo˛ení osy A-B
	1. Po nastavení osy A-B stisknìte tlaèítko nabídky.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Zobrazí se tøi mo˛nosti. Stisknìte tlaèítko „Save A-B“ (Ulo˛it osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Save A-B Line“ (Ulo˛it osu A-B). Stisknutím tlaèítka OK lze zachovat vÆchozí název, kterÆ ose pøiøadil ...
	5. Osa je nyní ulo˛ena a lze ji pou˛ít pozdìji.

	Naètení osy A-B
	1. Po spuðtìní nové úlohy s pøímÆm vedením, vynulování osy A-B nebo naètení pøedchozí úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Stisknìte tlaèítko „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B). Zvolte ulo˛enou osu A-B ze seznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Osa A-B je nyní naètena pro aktuální úlohu.


	Konfiguraèní stránky
	Swath Configuration (Konfigurace øádku)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Swath Configuration“ (Konfigurace øádku).
	2. Zobrazí se obrazovka „Swath Width“ (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo levé èervené ðipky lze zvÆðit nebo sní˛it ðíøku øádku v krocích po 10 nebo 1. Po nastavení po˛adované hodnoty stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí).
	3. Zobrazí se obrazovka Antenna Position (Poloha antény). Pomocí èervenÆch ðipek lze nastavit polohu antény. Po dokonèení stisknìte tlaèítko „OK“.

	Boom Configuration (Konfigurace postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Boom Configuration“ (Konfigurace postøikovaè...
	2. Pomocí èervenÆch ðipek zvolte poèet postøikovaèù. Stisknìte tlaèítko Next (Dalðí).
	3. Pro automatickou konfiguraci ðíøek postøikovaèe stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	4. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Widths (Automatická konfigurace ðíøek postøikovaèe). Pro úpravu ðíøky na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	5. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte ðíøku pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	6. Pro automatickou konfiguraci umístìní postøikovaèù stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	7. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Locations (Automatická konfigurace umístìní postøikovaèù). Pro úpravu umístìní postøikovaèù na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	8. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte vzdálenost od antény pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	9. Po dokonèení konfigurace vðech postøikovaèù se zobrazí obrazovka Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) s novÆmi hodnotami nastavení.

	Lightbar Configuration (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	2. Zobrazí se obrazovka „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	3. Pro zmìnu vzdálenosti odsazení pro indikátor LED stisknìte èíslo indikátoru LED nebo pole pod ním. Kolem èíslice se zobrazí r...

	Zapnutí externí svìtelné signalizaèní liðty
	1. Stisknìte tlaèítko „External Lightbar“ (Externí svìtelná signalizaèní liðta). Vzhledem k tomu, ˛e externí svìtelná signalizaèní liðta je vybavena více indikátory LED ne˛ svìtelná signalizaèní liðta na obrazovce, rozsvítí se dalðí indikátory LED.
	2. Zobrazí se tlaèítko pro zapnutí a vypnutí externí svìtelné signalizaèní liðty a tlaèítko pro zapnutí a vypnutí funkce náklonu.
	3. Stisknìte tlaèítko „Enable External Lightbar“ (Zapnout externí svìtelnou signalizaèní liðtu).
	4. Externí svìtelná signalizaèní liðta je nyní zapnuta. Nyní je tøeba vrátit se pøed zapnutím snímaèe náklonu na hlavní obrazovku. Lze to provést dvojím stisknutím tlaèítka OK a tlaèítka Done (Dokonèit).

	Nastavení funkce náklonu
	1. Na obrazovce „External Lightbar Setup“ (Nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty) stisknìte tlaèítko „Enable Tilt Sensor“ (Zapnout snímaè náklonu).
	2. Bude tøeba vyèkat, dokud systém neprovede stabilizaci náklonu. Bude to trvat zhruba 25 - 30 vteøin.
	3. Jakmile se pøestane zobrazovat zpráva, nastavte vÆðku antény (v palcích) stisknutím èervené ðipky nahoru nebo dolù a pomocí k...
	4. Mo˛nosti Current Tilt Reading (Aktuální odeèet náklonu) a Calibrated Tilt Reading (Odeèet náklonu po kalibraci) nyní mohou zobrazovat rùzné údaje (pokud nebyl náklon pùvodnì nulovÆ).
	5. Stisknìte tlaèítko OK. Dalðím stisknutím tlaèítka OK ukonèete nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty. Nyní dalðím stis...

	Boom Control (Ovládání postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „Boom Control“ (Ovládání postøikovaèe).
	3. Zobrazí se obrazovka „Boom Control Setup“ (Nastavení ovládání postøikovaèe). Stisknìte nìkterou z mo˛ností, které jsou k disp...

	Nastavení funkce AccuBoom
	1. Stisknutím tlaèítka „Booms“ (Postøikovaèe) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Boom Selection (Volba postøikovaèe funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze zvolit, které postøikovaèe si u˛ivatel pøeje ovládat pomocí funkce AccuBoom.
	2. Stisknutím tlaèítka „Spray Zones“ (Zóny postøikování) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Spray Zones (Zóny postøikování funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze vytvoøit, zmìnit a odstranit mapy zóny postøikování.
	1. Stisknìte tlaèítko Create New Zone Map (Vytvoøit novou mapu zóny).
	2. Zadejte název mapy zóny postøikování a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky v dolním pravém rohu obrazovky a stisknìte postupnì tlaèítko Field Boundary (Hranice pole) a Record Field Boundary (Zaznamenat hranici pole).
	4. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Zahajte záznam hranice pole. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	6. Hranice pole se zobrazí na obrazovce.
	7. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record No Spray Zone (Záznam zóny bez postøikování).
	8. Zahajte záznam zóny bez postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	9. Zóna bez postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	10. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record Spray Zone (Záznam zóny postøikování).
	11. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	12. Zahajte záznam zóny postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam). Zóna postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	13. Stisknutím tlaèítka nabídky a volbou mo˛nosti Save and Exit (Ulo˛it a ukonèit) ulo˛te a zavøete mapu.
	Boom Control Hardware (Pøísluðenství pro ovládání postøikovaèe)
	1. Boom Sense Wire (Kabel snímání postøikovaèe) - slou˛í k automatickému zapnutí a vypnutí pokrytí pøi zapnutí a vypnutí hlavního spínaèe, pokud je hlavní spínaè pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe pøístroje Envizio.
	2. On-Screen Vehicle Arrow (³ipka vozidla na obrazovce) - slou˛í k zapnutí a vypnutí mapy pokrytí pøi stisknutí ikony ðipky vozidla na obrazovce.
	3. AccuBoom Master Switch (Hlavní spínaè funkce AccuBoom) - slou˛í k zobrazení pokrytí podle hlavního spínaèe funkce AccuBoom v pøípadì, ˛e je hlavní spínaè fyzicky pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe funkce AccuBoom.
	4. Raven Serial Console (Sériová konzola Raven) - pøi volbì této mo˛nosti se bude pou˛ívat stávající konzola Raven k získání aplikovaného dávkování. MUSÍ BÅT PØIPOJEN HLAVNÍ SPÍNAÈ, SPÍNAÈE POSTØIKOVAÈE MUSÍ BÅT VYPNUTY.
	5. CAN System (Systém CAN) - pøi volbì této mo˛nosti bude systém moci pou˛ívat øízení funkce AccuBoom a Autoboom. TUTO MO˙NOST JE TØEBA PØED POU˙ITÍM FUNKCE ACCUBOOM NEBO AUTOBOOM ZAPNOUT.
	6. Boom Node/CAN Console (Uzel postøikovaèe a konzola CAN) - tuto mo˛nost zvolte pøi pou˛ití pøístroje Envizio Plus s konzolou ø...

	Navigation Screen Background (Pozadí navigaèní obrazovky)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Pro barvu pozadí navigaèní obrazovky jsou k dispozici dvì mo˛nosti, bílá nebo èerná. Stisknutím tlaèítka „Nav Screen Background“ (Pozadí navigaèní obrazovky) lze tato dvì nastavení pøepínat. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	File Management (Správa souborù)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „File Management“ (Správa souborù).
	3. Zobrazí se obrazovka „File Management“ (Správa souborù). Zvolte nìkterou z dostupnÆch mo˛ností nebo se stisknutím tlaèítka „Cancel“ (Storno) vra˝te na obrazovku „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).

	Install Program Update (Instalace aktualizace programu)
	1. Pøipojte pamì˝ové zaøízení USB k jednomu z portù USB pøístroje Envizio Plus, které jsou vyobrazeny na následujícím obrázku.
	2. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	3. Po detekci pamì˝ového zaøízení USB se zobrazuje text „Installer: \Hard Disk\installer.exe“ vedle tlaèítka „Install Program Up...
	4. Aktualizace se instaluje automaticky. Zobrazí se vÆzva k restartování systému Envizio Plus. Vypnìte systém pomocí spínaèe napájení a znovu jej zapnìte. Aktualizace je nyní nainstalována.


	TimeZone Settings (Nastavení èasového pásma)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Timezone Settings“ (Nastavení èasového pásma).
	3. Zobrazí se stránka Timezone Settings (Nastavení èasového pásma). Stisknutím tlaèítka „Daylight Savings Time“ (Letní èas) nebo „Timezone“ (Èasové pásmo) lze pøepínat mezi dvìma volbami pro ka˛dou mo˛nost. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko OK.
	4. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	Display Units (Jednotky zobrazení)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Display Units“ (Jednotky zobrazení), dokud se nezobrazí po˛adovaná jednotka zobrazení, buï anglická, nebo metrická.
	3. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Adjust Brightness (Úprava jasu)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Adjust Brightness“ (Upravit jas).
	3. Zobrazí se obrazovka „Brightness Settings“ (Nastavení jasu). Na této obrazovce lze nastavit jas podsvícení displeje a svìteln...
	4. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení znovu stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Select Language (Volba jazyka)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Select Language“ (Zvolit jazyk), dokud se nezobrazí po˛adovanÆ jazyk. Lze zvolit angliètinu, ðpanìlðtinu nebo portugalðtinu.
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Demo Mode (Demonstraèní re˛im)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Demo Mode“ (Demonstraèní re˛im). Stisknutím tlaèítka lze pøepínat mezi demonstraèním souborem, ulo˛enÆm v interní pamìti, a mo˛ností „Demo Mode OFF“ (Demonstraèní re˛im vypnut).
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. VÆchozí nastavení mo˛nosti Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) je „LOW“ (Nízké). Nastavení funkce lze zmìnit pøechodem na krok 3 ní˛e. Pokud si pøejete ponechat nastavení ve stávajícím stavu, stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).
	3. Stisknìte tlaèítko „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení). Zobrazí se obrazovka „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení).
	4. Stisknìte krou˛ek u po˛adované mo˛nosti vyhlazování.
	5. Po dokonèení volby mo˛nosti vyhlazování stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit). Aktuální nastavení se zobrazí vedle tlaèítka Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) na obrazovce Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).

	TM1 Tilt Sensor (Snímaè náklonu TM1)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí), dokud se nezobrazí obrazovka Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).
	2. Na obrazovce TM1 Tilt Sensor Setup (Nastavení snímaèe náklonu TM1) lze zapnout snímaè náklonu, upravit polaritu, provést kalibraci a upravit vÆðku antény.



	Vypnutí
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost Shut Down (Vypnout).
	2. Zobrazí se obrazovka Shut Down (Vypnout). Stisknutím tlaèítka „Yes“ (Ano) lze vypnout systém.
	3. Zobrazí se zpráva s oznámením, ˛e systém nyní lze vypnout spínaèem napájení na boku pøístroje.

	Pohled shora
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Birds Eye View“ (Pohled shora).
	2. Zobrazí se obrazovka „Birds Eye View“ (Pohled shora), která shora zobrazuje pole a vozidlo.

	Kontrolní mapa pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole).
	2. Zobrazí se obrazovka „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole) která ukazuje celé pole a pokrytí.

	Hranice pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Record Field Boundary“ (Zaznamenat hranici pole). Zobrazení èerveného pole s textem „Boundary Rec“ (Záznam hranice) signalizuje, ˛e systém zaznamenává hranici.
	3. Po pøíjezdu na konec hranice pro dané pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“, „Field Boundary“ (Hranice pole) a „End Boundary“ (Konec hranice), viz následující obrázek.
	4. Hranice pole se ulo˛í se stejnÆm názvem, jakÆ má úloha.
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Load Field Boundary“ (Naèíst hranici pole). Zobrazí se obrazovka „Select Field Boundary“ (VÆbìr hranice pole). Zvolte hranici pole (podle názvu úlohy) a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Pro zobrazení hranice pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“ a „Field Map Review“ (Kontrola mapy pole). Hranice se zobrazí modøe, èervenÆ symbol signalizuje polohu vozidla.
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	Úvodní spuðtìní
	Spuðtìní systému Envizio Plus
	1. Stisknutím spínaèe napájení zapnìte systém Envizio Plus.
	2. Zobrazí se první obrazovka úvodního spuðtìní, Swath Width (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo l...
	3. Zobrazí se druhá obrazovka úvodního spuðtìní, obrazovka polohy antény. Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pravé nebo levé èe...
	4. Zobrazí se hlavní obrazovka a lze zahájit vedení.


	Èásti hlavní obrazovky
	1. Stav GPS - Pokud je zjiðtìn signál GPS, zobrazuje se zelené zatr˛ítko, pokud ne, èervenÆ znak „X“. Stisknutím ikony lze zobra...
	2. Stav File Space (Prostor pro soubory) - Zobrazuje se zbÆvající kapacita interní pamìti a stav pamìti pamì˝ového zaøízení USB,...
	3. Stav Log (Záznam)- Zelené zatr˛ítko signalizuje, ˛e stav záznamu je „On“ (Zapnuto) a ˛e mapa pokrytí se ulo˛í do interní pamìti. ÈervenÆ znak „X“ signalizuje, ˛e úloha nebude ulo˛ena. Stisknutím ikony lze záznam zapnout nebo vypnout.
	4. Název obrazovky a èas - Zobrazení názvu aktuální obrazovky a èasu. Poznámka: Èas je k dispozici pouze pokud systém Envizio Plus pøijímá zprávy ZDA NMEA nebo RMC.
	5. Stav Job (Úloha) - Zobrazení aktuálního stavu úlohy a názvu zobrazené úlohy (pokud je úloha spuðtìna).
	6. Start Guidance (Spustit vedení) - Slou˛í pro spuðtìní libovolné nové úlohy. Stisknutím tlaèítka „Start Guidance“ (Spustit vedení) lze spustit novou úlohu.
	7. Open Old Job (Otevøít starou úlohu)- Slou˛í k otevøení pøedchozí nebo stávající úlohy. Stisknutím tlaèítka „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu) lze zobrazit a zvolit stávající úlohy.
	8. Shut Down (Vypnout) - Slou˛í pro vypnutí systému. Stisknutím tlaèítka „Shut Down“ (Vypnout) lze vypnout systém.
	9. Configuration Pages (Konfiguraèní stránky) - Stisknutím tlaèítka „Configuration Pages“ (Konfiguraèní stránky) lze zobrazit a ...
	10. Verze softwaru - Zobrazení aktuální verze softwaru systému Envizio Plus.

	Symboly stavu
	Funkce a èásti obrazovky úlohy
	Ikony na obrazovce

	Spuðtìní vedení
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení).
	2. Stisknìte tlaèítko jedné ze tøí tras vedení, které jsou k dispozici (popisy tras jsou uvedeny v následující tabulce).
	3. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	4. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	5. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	6. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Nastavení trasy po ose A-B
	1. Po volbì mo˛nosti Straight (Pøímá) je tøeba nastavit osu A-B. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	2. Dále je tøeba nastavit bod B. Stisknutím zeleného pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce nastavte bod B.
	3. Po nastavení osy A-B bude rovnobì˛né vedení vycházet z této základní osy.


	Nastavení osy A-B pomocí azimutu
	1. Stisknutím plochy rychlosti a kurzu zmìòte nastavení na mo˛nost „COG“ (Kurz).
	2. Stisknutím zelené plochy „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce nastavte bod A.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky.
	4. Stisknìte tlaèítko A-B Functions (Funkce osy A-B).
	5. Stisknìte tlaèítko „Set B Using Heading“ (Nastavit bod B pomocí azimutu).
	6. Zadejte azimut pro osu A-B a stisknìte tlaèítko OK. Pøi nastavování azimutu pamatujte, ˛e 0˚ je sever, 90˚ vÆchod, 180˚ jih, 270˚ západ.
	7. Nová osa A-B se nastaví s pou˛itím zadaného azimutu.
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Last Pass“ (Poslední prùjezd).
	2. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Vzhledem k tomu, ˛e je zvolena trasa posledního prùjezdu, není tøeba nastavovat osu A-B a lze neprodlenì zaèít aplikovat produkt.
	7. Po pøíjezdu na konec trasy a otoèení vozidla pøístroj Envizio Plus zjistí nejbli˛ðí zmapovanou plochu a pou˛ije ji jako vedení pro následující øádek.
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Pivot“ (Kruhová).
	2. Stisknutím tlaèítka „OK“ pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Nyní bude tøeba nastavit bod A, aby systém vìdìl, kde je umístìn poèáteèní bod kruhu. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	7. Nyní je tøeba nastavit bod B. Pøejete-li si nastavit bod B, stisknìte zelené pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce.
	8. Zobrazí se vodicí èáry, které budou smìøovat dovnitø nastaveného kruhu nebo oblouku.

	Pou˛ívání funkce AccuBoom
	Pou˛ívání funkce Autoboom
	Pou˛ívání konzoly Raven
	Pou˛ívání konzoly sítì CAN Raven
	Otevøení starÆch úloh
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu).
	2. Zobrazí se obrazovka „Select Log File“ (Volba souboru záznamu). Zvolte úlohu, kterou si pøejete otevøít. Stisknìte tlaèítko OK nebo se stisknutím tlaèítka Cancel (Storno) vra˝te na hlavní obrazovku.
	3. Úloha se otevøe. Nyní lze pokraèovat v úloze.

	Osy A-B
	Ulo˛ení osy A-B
	1. Po nastavení osy A-B stisknìte tlaèítko nabídky.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Zobrazí se tøi mo˛nosti. Stisknìte tlaèítko „Save A-B“ (Ulo˛it osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Save A-B Line“ (Ulo˛it osu A-B). Stisknutím tlaèítka OK lze zachovat vÆchozí název, kterÆ ose pøiøadil ...
	5. Osa je nyní ulo˛ena a lze ji pou˛ít pozdìji.

	Naètení osy A-B
	1. Po spuðtìní nové úlohy s pøímÆm vedením, vynulování osy A-B nebo naètení pøedchozí úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Stisknìte tlaèítko „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B). Zvolte ulo˛enou osu A-B ze seznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Osa A-B je nyní naètena pro aktuální úlohu.


	Konfiguraèní stránky
	Swath Configuration (Konfigurace øádku)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Swath Configuration“ (Konfigurace øádku).
	2. Zobrazí se obrazovka „Swath Width“ (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo levé èervené ðipky lze zvÆðit nebo sní˛it ðíøku øádku v krocích po 10 nebo 1. Po nastavení po˛adované hodnoty stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí).
	3. Zobrazí se obrazovka Antenna Position (Poloha antény). Pomocí èervenÆch ðipek lze nastavit polohu antény. Po dokonèení stisknìte tlaèítko „OK“.

	Boom Configuration (Konfigurace postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Boom Configuration“ (Konfigurace postøikovaè...
	2. Pomocí èervenÆch ðipek zvolte poèet postøikovaèù. Stisknìte tlaèítko Next (Dalðí).
	3. Pro automatickou konfiguraci ðíøek postøikovaèe stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	4. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Widths (Automatická konfigurace ðíøek postøikovaèe). Pro úpravu ðíøky na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	5. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte ðíøku pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	6. Pro automatickou konfiguraci umístìní postøikovaèù stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	7. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Locations (Automatická konfigurace umístìní postøikovaèù). Pro úpravu umístìní postøikovaèù na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	8. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte vzdálenost od antény pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	9. Po dokonèení konfigurace vðech postøikovaèù se zobrazí obrazovka Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) s novÆmi hodnotami nastavení.

	Lightbar Configuration (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	2. Zobrazí se obrazovka „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	3. Pro zmìnu vzdálenosti odsazení pro indikátor LED stisknìte èíslo indikátoru LED nebo pole pod ním. Kolem èíslice se zobrazí r...

	Zapnutí externí svìtelné signalizaèní liðty
	1. Stisknìte tlaèítko „External Lightbar“ (Externí svìtelná signalizaèní liðta). Vzhledem k tomu, ˛e externí svìtelná signalizaèní liðta je vybavena více indikátory LED ne˛ svìtelná signalizaèní liðta na obrazovce, rozsvítí se dalðí indikátory LED.
	2. Zobrazí se tlaèítko pro zapnutí a vypnutí externí svìtelné signalizaèní liðty a tlaèítko pro zapnutí a vypnutí funkce náklonu.
	3. Stisknìte tlaèítko „Enable External Lightbar“ (Zapnout externí svìtelnou signalizaèní liðtu).
	4. Externí svìtelná signalizaèní liðta je nyní zapnuta. Nyní je tøeba vrátit se pøed zapnutím snímaèe náklonu na hlavní obrazovku. Lze to provést dvojím stisknutím tlaèítka OK a tlaèítka Done (Dokonèit).

	Nastavení funkce náklonu
	1. Na obrazovce „External Lightbar Setup“ (Nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty) stisknìte tlaèítko „Enable Tilt Sensor“ (Zapnout snímaè náklonu).
	2. Bude tøeba vyèkat, dokud systém neprovede stabilizaci náklonu. Bude to trvat zhruba 25 - 30 vteøin.
	3. Jakmile se pøestane zobrazovat zpráva, nastavte vÆðku antény (v palcích) stisknutím èervené ðipky nahoru nebo dolù a pomocí k...
	4. Mo˛nosti Current Tilt Reading (Aktuální odeèet náklonu) a Calibrated Tilt Reading (Odeèet náklonu po kalibraci) nyní mohou zobrazovat rùzné údaje (pokud nebyl náklon pùvodnì nulovÆ).
	5. Stisknìte tlaèítko OK. Dalðím stisknutím tlaèítka OK ukonèete nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty. Nyní dalðím stis...

	Boom Control (Ovládání postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „Boom Control“ (Ovládání postøikovaèe).
	3. Zobrazí se obrazovka „Boom Control Setup“ (Nastavení ovládání postøikovaèe). Stisknìte nìkterou z mo˛ností, které jsou k disp...

	Nastavení funkce AccuBoom
	1. Stisknutím tlaèítka „Booms“ (Postøikovaèe) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Boom Selection (Volba postøikovaèe funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze zvolit, které postøikovaèe si u˛ivatel pøeje ovládat pomocí funkce AccuBoom.
	2. Stisknutím tlaèítka „Spray Zones“ (Zóny postøikování) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Spray Zones (Zóny postøikování funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze vytvoøit, zmìnit a odstranit mapy zóny postøikování.
	1. Stisknìte tlaèítko Create New Zone Map (Vytvoøit novou mapu zóny).
	2. Zadejte název mapy zóny postøikování a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky v dolním pravém rohu obrazovky a stisknìte postupnì tlaèítko Field Boundary (Hranice pole) a Record Field Boundary (Zaznamenat hranici pole).
	4. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Zahajte záznam hranice pole. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	6. Hranice pole se zobrazí na obrazovce.
	7. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record No Spray Zone (Záznam zóny bez postøikování).
	8. Zahajte záznam zóny bez postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	9. Zóna bez postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	10. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record Spray Zone (Záznam zóny postøikování).
	11. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	12. Zahajte záznam zóny postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam). Zóna postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	13. Stisknutím tlaèítka nabídky a volbou mo˛nosti Save and Exit (Ulo˛it a ukonèit) ulo˛te a zavøete mapu.
	Boom Control Hardware (Pøísluðenství pro ovládání postøikovaèe)
	1. Boom Sense Wire (Kabel snímání postøikovaèe) - slou˛í k automatickému zapnutí a vypnutí pokrytí pøi zapnutí a vypnutí hlavního spínaèe, pokud je hlavní spínaè pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe pøístroje Envizio.
	2. On-Screen Vehicle Arrow (³ipka vozidla na obrazovce) - slou˛í k zapnutí a vypnutí mapy pokrytí pøi stisknutí ikony ðipky vozidla na obrazovce.
	3. AccuBoom Master Switch (Hlavní spínaè funkce AccuBoom) - slou˛í k zobrazení pokrytí podle hlavního spínaèe funkce AccuBoom v pøípadì, ˛e je hlavní spínaè fyzicky pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe funkce AccuBoom.
	4. Raven Serial Console (Sériová konzola Raven) - pøi volbì této mo˛nosti se bude pou˛ívat stávající konzola Raven k získání aplikovaného dávkování. MUSÍ BÅT PØIPOJEN HLAVNÍ SPÍNAÈ, SPÍNAÈE POSTØIKOVAÈE MUSÍ BÅT VYPNUTY.
	5. CAN System (Systém CAN) - pøi volbì této mo˛nosti bude systém moci pou˛ívat øízení funkce AccuBoom a Autoboom. TUTO MO˙NOST JE TØEBA PØED POU˙ITÍM FUNKCE ACCUBOOM NEBO AUTOBOOM ZAPNOUT.
	6. Boom Node/CAN Console (Uzel postøikovaèe a konzola CAN) - tuto mo˛nost zvolte pøi pou˛ití pøístroje Envizio Plus s konzolou ø...

	Navigation Screen Background (Pozadí navigaèní obrazovky)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Pro barvu pozadí navigaèní obrazovky jsou k dispozici dvì mo˛nosti, bílá nebo èerná. Stisknutím tlaèítka „Nav Screen Background“ (Pozadí navigaèní obrazovky) lze tato dvì nastavení pøepínat. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	File Management (Správa souborù)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „File Management“ (Správa souborù).
	3. Zobrazí se obrazovka „File Management“ (Správa souborù). Zvolte nìkterou z dostupnÆch mo˛ností nebo se stisknutím tlaèítka „Cancel“ (Storno) vra˝te na obrazovku „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).

	Install Program Update (Instalace aktualizace programu)
	1. Pøipojte pamì˝ové zaøízení USB k jednomu z portù USB pøístroje Envizio Plus, které jsou vyobrazeny na následujícím obrázku.
	2. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	3. Po detekci pamì˝ového zaøízení USB se zobrazuje text „Installer: \Hard Disk\installer.exe“ vedle tlaèítka „Install Program Up...
	4. Aktualizace se instaluje automaticky. Zobrazí se vÆzva k restartování systému Envizio Plus. Vypnìte systém pomocí spínaèe napájení a znovu jej zapnìte. Aktualizace je nyní nainstalována.


	TimeZone Settings (Nastavení èasového pásma)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Timezone Settings“ (Nastavení èasového pásma).
	3. Zobrazí se stránka Timezone Settings (Nastavení èasového pásma). Stisknutím tlaèítka „Daylight Savings Time“ (Letní èas) nebo „Timezone“ (Èasové pásmo) lze pøepínat mezi dvìma volbami pro ka˛dou mo˛nost. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko OK.
	4. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	Display Units (Jednotky zobrazení)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Display Units“ (Jednotky zobrazení), dokud se nezobrazí po˛adovaná jednotka zobrazení, buï anglická, nebo metrická.
	3. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Adjust Brightness (Úprava jasu)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Adjust Brightness“ (Upravit jas).
	3. Zobrazí se obrazovka „Brightness Settings“ (Nastavení jasu). Na této obrazovce lze nastavit jas podsvícení displeje a svìteln...
	4. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení znovu stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Select Language (Volba jazyka)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Select Language“ (Zvolit jazyk), dokud se nezobrazí po˛adovanÆ jazyk. Lze zvolit angliètinu, ðpanìlðtinu nebo portugalðtinu.
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Demo Mode (Demonstraèní re˛im)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Demo Mode“ (Demonstraèní re˛im). Stisknutím tlaèítka lze pøepínat mezi demonstraèním souborem, ulo˛enÆm v interní pamìti, a mo˛ností „Demo Mode OFF“ (Demonstraèní re˛im vypnut).
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. VÆchozí nastavení mo˛nosti Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) je „LOW“ (Nízké). Nastavení funkce lze zmìnit pøechodem na krok 3 ní˛e. Pokud si pøejete ponechat nastavení ve stávajícím stavu, stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).
	3. Stisknìte tlaèítko „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení). Zobrazí se obrazovka „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení).
	4. Stisknìte krou˛ek u po˛adované mo˛nosti vyhlazování.
	5. Po dokonèení volby mo˛nosti vyhlazování stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit). Aktuální nastavení se zobrazí vedle tlaèítka Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) na obrazovce Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).

	TM1 Tilt Sensor (Snímaè náklonu TM1)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí), dokud se nezobrazí obrazovka Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).
	2. Na obrazovce TM1 Tilt Sensor Setup (Nastavení snímaèe náklonu TM1) lze zapnout snímaè náklonu, upravit polaritu, provést kalibraci a upravit vÆðku antény.



	Vypnutí
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost Shut Down (Vypnout).
	2. Zobrazí se obrazovka Shut Down (Vypnout). Stisknutím tlaèítka „Yes“ (Ano) lze vypnout systém.
	3. Zobrazí se zpráva s oznámením, ˛e systém nyní lze vypnout spínaèem napájení na boku pøístroje.

	Pohled shora
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Birds Eye View“ (Pohled shora).
	2. Zobrazí se obrazovka „Birds Eye View“ (Pohled shora), která shora zobrazuje pole a vozidlo.

	Kontrolní mapa pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole).
	2. Zobrazí se obrazovka „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole) která ukazuje celé pole a pokrytí.

	Hranice pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Record Field Boundary“ (Zaznamenat hranici pole). Zobrazení èerveného pole s textem „Boundary Rec“ (Záznam hranice) signalizuje, ˛e systém zaznamenává hranici.
	3. Po pøíjezdu na konec hranice pro dané pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“, „Field Boundary“ (Hranice pole) a „End Boundary“ (Konec hranice), viz následující obrázek.
	4. Hranice pole se ulo˛í se stejnÆm názvem, jakÆ má úloha.
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Load Field Boundary“ (Naèíst hranici pole). Zobrazí se obrazovka „Select Field Boundary“ (VÆbìr hranice pole). Zvolte hranici pole (podle názvu úlohy) a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Pro zobrazení hranice pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“ a „Field Map Review“ (Kontrola mapy pole). Hranice se zobrazí modøe, èervenÆ symbol signalizuje polohu vozidla.
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