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Kiitos, että ostit Envizio Plus -järjestelmän, joka tarjoaa useita erilaisia 
ohjauskuvioita, merkkivaloilla opastavan näytön, tietojen lokikirjauksen ja 
paljon muuta.
Kiitos, että ostit Envizio Plus -ohjausjärjestelmän, joka tarjoaa useita 
erilaisia ohjauskuvioita, merkkivaloilla opastavan näytön, tietojen 
lokikirjauksen ja paljon muuta. Aluksi kuvataan uuden ohjausjärjestelmän 
asentaminen.

1. Tutustu ensin käyttöoppaan kuviin ja käyttöoppaan lopussa olevaan 
laitekaavioon, jotta tunnet Envizio Plus -ohjauslaitteen johdotukset, 
liitännät, portit ja kiinnikkeet.

2. Etsi ajoneuvon ohjaamosta laitteelle turvallinen ja näkyvä 
asennuspaikka, ja kiinnitä asennuslevy ajoneuvon katolle.

3. Valitse virtalähteen ja virtajohdon kiinnityskohdat. 
4. Valitse turvallinen kiinnityskohta Envizio Plus -konsolin kaapelille. 
5. Kiinnitä Envizio Plus asennuslevyyn.
6. Tämän jälkeen Envizio Plus voidaan käynnistää ensimmäisen kerran. 

Käännä laitteen sivussa olevaa virtakytkintä ja noudata tämän 
käyttöoppaan ohjeita.

Ensimmäinen käynnistys
Envizio Plus -järjestelmän ensimmäisellä käynnistyskerralla on määritettävä 
kaksi kokoonpanoasetusta. Kun asetukset on määritetty, Envizio Plus on 
valmiina käyttöön. Nämä asetukset on määritettävä vain, kun laitteeseen 
kytketään virta ensimmäisen kerran. Tämän jälkeen voit muuttaa näitä 
asetuksia määrityssivuilla, jotka on kuvattu jäljempänä tässä käyttöoppaassa.

Envizio Plus -järjestelmän käynnistäminen

1. Kytke virta Envizio Plus -järjestelmään painamalla virtakytkintä.
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2. Näkyviin tulee ensin Kaistan leveys -ikkuna. Valitse 10 tai 1 ja suurenna 
tai pienennä kaistanleveyttä painamalla oikeaa tai vasenta punaista 
nuolta. Valitse haluamasi numero ja paina Seuraava-painiketta.

3. Seuraavaksi avautuu Antennin sijainti -ikkuna. Valitse 10 tai 1 ja muuta 
antennin sijaintia painamalla oikeaa tai vasenta punaista nuolta tai 
painamalla ylä- tai alanuolta. Valitse haluamasi numero ja paina OK-
painiketta.

4. Näyttöön avautuu päänäkymä, ja voit aloittaa laitteen käytön.

Hyödyllisiä vinkkejä: 
• Yleensä antennin sijainti määritetään 

suhteessa sovelluksen sijaintiin.
• Jos valitset Peruuta kummassa tahansa 

ikkunassa, järjestelmä kehottaa sinua 
määrittämään asetuksen, kun seuraavan kerran 
kytket virran Envizio Plus -järjestelmään.

• Tämä on puomien yhteisleveys. Ohjeita 
yksittäisten puomien määrittämiseen on tämän 
käyttöoppaan Määritykset-luvussa.
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Päänäkymän alueet

1. GPS-tila - Vihreä merkki ilmaisee, että GPS on havaittu. Punainen X 
tarkoittaa, että GPS ei ole käytettävissä. Napauttamalla kuvaketta voit avata 
GPS-tilanäkymän ja määrittää Autom. tunnistus -asetuksen. Keltainen merkki 
tarkoittaa varoitusta. 

2. Tiedoston tila- Ilmaisee jäljellä olevan sisäisen muistin ja USB-
massamuistilaitteen muistitilan (jos liitetty). Vihreä merkki ilmaisee, että 
muistitilaa on riittävästi. Keltainen varoitusmerkki ilmaisee, että muisti on 
vähissä. Punainen merkki tarkoittaa, että vapaata muistitilaa ei ole käytettävissä. 
Näet jäljellä olevan muistin määrän napauttamalla kuvaketta.

3. Lokin tila- Vihreä merkki ilmaisee, että loki on käytössä ja että 
kattavuusalue tallennetaan sisäiseen muistiin. Punainen X tarkoittaa, ettei työtä 
kirjata lokiin. Voit ottaa lokin käyttöön ja poistaa sen käytöstä napauttamalla 
kuvaketta.

4. Näkymän nimi ja kellonaika - Näyttää nykyisen näkymän nimen ja 
kellonajan. Huomautus: Kellonaika näkyy vain, jos Envizio Plus -järjestelmä 
vastaanottaa RMC- tai ZDA NMEA -viestejä.

5. Työn tila - Näyttää nykyisen työn tilan ja työn nimen (jos työ on aloitettu). 

6. Käynnistä opastus - Aloittaa uuden työn. Aloita uusi työ napauttamalla 
Käynnistä opastus -painiketta.

7. Avaa vanha työ- Avaa aiemmin tallennetun työn. Voit tarkastella ja valita 
aiempia töitä napauttamalla Avaa vanha työ -painiketta.

8. Sammutus - Sulkee järjestelmän. Voit sulkea järjestelmän napauttamalla 
Sammutus-painiketta.

9. Määrityssivut - Napauttamalla Määrityssivut-painiketta voit avata 
seuraavat asetussivut: Kaistan määritys, Antennin sijainti, Valopalkin määritys, 
Puomin ohjaus, Navigointinäytön tausta, Tiedostonhallinta, 
Ohjelmistopäivitykset, Aikavyöhykeasetukset, Näyttöyksiköt, 
Kirkkausasetukset, Kieliasetukset, Demotila, Opastussivun liikkeen parannus ja 
TM1-kallistusanturi.

10. Ohjelmistoversio - näyttää nykyisen Envizio Plus -ohjelmistoversion.
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Tilasymbolit
Seuraavat symbolit näkyvät päänäkymässä ja ilmaisevat GPS:n, muistitilan 
ja lokin tilakoodin.

Kuvake Kuvaus

Vihreä merkki: Järjestelmä toimii odotetulla 
tavalla eikä toimintaolosuhteissa ole häiriöitä.

Keltainen varoitusmerkki: Ilmaisee 
varoituksen tietystä osasta järjestelmää. Laitetta 
tulee käyttää varoen, mutta sen toimintaa ei 
tarvitse keskeyttää. Näet järjestelmävaroituksen 
napauttamalla tätä kuvaketta.

Punainen X: Järjestelmässä on ongelmia tai 
käyttäjä on poistanut toiminnon käytöstä. 
Ongelma on ehkä korjattava ennen kuin laitteen 
käyttöä voi jatkaa. Näet ongelman kuvauksen 
napauttamalla tätä kuvaketta.
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Työnäytön toiminnot ja alueet

Kaistan numero tai tila

Kattavuusalue

Etäisyys ajolinjaan

Vihreä ilmaisee, että puomit
ovat käytössä ja kattavuus kirjataan

AB-ajolinjaNopeus, kulku- suunta, 
tai ruiskutusnopeus 

Siirry tähän ohjauskuvioon

Opastuslinja

Etäisyys ajolinjaan

Raven-konsolia
(valitse

Ota tällä kuvakkeella
AccuBoom-ylitys käyttöön
jos käytät CAN-järjestelmää

(jos käytössä 

koskettamalla)
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Näyttökuvakkeet
Seuraavat kuvakkeet näkyvät opastusnäytössä.

Kuvake Kuvaus

Valikkopainike: Napauttamalla kuvaketta näet 
käytettävissä olevat valikkokomennot.

Suora AB-ajolinja: Voit valita suoran AB-
ajolinjan parhaillaan käyttämäsi ajolinjan tilalle 
napauttamalla tätä kuvaketta.

LastPass-kuvio: Voit valita LastPass-kuvion 
parhaillaan käyttämästäsi ajolinjasta 
napauttamalla tätä kuvaketta.

Ympyräkuvio: Voit valita ympyräkuvion 
parhaillaan käyttämästäsi ajolinjasta 
napauttamalla tätä kuvaketta.

Loitonna: Voit suurentaa näytössä näkyvää 
aluetta napauttamalla tätä kuvaketta.

Lähennä: Voit tarkentaa näytössä näkyvää 
aluetta napauttamalla tätä kuvaketta.

BoomSense-kuvake: Napauttamalla tätä 
kuvaketta näet puomin tilan. Vihreä tarkoittaa 
Käytössä ja punainen Ei käytössä.

Ajoneuvokuvake: Nuoli osoittaa antennin 
suunnan ja ilmaisee, missä suhteessa antenni on 
esimerkiksi kaistaan tai pellon reunaan nähden. 
Jos BoomSense-asetus on Kosketa 
ajoneuvonuolta, voit ottaa kattavuuskartan 
käyttöön ja pois käytöstä napauttamalla tätä 
kuvaketta.
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Kuvake Kuvaus

SmarTrax-kuvake: Tämä kuvake ilmaisee 
SmarTrax-järjestelmän tilan. Vihreä tarkoittaa, 
että järjestelmä on käytössä, ja punainen X, että 
järjestelmä ei ole käytössä.

AutoBoom-kuvakkeet:

AutoBoom ja molemmat puomit ovat käytössä.

AutoBoom ja vasen puomi ovat käytössä, mutta 
oikea puomi ei.
AutoBoom ja oikea puomi ovat käytössä, mutta 
vasen puomi ei.
AutoBoom on käytössä, mutta puomit eivät.

AutoBoom ja puomit eivät ole käytössä.

Koskettamalla AutoBoom-kuvaketta
voit avata AutoBoom-määrityssivun
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Opastuksen käynnistäminen
1. Valitse päänäkymässä Käynnistä opastus.

2. Valitse yksi käytettävissä olevista kuvioista (katso kuvioiden kuvaukset 
alla olevasta taulukosta).

Kuvio Kuvaus

Suoraan Suora AB-ajolinja samansuuntaiseen opastukseen.

Ympyrä 360 asteen kuvio.

LastPass Opastus perustuu edelliseen ajolinjaan.

Hyödyllisiä vinkkejä: Envizio Plus -järjestelmään 
voidaan tallentaa jopa 100 AB-ajolinjaa. Lisätietoja on 
kohdassa AB-ajolinjan tallentaminen.
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3. Voit hyväksyä järjestelmän antaman tiedostonimen painamalla OK-
painiketta, tai valitse Vaihda nimi ja kirjoita haluamasi tiedostonimi. 

Hyödyllisiä vinkkejä: 
• Tiedoston oletusnimessä on GPS-laitteen 

määrittämä päivämäärä ja kellonaika. Näin käy 
vain, jos lokin tila on Käytössä. Jos loki ei ole 
käytössä, voit ottaa sen käyttöön päänäkymässä 
milloin tahansa. Nimeä tämän jälkeen tiedosto.

• Voit kirjoittaa tiedostonimen kosketusnäppäimillä. 
Näppäimistö (alla) toimii samalla tavalla kuin 
matkapuhelimen näppäimistö. Esimerkki: voit 
kirjoittaa A-kirjaimen painamalla ABC-näppäintä 
kerran, C-kirjaimen painamalla näppäintä kolme 
kertaa jne. Kirjoita nimi ja valitse OK.
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4. Jos käytät CAN-järjestelmää, näyttöön avautuu Avaa työasetukset -
ikkuna. Valitse AccuBoom (ja tarvittaessa ruiskutuskartan käyttö) tai 
AutoBoom ja aloita työ painamalla OK-painiketta.

5. Näyttöön avautuu Käytössä AutoBoom -ikkuna. Voit katsoa 
AutoBoom-asetukset valitsemalla OK.

6. Näkyviin tulee AutoBoom-asetusnäyttö. Valitse haluamasi asetukset ja 
paina Valmis-painiketta.
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AB-ajolinjan asettaminen
1. Jos valitsit kuvioksi suoran ajolinjan, aseta AB-ajolinja. Kun haluat 

asettaa pisteen A, napauta Aseta A -ruutua.

2. Aseta seuraavaksi piste B. Aseta piste B napauttamalla Aseta B -ruutua.

3. Kun AB-ajolinja on asetettu, ajo-opastus tapahtuu tämän ajolinjan 
mukaan. 
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AB-ajolinjan suunnan asettaminen
1. Voit valita asetukseksi COG napauttamalla nopeus/COG-aluetta. 
2. Aseta piste A napauttamalla Aseta A -ruutua.
3. Napauta valikkopainiketta.
4. Valitse AB-ajolinjan toiminnot.

5. Valitse Aseta B kulkusuuntaan.
6. Aseta AB-ajolinjan kulkusuunta ja valitse OK. Muista kulkusuunta 

asettaessasi, että 0 astetta on pohjoinen, 90 astetta on itä, 180 astetta on 
etelä ja 270 astetta on länsi.

7. Järjestelmä luo uuden AB-ajolinjan valitsemaasi kulkusuuntaan.
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LastPass-kuvion asettaminen
1. Valitse päänäkymässä Käynnistä opastus. Valitse ajokuvioksi Last-Pass.
2. Voit hyväksyä järjestelmän antaman tiedostonimen painamalla OK-

painiketta, tai valitse Vaihda nimi’ja kirjoita haluamasi tiedostonimi.
3. Jos käytät CAN-järjestelmää, näyttöön avautuu Avaa työasetukset -

ikkuna. Valitse AccuBoom (ja tarvittaessa ruiskutuskartan käyttö) tai 
AutoBoom ja aloita työ painamalla OK-painiketta.

4. Näyttöön avautuu Käytössä AutoBoom -ikkuna. Voit katsoa 
AutoBoom-asetukset valitsemalla OK.
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5. Näkyviin tulee AutoBoom-asetusnäyttö. Valitse haluamasi asetukset ja 
paina Valmis-painiketta.

6. Kun LastPass on valittu, AB-ajolinjaa ei tarvitse asettaa, ja voit aloittaa 
laitteen käytön heti.

Muista! Kattavuusalue (tai puomi) on otettava 
käyttöön, jotta opastus olisi mahdollista. Opastus 
perustuu lähimpään "katettuun" alueeseen.
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7. Kun käännät ajolinjan päässä ajoneuvon, Envizio Plus tunnistaa 
lähimmän kartalla olevan alueen ja käyttää sitä apuna ohjatessaan 
ajoneuvon seuraavalle kaistalle.

Ympyräkuvion asettaminen
1. Valitse päänäkymässä Käynnistä opastus. Valitse ajokuvioksi 

Ympyrä.
2. Voit hyväksyä järjestelmän antaman tiedostonimen painamalla OK-

painiketta, tai valitse Vaihda nimi’ja kirjoita haluamasi tiedostonimi.

3. Jos käytät CAN-järjestelmää, näyttöön avautuu Avaa työasetukset -
ikkuna. Valitse AccuBoom (ja tarvittaessa ruiskutuskartan käyttö) tai 
AutoBoom ja aloita työ painamalla OK-painiketta.
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4. Näyttöön avautuu Käytössä AutoBoom -ikkuna. Voit katsoa 
AutoBoom-asetukset valitsemalla OK.

5. Näkyviin tulee AutoBoom-asetusnäyttö. Valitse haluamasi asetukset ja 
paina Valmis-painiketta.
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6. Aseta piste A, jotta järjestelmä tietää, mistä ympyräkuvio alkaa. Kun 
haluat asettaa pisteen A, napauta Aseta A -ruutua. 

7. Aseta seuraavaksi piste B. Kun haluat asettaa pisteen B, napauta Aseta 
B -ruutua. 

8. Opastusviivat näkyvät ympyrän tai kaaren sisäpuolella.

Tärkeää: Tässä kuviossa opastuksen toimiminen 
ei edellytä täyden ympyrän ajamista, mutta mitä 
pidemmälle ajat ennen pisteen B asettamista, sitä 
tarkemmin laite kykenee opastamaan. 



1 8

AccuBoomin käyttäminen
AccuBoom-toiminnolla voit automaattisesti säätää puomien ruiskutustehoa. 
Tällä toiminnolla voidaan määrittää pellolle ruiskutusalueita ja suoja-alueita. 
Tämän toiminnon käyttäminen edellyttää CAN AccuBoomin asentamista. 
Lisätietoja toiminnon käyttämisestä on kohdassa Määrityssivut.

AutoBoomin käyttäminen
AutoBoom-toiminto säätää puomien korkeuden automaattisesti. Tällä 
toiminnolla voidaan automaattisesti asettaa puomit oikeaan korkeuteen. 
Tämän toiminnon käyttäminen edellyttää CAN AutoBoomin asentamista. 
Lisätietoja toiminnon käyttämisestä on kohdassa Määrityssivut.

Raven-konsolin käyttäminen
Jos käytät Raven-konsolia Envizio Plus -järjestelmän tietojen kirjaamiseen, 
voit tarkastella ruiskutustehoa opastusnäytössä 
. Jos painat MPH-aluetta (nopeus) kaksi kertaa, näytössä näkyy enintään 
viisi ruiskutusteholukemaa. Opastusalueella saattaa myös näkyä 
"maalattuja" alueita, jotka kuvaavat eri teholukemia Raven-konsolin 
lokikirjausten mukaisesti. Lisätietoja tästä toiminnosta on kohdassa 
Työnäytön toiminnot ja alueet. 

Raven CAN -konsolin käyttäminen
Jos käytät Raven-konsolia Envizio Plus -järjestelmän tietojen kirjaamiseen, 
voit tarkastella ruiskutustehoa opastusnäytössä. Jos painat MPH-aluetta 
(nopeus) kaksi kertaa, näytössä näkyy enintään viisi ruiskutusteholukemaa. 
Opastusalueella saattaa myös näkyä "maalattuja" alueita, jotka kuvaavat eri 
teholukemia Raven-konsolin lokikirjausten mukaisesti. Lisätietoja tästä 
toiminnosta on kohdassa Työnäytön toiminnot ja alueet.

Muista! Jos sarjakonsoli on valittu, konsolissa 
TÄYTYY olla sarjaportti. Jos käytössä on CAN-
konsoli, konsolissa EI TÄYDY olla sarjaporttia.
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Aiempien töiden avaaminen
Painamalla Avaa vanha työ -painiketta voit valita jonkin järjestelmän 
sisäiseen muistiin valituista töistä. 

1. Valitse päänäkymässä Avaa vanha työ.

2. Näyttöön avautuu Valitse lokitiedosto -ikkuna. Valitse työ, jonka haluat 
avata ja paina OK-painiketta, tai siirry takaisin päänäkymään 
valitsemalla Peruuta.

3. Työ avautuu. Voit nyt jatkaa työskentelyä.

Hyödyllisiä vinkkejä: Voit avata ulkoiseen muistiin 
(USB-massamuistiin) tallennettuja töitä valitsemalla 
ensin Lataa töitä ulkoisesta muistista. Lisätietoja 
on kohdassa Työtiedostojen hallinta.

Hyödyllisiä vinkkejä: Ennen Envizio Plus -
järjestelmän käyttöönottoa tallennettuja töitä ei 
voi avata.
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AB-ajolinjat

AB-ajolinjan tallentaminen
Kun olet asettanut AB-ajolinjan, voit tallentaa sen laitteen muistiin 
myöhempää käyttöä varten. AB-ajolinjan tallentaminen:

1. Kun olet asettanut AB-ajolinjan, paina valikkopainiketta. 

2. Paina AB-ajolinjan toiminnot -painiketta. 
3. Näkyviin tulee kolme vaihtoehtoa. Valitse Tallenna AB-ajolinja.

4. Näyttöön avautuu Tallenna AB-ajolinja -ikkuna. Hyväksy järjestelmän 
antama nimi painamalla OK-painiketta, tai kirjoita haluamasi nimi 
valitsemalla Muuta kuvausta ja painamalla sitten OK-painiketta. 

5. Ajolinja tallennetaan myöhempää käyttöä varten.
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AB-ajolinjan lataaminen
Jos olet tallentanut AB-ajolinjan, voit käyttää sitä uudelleen myöhemmin. 
Tallennetun AB-ajolinjan lataaminen:

1. Kun olet aloittanut uuden suoran ajon, palauttanut AB-ajolinjan tai 
ladannut aiemman työn, paina valikkopainiketta. 

2. Paina AB-ajolinjan toiminnot -painiketta. 
3. Valitse Lataa AB-ajolinja.

4. Näyttöön avautuu Lataa AB-ajolinja -ikkuna. Valitse tallennettu AB-
ajolinja luettelosta ja paina OK-painiketta.

5. AB-ajolinja ladataan nykyiseen työhön.
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Määrityssivut
Määrityssivuilla voit määrittää Envizio Plus -järjestelmän eri osien 
asetukset. Voit siirtyä määrityssivuille valitsemalla päänäkymässä 
Määrityssivut.

Määrityssivuja on viisi, ja niissä jokaisessa määritetään eri asetukset. Voit 
siirtyä määrityssivulta toiselle painamalla Seuraava-painiketta. Kun haluat 
määrittää asetuksen, napauta sitä. Seuraavassa on luettelo eri sivujen 
asetuksista:

Määrityssivu 1 Määrityssivu 2

Kaistan määritys Puomin ohjaus

Puomin määritys Navigointinäytön tausta

Valopalkin määritys Tiedostonhallinta

Määrityssivu 3 Määrityssivu 4

Asenna ohjelmistopäivitys Säädä kirkkautta

Aikavyöhykeasetukset Valitse kieli

Näyttöyksiköt Esittelytila

Määrityssivu 5

Opastussivun liikkeen parannus

TM1-kallistusanturi



2 3

Kaistan määritys
Tässä näytössä voit asettaa kaistan leveyden:

1. Paina Kaistan määritys -painiketta määrityssivulla 1.
2. Näkyviin tulee Kaistan leveys -ikkuna. Valitse 10 tai 1 ja suurenna tai 

pienennä kaistanleveyttä painamalla oikeaa tai vasenta punaista nuolta. 
Valitse haluamasi numero ja paina Seuraava-painiketta.

3. Näyttöön avautuu Antennin sijainti -ikkuna. Aseta antennin sijainti 
punaisilla nuolilla ja paina OK-painiketta, kun olet valmis.
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Puomin määritys
Tässä näytössä voit asettaa puomien määrän. Sijainti asetetaan suhteessa 
sovelluksen sijaintiin (vasen/oikea, eteen/taakse).

1. Paina Puomin määritys -painiketta määrityssivulla 1. Näkyviin tulee 
Puomin määritys -ikkuna, jossa näkyvät nykyiset puomiasetukset. 
Valitse Seuraava.

2.  Valitse punaisilla nuolilla puomien määrä. Valitse Seuraava. 

3. Voit määrittää puomien leveydet valitsemalla Kyllä.
4. Näyttöön avautuu Määritä puomien leveydet automaattisesti -ikkuna. 

Voit säätää automaattisesti asetettua leveyttä valitsemalla Kyllä. 
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5. Säädä puomin leveyttä punaisilla nuolilla ja siirry seuraavaan puomiin 
valitsemalla Seuraava.

6. Voit määrittää puomien sijainnit automaattisesti valitsemalla Kyllä.

7. Näyttöön avautuu Määritä puomien sijainnit automaattisesti -ikkuna. 
Voit säätää automaattisesti asetettua sijaintia valitsemalla Kyllä.
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8. Säädä punaisilla nuolilla antennin etäisyyttä puomista ja siirry 
seuraavaan puomiin valitsemalla Seuraava.

9. Kun kaikki puomit on määritetty, näkyviin tulee määrityssivu 1, jossa 
näkyvät uudet asetukset.
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Valopalkin määritys
Tässä näytössä voit määrittää valopalkin asetukset sekä ottaa käyttöön 
ulkoisen valopalkin ja kallistusanturin.

1. Paina Valopalkin määritys -painiketta määrityssivulla 1.
2. Näyttöön avautuu Valopalkin määritys -ikkuna.

3. Voit muuttaa merkkivalon poikkeamaa napauttamalla merkkivalon 
numeroa (tai sen alla olevaa palkkia), minkä jälkeen numeron 
ympärille ilmestyy ruutu ja sen alapuolella näkyvät punaiset nuolet. 
Säädä poikkeamaa oikealla tai vasemmalla nuolella. Kun olet säätänyt 
poikkeamat, valitse OK. 

Hyödyllisiä vinkkejä: Valitsemalla Käännä LED-
suunta -vaihtoehdon voit asettaa ajoneuvon sisällä 
olevan valopalkin ja ulkoisen valopalkin merkkivalot 
käänteisiksi, jolloin ajoneuvoa on ohjattava poispäin 
merkkivaloista, ei niitä kohti.
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Ulkoisen valopalkin käyttöönottaminen

1. Paina Ulkoinen valopalkki -painiketta. Koska ulkoisessa valopalkissa 
on enemmän merkkivaloja kuin näyttölaitteen valopalkissa, näyttöön 
ilmestyy lisää merkkivaloja.

2. Näkyviin tulee painike, jolla ulkoinen valopalkki voidaan ottaa käyttöön 
ja poistaa käytöstä sekä painike, jolla otetaan käyttöön tai poistetaan 
käytöstä kallistusanturi.

3. Paina Ota ulkoinen valopalkki käyttöön -painiketta. 

4. Ulkoinen valopalkki on nyt käytössä. Siirry takaisin päänäkymään 
ennen kallistusanturin käyttöönottoa. Paina kaksi kertaa OK-painiketta 
ja valitse sitten Valmis.
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Kallistusanturin käyttöönottaminen

Kallistusanturin käyttöönottaminen:

1. Valitse Ulkoisen valopalkin asetukset -ikkunassa Ota kallistusanturi 
käyttöön 

2. Odota, kunnes järjestelmä on vakauttanut kallistuksen. Tämä kestää 
noin 25 - 30 sekuntia.

3. Kun viesti häviää näytöstä, aseta antennin korkeus (tuumissa) 
painamalla punaista ylä- tai alanuolta ja valitsemalla 1 tai 10. Kun 
antennin korkeus on asetettu ja ajoneuvo on vaakasuoralla alustalla, 
paina Kalibroi vaakatasoon -painiketta.

Tärkeää: Ulkoinen valopalkki on otettava 
käyttöön ennen kallistusanturin käyttöönottoa, ja 
Raven-valopalkissa täytyy olla kallistuksen 
kompensointi. Ulkoisen valopalkin 
kallistustoiminto ja TLT-viestit on otettava 
käyttöön ennen kuin kallistusanturi voidaan ottaa 
käyttöön Envizio Plus -järjestelmän kautta. 
Lisätietoja valopalkin asetuksista on valopalkin 
käyttöoppaassa.
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4. Nykyinen kallistuslukema ja kalibroitu kallistuslukema saattavat olla 
erilaiset (ellei kallistus ollut alunperin nolla).

5. Paina OK-painiketta. Poistu ulkoisen valopalkin määrityssivulta 
valitsemalla uudelleen OK. Sulje valopalkin asetussivu valitsemalla 
uudelleen OK. Näyttöön avautuu määrityssivu 1. Voit palata 
päänäkymään valitsemalla Valmis.
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Puomin ohjaus
Tässä ikkunassa voit määrittää puomin ohjausasetukset mukaan lukien 
AccuBoom-, AutoBoom- ja BoomSense-asetukset.

1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Näyttöön avautuu 
määrityssivu 2. 

2. Paina Puomin ohjaus -painiketta.

3. Näyttöön avautuu Puomin ohjausasetukset -ikkuna. Valitse jokin 
käytettävissä olevista vaihtoehdoista (AccuBoom-, AutoBoom- tai 
BoomSense) tai siirry takaisin määrityssivulle 2 valitsemalla Valmis.
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AccuBoom-asetukset
Voit määrittää AccuBoom-asetukset painamalla AccuBoom-asetukset-
painiketta. Näkyviin tulee AccuBoom-asetusnäyttö. Säädä eri toimintojen 
ajoitusta oikealla ja vasemmalla nuolella. Nämä toiminnot määritetään 
seuraavasti:

•    Poista käytöstä prosentti - Prosenttiosuus, jonka verran puomi voi 
ylittää aiemmin työstetyn alueen ennen kuin puomi suljetaan. 
Suosittelemme, että tämä arvo on alle 90 %, koska muussa 
tapauksessa puomi saattaa käynnistyä epätoivotussa kohdassa.

•    Ota käyttöön ennakointisekunnit - Kun puomi ei ole käytössä, 
tähän määritetään aika (sekunneissa), joka kuluu ennen kuin puomin 
toiminta alkaa sen jälkeen, kun se on käynnistetty.

•    Poista käytöstä ennakointisekunnit - Kun puomi on käytössä, 
tähän määritetään aika (sekunneissa), joka kuluu ennen kuin puomin 
toiminta loppuu sen jälkeen, kun se on suljettu.

•    Käytä ylityssekunteja - Tähän määritetään aika, jonka puomi 
toimii, kun ylitys on ylitys aktivoidaan opastussivulla.

 

1. Voit avata AccuBoom-puomivalinta-näytön painamalla Puomit-
painiketta. Tässä näytössä voit valita AccuBoomilla ohjattavat puomit.
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2. Voit avata AccuBoom-ruiskutusalueet-näytön painamalla 
Ruiskutusalueet-painiketta. Tässä näytössä voit luoda, muokata ja 
poistaa ruiskutuskarttoja. 

Uuden ruiskutuskartan luominen (pellon reuna ja ruiskutusalueet)

1. Valitse Luo uusi kartta.
2. Kirjoita ruiskutuskartan nimi ja valitse OK.
3. Paina ensin näytön oikeassa alareunassa olevaa valikkopainiketta ja 

valitse sitten Pellon reuna ja Tallenna pellon reuna.

4. Valitse tallennuksen viitepiste ja paina OK-painiketta.

5. Aloita pellon reuna tallentaminen. Kun olet valmis, paina 
valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus. 
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6. Pellon reuna näkyy näytössä.

7. Paina valikkopainiketta ja valitse Tallenna suoja-alue. 

8. Aloita suoja-alueen tallentaminen. Kun olet valmis, paina 
valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus. 
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9. Suoja-alue ja pellon reuna näkyvät näytöllä.

10. Paina valikkopainiketta ja valitse Tallenna suoja-alue. 
11. Valitse tallennuksen viitepiste ja paina OK-painiketta. 
12. Aloita ruiskutusalueen tallentaminen. Kun olet valmis, paina 

valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus. Ruiskutusalue ja pellon 
reuna näkyvät näytöllä.

13. Tallenna ja sulje kartta painamalla valikkopainiketta ja valitsemalla 
Tallenna ja sulje. 

Hyödyllisiä vinkkejä: Tallennuksen jälkeen pellon 
reunaan lisätään kolmen puomin leveyden suuruinen 
suoja-alue.
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Puomin ohjauslaite
Tällä painikkeella voit valita puomin ohjauslaitteen. 
Käytettävissä on kuusi ohjaustapaa: puomin anturijohto, näytön 
ajoneuvonuoli, AccuBoom-pääkytkin, Raven-konsoli, CAN-järjestelmä 
ja puomin solmu/CAN-konsoli. 

1. Puomin anturijohto - ottaa automaattisesti kattavuuskartan käyttöön 
tai poistaa sen käytöstä pääkytkintä käännettäessä, kun pääkytkin on 
liitetty Envizio-järjestelmän pääkytkimeen.

2. Näytön ajoneuvonuoli - ottaa kattavuuskartan käyttöön tai poistaa sen 
käytöstä, kun kosketat näytössä olevaa ajoneuvonuolta.

3. AccuBoom-pääkytkin - näyttää kattavuuskartan AccuBoom-
pääkytkimen asennon perusteella, kun pääkytkin on liitetty AccuBoom-
pääkytkimeen.

4. Raven-sarjakonsoli - valitsemalla tämän voit käyttää Raven-konsolia 
teholukemien näyttämiseen. PÄÄKYTKIMEN TÄYTYY OLLA 
LIITETTYNÄ JA PUOMIEN KYTKINTEN POIS PÄÄLTÄ.

5. CAN-järjestelmä - valitsemalla tämän järjestelmä voi käyttää 
AccuBoom- ja/tai AutoBoom-ohjausta. OTETTAVA KÄYTTÖÖN 
ENNEN ACCUBOOMIN TAI AUTOBOOMIN KÄYTTÖÄ.

6. Puomin solmu/CAN-konsoli - jos Envizio Plus -järjestelmässä on 
CAN-järjestelmän SCS 4000 -sarjakonsoli, teholukemat saadaan 
CAN-järjestelmästä. ACCUBOOM TOIMII VAIN KUN KAIKKI 
PUOMIT OVAT KÄYTÖSSÄ. 

Hyödyllisiä vinkkejä: 
• Puomin tunnistuksen johto on liitettävä 

+12 voltin virtalähteeseen (+12 volttia = 
kartanpiirto käytössä, 0 volttia = kartanpiirto 
ei ole käytössä).

• Voit käyttää joko puomin anturijohtoa TAI 
näytön ajoneuvonuolta, mutta et molempia.
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Navigointinäytön tausta
Tällä toiminnolla voit valita näytön taustavärin. 

1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Näyttöön avautuu 
määrityssivu 2. 

2. Navigointinäytön taustaväriksi voidaan valita valkoinen tai musta. 
Voit vaihtaa asetusta valitsemalla Navigointinäytön tausta. 
Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki asetukset. 

Tiedostonhallinta
Tällä toiminnolla voit valita tiedostonhallinnan asetukset. Asetukset liittyvät 
töiden lataamiseen sisäiseen muistiin ja siirtämiseen ulkoiseen muistiin sekä 
töiden poistamiseen.

1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Näyttöön avautuu 
määrityssivu 2. 

2. Paina Tiedostonhallinta-painiketta.

Hyödyllisiä vinkkejä: Tätä asetusta ei voi 
määrittää, kun työ on käynnissä. Sulje tai lopeta 
työ ennen tämän näytön avaamista.
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3. Näyttöön avautuu Tiedostonhallinta -ikkuna. Valitse jokin 
vaihtoehdoista tai siirry takaisin määrityssivulle 2 valitsemalla Peruuta. 

Avaa työtiedostojen hallintanäyttö painamalla Työtiedostojen hallinta -
painiketta. Valitse jokin vaihtoehdoista tai siirry takaisin Tiedostonhallinta-
ikkunaan valitsemalla Valmis. 

Alla olevassa taulukossa on kuvattu tiedostonhallinnan toiminnot.

Painike Toiminto

Siirrä työt ulkoiseen 
muistiin

Näyttää kaikki sisäiseen muistiin tallennetut 
työt. Valitse työt, jotka haluat tallentaa 
ulkoiseen muistiin.

Lataa töitä ulkoisesta 
muistista 

Näyttää kaikki ulkoiseen muistiin tallennetut 
työt. Valitse työt, jotka haluat tallentaa 
sisäiseen muistiin.

Poista töitä Näyttää kaikki sisäisessä muistissa olevat työt. 
Valitse työt, jotka haluat poistaa sisäisestä 
muistista.

Valmis Sulkee tiedostonhallinnan. Avaa uudelleen 
Tiedostonhallinta-ikkunan.
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Avaa AB-ajolinjatiedostojen hallintanäyttö painamalla AB-
ajolinjatiedostojen hallinta -painiketta. Valitse jokin vaihtoehdoista tai 
siirry takaisin Tiedostonhallinta-ikkunaan valitsemalla Valmis. 

Alla olevassa taulukossa on kuvattu AB-ajolinjatiedostojen hallinta -ikkunan 
toiminnot.

Painike Toiminto

Siirrä AB-ajolinja 
ulkoiseen muistiin

Näyttää kaikki sisäiseen muistiin tallennetut 
AB-ajolinjat. Valitse AB-ajolinjat, jotka haluat 
tallentaa ulkoiseen muistiin.

Lataa AB-ajolinja 
ulkoisesta muistista

Näyttää kaikki ulkoisessa muistissa olevat 
AB-ajolinjat. Valitse AB-ajolinjat, jotka haluat 
tallentaa sisäiseen muistiin.

Poista AB-ajolinjat Näyttää kaikki sisäiseen muistiin tallennetut 
AB-ajolinjat. Valitse AB-ajolinjat, jotka haluat 
poistaa.

Valmis Sulkee AB-ajonlinjatiedostojen hallinta -
ikkunan. Avaa uudelleen Tiedostonhallinta-
ikkunan.
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Avaa ruiskutusaluetiedostojen hallintanäyttö painamalla 
Ruiskutustiedostojen hallinta -painiketta. Valitse jokin vaihtoehdoista tai 
siirry takaisin Tiedostonhallinta-ikkunaan valitsemalla Valmis. 

Alla olevassa taulukossa on kuvattu Ruiskutusaluetiedostojen hallinta -
ikkunan toiminnot. 

Painike Toiminto

Siirrä alueet ulkoiseen 
muistiin

Näyttää kaikki sisäiseen muistiin tallennetut 
ruiskutusalueet. Valitse alueet, jotka haluat 
tallentaa ulkoiseen muistiin.

Lataa alueet ulkoisesta 
muistista

Näyttää kaikki ulkoisessa muistissa olevat 
ruiskutusalueet. Valitse alueet, jotka haluat 
tallentaa sisäiseen muistiin.

Poista aluetiedostot Näyttää kaikki sisäiseen muistiin tallennetut 
ruiskutusalueet. Valitse alueet, jotka haluat 
poistaa.

Valmis Sulkee ruiskutusaluetiedostojen 
hallintanäytön. Avaa uudelleen 
Tiedostonhallinta-ikkunan.
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Asenna ohjelmistopäivitys
Tällä toiminnolla voit päivittää Envizio Plus -järjestelmän ohjelmiston. 
Tämä voidaan tehdä aina, kun uusi ohjelmistoversio on saatavana. 
Ennen ohjelmiston päivittämistä uusi ohjelmistoversio on tallennettava 
USB-massamuistilaitteeseen. Kopioi tai lataa ohjelmistopäivitys 
USB-massamuistilaitteen hakemistojuureen. Uusimmat Envizio Plus -
ohjelmistopäivitykset voit ladata osoitteesta http://
www.ravenprecision.com/us/Support/Software/. Voit myös ottaa 
yhteyden Raven-jälleenmyyjään tai Ravenin tekniseen tukeen.

1. Kytke USB-massamuistilaite yhteen Envizio Plus -laitteen USB-
porteista.

2. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. 

3. Jos järjestelmä on tunnistanut USB-massamuistilaitteen, näkyvissä on 
Asennusohjelma: \Hard Disk\installer.exe, jonka vieressä näkyy 
Asenna ohjelmistopäivitys -painike. Jos haluat päivittää ohjelmiston, 
paina Asenna ohjelmistopäivitys -painiketta. 

4. Päivitys asennetaan automaattisesti. Envizio Plus -järjestelmä on 
käynnistettävä uudelleen. Katkaise virta järjestelmästä virtakytkimellä 
ja kytke virta uudelleen. Päivitys on nyt asennettu.

Hyödyllisiä vinkkejä: Jos järjestelmä ei tunnista 
USB-massamuistilaitetta tai päivitystä ei ole saatavana, 
näkyvissä on Asennusohjelma: Ei löytynyt. Irrota 
USB-massamuistilaite ja kytke se uudelleen. Kun 
järjestelmä tunnistaa USB-massamuistilaitteen, jatka 
vaiheessa 3 kuvatulla tavalla. Nykyinen Envizio Plus -
ohjelmistoversio näkyy päänäkymässä.

2 USB-porttia, yksi 
sivulla ja yksi
alapuolella
virtaliitännän vieressä
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Aikavyöhykeasetukset
Tällä toiminnolla Envizio Plus -järjestelmän aikavyöhyke- ja kesäaika-
asetukset. Valitse Kesäaika-asetuksen arvoksi Pois käytöstä tai 
Automaattinen. Kun valitset arvoksi Automaattinen, Envizio Plus huomioi 
kesäajan vaihtumisen ja siirtyy automaattisesti oikeaan kellonaikaan. Valitse 
aikavyöhykeasetukseksi Manuaalinen tai Automaattinen. Jos valitset 
asetukseksi Manuaalinen, järjestelmä kehottaa sinua kirjoittamaan 
paikallisen ajan eron GMT-aikaan. Jos valitse asetukseksi Automaattinen, 
Envizio Plus -järjestelmä määrittää aikavyöhykkeen GPS-tietojen 
perusteella. Suosittelemme Automaattinen-asetuksen käyttöä 
aikavyöhykkeiden ja kesäajan määrittämisessä.

1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. 

2. Paina Aikavyöhykeasetukset-painiketta.

3. Näyttöön avautuu Aikavyöhykeasetukset-ikkuna. Valitse asetus 
painamalla Kesäaika- tai Aikavyöhyke-painiketta. Valitse OK, kun 
olet määrittänyt nämä asetukset. 

4. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki asetukset.
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Näyttöyksiköt
Tällä toiminnolla voidaan valita Envizio Plus -järjestelmässä näkyvät 
mittayksiköt. Vaihtoehdot ovat englantilainen mittajärjestelmä ja 
metrijärjestelmä. Tällä painikkeella voi valita haluamasi asetuksen. 

1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. 

2. Paina Näyttöyksiköt-painiketta, kunnes näkyvissä on haluamasi 
mittajärjestelmä.

3. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki asetukset.
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Säädä kirkkautta
Tällä toiminnolla voit säätää Envizio Plus -järjestelmän näytön, laitteen 
kiinteän valopalkin ja ulkoisen valopalkin kirkkautta.

1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina 
Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4. 

2. Paina Säädä kirkkautta -painiketta.

3. Näyttöön avautuu Säädä kirkkautta -ikkuna. Tässä näytössä voit säätää 
Envizio Plus -näytön taustavalon, Envizio Plus -valopalkin ja ulkoisen 
valopalkin kirkkautta. Voit lisätä kirkkautta oikealla nuolella ja 
vähentää kirkkautta vasemmalla nuolella. Valitse Valmis, kun olet 
säätänyt kirkkausasetuksen.

4. Valitse uudelleen Valmis, kun olet määrittänyt kaikki sivun asetukset.
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Valitse kieli
Tällä toiminnolla voit valita Envizio Plus -järjestelmän näyttökielen. 

1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina 
Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4. 

2. Paina Valitse kieli -painiketta, kunnes haluamasi kieli tulee näkyviin.

3. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki sivun asetukset.

Demotila
Tällä toiminnolla voit ottaa käyttöön Envizio Plus -järjestelmän demotilan. 
Demotilassa voit käyttää Envizio Plus -järjestelmää ilman DGPS-syöttöä. 
Demotiedosto on kiinteä osa Envizio Plus -ohjelmistoa, joten mitään tietoja 
ei tarvitse ladata.

1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava-
painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina 
Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4. 

2. Paina Demotila-painiketta. Tällä painikkeella voit käyttää laitteen 
muistissa olevaa demotiedostoa tai kytkeä demotilan pois päältä. 
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3. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki sivun asetukset.

Tärkeää: Envizio Plus -järjestelmän virta on 
katkaistava demotilan asetuksen muuttamisen 
jälkeen, jotta tämä muutos tulee voimaan. Tämän 
jälkeen voit kytkeä virran uudelleen ja jatkaa 
laitteen normaalia käyttöä.

Hyödyllisiä vinkkejä: Demotilassa päänäkymän GPS-
tilakuvake on vihreä, jos järjestelmä vastaanottaa 
simuloituja GPS-tietoja demotiedostosta.
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Opastussivun liikkeen parannus
Tällä toiminnolla voit parantaa GPS-koordinaattien näkyvyyttä ajaessasi 
epätasaisessa maastossa. Toiminnon oletusasetus on ALHAINEN. Voit valita 
asetukseksi A lhainen, Normaali, Korkea tai Ei käytössä. Alhainen-asetus parantaa 
ajolinjan näkyvyyttä vain hieman, Normaali-asetus parantaa näkyvyyttä kohtalaisesti 
ja Korkea-asetus parantaa näkyvyyttä merkittävästi.

1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. 
Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 2. 
Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta. 
Näyttöön avautuu määrityssivu 4. Paina Seuraava-painiketta. 
Näyttöön avautuu määrityssivu 5.

2. Opastussivun liikkeen parannuksen oletusasetus on ALHAINEN. Voit 
muuttaa toiminnon asetusta toimimalla vaiheen 3 mukaan. Jos et halua 
muuttaa asetusta, valitse Valmis.

3. Paina Opastussivun liikkeen parannus -painiketta. Näyttöön avautuu 
Opastussivun liikkeen parannus -ikkuna.

4. Valitse haluamasi parannusasetus.
5. Kun olet valinnut parannusasetuksen, paina Valmis-painiketta. Asetus 

näkyy Opastussivun liikkeen parannus -painikkeen vieressä 
määrityssivulla 5.
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TM1-kallistusanturi
TM1-kallistusanturi-näyttö on ajoneuvon ulkopuolelle asennettavan Raven-
kallistusanturin asetusnäyttö.

1. Paina määrityssivulla 1 Seuraava-painiketta, kunnes näkyviin tulee 
määrityssivu 5. 

2. TM1-kallistusanturin asetukset -näytössä voit ottaa kallistusanturin 
käyttöön, säätää sen napaisuutta, kalibroida anturin ja säätää antennin 
korkeutta.
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Sammutus

Voit sulkea Envizio Plus -järjestelmän painamalla Sammutus-painiketta.

1. Valitse päänäkymässä Sammuta.

2. Näyttöön avautuu sammutusikkuna. Sulje järjestelmä valitsemalla 
Kyllä.

3. Laitteen näyttöön tulee viesti, kun siitä voidaan katkaista virta laitteen 
sivussa olevasta kytkimestä.

Tärkeää: Näissä ohjeissa kuvataan Ravenin 
suosittelema Envizio Plus -järjestelmän 
sammuttaminen ja laitteen virran katkaiseminen. 
Laitteen sammuttaminen tai virran katkaiseminen 
muulla tavalla ei ehkä sulje laitetta kunnolla tai 
saattaa vahingoittaa järjestelmätiedostoja.
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Ylänäkymä
Ylänäkymässä näkyy ajoneuvon lisäksi nykyisen työn ajokuvio.

1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike 
laajenee. Paina Ylänäkymä-painiketta.

2. Näyttöön avautuu ylänäkymä, jossa pelto ja ajoneuvo näkyvät 
ylhäältäpäin.

Hyödyllisiä vinkkejä: Voit siirtyä takaisin 
oletusnäkymään (pintanäkymään) painamalla uudelleen 
valikkopainiketta ja valitsemalla Pintanäkymä.
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Peltokartta
Peltokarttanäkymässä näkyy koko pelto ja työn kattavuuskartta.

1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike 
laajenee. Paina Peltokartta-painiketta. 

2. Näkyviin tulee Peltokartta-näkymä, jossa näkyvät pelto ja 
kattavuusalue. 

Hyödyllisiä vinkkejä: 
• Ylityspainikkeella voit merkitä päällekkäiset 

alueet peltokarttaan punaisella.
• Voit siirtyä takaisin opastusnäkymään 

painamalla valikkopainiketta ja valitsemalla 
Palaa opastukseen.

• Ruiskutusaluetta, suoja-aluetta ja pellon 
reunaa voi muokata Peltokartta-näkymässä, 
jos AccuBoom-ruiskutuskartta on käytössä, 
kun työ aloitetaan.
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Pellon reuna
Pellon reuna -asetuksen avulla voidaan laskea pellon pinta-ala ja tarkistaa 
myöhemmin pellon reunan sijainti.

Pellon reunan tallentaminen

1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike 
laajenee. Paina Pellon reuna -painiketta.

Muista! Tämä toiminto ei ole käytettävissä, jos 
AccuBoomissa käytetään ruiskutus- ja suoja-
aluekarttaa. AccuBoomia käytettäessä voidaan pellon 
reuna kuitenkin asettaa Muokkaa ruiskutuskarttaa/
suoja-aluetta -sivuilla.
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2. Valitse Tallenna pellon reuna. Näkyviin tulee punainen Reunan 
tallennus -ruutu, joka ilmaisee, että järjestelmä tallentaa pellon reunaa. 

3. Kun olet ajanut pellon reunaan asti, paina valikkopainiketta, valitse 
Pellon reuna ja Lopeta reunan tunnistus alla kuvatulla tavalla.

4. Pellon reuna tallennetaan työn nimellä.

Hyödyllisiä vinkkejä: Näyttöpiirtotoiminnon ei 
tarvitse olla käytössä, kuten aiemmissa laiteversioissa.
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Pellon reunan lataaminen

1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike 
laajenee. Paina Pellon reuna -painiketta. 

2. Valitse Lataa pellon reuna. Näyttöön avautuu Valitse pellon reuna -
ikkuna. Valitse pellon reuna (työn nimen perusteella) ja paina OK-
painiketta. 
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3. Voit tarkastella pellon reunaa painamalla valikkopainiketta ja 
valitsemalla Peltokartta. Pellon reuna näkyy kartassa sinisenä ja 
ajoneuvon nykyinen sijainti punaisena merkkinä.

Hyödyllisiä vinkkejä: 
• Pellon reuna on ehkä tuotava kartalle painamalla 

Panerointi-/lukituskuvaketta. Tämän jälkeen 
ajoneuvon sijainti näkyy jatkuvasti näytössä, 
vaikka ajoneuvo siirtyisi pois peltokartalta.

• Ylityspainikkeella voit merkitä päällekkäiset 
alueet peltokarttaan punaisella.

• Pelto-alueella näkyy pellon pinta-ala. 
• Voit siirtyä takaisin opastusnäkymään 

(pintanäkymään) painamalla valikkopainiketta ja 
valitsemalla Palaa opastukseen.

Näyttää 

pellon reunojen sisällä

Ylityskuvake
Panerointi-/

yhteispinta-alan

lukituskuvake



5 6

Automaattinen tallennus
Järjestelmä tallentaa automaattisesti nykyisen työn joka kerta, kun puomit 
poistetaan käytöstä (Envizio Plus keskeyttää piirtämisen) joko koskettamalla 
ajoneuvonuolta tai puomin pääkytkimellä (jos BoomSense-anturijohto on 
käytössä). Jos lokikirjaus ei ole käytössä, edellinen työ tallennetaan nimellä 
Edellinen nimeämätön työ. 

Järjestelmämuisti

Sisäinen muisti
Jos sisäisen muistin vapaan muistitilan määrä laskee alle 20 Mt:n, 
päänäkymän Tiedoston tila -alueelle ilmestyy keltainen varoitusmerkki.

Jos muistitilaa on alle 10 Mt, uutta työtä ei voi aloittaa. Voit vapauttaa 
muistitilaa siirtämällä töitä ulkoiseen muistiin (USB-massamuistilaitteeseen) 
tai poistamalla töitä sisäisestä muistista. Lisätietoja töiden siirtämisestä ja 
poistamisesta on kohdassa Työtiedostojen hallinta.

USB-massamuistilaite
Raven suosittelee vähintään 128 Mt:n USB-massamuistilaitteen käyttämistä. 
Niitä voi hankkia useilta eri jälleenmyyjiltä.
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Envizio Plus -järjestelmän merkkivalot ja järjestelmän 
toiminta
Envizio Plus -järjestelmän etupaneelin valopalkki ja merkkivalot ohjaavat 
ajoa ja kertovat järjestelmän toiminnasta. 

Valopalkin merkkivalot
Laitteen etupaneelin valopalkki ohjaa ajoa samalla tavalla kuin ulkoinen 
valopalkki. Ajoneuvoa ohjataan valopalkin osoittamaan suuntaan. Jokainen 
valopalkissa palava valo kuvaa etäisyyttä ajolinjasta. Alla olevassa 
taulukossa näkyvät oletusetäisyydet ajolinjasta ulospäin. 

Muista! Alla olevat arvot ovat oletusarvoja, joita 
voidaan muuttaa valopalkin asetussivulla.

1 merkkivalo 1 jalka ajolinjasta

2 merkkivaloa 2 jalkaa ajolinjasta

3 merkkivaloa 4 jalkaa ajolinjasta

4 merkkivaloa 6 jalkaa ajolinjasta

5 merkkivaloa 8 jalkaa ajolinjasta

6 merkkivaloa 10 jalkaa ajolinjasta



5 8

Järjestelmän merkkivalot
Osa merkkivaloista toimii ajonohjauksen lisäksi järjestelmän merkkivaloina 
alla kuvatulla tavalla.
• Jos alempi vihreä merkkivalo palaa, järjestelmä vastaanottaa DGPS-

tietoja.

• Jos ylempi vihreä merkkivalo palaa, järjestelmä on online-tilassa.

• Jos kaksi ulommaista punaista merkkivaloa palaa, SmarTrax-järjestelmä 
on käynnissä.
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Järjestelmäkaaviot
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Ulkoisen valopalkin johdot: 

DGPS-kaapelit:

Muut osat:

Tuotenumero Kuvaus Huomautukset

115-0171-394 Langaton valopalkki Tarvitaan myös 115-0171-629-
kaapeli

063-0171-953 Valopalkki Tarvitaan myös 115-0171-629-
kaapeli

115-0171-401 Langaton valopalkki

063-0171-954 Valopalkki

115-0171-628 Langaton valopalkki

Tuotenumero Kuvaus

115-0171-361 Invicta 115

115-0171-272
115-0171-119

Invicta 210/310
RPR 410
SmarTrax-ohjain

115-0171-350 RPR 100G

Tuotenumero Kuvaus

524-0002-063 RS-232 USB 
sarjaliitäntään
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Järjestelmän laitteet

Virtajohto-
liitäntä

USB-portti

Alanäkymä

USB-portti

Näkymä oikealta

Näkymä vasemmalta

Virtakytkin
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Vianetsintä
Alla olevassa taulukossa on kuvattu Envizio Plus -järjestelmän käytössä 
mahdollisesti esiintyviä virhetilanteita ja niiden ratkaisuja: 

GPS-virheet

Muut virhetilanteet

Virhe Mahdolliset ratkaisut

GPS:ää ei löydy. Varmista, että 
GPS on kytketty ja käynnistetty, 
ja siirry GPS-tilasivulle ja valitse 
Automaattinen tunnistus.

Avaa GPS-tilaikkuna painamalla 
päänäkymän GPS-kuvaketta. Valitse 
Automaattinen tunnistus ja OK. 
Jos näytössä on vihreä merkki, 
laite vastaanottaa DGPS-signaalia. 
Keltainen varoitusmerkki tarkoittaa, 
että kaikki käyttöedellytykset eivät 
ole kunnossa. Punainen X tarkoittaa, 
että laite ei vastaanota signaalia.

Virhe Mahdolliset ratkaisut

SmarTrax-hälytys Lisätietoja on SmarTrax-
käyttöoppaassa.

Takanäkymä

Tuuletin ja suodatin
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Huolto

Suodatin
Suodatin tulee tarkistaa ja tarvittaessa puhdistaa säännöllisin välein, jotta 
järjestelmä ei ylikuumene. Irrota suodattimen suojakansi ja poista lika 
suodattimesta. Aseta suodatin uudelleen paikalleen ja sulje suojakansi.

Kosketusnäyttö ei reagoi 
kosketukseen.

Katkaise virta, odota hetki ja kytke 
virta uudelleen. Kun näkyviin tulee 
Envizio Plus -järjestelmän 
käynnistysnäkymä, kalibroi 
kosketusnäyttö uudelleen painamalla 
Envizio Plus -logoa. Noudata 
näyttöön tulevia ohjeita ja kosketa 
kalibrointimerkkiä missä tahansa se 
näkyykin. Kun järjestelmä on 
kalibroitu uudelleen, näkyviin tulee 
päänäkymä ja järjestelmä on 
käyttövalmis.

Envizio Plus ei käynnistä, kun 
siihen kytketään virta.

Varmista, että Envizio Plus -
järjestelmään on kytketty +12 voltin 
virtalähde. Jos Envizio Plus ei 
käynnisty kunnolla, kun siihen 
kytketään virta, ja näyttö on osittain 
tyhjä, varmista, että Envizio Plus -
järjestelmän tulojännite on vähintään 
+9,5 volttia ja enintään +15 volttia.





MITÄ RAVEN INDUSTRIES TEKEE?

RAVEN INDUSTRIESIN 
MYÖNTÄMÄ RAJOITETTU 

TAKUU

Raven Industries ei ole vastuussa tai korvausvelvollinen, jos korjaukset 
tehdään tehtaamme ulkopuolella ilman kirjallista lupaa. Emme ole vastuussa 
tuotteen yhteydessä käytettävien laitteiden vahingoista emmekä tuottojen 
menetyksistä tai muista erityisvahingoista. Takuu korvaa muut nimenomaiset ja 
oletetut takuut, eikä kenelläkään henkilöllä ole valtuuksia ottaa vastuuta 
puolestamme. Normaalista kulumisesta, virheellisestä tai väärästä käytöstä, 
laiminlyönnistä, onnettomuudesta tai väärästä asennuksesta ja huollosta 
aiheutuvat vauriot eivät kuulu takuun piiriin.

Tämä takuu kattaa kaikki normaalin käytön ja huollon aikana ilmenneet Raven
Flow Control -tuotteen valmistukseen ja materiaaleihin liittyvät viat.

Tuo viallinen osa yhdessä ostopäivän osoittavan tositteen kanssa paikalliselle 
jälleenmyyjälle.
Jos jälleenmyyjän mielestä takuuvaade on asianmukainen, hän lähettää osan 
ja ostotositteen jakelijalle tai Ravenille lopullista vahvistusta varten.

Takuu kattaa 12 kuukautta Raven Flow Control -tuotteen ostopäivämäärästä 
alkaen. Takuun käyttöoikeus koskee vain tuotteen alkuperäistä omistajaa, eikä 
se ole siirrettävissä.

Kun tarkastajamme hyväksyy takuuvaateen, korjaamme tai vaihdamme 
viallisen osan ja maksamme lähettämämme tuotteen lähetyskulut.

MITÄ TAKUU KATTAA?

KUINKA PITKÄ TAKUUAIKA ON?

KUINKA TAKUUPALVELU TOIMII?

MITÄ TAKUU EI KATA?
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	5. Säädä puomin leveyttä punaisilla nuolilla ja siirry seuraavaan puomiin valitsemalla Seuraava.
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	3. Näyttöön avautuu Puomin ohjausasetukset -ikkuna. Valitse jokin käytettävissä olevista vaihtoehdoista (AccuBoom-, AutoBoom- tai BoomSense) tai siirry takaisin määrityssivulle 2 valitsemalla Valmis.

	AccuBoom-asetukset
	1. Voit avata AccuBoom-puomivalinta-näytön painamalla Puomit- painiketta. Tässä näytössä voit valita AccuBoomilla ohjattavat puomit.
	2. Voit avata AccuBoom-ruiskutusalueet-näytön painamalla Ruiskutusalueet-painiketta. Tässä näytössä voit luoda, muokata ja poistaa ruiskutuskarttoja.
	1. Valitse Luo uusi kartta.
	2. Kirjoita ruiskutuskartan nimi ja valitse OK.
	3. Paina ensin näytön oikeassa alareunassa olevaa valikkopainiketta ja valitse sitten Pellon reuna ja Tallenna pellon reuna.
	4. Valitse tallennuksen viitepiste ja paina OK-painiketta.
	5. Aloita pellon reuna tallentaminen. Kun olet valmis, paina valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus.
	6. Pellon reuna näkyy näytössä.
	7. Paina valikkopainiketta ja valitse Tallenna suoja-alue.
	8. Aloita suoja-alueen tallentaminen. Kun olet valmis, paina valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus.
	9. Suoja-alue ja pellon reuna näkyvät näytöllä.
	10. Paina valikkopainiketta ja valitse Tallenna suoja-alue.
	11. Valitse tallennuksen viitepiste ja paina OK-painiketta.
	12. Aloita ruiskutusalueen tallentaminen. Kun olet valmis, paina valikkopainiketta ja valitse Lopeta tallennus. Ruiskutusalue ja pellon reuna näkyvät näytöllä.
	13. Tallenna ja sulje kartta painamalla valikkopainiketta ja valitsemalla Tallenna ja sulje.
	1. Puomin anturijohto - ottaa automaattisesti kattavuuskartan käyttöön tai poistaa sen käytöstä pääkytkintä käännettäessä, kun pääkytkin on liitetty Envizio-järjestelmän pääkytkimeen.
	2. Näytön ajoneuvonuoli - ottaa kattavuuskartan käyttöön tai poistaa sen käytöstä, kun kosketat näytössä olevaa ajoneuvonuolta.
	3. AccuBoom-pääkytkin - näyttää kattavuuskartan AccuBoom- pääkytkimen asennon perusteella, kun pääkytkin on liitetty AccuBoom- pääkytkimeen.
	4. Raven-sarjakonsoli - valitsemalla tämän voit käyttää Raven-konsolia teholukemien näyttämiseen. PÄÄKYTKIMEN TÄYTYY OLLA LIITETTYNÄ JA PUOMIEN KYTKINTEN POIS PÄÄLTÄ.
	5. CAN-järjestelmä - valitsemalla tämän järjestelmä voi käyttää AccuBoom- ja/tai AutoBoom-ohjausta. OTETTAVA KÄYTTÖÖN ENNEN ACCUBOOMIN TAI AUTOBOOMIN KÄYTTÖÄ.
	6. Puomin solmu/CAN-konsoli - jos Envizio Plus -järjestelmässä on CAN-järjestelmän SCS 4000 -sarjakonsoli, teholukemat saadaan CAN-järjestelmästä. ACCUBOOM TOIMII VAIN KUN KAIKKI PUOMIT OVAT KÄYTÖSSÄ.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Näyttöön avautuu määrityssivu 2.
	2. Navigointinäytön taustaväriksi voidaan valita valkoinen tai musta. Voit vaihtaa asetusta valitsemalla Navigointinäytön tausta. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Näyttöön avautuu määrityssivu 2.
	2. Paina Tiedostonhallinta-painiketta.
	3. Näyttöön avautuu Tiedostonhallinta -ikkuna. Valitse jokin vaihtoehdoista tai siirry takaisin määrityssivulle 2 valitsemalla Peruuta.
	1. Kytke USB-massamuistilaite yhteen Envizio Plus -laitteen USB- porteista.
	2. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3.
	3. Jos järjestelmä on tunnistanut USB-massamuistilaitteen, näkyvissä on Asennusohjelma: \Hard Disk\installer.exe, jonka vieressä näkyy Asenna ohjelmistopäivitys -painike. Jos haluat päivittää ohjelmiston, paina Asenna ohjelmistopäivitys -painiketta.
	4. Päivitys asennetaan automaattisesti. Envizio Plus -järjestelmä on käynnistettävä uudelleen. Katkaise virta järjestelmästä virtakytkimellä ja kytke virta uudelleen. Päivitys on nyt asennettu.
	Aikavyöhykeasetukset
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3.
	2. Paina Aikavyöhykeasetukset-painiketta.
	3. Näyttöön avautuu Aikavyöhykeasetukset-ikkuna. Valitse asetus painamalla Kesäaika- tai Aikavyöhyke-painiketta. Valitse OK, kun olet määrittänyt nämä asetukset.
	4. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki asetukset.

	Näyttöyksiköt
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3.
	2. Paina Näyttöyksiköt-painiketta, kunnes näkyvissä on haluamasi mittajärjestelmä.
	3. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4.
	2. Paina Säädä kirkkautta -painiketta.
	3. Näyttöön avautuu Säädä kirkkautta -ikkuna. Tässä näytössä voit säätää Envizio Plus -näytön taustavalon, Envizio Plus -valopal...
	4. Valitse uudelleen Valmis, kun olet määrittänyt kaikki sivun asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4.
	2. Paina Valitse kieli -painiketta, kunnes haluamasi kieli tulee näkyviin.
	3. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki sivun asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava- painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4.
	2. Paina Demotila-painiketta. Tällä painikkeella voit käyttää laitteen muistissa olevaa demotiedostoa tai kytkeä demotilan pois päältä.
	3. Valitse Valmis, kun olet määrittänyt kaikki sivun asetukset.
	1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 1. Paina Seuraava-painiketta määrityssivulla 2. Näyttöön avautuu määrityssivu 3. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 4. Paina Seuraava-painiketta. Näyttöön avautuu määrityssivu 5.
	2. Opastussivun liikkeen parannuksen oletusasetus on ALHAINEN. Voit muuttaa toiminnon asetusta toimimalla vaiheen 3 mukaan. Jos et halua muuttaa asetusta, valitse Valmis.
	3. Paina Opastussivun liikkeen parannus -painiketta. Näyttöön avautuu Opastussivun liikkeen parannus -ikkuna.
	4. Valitse haluamasi parannusasetus.
	5. Kun olet valinnut parannusasetuksen, paina Valmis-painiketta. Asetus näkyy Opastussivun liikkeen parannus -painikkeen vieressä määrityssivulla 5.
	1. Paina määrityssivulla 1 Seuraava-painiketta, kunnes näkyviin tulee määrityssivu 5.
	2. TM1-kallistusanturin asetukset -näytössä voit ottaa kallistusanturin käyttöön, säätää sen napaisuutta, kalibroida anturin ja säätää antennin korkeutta.

	Sammutus
	1. Valitse päänäkymässä Sammuta.
	2. Näyttöön avautuu sammutusikkuna. Sulje järjestelmä valitsemalla Kyllä.
	3. Laitteen näyttöön tulee viesti, kun siitä voidaan katkaista virta laitteen sivussa olevasta kytkimestä.

	Ylänäkymä
	1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike laajenee. Paina Ylänäkymä-painiketta.
	2. Näyttöön avautuu ylänäkymä, jossa pelto ja ajoneuvo näkyvät ylhäältäpäin.

	Peltokartta
	1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike laajenee. Paina Peltokartta-painiketta.
	2. Näkyviin tulee Peltokartta-näkymä, jossa näkyvät pelto ja kattavuusalue.

	Pellon reuna
	1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike laajenee. Paina Pellon reuna -painiketta.
	2. Valitse Tallenna pellon reuna. Näkyviin tulee punainen Reunan tallennus -ruutu, joka ilmaisee, että järjestelmä tallentaa pellon reunaa.
	3. Kun olet ajanut pellon reunaan asti, paina valikkopainiketta, valitse Pellon reuna ja Lopeta reunan tunnistus alla kuvatulla tavalla.
	4. Pellon reuna tallennetaan työn nimellä.
	1. Kun työ on käynnissä, paina valikkopainiketta. Valikkopainike laajenee. Paina Pellon reuna -painiketta.
	2. Valitse Lataa pellon reuna. Näyttöön avautuu Valitse pellon reuna - ikkuna. Valitse pellon reuna (työn nimen perusteella) ja paina OK- painiketta.
	3. Voit tarkastella pellon reunaa painamalla valikkopainiketta ja valitsemalla Peltokartta. Pellon reuna näkyy kartassa sinisenä ja ajoneuvon nykyinen sijainti punaisena merkkinä.

	Automaattinen tallennus
	Järjestelmämuisti
	Envizio Plus -järjestelmän merkkivalot ja järjestelmän toiminta
	Järjestelmäkaaviot
	Järjestelmän laitteet
	Vianetsintä
	Huolto
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	Úvodní spuðtìní
	Spuðtìní systému Envizio Plus
	1. Stisknutím spínaèe napájení zapnìte systém Envizio Plus.
	2. Zobrazí se první obrazovka úvodního spuðtìní, Swath Width (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo l...
	3. Zobrazí se druhá obrazovka úvodního spuðtìní, obrazovka polohy antény. Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pravé nebo levé èe...
	4. Zobrazí se hlavní obrazovka a lze zahájit vedení.


	Èásti hlavní obrazovky
	1. Stav GPS - Pokud je zjiðtìn signál GPS, zobrazuje se zelené zatr˛ítko, pokud ne, èervenÆ znak „X“. Stisknutím ikony lze zobra...
	2. Stav File Space (Prostor pro soubory) - Zobrazuje se zbÆvající kapacita interní pamìti a stav pamìti pamì˝ového zaøízení USB,...
	3. Stav Log (Záznam)- Zelené zatr˛ítko signalizuje, ˛e stav záznamu je „On“ (Zapnuto) a ˛e mapa pokrytí se ulo˛í do interní pamìti. ÈervenÆ znak „X“ signalizuje, ˛e úloha nebude ulo˛ena. Stisknutím ikony lze záznam zapnout nebo vypnout.
	4. Název obrazovky a èas - Zobrazení názvu aktuální obrazovky a èasu. Poznámka: Èas je k dispozici pouze pokud systém Envizio Plus pøijímá zprávy ZDA NMEA nebo RMC.
	5. Stav Job (Úloha) - Zobrazení aktuálního stavu úlohy a názvu zobrazené úlohy (pokud je úloha spuðtìna).
	6. Start Guidance (Spustit vedení) - Slou˛í pro spuðtìní libovolné nové úlohy. Stisknutím tlaèítka „Start Guidance“ (Spustit vedení) lze spustit novou úlohu.
	7. Open Old Job (Otevøít starou úlohu)- Slou˛í k otevøení pøedchozí nebo stávající úlohy. Stisknutím tlaèítka „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu) lze zobrazit a zvolit stávající úlohy.
	8. Shut Down (Vypnout) - Slou˛í pro vypnutí systému. Stisknutím tlaèítka „Shut Down“ (Vypnout) lze vypnout systém.
	9. Configuration Pages (Konfiguraèní stránky) - Stisknutím tlaèítka „Configuration Pages“ (Konfiguraèní stránky) lze zobrazit a ...
	10. Verze softwaru - Zobrazení aktuální verze softwaru systému Envizio Plus.

	Symboly stavu
	Funkce a èásti obrazovky úlohy
	Ikony na obrazovce

	Spuðtìní vedení
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení).
	2. Stisknìte tlaèítko jedné ze tøí tras vedení, které jsou k dispozici (popisy tras jsou uvedeny v následující tabulce).
	3. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	4. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	5. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	6. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Nastavení trasy po ose A-B
	1. Po volbì mo˛nosti Straight (Pøímá) je tøeba nastavit osu A-B. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	2. Dále je tøeba nastavit bod B. Stisknutím zeleného pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce nastavte bod B.
	3. Po nastavení osy A-B bude rovnobì˛né vedení vycházet z této základní osy.


	Nastavení osy A-B pomocí azimutu
	1. Stisknutím plochy rychlosti a kurzu zmìòte nastavení na mo˛nost „COG“ (Kurz).
	2. Stisknutím zelené plochy „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce nastavte bod A.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky.
	4. Stisknìte tlaèítko A-B Functions (Funkce osy A-B).
	5. Stisknìte tlaèítko „Set B Using Heading“ (Nastavit bod B pomocí azimutu).
	6. Zadejte azimut pro osu A-B a stisknìte tlaèítko OK. Pøi nastavování azimutu pamatujte, ˛e 0˚ je sever, 90˚ vÆchod, 180˚ jih, 270˚ západ.
	7. Nová osa A-B se nastaví s pou˛itím zadaného azimutu.
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Last Pass“ (Poslední prùjezd).
	2. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Vzhledem k tomu, ˛e je zvolena trasa posledního prùjezdu, není tøeba nastavovat osu A-B a lze neprodlenì zaèít aplikovat produkt.
	7. Po pøíjezdu na konec trasy a otoèení vozidla pøístroj Envizio Plus zjistí nejbli˛ðí zmapovanou plochu a pou˛ije ji jako vedení pro následující øádek.
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Pivot“ (Kruhová).
	2. Stisknutím tlaèítka „OK“ pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Nyní bude tøeba nastavit bod A, aby systém vìdìl, kde je umístìn poèáteèní bod kruhu. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	7. Nyní je tøeba nastavit bod B. Pøejete-li si nastavit bod B, stisknìte zelené pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce.
	8. Zobrazí se vodicí èáry, které budou smìøovat dovnitø nastaveného kruhu nebo oblouku.

	Pou˛ívání funkce AccuBoom
	Pou˛ívání funkce Autoboom
	Pou˛ívání konzoly Raven
	Pou˛ívání konzoly sítì CAN Raven
	Otevøení starÆch úloh
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu).
	2. Zobrazí se obrazovka „Select Log File“ (Volba souboru záznamu). Zvolte úlohu, kterou si pøejete otevøít. Stisknìte tlaèítko OK nebo se stisknutím tlaèítka Cancel (Storno) vra˝te na hlavní obrazovku.
	3. Úloha se otevøe. Nyní lze pokraèovat v úloze.

	Osy A-B
	Ulo˛ení osy A-B
	1. Po nastavení osy A-B stisknìte tlaèítko nabídky.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Zobrazí se tøi mo˛nosti. Stisknìte tlaèítko „Save A-B“ (Ulo˛it osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Save A-B Line“ (Ulo˛it osu A-B). Stisknutím tlaèítka OK lze zachovat vÆchozí název, kterÆ ose pøiøadil ...
	5. Osa je nyní ulo˛ena a lze ji pou˛ít pozdìji.

	Naètení osy A-B
	1. Po spuðtìní nové úlohy s pøímÆm vedením, vynulování osy A-B nebo naètení pøedchozí úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Stisknìte tlaèítko „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B). Zvolte ulo˛enou osu A-B ze seznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Osa A-B je nyní naètena pro aktuální úlohu.


	Konfiguraèní stránky
	Swath Configuration (Konfigurace øádku)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Swath Configuration“ (Konfigurace øádku).
	2. Zobrazí se obrazovka „Swath Width“ (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo levé èervené ðipky lze zvÆðit nebo sní˛it ðíøku øádku v krocích po 10 nebo 1. Po nastavení po˛adované hodnoty stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí).
	3. Zobrazí se obrazovka Antenna Position (Poloha antény). Pomocí èervenÆch ðipek lze nastavit polohu antény. Po dokonèení stisknìte tlaèítko „OK“.

	Boom Configuration (Konfigurace postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Boom Configuration“ (Konfigurace postøikovaè...
	2. Pomocí èervenÆch ðipek zvolte poèet postøikovaèù. Stisknìte tlaèítko Next (Dalðí).
	3. Pro automatickou konfiguraci ðíøek postøikovaèe stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	4. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Widths (Automatická konfigurace ðíøek postøikovaèe). Pro úpravu ðíøky na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	5. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte ðíøku pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	6. Pro automatickou konfiguraci umístìní postøikovaèù stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	7. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Locations (Automatická konfigurace umístìní postøikovaèù). Pro úpravu umístìní postøikovaèù na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	8. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte vzdálenost od antény pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	9. Po dokonèení konfigurace vðech postøikovaèù se zobrazí obrazovka Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) s novÆmi hodnotami nastavení.

	Lightbar Configuration (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	2. Zobrazí se obrazovka „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	3. Pro zmìnu vzdálenosti odsazení pro indikátor LED stisknìte èíslo indikátoru LED nebo pole pod ním. Kolem èíslice se zobrazí r...

	Zapnutí externí svìtelné signalizaèní liðty
	1. Stisknìte tlaèítko „External Lightbar“ (Externí svìtelná signalizaèní liðta). Vzhledem k tomu, ˛e externí svìtelná signalizaèní liðta je vybavena více indikátory LED ne˛ svìtelná signalizaèní liðta na obrazovce, rozsvítí se dalðí indikátory LED.
	2. Zobrazí se tlaèítko pro zapnutí a vypnutí externí svìtelné signalizaèní liðty a tlaèítko pro zapnutí a vypnutí funkce náklonu.
	3. Stisknìte tlaèítko „Enable External Lightbar“ (Zapnout externí svìtelnou signalizaèní liðtu).
	4. Externí svìtelná signalizaèní liðta je nyní zapnuta. Nyní je tøeba vrátit se pøed zapnutím snímaèe náklonu na hlavní obrazovku. Lze to provést dvojím stisknutím tlaèítka OK a tlaèítka Done (Dokonèit).

	Nastavení funkce náklonu
	1. Na obrazovce „External Lightbar Setup“ (Nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty) stisknìte tlaèítko „Enable Tilt Sensor“ (Zapnout snímaè náklonu).
	2. Bude tøeba vyèkat, dokud systém neprovede stabilizaci náklonu. Bude to trvat zhruba 25 - 30 vteøin.
	3. Jakmile se pøestane zobrazovat zpráva, nastavte vÆðku antény (v palcích) stisknutím èervené ðipky nahoru nebo dolù a pomocí k...
	4. Mo˛nosti Current Tilt Reading (Aktuální odeèet náklonu) a Calibrated Tilt Reading (Odeèet náklonu po kalibraci) nyní mohou zobrazovat rùzné údaje (pokud nebyl náklon pùvodnì nulovÆ).
	5. Stisknìte tlaèítko OK. Dalðím stisknutím tlaèítka OK ukonèete nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty. Nyní dalðím stis...

	Boom Control (Ovládání postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „Boom Control“ (Ovládání postøikovaèe).
	3. Zobrazí se obrazovka „Boom Control Setup“ (Nastavení ovládání postøikovaèe). Stisknìte nìkterou z mo˛ností, které jsou k disp...

	Nastavení funkce AccuBoom
	1. Stisknutím tlaèítka „Booms“ (Postøikovaèe) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Boom Selection (Volba postøikovaèe funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze zvolit, které postøikovaèe si u˛ivatel pøeje ovládat pomocí funkce AccuBoom.
	2. Stisknutím tlaèítka „Spray Zones“ (Zóny postøikování) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Spray Zones (Zóny postøikování funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze vytvoøit, zmìnit a odstranit mapy zóny postøikování.
	1. Stisknìte tlaèítko Create New Zone Map (Vytvoøit novou mapu zóny).
	2. Zadejte název mapy zóny postøikování a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky v dolním pravém rohu obrazovky a stisknìte postupnì tlaèítko Field Boundary (Hranice pole) a Record Field Boundary (Zaznamenat hranici pole).
	4. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Zahajte záznam hranice pole. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	6. Hranice pole se zobrazí na obrazovce.
	7. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record No Spray Zone (Záznam zóny bez postøikování).
	8. Zahajte záznam zóny bez postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	9. Zóna bez postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	10. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record Spray Zone (Záznam zóny postøikování).
	11. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	12. Zahajte záznam zóny postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam). Zóna postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	13. Stisknutím tlaèítka nabídky a volbou mo˛nosti Save and Exit (Ulo˛it a ukonèit) ulo˛te a zavøete mapu.
	Boom Control Hardware (Pøísluðenství pro ovládání postøikovaèe)
	1. Boom Sense Wire (Kabel snímání postøikovaèe) - slou˛í k automatickému zapnutí a vypnutí pokrytí pøi zapnutí a vypnutí hlavního spínaèe, pokud je hlavní spínaè pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe pøístroje Envizio.
	2. On-Screen Vehicle Arrow (³ipka vozidla na obrazovce) - slou˛í k zapnutí a vypnutí mapy pokrytí pøi stisknutí ikony ðipky vozidla na obrazovce.
	3. AccuBoom Master Switch (Hlavní spínaè funkce AccuBoom) - slou˛í k zobrazení pokrytí podle hlavního spínaèe funkce AccuBoom v pøípadì, ˛e je hlavní spínaè fyzicky pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe funkce AccuBoom.
	4. Raven Serial Console (Sériová konzola Raven) - pøi volbì této mo˛nosti se bude pou˛ívat stávající konzola Raven k získání aplikovaného dávkování. MUSÍ BÅT PØIPOJEN HLAVNÍ SPÍNAÈ, SPÍNAÈE POSTØIKOVAÈE MUSÍ BÅT VYPNUTY.
	5. CAN System (Systém CAN) - pøi volbì této mo˛nosti bude systém moci pou˛ívat øízení funkce AccuBoom a Autoboom. TUTO MO˙NOST JE TØEBA PØED POU˙ITÍM FUNKCE ACCUBOOM NEBO AUTOBOOM ZAPNOUT.
	6. Boom Node/CAN Console (Uzel postøikovaèe a konzola CAN) - tuto mo˛nost zvolte pøi pou˛ití pøístroje Envizio Plus s konzolou ø...

	Navigation Screen Background (Pozadí navigaèní obrazovky)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Pro barvu pozadí navigaèní obrazovky jsou k dispozici dvì mo˛nosti, bílá nebo èerná. Stisknutím tlaèítka „Nav Screen Background“ (Pozadí navigaèní obrazovky) lze tato dvì nastavení pøepínat. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	File Management (Správa souborù)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „File Management“ (Správa souborù).
	3. Zobrazí se obrazovka „File Management“ (Správa souborù). Zvolte nìkterou z dostupnÆch mo˛ností nebo se stisknutím tlaèítka „Cancel“ (Storno) vra˝te na obrazovku „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).

	Install Program Update (Instalace aktualizace programu)
	1. Pøipojte pamì˝ové zaøízení USB k jednomu z portù USB pøístroje Envizio Plus, které jsou vyobrazeny na následujícím obrázku.
	2. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	3. Po detekci pamì˝ového zaøízení USB se zobrazuje text „Installer: \Hard Disk\installer.exe“ vedle tlaèítka „Install Program Up...
	4. Aktualizace se instaluje automaticky. Zobrazí se vÆzva k restartování systému Envizio Plus. Vypnìte systém pomocí spínaèe napájení a znovu jej zapnìte. Aktualizace je nyní nainstalována.


	TimeZone Settings (Nastavení èasového pásma)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Timezone Settings“ (Nastavení èasového pásma).
	3. Zobrazí se stránka Timezone Settings (Nastavení èasového pásma). Stisknutím tlaèítka „Daylight Savings Time“ (Letní èas) nebo „Timezone“ (Èasové pásmo) lze pøepínat mezi dvìma volbami pro ka˛dou mo˛nost. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko OK.
	4. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	Display Units (Jednotky zobrazení)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Display Units“ (Jednotky zobrazení), dokud se nezobrazí po˛adovaná jednotka zobrazení, buï anglická, nebo metrická.
	3. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Adjust Brightness (Úprava jasu)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Adjust Brightness“ (Upravit jas).
	3. Zobrazí se obrazovka „Brightness Settings“ (Nastavení jasu). Na této obrazovce lze nastavit jas podsvícení displeje a svìteln...
	4. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení znovu stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Select Language (Volba jazyka)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Select Language“ (Zvolit jazyk), dokud se nezobrazí po˛adovanÆ jazyk. Lze zvolit angliètinu, ðpanìlðtinu nebo portugalðtinu.
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Demo Mode (Demonstraèní re˛im)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Demo Mode“ (Demonstraèní re˛im). Stisknutím tlaèítka lze pøepínat mezi demonstraèním souborem, ulo˛enÆm v interní pamìti, a mo˛ností „Demo Mode OFF“ (Demonstraèní re˛im vypnut).
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. VÆchozí nastavení mo˛nosti Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) je „LOW“ (Nízké). Nastavení funkce lze zmìnit pøechodem na krok 3 ní˛e. Pokud si pøejete ponechat nastavení ve stávajícím stavu, stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).
	3. Stisknìte tlaèítko „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení). Zobrazí se obrazovka „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení).
	4. Stisknìte krou˛ek u po˛adované mo˛nosti vyhlazování.
	5. Po dokonèení volby mo˛nosti vyhlazování stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit). Aktuální nastavení se zobrazí vedle tlaèítka Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) na obrazovce Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).

	TM1 Tilt Sensor (Snímaè náklonu TM1)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí), dokud se nezobrazí obrazovka Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).
	2. Na obrazovce TM1 Tilt Sensor Setup (Nastavení snímaèe náklonu TM1) lze zapnout snímaè náklonu, upravit polaritu, provést kalibraci a upravit vÆðku antény.



	Vypnutí
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost Shut Down (Vypnout).
	2. Zobrazí se obrazovka Shut Down (Vypnout). Stisknutím tlaèítka „Yes“ (Ano) lze vypnout systém.
	3. Zobrazí se zpráva s oznámením, ˛e systém nyní lze vypnout spínaèem napájení na boku pøístroje.

	Pohled shora
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Birds Eye View“ (Pohled shora).
	2. Zobrazí se obrazovka „Birds Eye View“ (Pohled shora), která shora zobrazuje pole a vozidlo.

	Kontrolní mapa pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole).
	2. Zobrazí se obrazovka „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole) která ukazuje celé pole a pokrytí.

	Hranice pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Record Field Boundary“ (Zaznamenat hranici pole). Zobrazení èerveného pole s textem „Boundary Rec“ (Záznam hranice) signalizuje, ˛e systém zaznamenává hranici.
	3. Po pøíjezdu na konec hranice pro dané pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“, „Field Boundary“ (Hranice pole) a „End Boundary“ (Konec hranice), viz následující obrázek.
	4. Hranice pole se ulo˛í se stejnÆm názvem, jakÆ má úloha.
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Load Field Boundary“ (Naèíst hranici pole). Zobrazí se obrazovka „Select Field Boundary“ (VÆbìr hranice pole). Zvolte hranici pole (podle názvu úlohy) a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Pro zobrazení hranice pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“ a „Field Map Review“ (Kontrola mapy pole). Hranice se zobrazí modøe, èervenÆ symbol signalizuje polohu vozidla.
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	Úvodní spuðtìní
	Spuðtìní systému Envizio Plus
	1. Stisknutím spínaèe napájení zapnìte systém Envizio Plus.
	2. Zobrazí se první obrazovka úvodního spuðtìní, Swath Width (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo l...
	3. Zobrazí se druhá obrazovka úvodního spuðtìní, obrazovka polohy antény. Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pravé nebo levé èe...
	4. Zobrazí se hlavní obrazovka a lze zahájit vedení.


	Èásti hlavní obrazovky
	1. Stav GPS - Pokud je zjiðtìn signál GPS, zobrazuje se zelené zatr˛ítko, pokud ne, èervenÆ znak „X“. Stisknutím ikony lze zobra...
	2. Stav File Space (Prostor pro soubory) - Zobrazuje se zbÆvající kapacita interní pamìti a stav pamìti pamì˝ového zaøízení USB,...
	3. Stav Log (Záznam)- Zelené zatr˛ítko signalizuje, ˛e stav záznamu je „On“ (Zapnuto) a ˛e mapa pokrytí se ulo˛í do interní pamìti. ÈervenÆ znak „X“ signalizuje, ˛e úloha nebude ulo˛ena. Stisknutím ikony lze záznam zapnout nebo vypnout.
	4. Název obrazovky a èas - Zobrazení názvu aktuální obrazovky a èasu. Poznámka: Èas je k dispozici pouze pokud systém Envizio Plus pøijímá zprávy ZDA NMEA nebo RMC.
	5. Stav Job (Úloha) - Zobrazení aktuálního stavu úlohy a názvu zobrazené úlohy (pokud je úloha spuðtìna).
	6. Start Guidance (Spustit vedení) - Slou˛í pro spuðtìní libovolné nové úlohy. Stisknutím tlaèítka „Start Guidance“ (Spustit vedení) lze spustit novou úlohu.
	7. Open Old Job (Otevøít starou úlohu)- Slou˛í k otevøení pøedchozí nebo stávající úlohy. Stisknutím tlaèítka „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu) lze zobrazit a zvolit stávající úlohy.
	8. Shut Down (Vypnout) - Slou˛í pro vypnutí systému. Stisknutím tlaèítka „Shut Down“ (Vypnout) lze vypnout systém.
	9. Configuration Pages (Konfiguraèní stránky) - Stisknutím tlaèítka „Configuration Pages“ (Konfiguraèní stránky) lze zobrazit a ...
	10. Verze softwaru - Zobrazení aktuální verze softwaru systému Envizio Plus.

	Symboly stavu
	Funkce a èásti obrazovky úlohy
	Ikony na obrazovce

	Spuðtìní vedení
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení).
	2. Stisknìte tlaèítko jedné ze tøí tras vedení, které jsou k dispozici (popisy tras jsou uvedeny v následující tabulce).
	3. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	4. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	5. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	6. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Nastavení trasy po ose A-B
	1. Po volbì mo˛nosti Straight (Pøímá) je tøeba nastavit osu A-B. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	2. Dále je tøeba nastavit bod B. Stisknutím zeleného pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce nastavte bod B.
	3. Po nastavení osy A-B bude rovnobì˛né vedení vycházet z této základní osy.


	Nastavení osy A-B pomocí azimutu
	1. Stisknutím plochy rychlosti a kurzu zmìòte nastavení na mo˛nost „COG“ (Kurz).
	2. Stisknutím zelené plochy „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce nastavte bod A.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky.
	4. Stisknìte tlaèítko A-B Functions (Funkce osy A-B).
	5. Stisknìte tlaèítko „Set B Using Heading“ (Nastavit bod B pomocí azimutu).
	6. Zadejte azimut pro osu A-B a stisknìte tlaèítko OK. Pøi nastavování azimutu pamatujte, ˛e 0˚ je sever, 90˚ vÆchod, 180˚ jih, 270˚ západ.
	7. Nová osa A-B se nastaví s pou˛itím zadaného azimutu.
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Last Pass“ (Poslední prùjezd).
	2. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Vzhledem k tomu, ˛e je zvolena trasa posledního prùjezdu, není tøeba nastavovat osu A-B a lze neprodlenì zaèít aplikovat produkt.
	7. Po pøíjezdu na konec trasy a otoèení vozidla pøístroj Envizio Plus zjistí nejbli˛ðí zmapovanou plochu a pou˛ije ji jako vedení pro následující øádek.
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Pivot“ (Kruhová).
	2. Stisknutím tlaèítka „OK“ pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Nyní bude tøeba nastavit bod A, aby systém vìdìl, kde je umístìn poèáteèní bod kruhu. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	7. Nyní je tøeba nastavit bod B. Pøejete-li si nastavit bod B, stisknìte zelené pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce.
	8. Zobrazí se vodicí èáry, které budou smìøovat dovnitø nastaveného kruhu nebo oblouku.

	Pou˛ívání funkce AccuBoom
	Pou˛ívání funkce Autoboom
	Pou˛ívání konzoly Raven
	Pou˛ívání konzoly sítì CAN Raven
	Otevøení starÆch úloh
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu).
	2. Zobrazí se obrazovka „Select Log File“ (Volba souboru záznamu). Zvolte úlohu, kterou si pøejete otevøít. Stisknìte tlaèítko OK nebo se stisknutím tlaèítka Cancel (Storno) vra˝te na hlavní obrazovku.
	3. Úloha se otevøe. Nyní lze pokraèovat v úloze.

	Osy A-B
	Ulo˛ení osy A-B
	1. Po nastavení osy A-B stisknìte tlaèítko nabídky.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Zobrazí se tøi mo˛nosti. Stisknìte tlaèítko „Save A-B“ (Ulo˛it osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Save A-B Line“ (Ulo˛it osu A-B). Stisknutím tlaèítka OK lze zachovat vÆchozí název, kterÆ ose pøiøadil ...
	5. Osa je nyní ulo˛ena a lze ji pou˛ít pozdìji.

	Naètení osy A-B
	1. Po spuðtìní nové úlohy s pøímÆm vedením, vynulování osy A-B nebo naètení pøedchozí úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Stisknìte tlaèítko „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B). Zvolte ulo˛enou osu A-B ze seznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Osa A-B je nyní naètena pro aktuální úlohu.


	Konfiguraèní stránky
	Swath Configuration (Konfigurace øádku)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Swath Configuration“ (Konfigurace øádku).
	2. Zobrazí se obrazovka „Swath Width“ (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo levé èervené ðipky lze zvÆðit nebo sní˛it ðíøku øádku v krocích po 10 nebo 1. Po nastavení po˛adované hodnoty stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí).
	3. Zobrazí se obrazovka Antenna Position (Poloha antény). Pomocí èervenÆch ðipek lze nastavit polohu antény. Po dokonèení stisknìte tlaèítko „OK“.

	Boom Configuration (Konfigurace postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Boom Configuration“ (Konfigurace postøikovaè...
	2. Pomocí èervenÆch ðipek zvolte poèet postøikovaèù. Stisknìte tlaèítko Next (Dalðí).
	3. Pro automatickou konfiguraci ðíøek postøikovaèe stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	4. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Widths (Automatická konfigurace ðíøek postøikovaèe). Pro úpravu ðíøky na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	5. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte ðíøku pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	6. Pro automatickou konfiguraci umístìní postøikovaèù stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	7. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Locations (Automatická konfigurace umístìní postøikovaèù). Pro úpravu umístìní postøikovaèù na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	8. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte vzdálenost od antény pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	9. Po dokonèení konfigurace vðech postøikovaèù se zobrazí obrazovka Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) s novÆmi hodnotami nastavení.

	Lightbar Configuration (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	2. Zobrazí se obrazovka „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	3. Pro zmìnu vzdálenosti odsazení pro indikátor LED stisknìte èíslo indikátoru LED nebo pole pod ním. Kolem èíslice se zobrazí r...

	Zapnutí externí svìtelné signalizaèní liðty
	1. Stisknìte tlaèítko „External Lightbar“ (Externí svìtelná signalizaèní liðta). Vzhledem k tomu, ˛e externí svìtelná signalizaèní liðta je vybavena více indikátory LED ne˛ svìtelná signalizaèní liðta na obrazovce, rozsvítí se dalðí indikátory LED.
	2. Zobrazí se tlaèítko pro zapnutí a vypnutí externí svìtelné signalizaèní liðty a tlaèítko pro zapnutí a vypnutí funkce náklonu.
	3. Stisknìte tlaèítko „Enable External Lightbar“ (Zapnout externí svìtelnou signalizaèní liðtu).
	4. Externí svìtelná signalizaèní liðta je nyní zapnuta. Nyní je tøeba vrátit se pøed zapnutím snímaèe náklonu na hlavní obrazovku. Lze to provést dvojím stisknutím tlaèítka OK a tlaèítka Done (Dokonèit).

	Nastavení funkce náklonu
	1. Na obrazovce „External Lightbar Setup“ (Nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty) stisknìte tlaèítko „Enable Tilt Sensor“ (Zapnout snímaè náklonu).
	2. Bude tøeba vyèkat, dokud systém neprovede stabilizaci náklonu. Bude to trvat zhruba 25 - 30 vteøin.
	3. Jakmile se pøestane zobrazovat zpráva, nastavte vÆðku antény (v palcích) stisknutím èervené ðipky nahoru nebo dolù a pomocí k...
	4. Mo˛nosti Current Tilt Reading (Aktuální odeèet náklonu) a Calibrated Tilt Reading (Odeèet náklonu po kalibraci) nyní mohou zobrazovat rùzné údaje (pokud nebyl náklon pùvodnì nulovÆ).
	5. Stisknìte tlaèítko OK. Dalðím stisknutím tlaèítka OK ukonèete nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty. Nyní dalðím stis...

	Boom Control (Ovládání postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „Boom Control“ (Ovládání postøikovaèe).
	3. Zobrazí se obrazovka „Boom Control Setup“ (Nastavení ovládání postøikovaèe). Stisknìte nìkterou z mo˛ností, které jsou k disp...

	Nastavení funkce AccuBoom
	1. Stisknutím tlaèítka „Booms“ (Postøikovaèe) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Boom Selection (Volba postøikovaèe funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze zvolit, které postøikovaèe si u˛ivatel pøeje ovládat pomocí funkce AccuBoom.
	2. Stisknutím tlaèítka „Spray Zones“ (Zóny postøikování) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Spray Zones (Zóny postøikování funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze vytvoøit, zmìnit a odstranit mapy zóny postøikování.
	1. Stisknìte tlaèítko Create New Zone Map (Vytvoøit novou mapu zóny).
	2. Zadejte název mapy zóny postøikování a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky v dolním pravém rohu obrazovky a stisknìte postupnì tlaèítko Field Boundary (Hranice pole) a Record Field Boundary (Zaznamenat hranici pole).
	4. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Zahajte záznam hranice pole. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	6. Hranice pole se zobrazí na obrazovce.
	7. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record No Spray Zone (Záznam zóny bez postøikování).
	8. Zahajte záznam zóny bez postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	9. Zóna bez postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	10. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record Spray Zone (Záznam zóny postøikování).
	11. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	12. Zahajte záznam zóny postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam). Zóna postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	13. Stisknutím tlaèítka nabídky a volbou mo˛nosti Save and Exit (Ulo˛it a ukonèit) ulo˛te a zavøete mapu.
	Boom Control Hardware (Pøísluðenství pro ovládání postøikovaèe)
	1. Boom Sense Wire (Kabel snímání postøikovaèe) - slou˛í k automatickému zapnutí a vypnutí pokrytí pøi zapnutí a vypnutí hlavního spínaèe, pokud je hlavní spínaè pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe pøístroje Envizio.
	2. On-Screen Vehicle Arrow (³ipka vozidla na obrazovce) - slou˛í k zapnutí a vypnutí mapy pokrytí pøi stisknutí ikony ðipky vozidla na obrazovce.
	3. AccuBoom Master Switch (Hlavní spínaè funkce AccuBoom) - slou˛í k zobrazení pokrytí podle hlavního spínaèe funkce AccuBoom v pøípadì, ˛e je hlavní spínaè fyzicky pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe funkce AccuBoom.
	4. Raven Serial Console (Sériová konzola Raven) - pøi volbì této mo˛nosti se bude pou˛ívat stávající konzola Raven k získání aplikovaného dávkování. MUSÍ BÅT PØIPOJEN HLAVNÍ SPÍNAÈ, SPÍNAÈE POSTØIKOVAÈE MUSÍ BÅT VYPNUTY.
	5. CAN System (Systém CAN) - pøi volbì této mo˛nosti bude systém moci pou˛ívat øízení funkce AccuBoom a Autoboom. TUTO MO˙NOST JE TØEBA PØED POU˙ITÍM FUNKCE ACCUBOOM NEBO AUTOBOOM ZAPNOUT.
	6. Boom Node/CAN Console (Uzel postøikovaèe a konzola CAN) - tuto mo˛nost zvolte pøi pou˛ití pøístroje Envizio Plus s konzolou ø...

	Navigation Screen Background (Pozadí navigaèní obrazovky)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Pro barvu pozadí navigaèní obrazovky jsou k dispozici dvì mo˛nosti, bílá nebo èerná. Stisknutím tlaèítka „Nav Screen Background“ (Pozadí navigaèní obrazovky) lze tato dvì nastavení pøepínat. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	File Management (Správa souborù)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „File Management“ (Správa souborù).
	3. Zobrazí se obrazovka „File Management“ (Správa souborù). Zvolte nìkterou z dostupnÆch mo˛ností nebo se stisknutím tlaèítka „Cancel“ (Storno) vra˝te na obrazovku „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).

	Install Program Update (Instalace aktualizace programu)
	1. Pøipojte pamì˝ové zaøízení USB k jednomu z portù USB pøístroje Envizio Plus, které jsou vyobrazeny na následujícím obrázku.
	2. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	3. Po detekci pamì˝ového zaøízení USB se zobrazuje text „Installer: \Hard Disk\installer.exe“ vedle tlaèítka „Install Program Up...
	4. Aktualizace se instaluje automaticky. Zobrazí se vÆzva k restartování systému Envizio Plus. Vypnìte systém pomocí spínaèe napájení a znovu jej zapnìte. Aktualizace je nyní nainstalována.


	TimeZone Settings (Nastavení èasového pásma)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Timezone Settings“ (Nastavení èasového pásma).
	3. Zobrazí se stránka Timezone Settings (Nastavení èasového pásma). Stisknutím tlaèítka „Daylight Savings Time“ (Letní èas) nebo „Timezone“ (Èasové pásmo) lze pøepínat mezi dvìma volbami pro ka˛dou mo˛nost. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko OK.
	4. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	Display Units (Jednotky zobrazení)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Display Units“ (Jednotky zobrazení), dokud se nezobrazí po˛adovaná jednotka zobrazení, buï anglická, nebo metrická.
	3. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Adjust Brightness (Úprava jasu)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Adjust Brightness“ (Upravit jas).
	3. Zobrazí se obrazovka „Brightness Settings“ (Nastavení jasu). Na této obrazovce lze nastavit jas podsvícení displeje a svìteln...
	4. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení znovu stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Select Language (Volba jazyka)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Select Language“ (Zvolit jazyk), dokud se nezobrazí po˛adovanÆ jazyk. Lze zvolit angliètinu, ðpanìlðtinu nebo portugalðtinu.
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Demo Mode (Demonstraèní re˛im)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Demo Mode“ (Demonstraèní re˛im). Stisknutím tlaèítka lze pøepínat mezi demonstraèním souborem, ulo˛enÆm v interní pamìti, a mo˛ností „Demo Mode OFF“ (Demonstraèní re˛im vypnut).
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. VÆchozí nastavení mo˛nosti Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) je „LOW“ (Nízké). Nastavení funkce lze zmìnit pøechodem na krok 3 ní˛e. Pokud si pøejete ponechat nastavení ve stávajícím stavu, stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).
	3. Stisknìte tlaèítko „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení). Zobrazí se obrazovka „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení).
	4. Stisknìte krou˛ek u po˛adované mo˛nosti vyhlazování.
	5. Po dokonèení volby mo˛nosti vyhlazování stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit). Aktuální nastavení se zobrazí vedle tlaèítka Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) na obrazovce Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).

	TM1 Tilt Sensor (Snímaè náklonu TM1)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí), dokud se nezobrazí obrazovka Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).
	2. Na obrazovce TM1 Tilt Sensor Setup (Nastavení snímaèe náklonu TM1) lze zapnout snímaè náklonu, upravit polaritu, provést kalibraci a upravit vÆðku antény.



	Vypnutí
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost Shut Down (Vypnout).
	2. Zobrazí se obrazovka Shut Down (Vypnout). Stisknutím tlaèítka „Yes“ (Ano) lze vypnout systém.
	3. Zobrazí se zpráva s oznámením, ˛e systém nyní lze vypnout spínaèem napájení na boku pøístroje.

	Pohled shora
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Birds Eye View“ (Pohled shora).
	2. Zobrazí se obrazovka „Birds Eye View“ (Pohled shora), která shora zobrazuje pole a vozidlo.

	Kontrolní mapa pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole).
	2. Zobrazí se obrazovka „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole) která ukazuje celé pole a pokrytí.

	Hranice pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Record Field Boundary“ (Zaznamenat hranici pole). Zobrazení èerveného pole s textem „Boundary Rec“ (Záznam hranice) signalizuje, ˛e systém zaznamenává hranici.
	3. Po pøíjezdu na konec hranice pro dané pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“, „Field Boundary“ (Hranice pole) a „End Boundary“ (Konec hranice), viz následující obrázek.
	4. Hranice pole se ulo˛í se stejnÆm názvem, jakÆ má úloha.
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Load Field Boundary“ (Naèíst hranici pole). Zobrazí se obrazovka „Select Field Boundary“ (VÆbìr hranice pole). Zvolte hranici pole (podle názvu úlohy) a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Pro zobrazení hranice pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“ a „Field Map Review“ (Kontrola mapy pole). Hranice se zobrazí modøe, èervenÆ symbol signalizuje polohu vozidla.

	Funkce automatického ukládání
	Systémová pamì˝
	Interní pamì˝
	Pamì˝ové zaøízení USB

	Indikátory LED pøístroje Envizio Plus a obsluha systému
	Indikátory LED svìtelné signalizaèní liðty
	Indikátory LED provozu systému

	Schémata systému
	Kabely externí svìtelné signalizaèní liðty:
	Kabely DGPS:
	Rùzné díly:

	Hardware systému
	Øeðení potí˛í
	Údr˛ba
	Filtr





<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice




