Installations- och anvandarhandbok

T
A'4
)
-
D
>
7z
4
-
el
(o
O
N
>
=
LLI







Grattis till kopet av Envizio Plus navigeringssystem! Det hir systemet dr den
allra frimsta guidningslésningen med en mangd olika guidningsmonster,
indikatorer i kombination med guidning pa skdrmen, dataloggning och
mycket mer.

Tack for att du har kopt Envizio Plus navigeringssystem med en méngd
guidningsmdnster, indikator i kombination med guidning pé skidrmen,
dataloggning och mycket mer. Vi sétter iging med installationen av ditt nya
navigeringssystem:

1.Studera bilder av och kopplingsdiagram for Envizio Plus sa att du kénner

till enhetens kablar, anslutningar, portar, monteringshallare, osv. De finns

langst bak i den hir handboken.

2.Leta upp en séker, vil synlig installationsplats i maskinens hytt och
installera RAM-monteringsféstet i hytten.

3.Vilj alternativ for stromforsorjning och dragning av stromkabel.

4.Bestidm dig for en siker dragning av Envizio Plus-konsolens kabel.

5.Fast Envizio Plus vid RAM-monteringsféstet.

6.Nu &r du klar for forsta start av Envizio Plus. Tryck pa strombrytaren pa
sidan av Envizio Plus och folj driftsinstruktionerna i den hér handboken.

Forsta start

Efter forsta start av ditt Envizio Plus-system far du en uppmaning om att
gora tva konfigurationsinstdllningar. Nar de hér tva instdllningarna har gjorts
ar Envizio Plus klart for anvéndning. Du behover inte gora de tva
instéllningarna igen - bara forsta gangen du slér pa systemet. Om du vill
@ndra instéllningarna vid ett senare tillfdlle kan du gora det pa



konfigurationssidorna som du far mer information om langre fram i
handboken.

Starta Envizio Plus-systemet

1. Tryck pé strombrytaren for att sla pa Envizio Plus-systemet.

2. Den forsta skarmbilden vid inledande start, Swath Width (Sparbredd),
visas. Vidror antingen 10 eller 1 och sedan den réda hoger- eller
vinsterpilen for att antingen dka eller minska sparbredden med steg om
10 eller 1. Nér du har angivit 6nskad siffra vidror du Next (Nésta.)




3. Den andra skdrmbilden vid inledande start, Antenna Position
(Antennposition), visas. Vidror antingen 10 eller 1 och sedan den réda
hoger- eller viinsterpilen eller den réoda uppait- eller nedétpilen for att
antingen hoja eller sdnka antennpositionen i steg om 10 eller 1. Nér du
har angivit 6nskad siffra vidror du OK.

Distance Of Swath
ghte om Antenna

Praktiska tips:

*  Normalt stélls antennpositionen in i
forhallande till tillimpningens plats.

*  Om du vidror Cancel (Avbryt) pa nagon av de
tva
konfigurationsskdrmarna ovan far du ett
meddelande om att ange uppgifterna igen
nista gang du slar pa Envizio Plus-systemet.

e Det hér ér den totala bombredden for
guidning. Om du vill konfigurera enskilda
bommar ldser du
konfigurationsavsnittet.

4. Startskdrmen visas och du kan paborja guidning.



Omriden pa startskiirmen
Home Page
01:42:04 PM
Job not started. @

10.

NN

e space - -
Log -

GPS Status (GPS-status) - Visar en gron kryssmarkering om GPS
detekteras och i annat fall ett rott X. Vidror ikonen om du vill visa skdrmbilden
GPS Status och instdllningen Auto Detect (Automatisk detektering). Ett gult
forsiktighetsmeddelande kan ocksa visas.

File Space Status (Status for filutrymme) - Visar hur mycket
internminne som &r ledigt, savil som minnesstatus for USB-lagringsenheten om en
sadan har kopplats in. En gron kryssmarkering visas om minnesutrymmet dr OK,
en gul varning om det bara finns lite minne och ett rétt X om minnesutrymmet &r
slut. Vidror ikonen for att visa hur mycket av minnet som kvarstar.

Log Status (Loggstatus) - En gron kryssmarkering visar att loggstatusen
dr On (P4) och att en tdckningskarta sparas i internminnet. Ett rott X visar att
jobbet inte loggas. Vidror ikonen for att aktivera eller avaktivera loggning.
Screen Name and Time (Skirmbildens namn och tid) -
Visar den aktuella skdrmbildens namn och tid. Obs! Tiden é&r bara tillgénglig
om Envizio Plus-systemet tar emot RMC- eller ZDA NMEA-meddelanden.
Job Status (Jobbstatus) - Visar jobbets aktuella status, sdvil som
jobbnamnet (om ett jobb har startats).

Start Guidance (Starta guidning) - Startar nya jobb. Vidror knappen
Start Guidance om du vill starta ett nytt jobb.

Open Old Job (Oppna gammalt jobb) - Oppnar ett tidigare eller befintligt
jobb. Vidrér knappen Open Old Job om du vill visa och vélja befintliga jobb.
Shut Down (Sting av) - Stinger av systemet. Vidrér knappen Shut Down
om du vill stinga av systemet.

Configuration Pages (Konfigurationssidor) - Vidror knappen
Configuration Pages om du vill visa och/eller dndra konfigurationsinstéllningar for
Swath Configuration (Sparkonfiguration), Antenna Position (Antennposition), Lightbar
Configuration (Ljusrampskonfiguration), Boom Control (Bomkontroll), Screen
Background (Skdrmbakgrund), File Management (Filhantering), Program Updates
(Programuppdateringar), Time Zone Settings (Tidszonsinstéllningar), Display Units
(Visningsenheter), Brightness Settings (Ljusstyrkeinstillningar), Language Settings
(Sprakinstéllningar), Demo Mode (Demolédge), Guidance Page Smoothing (Utjimning
for guidningssidan) och TM1 Tilt Sensor (TM1-lutningsgivare).

Software Version (Programvaruversion) - Visar aktuell
programvaruversion for Envizio Plus-systemet.
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Statussymboler

Foljande symboler kan visas pé startskdrmen. De hanfor sig till
status for GPS, filutrymme eller loggfiler.

Ikonnamn

Beskrivning

Gron kryssmarkering: Den hér delen av
systemet fungerar normalt/ar aktiverat och alla
driftsforutséttningar ar uppfyllda.

Gult forsiktighetsmeddelande: Den hér delen
av systemet tar emot en varning. Driften kan
fortsitta med forsiktighet. Vidror den hér ikonen
for att visa systemvarningen.

Rott X: Systemet har ett problem inom det hér
omrédet eller anvdndaren har valt att inte
anvédnda funktionen. Problemet kan behdva
atgédrdas innan driften kan fortsitta. Vidror den
hér ikonen for att visa systemproblemet.




Funktioner och omriden pa jobbskidrmbilden

swath: 1 &
ZMPH: 5.8 /0 . 0
Spérnummer eller lige pplied: 0.1 Avstaitd till linje

Hastighet, kurs dver
mark (COG), eller
virden (vid
anvindning av en
Raven-konsol.
(vidror for att
vixla)

4

Viixla till det hir guidningsmonstret

‘Swath: LAST

coa: 182° 2 . 1 R
Mpplied: 1.5 e

Téckningsomrade

Avstand till linje

\S;:wath: 1
ate1: Rt 5.5 Ra 5.7
Applied: 0.1

Vidror for att aktivera
asidosittande av AccuBoom
vid anvindning av ett CAN-system



Skiarmens ikoner

Foljande skdrmikoner visas pa skarmbilden Guidance (Guidning).

Ikonnamn Beskrivning

L Menyknapp: Visar aktuella menyalternativ for
jobbet nér du vidror ikonen.

-

Rakt A-B-moénster: Ger mojlighet att vixla till
rakt A-B-monster fran det monster du kor for
nirvarande genom att vidrora ikonen.

»—m

m Monster vid senaste pass: Ger mdjlighet att
' 8 vixla till moénstret vid senaste passet fran det
monster du kor for ndrvarande genom att
vidrora ikonen.

= Cirkelménster: Ger mojlighet att véxla till
® cirkelmdnster fran det monster du kor for
ndrvarande genom att vidrora ikonen.

=) Zooma ut: Ger moéjlighet att zooma ut fran
j féltet eller omradet genom att vidrora ikonen.

@ Zooma in: Ger mojlighet att zooma in féltet
j eller omradet genom att vidrora ikonen.

Ikon for bomavkinning: Den hér ikonen visar
D bommens status, dér gront dr Pa och rott ar Av.

Fordonsikon: Pilens spets representerar
i fordonets antennposition och var den r i
! forhallande till korsparet, faltet, osv. Om din
konfiguration av bomavkanningen &r instélld
som Touch Vehicle Arrow (Vidror
fordonspilen) méste du vidrora ikonen for att sla
pé och av tidckningskartan.




SmarTrax-ikon: Den hér ikonen visar status
for SmarTrax-systemet, dar gront betyder att
systemet dr P4 och ett rott X betyder att
systemet dr Av.

Autoboom-ikoner:
Autoboom &r pa och bdda bommarna dr pa.

Autoboom ér pa, den vénstra bommen &r pa, den
hogra bommen &r av.

Autoboom &r pa, den védnstra bommen ar av, den
hdégra bommen é&r pa.

Autoboom &ir pad men bdda bommarna &r av.

BBREE =@

Autoboom &r av och bada bommarna &r av.

Swath: 1
MPH: 5.8
Applied: 0.1

Vidror Autoboom-ikonen for att visa
konfigurationssidan for Autoboom



Starta guidning

1. P4 startskdrmen vidror du Start Guidance (Starta guidning).

Home Page
01:42:04 PM

Job not started.

A —
n -

Log

L

2. Vidror ett av de tre tillgédngliga monstren (i tabellen nedan finns
monsterbeskrivningar).

Select
Pattern

Mbonster Beskrivning

Rakt Ett rakt A-B-linjemonster for parallell guidning.
Cirkel Ett 360-gradersmonster (eller cirkelmonster).
Last Pass Guidning som baseras pa den senast korda passet.
(Senaste pass)

Praktiska tips: Envizio Plus-systemet ger mojlighet att
spara upp till 100 A-B-linjer. I avsnittet Spara en A-B-
linje finns mer information.



3.

Tryck pa OK for att ga vidare med det systemgenererade filnamnet eller
vidrér Change Name (Andra namn) om du vill skriva in ett namn pa filen.

Select
Job File Name

Job File Name

JOB-20060928-1342

Job File Name

Praktiska tips:

Standardfilnamnet innehéller datum och tid enligt
vad som tagits emot av GPS. Uppgifterna visas
bara om loggstatusen dr Pa. Om du har glomt att
stdlla in loggstatusen som Pé kan du ga tillbaka till
startskdrmen och sla pa den nér som helst under
jobbet. Du fér sedan en uppmaning om att ge filen
ett namn.

Om du viéljer att skriva in ett eget namn pa filen
kan du anvénda pekplattan och skriva filnamnets
bokstéver. Pekplattans bokstéver (visas nedan)
fungerar pa liknande sétt som bokstéverna pé en
telefon. Du vidror exempelvis knappen ABC en
géng for A, tre ganger for C, osv. Nér du har skrivit
in namnet vidrér du OK.



4.  Om du anvénder ett CAN-system visas skdrmbilden Start Job Options
(Alternativ vid start av jobb). Markera om du kommer att anvénda
AccuBoom (och om du anvénder en sprutzonskarta) eller AutoBoom for
jobbet och tryck sedan pa OK for att starta jobbet.

Start Job
Options

@ Use AccuBoom For This job

O Use AccuBoom Spray Zone Map

@ Use AutoBoom For This job

5. Skédrmbilden Using AutoBoom (Anvinda AutoBoom) visas. Tryck pa
OK om du vill granska AutoBoom-instéllningarna.

Using
AutoBoom

You must now review your AutoBoom Settings

6. Skdrmbilden AutoBoom Setup (AutoBoom-instéllning) visas. Vilj
Onskade instdllningar och tryck pa Done (Klar) nir du ar klar.

AutoBoom
Setup
AutoBoom 3 @ ;
®On O Left: UltraGlide
Q Right: O PowerGlide+

Current | .q999 R:9999  Sensor | .g999 R:9999
Pressure Height

Sensor
Height

9999

©]=]
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Stilla in A-B-linjemdnstret

1. Om du har valt rakt monster maste du nu stélla in A-B-linjen. Nér du dr
klar att stdlla in punkt A vidrér du den grona rutan Set A pé skdrmbilden.

swath: Set A 2

M_PHE 5.8 0_0

=®
~®
-~
—~
([]])

2. Direfter stéller du in punkt B. Vidror den grona rutan Set B pa
skdrmbilden for att stélla in punkt B.

swath: Set B

MPH: 5.8 0.0

poo7
3. Nar du har stéllt in A-B-linjen baseras parallell guidning pa den hér
inledande linjen.

-~
—~
([]])

|

Swath: 1 2
MPH: 5.8 00
Applied: 0.1




Stilla in en A-B-linje efter riktning

1. Vidrér omradet Speed/Course Over Ground (Hastighet/Kurs 6ver mark)
for att dndra instdllningen till COG.

2. Vidrdr den grona rutan Set A pa skdrmbilden for att stilla in punkt A.

Vidrér menyknappen.

4. Vidror A-B Functions (A-B-funktioner).

swath: Set B
coa: 0°
Applied: 0.0

[O8)

5. Vidror Set B Using Heading (Still in B med hjilp av riktning).

6. Ange riktningen for A-B-linjen och vidror OK. Nar riktningen stills in
bor du ténka pa att 0 grader ar norr, 90 grader ar ost, 180 grader ar syd
och 270 grader &r vist.

Enter Heading For A-B Line
40

7. Den nya A-B-linjen stills in med angiven riktning.

Swath: 1

coa: 40° 1 _4

Applied: 04

13



Stilla in monster vid senaste pass

1. P4 startskdrmen viljer du Start Guidance (Starta guidning). Vilj sedan
Last Pass (Senaste pass) som monster.

2. Vidror OK for att gé vidare med det systemgenererade filnamnet eller
vidrér Change Name (Andra namn) om du vill skriva in ett namn pa filen.

3. Om du anvénder ett CAN-system visas skdrmbilden Start Job Options
(Alternativ vid start av jobb). Markera om du kommer att anvénda
AccuBoom (och om du anvinder en sprutzonskarta) eller AutoBoom for
jobbet och tryck sedan pd OK for att starta jobbet.

Start Job
Options

@ Use AccuBoom For This job

O Use AccuBoom Spray Zone Map

@ Use AutoBoom For This job

4. Skidrmbilden Using AutoBoom (Anvénda AutoBoom) visas. Tryck pa
OK om du vill granska AutoBoom-instéllningarna.

Using
AutoBoom

You must now review your AutoBoom Settings




5. Skédrmbilden AutoBoom Setup (AutoBoom-instéllning) visas. Vilj
Onskade instdllningar och tryck pa Done (Klar) nér du &r klar.

AutoBoom
Setup
@ BuicHoom O Lett: @ UltraGlide
O Right: O PowerGlide+

Current ) .g999 R:9999  SeNSOr | .9999 R:9999
Height

Pressure

Sensor
Height

9999

6. Eftersom du har valt monstret vid senaste pass behdver du inte stélla in
en A-B-linje, utan kan starta anvidnda produkten direkt.

swath: LAST &
MPH: 5.8 ——
Applied: 0.1

Kom ihag: Tackning (eller bom) maste vara pd om
du vill ha guidning. Guidningen baseras pa
nirmsta omrade med "tdckning".
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7.

Nér du kommer till slutet av passet och vénder fordonet detekterar
Envizio Plus det ndrmsta kartlagda omradet och anvinder det som
végledning for nésta korspér.

Swath: LAST

mpH: 10.4 1.8

Applied: 1.8

Stilla in cirkelmonstret

1.

Pa startskdrmen vidror du Start Guidance (Starta guidning). Vilj
sedan Pivot (Cirkel) som monster.

Vidrér OK for att gé vidare med det systemgenererade filnamnet eller
vidrér Change Name (Andra namn) om du vill skriva in ett namn pa filen.

Om du anvénder ett CAN-system visas skdrmbilden Start Job Options
(Alternativ vid start av jobb). Markera om du kommer att anvinda
AccuBoom (och om du anvéander en sprutzonskarta) eller AutoBoom for
jobbet och tryck sedan pa OK for att starta jobbet.

Start Job
Options

@ Use AccuBoom For This job

O Use AccuBoom Spray Zone Map

@ Use AutoBoom For This job




4. Skédrmbilden Using AutoBoom (Anvénda AutoBoom) visas. Tryck pé
OK om du vill granska AutoBoom-instéllningarna.

Using
AutoBoom

You must now review your AutoBoom Settings

5. Skédrmbilden AutoBoom Setup (AutoBoom-instéllning) visas. Vilj
onskade instdllningar och tryck pa Done (Klar) nir du ar klar.

AutoBoom
Setup
AutoBoom 3 @ ;
@’ Bu O Lett UltraGlide
O Right: O PowerGlide+
Current

L:9999 R:9999  SeNsOr | .9999 R:g999
Pressure Height

Sensor
Height

9999

17



6.

Nu maéste du stélla in punkt A sé att systemet vet var startpunkten i
cirkeln finns. Nér du &r klar att stélla in punkt A vidrdr du den grona
rutan Set A pé skdrmbilden.

swath: Set A 2
MPH: 5.8 ——
Applied: 0.0

Viktigt! For ndrvarande kréver det har monstret
inte att ett fullstdndigt cirkelmdnster kors for att du
ska fa guidning, men ju langre du kor innan punkt
B stills in, desto mer exakt blir guidningen.

Nu behover du stélla in punkt B. Nér du &r klar att stélla in punkt B
vidror du den grona rutan Set B pé skdrmbilden.

swath: Set B &)
MPH: 8.1 —

Guidningslinjerna visas nu mot insidan av den cirkel eller bage som du

nyss stillde in.



Anvanda AccuBoom

Funktionen AccuBoom innebér att bommarna sprutar automatiskt. Med den
hir funktionen kan du stilla in sprutzoner/zoner utan sprutning pa faltet. Du
maste ha en CAN AccuBoom-sats installerad for att kunna anvénda
funktionen. Pa konfigurationssidorna finns mer information om hur du
anvénder och konfigurerar funktionen.

Anvinda Autoboom

Funktionen Autoboom innebar automatisk kontroll av bomhgjden. Med den
hér funktionen kan du stilla in bommarna sa att de automatiskt justeras till
ratt hojd pa faltet. Du maste ha en CAN AutoBoom-sats installerad for att
kunna anvénda funktionen. P& konfigurationssidorna finns mer
information om hur du anvénder och konfigurerar funktionen.

Anvinda en Raven-konsol

Om du anvénder en Raven-konsol for att datalogga information i Envizio
Plus-systemet har du mojlighet att visa hastighetsinformation pa
guidningsskidrmbilden. Om du trycker pa omradet MPH tvé génger visas
hastighetsinformation med upp till fem olika hastigheter. Guidningsomradet
har dven ett "mélat" utseende for att visa hastigheten inom olika omréden
enligt vad som loggas i Raven-konsolen. I avsnittet Funktioner och
omriden pa jobbskirmbilden finns mer information om funktionen.

Kom ihag: Om du viljer en seriell konsol MASTE
konsolen som du anvénder ha en seriell port. Om du
véljer en CAN-konsol behover den INTE ha en seriell
port.

Anvanda en Raven CAN-konsol

Om du anvénder en Raven-konsol for att datalogga information i Envizio
Plus-systemet har du mojlighet att visa hastighetsinformation pa
guidningsskdrmbilden. Om du trycker pa omradet MPH tva génger visas
hastighetsinformation med upp till fem olika hastigheter. Guidningsomréadet
har dven ett "méalat" utseende for att visa hastigheten inom olika omréden
enligt vad som loggas i Raven-konsolen. I avsnittet Funktioner och
omraden pa jobbskdrmbilden finns mer information om funktionen.
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Oppna gamla jobb

Genom att vidréra knappen Open Old Job (Oppna gammalt jobb) kan du
vélja mellan jobb som har lagrats i systemets internminne.

Praktiska tips: Om du vill 6ppna ett jobb som lagras i
ett externt minne (USB-lagringsenhet) maste du forst
Load Jobs from External Memory (Ladda jobb fran
externt minne). [ avsnittet Hantera jobbfiler finns mer
information.

1. P4 startskirmen viljer du Open Old Job (Oppna gammalt jobb).

Home Page
01:42:04 PM
GPS

Job not started.

Log
2. Skédrmbilden Select Log File (Vilj loggfil) visas. Markera jobbet som
du vill 6ppna och vidrér OK eller vidror Cancel (Avbryt) for att ga

tillbaka till startskdrmen.

Select
Log File
JOB-20060926-0834

JOB- =1504
OB-20060928-134;

3. Jobbet 6ppnas. Nu kan du fortséitta med jobbet.

Praktiskt tips: Det gér inte att Oppna tidigare jobb
som sparades innan den inbyggda programvaran
Envizio Plus installerades.

20



A-B-linjer

Spara en A-B-linje
Nar du har stéllt in en A-B-linje kan du spara den i minnet for anvéndning
vid ett senare tillfdlle. Spara en A-B-linje:

1. Nér du har stéllt in en A-B-linje vidror du menyknappen.

swath: 1 2
MPH: 5.8 0_0
Applied: 0.1

P &
2. Vidror knappen A-B Functions (A-B-funktioner).
3. Tre alternativ visas. Vidror Save A-B (Spara A-B).

Swath: 1

MPH: 5.8 0_0

Applied: 0.1

4. Skirmbilden Save A-B Line visas. Tryck pa OK om du vill behélla
standardnamnet som systemet ger linjen eller vidror Change
Description (Andra beskrivning) om du vill skriva in ett eget namn pa
linjen och vidrér sedan OK.

Save
A-B Line

A-B Description

20060928-1345

21



5. Da sparas linjen och den gér att anvénda vid ett senare tillfille.

Ladda in en A-B-linje

Om du har en sparad A-B-linje kan du 6ppna den for anvéndning vid ett
senare tillfdlle. Ladda in en sparad A-B-linje:

1. Efter att du antingen har startat ett nytt "rakt" jobb, aterstéllt en A-B-
linje eller laddat in ett tidigare jobb vidrér du menyknappen.

swath: Set A
MPH: 5.8
Applied: 0.0

RO

2. Vidrdr knappen A-B Functions (A-B-funktioner).
3. Vidror Load A-B Line (Ladda in A-B-linje).

swath: Set A
MPH: 5.8
Applied: 0.0

0.0

;ﬂ ;ﬁ

4. Skédrmbilden Load A-B Line visas. Markera en sparad A-B-linje pa

listan och vidror OK.

ENVZID.

|

Load
AB Line

20060928-1345
20060628-1504

<[20060118-1546_>

)

5. A-B-linjen laddas in for aktuellt jobb.

22



Konfigurationssidor

Pa skdrmbilden Configuration Pages (Konfigurationssidor) kan du
konfigurera manga komponenter i Envizio Plus-systemet. Du nar
skdrmbilden Configuration Pages genom att vidrora knappen Configuration
Pages pa startskdrmen.

Home Page
01:42:04 PM
GPS

Job not started.

()
w
o
()
Q
]

Log

Det finns fem konfigurationssidor med olika alternativ. Du navigerar bland
konfigurationssidorna genom att vidrora knappen Next (Nésta) for att
komma till alla konfigurationsalternativ. Om du vill konfigurera ett
alternativ vidror du det. Har f6ljer en lista 6ver konfigurationsalternativ som
visas pé de olika sidorna:

Konfigurationssida 1 Konfigurationssida 2
Konfiguration av korspér Bomkontroll

Bomkonfiguration Bakgrund pa navigeringsskdrmen
Konfiguration av ljusramp Filhantering

Konfigurationssida 3 Konfigurationssida 4

Installera programuppdatering Justera ljusstyrka
Tidszonsinstéllningar Sprékval

Visningsenheter Demolédge

Konfigurationssida 5

Utjamning for guidningssidan

TM1-lutningsgivare

23



Konfiguration av korspar
Anvind den hér skdrmbilden om du vill dndra/stélla in sparbredden:

1.

Pé konfigurationssida 1 vidrér du knappen Swath Configuration
(Konfiguration av kdrspar).

Skdarmbilden Swath Width (Sparbredd) visas. Tryck antingen pa 10
eller 1 och sedan den réda hoger- eller viinsterpilen for att antingen
Oka eller minska sparbredden med steg om 10 eller 1. Nir du har angivit
onskad siffra vidror du Next (Nésta).

Skédrmbilden Antenna Position (Antennposition) visas. Anvand de roda
pilarna for att stélla in antennens position och tryck pa OK nér du ar
klar.

Distance Of Swath

24



Bomkonfiguration

Anvénd den hir skdrmbilden om du vill &ndra/ange antal bommar. Positionen bor
stéllas in 1 forhallande till tillimpningspunkten (vénster/hdger och forut/akterut).

1. Paskdrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Boom
Configuration (Bomkonfiguration). Skarmbilden Boom Configuration
visas med uppgifter om aktuell bominstéllning. Tryck pa Next (Nésta).

Boom
Configuration

Boom Width Distance From Antenna
1 720in (1] 0

D@D

2. Anvénd de roda pilarna for att vélja antal bommar. Tryck pa Next (Nasta).

Boom
Configuration

Number Of Booms

COORE D>
DD

3. Om du vill konfigurera bombredderna automatiskt trycker du pa Yes (Ja).

4. Skédrmbilden Auto Config Boom Widths (Autokonfig av bombredder)
visas. Om du vill justera bredden till ndgot annat &n den automatiska
konfigurationen trycker du pa Yes.

Auto Config
Boom Widths

All booms have been set to the swath width / 2.

Would you like to adjust the widths?
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Anvénd de roda pilarna for att stélla in bredden for varje bom och tryck
pa Next for att gé vidare till nista bom.

Om du vill

Skédrmbilden Auto Config Boom Locations (Autokonfig av
bomplaceringar) visas. Om du vill justera bomplaceringarna till
automatiskt konfigurerade instéllningar trycker du pa Yes.

EWzm. | S

Width: 360in

&
=

Boom
Configuration

Auto Config Boom Locations?

G

Auto Config
Boom Locations

Booms have been aligned end to end centered
on the swath mid-point.

Would you like to adjust the boom locations?

e

konfigurera bomplaceringarna automatiskt trycker du pa Yes.
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8. Anvénd de roda pilarna for att stélla in antennavstandet for varje bom
och tryck pa Next for att g& vidare till ndsta bom.

Distance Of Boom 1
From Antenna
& o > W)
180in Left

Indicates
0 booms are
end-to-end.

@
9. Nér alla bommar har konfigurerats visas konfigurationssida 1
med de nya instéllningarna.
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Konfiguration av ljusramp

Pa den hir skdrmbilden kan du konfigurera ljusrampsinstillningen samt
aktivera en extern ljusramp och lutningsgivaren.

1. Pa skidrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Lightbar
Configuration (Konfiguration av ljusramp).

2. Skédrmbilden Lightbar Configuration visas.

Lightbar
Configuration

Touch an LED below to change its offset distance.
Distances are in feet.

O Reverse LED Direction -
3. Om du vill dndra avvikelsen for en indikator vidrér du indikatorns
nummer (eller féltet under den). Da visas en ruta runt numret och pilar

under den. Tryck pa hoger- eller véinsterpilen for att 6ka eller minska
avvikelsen. Tryck pd OK nér du ér klar med instdllningen av avvikelser.

Lightbar
Configuration

Touch an LED below to change its offset distance.
Distances are in feet.

1 2 3 4 5 L
[TSHN ZONN EONN WSONN WSO onm

[E]—————

Q Reverse LED Direction -
Praktiskt tips: Om du viljer alternativet Reverse LED
Direction (Omvénd indikatorriktning) kastas de
invindiga och externa ljusrampernas indikatorer om sa

att du behover svinga i riktning bort fran indikatorerna
i stdllet for mot dem.
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Aktivera den externa ljusrampen

1.

4,

29

Vidror knappen External Lightbar (Extern ljusramp). Eftersom en
extern ljusramp har fler indikatorer dn ljusrampen pé skdrmen visas fler
indikatorer.

En knapp for att slé pa och av den externa ljusrampen samt en knapp for
att aktivera/avaktivera lutningsfunktionen visas.

Vidror knappen Enable External Lightbar (Aktivera extern ljusramp).

External Lightbar
Setup

External Lightbar is Disabled
Touch an LED below to change its offset distance.
Distances are in feet.

Da aktiveras den externa ljusrampen. Nu maste du gé tillbaka till
startskdrmen innan du aktiverar lutningsgivaren. Vidror
OK tva ganger och sedan Done (Klart) for att gora det.



Stilla in lutningsfunktionen

Viktigt! Du maste aktivera den externa ljusrampen
innan du aktiverar lutningsgivaren och du méste ha
en Raven-ljusramp med lutningskompensation for
att det hér alternativet ska fungera. Den externa
ljusrampen maste ha lutningsfunktionen aktiverad
och TLT-utmatningsmeddelanden instillda pa On
(P4) innan du aktiverar lutningsgivaren via Envizio
Plus-systemet. I anvindarhandboken till
ljusrampen finns information om instéllningar.

Aktivera lutningsgivaren:

1.

2.

Pa skdrmbilden External Lightbar Setup (Instillning av extern ljusramp)

vidror du knappen Enable Tilt Sensor (Aktivera lutningsgivare).

External Lightbar
Setup

External Lightbar is Enabled
Touch an LED below to change its offset distance.

Distances are in feet.

7 8

Du maste vénta tills systemet har stabiliserat 1utn1ngen. Det tar cirka
25-30 sekunder.

RGL Tilt Sensor
Setup

Current Tilt Reading: N/A
Calibrated Tilt Reading:
Please Wait

Anten Stabilizing Tilt

Oin
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Nér meddelandet forsvinner stéiilller du in antennhéjden (i tum) genom
att vidrora de réoda uppat- och nedatpilarna och antingen 1 eller 10 for
stegen. Nar du har stéllt in antennhdjden och befinner dig pa plan mark
vidror du knappen Calibrate to Level Ground (Kalibrera till plan yta).

I Current Tilt Reading (Aktuellt lutningsvérde) och Calibrated Tilt
Reading (Kalibrerat lutningsvirde) kan nu olika siffror visas (om inte
den ursprungliga lutningen var noll).

RGL Tilt Sensor
Setup

Current Tilt Reading: 7°
Calibrated Tilt Reading: 0°

Antenna

@ 120in
Vidrér OK. Vidror OK for att avsluta instéllningen av extern ljusramp.
Direfter vidror du OK igen for att avsluta ljusrampsinstéllningen.
Configuration Page 1 visas. Vidror Done (Klart) for att ga tillbaka till
startskdrmen.




Bomkontroll

P4 den hér skdrmbilden kan du stilla in bomkontroller, t.ex. AccuBoom,

Autoboom, samt bomavkanningen.

1.

Pa skdrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Next.

Skdrmbilden Configuration Page 2 visas.
2. Vidror knappen Boom Control (Bomkontroll).

|

Configuration
Page 2

3.

ccuBoom: Available
utoBoom: Available

: 0 occupyin

Touch Screen

White

4 occupying 2mb
4 occupying Omb
0,

Vidror ett av alternativen som gar att konfigurera (AccuBoom,
Autoboom eller Boom Sense) eller vidror Done for att aterga till
skdrmbilden Configuration Page 2.

Boom Control
Setup

Status:
Zones:

Status:
ode:

Master:

CAN:

Console: Not Enabled

Available
8 Zone Maps defined

Available/ON
PowerGlide+

Boom Sense Wire

Not Enabled

Skdrmbilden Boom Control Setup (Instdllning av bomkontroll) visas.
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AccuBoom-instillning

Om du vill stélla in Accuboom-kontrollen vidrér du knappen AccuBoom
Setup. Skdrmbilden AccuBoom Setup (AutoBoom-instéllning) visas.
Vidror hoger- eller viinsterpilen for att justera timing for olika funktioner.
De hir funktionerna definieras enligt f6ljande:

» Sting av, procent - Den procentandel av bommen som befinner sig
over ett tidigare anvént omrade innan den stings av. Vi
rekommenderar att vardet dr mindre dn 90 %. I annat fall kan
bommen slés pa nir sa inte onskas.

* Turn On Look Ahead Seconds (S14 pé, framforhallningssekunder) -
Nir bommen dr av ér det hir den tid (i sekunder) som det tar for
bommen att borja fungera efter paslagning.

* Turn Off Look Ahead Seconds (Sting av, framforhallningssekunder)
- Nér bommen ar pa &r det hir den tid (i sekunder) som det tar for
bommen att sluta fungera efter avstdngning.

e On-Override Seconds (Sekunder vid &sidosittande) - Den tid som

bommen &r péi efter att asidoséttande har tryckts ned pé guidningssidan

AccuBoom
Setup

Turn Off
Percent
Turn On
Look Ahead
Seconds
Turn Off
Look Ahead
Seconds
On-Override
Seconds

1. Vidror knappen Booms (Bommar) for att visa skarmbilden AccuBoom
Boom Selection (AccuBoom-bomval). P4 den hér skdrmbilden kan du
vilja vilka bommar du vill kontrollera med AccuBoom.

AccuBoom
Boom Selection
of of
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2. Vidror knappen Spray Zones (Sprutzoner) for att visa skdrmbilden
AccuBoom Spray Zones (AccuBoom-sprutzoner). Pa den hér
skdrmbilden kan du skapa, dndra och ta bort sprutzonskartor.

AccuBoom
Spray Zones

L

Skapa en ny zonkarta (med filtgrins och sprutzoner)

1. Tryck pé Create New Zone Map (Skapa ny zonkarta).

2. Skriv in ett namn pa sprutzonskartan och tryck pa OK.

3. Tryck pd menyknappen lingst ned till hoger pa skdrmen, tryck sedan
pa Field Boundary (Filtgrans) och Record Field Boundary
(Registrera féltgrans).

4. Vilj Recording Reference Point (Referenspunkt for registrering) och
tryck pa OK.

Select Recording
Reference Point
O Left End Of Boom

@ Center Of Boom

O Right End Of Boom

Q Antenna Position
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Borja registrera faltgrédnsen. Nér du ar klar trycker du pd menyknappen
och viljer End Recording (Avsluta registrering).
Filtgrénsen visas pa skdrmen.

A e

Tryck pd menyknappen och vilj Registrera zon utan sprutning.

Borja registrera zonen utan sprutning. Nér du dr klar trycker du pa
menyknappen och viljer End Recording (Avsluta registrering).

Recording No Spray Zone




9. Zonen utan sprutning visas pa skdrmen tillsammans med faltgransen.

PT e

10. Tryck pa menyknappen och vilj Registrera sprutzon.

11. Vilj Recording Reference Point (Referenspunkt for registrering) och
tryck pa OK.

12. Borja registrera sprutzonen. Nar du dr klar trycker du pd menyknappen
och viljer End Recording (Avsluta registrering). Sprutzonen visas pa
skdrmen tillsammans med faltgransen.

;T %
13. Tryck pd menyknappen och vilj Save and Exit (Spara och avsluta) om
du vill spara och stinga kartan.

Praktiskt tips: Nér du har sparat ldggs en zon utan
sprutning pa 3 bombredder till runt grénsen.
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Maskinvara for bomkontroll

Med den hér knappen kan du dndra eller ange maskinvara for bomkontroll.
Det finns sex maskinvarualternativ for bomkontroll: Boom Sense Wire
(Bomavkénningsledning), On-Screen Vehicle Arrow (Fordonspil pa
skirmen), AccuBoom Master Switch (AccuBoom Master-brytare,
Raven Console (Raven-konsol), CAN System (CAN-system) och Boom
Node/CAN Console (Bomnod/CAN-konsol).

Select Boom
Control Hardware

O Master: Envizio Boom Sense Wire

@ Master: On-screen Vehicle Arrow

O Master: AccuBoom Master Switch

@ Raven Serial Console
@CAN System

O Boom Node / CAN Console .

1. Bomavkinningsledning - slar pa och av tickningen automatiskt nir du
slar pa och av huvudbrytaren om huvudbrytaren &r kopplad till Envizios
huvudbrytarledning.

2. Fordonspil pa skidrmen - slér pa eller av tickningskartan nér du vidror
ikonen med fordonspilen pa skdrmen.

3. AccuBoom Master-brytare - visar tickningen baserat pa
AccuBoom-huvudbrytaren nir den &r fysiskt kopplad till AccuBoom-
huvudbrytarledningen.

4.  Seriell Raven-konsol - om du viljer detta anvénds den befintliga Raven-
konsol for att himta anvinda virden. EN HUVUDBRYTARE MASTE
VARA KOPPLAD OCH BOMBRYTARNA SKA VARA AV.

5. CAN-system - om du viljer detta kan systemet anvénda
AccuBoom- och/eller Autoboom-kontroll. DET HAR MASTE
AKTIVERAS FORE ANVANDNING AV ACCUBOOM ELLER
AUTOBOOM.

6. Bomnod/CAN-konsol - vilj det har alternativet om du anvénder en
Envizio Plus med en SCS 4000 Series-konsol i ett CAN-system for att
datalogga virden frin CAN-bussystemet. ALLA BOMMAR MASTE
VARA PA FOR ATT ACCUBOOM SKA FUNGERA.

Praktiska tips:

*  Bomavkinningsledningen maste vara
ansluten till en +12 V-likstromssignalkalla
(+12 V likstrom = kartmélning ar P4, 0 V
likstrom = kartmalning ar Av).

*  Du kan bara vilja antingen alternativet for
bomavkénningsledning ELLER fordonspil pa
skdrmen - inte bada.
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Bakgrund pa navigeringsskiirmen
Med den hér funktionen kan du dndra/ange skdrmens bakgrundsfarg.

1. Pa skdrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Next.
Skdrmbilden Configuration Page 2 visas.

2. Det finns tva alternativ for navigeringsskdrmens bakgrund: vit eller
svart. Vidror knappen Nav Screen Background (Nav.skdrmens
bakgrund) for att véxla mellan de tvé instédllningarna. Vidror Done nér
du dr klar med instéllningen.

Configuration
Page 2

2. AccuBoom: Available
AutoBoom: Available
Master: Touch Screen

White

4 occupying 2mb
4 occupying Omb
0 occupying Omb

Filhantering

Med den hér funktionen kan du édndra/ange instéllningar for filhantering. Det
omfattar laddning av jobb till och fran intern- och externminnen samt
borttagning av jobb.

1. Pa skdrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Next.
Skérmbilden Configuration Page 2 visas.

2. Vidror knappen File Management (Filhantering).
Configuration
Page 2
2 AccuBoom: Available
AutoBoom: Available
Master: Touch Screen

Color:  White

Jobs: 4 occupying 2mb
A-B: 4 occupying Omb
Zones: 0 occupying Omb

Praktiskt tips: Du kan inte ange den hér
konfigurationen om ett jobb pdgér. Du méste
stdnga eller avsluta jobbet innan du gér till den hér
skarmbilden.
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3. Skidrmbilden File Management visas. Vilj ett tillgéngligt alternativ eller
vidror Cancel (Avbryt) for att aterga till skirmbilden Configuration

Page 2.

File
Management

Vidror knappen Manage Job Files (Hantera jobbfiler) for att visa
skdrmbilden Job File Management (Hantering av jobbfiler). Vilj ett
tillgéngligt alternativ eller vidrér Done (Klart) om du vill dterga till
skdrmbilden File Management.

Job File
Management

&

I tabellen nedan visas alternativ for hantering av jobbfiler samt deras

funktion:
Knapp Funktion
Unload Jobs to External | Visar alla jobb som sparats 1 internminnet.
Memory (Ladda ut jobb | Vilj de jobb som du vill spara i
till externminnet) externminnet.
Load Jobs From Visar alla tillgédngliga jobb i externminnet.
External Memory Vilj de jobb som du vill spara i
(Ladda in jobb fran internminnet.
externminnet)
Delete Jobs (Ta bort Visar alla tillgéingliga jobb i internminnet. Vélj
jobb) de jobb som du vill ta bort fran internminnet.
Done (Klart) Avbryter hantering av jobbfiler. Du atergar till

skdrmbilden File Management.
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Vidror knappen Manage AB Line Files (Hantera A-B-linjesfiler) for att visa

skdrmbilden AB Line File

Management (Hantering av A-B-linjesfiler). Vilj ett tillgdngligt alternativ
eller vidror Done (Klart) om du vill dterga till skarmbilden File

Management.

AB Line File
Management

I tabellen nedan visas alternativ for hantering av A-B-linjesfilen samt deras

funktion:
Knapp Funktion
Unload A-B To Visar alla A-B-linjer som sparats i
External Memory internminnet. Vilj de A-B-linjer som du vill
(Ladda ut A-B till spara i
externminnet) externminnet.

Load A-B From
External Memory
(Ladda in A-B fran
externminnet)

Visar alla tillgéngliga A-B-linjer i
externminnet. Vilj de A-B-linjer som du vill
spara i internminnet.

Delete AB Lines (Ta
bort A-B-linjer)

Visar alla A-B-linjer som sparats i
internminnet. Vilj den A-B-linje som du vill
ta bort.

Done (Klart)

Avbryter hantering av A-B-linjesfiler. Du
atergar till skdrmbilden File Management.
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Vidror knappen Manage Spray Zone Files (Hantera sprutzonsfiler) for att
visa skdrmbilden Spray Zone File Management (Hantering av
sprutzonsfiler). Valj ett tillgingligt alternativ eller vidrér Done (Klart) om du
vill aterga till skdrmbilden File Management.

ENVZI.

Spray Zone File
Management

I tabellen nedan visas alternativ for hantering av sprutzonsfiler samt deras

funktion:
Knapp Funktion
Unload Zones To Visar alla sprutzoner som sparats i
External Memory internminnet. Valj de sprutzoner som du vill
(Ladda ut zoner till spara i externminnet.
externminnet)

Load Zones From
External Memory
(Ladda in zoner fran
externminnet)

Visar alla tillgéngliga sprutzoner i
externminnet. Vilj de sprutzoner som du vill
spara i internminnet.

Delete Zone Files (Ta

Visar alla sprutzoner som sparats i

bort zonfiler) internminnet. Vélj de sprutzoner som du vill ta
bort.
Done (Klart) Avbryter hantering av sprutzonsfiler. Du

atergar till skdrmbilden File Management.
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Installera programuppdatering

Med den hir funktionen kan du uppdatera programvaran for Envizio Plus-
systemet. Du kan gora det varje gdng en ny programvaruversion blir
tillgénglig. Programvaruuppdateringen maste vara lagrad i en USB-
lagringsenhet innan du kan pabdrja uppdateringen. Du borjar med att kopiera
eller ladda ned uppdateringen till rotkatalogen i USB-lagringsenheten. De
senaste programvaruuppdateringarna for Envizio Plus finns pa
http://www.ravenprecision.com/us/Support/Software/. Du kan dven
kontakta din Raven-distributor eller en teknisk servicerepresentant fér Raven.

1. Anslut USB-lagringsenheten till en av de USB-portar pa Envizio Plus
USB som visas nedan.

2 USB-portar, en pa
sidan och en
undertill, vid
nitkabelanslutningen

2. Paskidrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Next. Pa
skdrmbilden Configuration Page 2 vidror du knappen Next.
Skdrmbilden Configuration Page 3 visas.

3.  Om USB-lagringsenheten detekteras ser du
Installer: \Hard Disk\installer.exe bredvid knappen Install Program
Update (Installera programuppdatering). Vidror knappen Install
Program Update om du vill uppdatera programvaran.

Praktiskt tips: Om du ser Installer: None Found
(Installationsprogram: Inget hittas) detekteras inte din
USB-lagringsenhet eller sé finns det ingen tillgdnglig
uppdatering. Forsok dra ur enheten och koppla in den
igen. Nér du ser att enheten har hittats fortsétter du med
steg 3 ovan. Du kan se aktuell programvaruversion for
Envizio Plus pa startskdrmen.

4. Uppdateringen installeras automatiskt. Du far en uppmaning om att
starta om Envizio Plus-systemet. Sting av systemet med strombrytaren
och sla sedan pé det igen. Nu har uppdateringen installerats.
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Tidszonsinstéllningar

Med den hir funktionen kan du konfigurera instéllningar av sommartid och
tidszoner for Envizio Plus-systemet. For instdllningen av sommartid r
alternativen Off (Av) eller Auto. Om du véljer Auto tar Envizio Plus
automatiskt hansyn till sommartiden och beréknar rétt tid. Du har tva
alternativ dven for instéllningen av tidszon: Manual (Manuell) eller Auto.
Om du véljer Manual far du en uppmaning om att skriva in antalet timmar
som din tid avviker frin GMT. Om du viljer Auto anvander Envizio Plus-
systemet GPS-information for att faststilla tiden automatiskt. Vi
rekommenderar att du anvénder ldget Automatic for den hér instéllningen,
sévil som for instdllningen av sommartid.

1. P4 skdrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Next. Pa
skdrmbilden Configuration Page 2 vidroér du knappen Next.
Skérmbilden Configuration Page 3 visas.

2. Vidror knappen Timezone Settings (Tidszonsinstillningar).
Configuration

Page 3

- Installer: None found.

ttings: Auto DST
Auto Timezone

Units: English

3. Sidan Timezone Settings visas. Vidror antingen knappen Daylight
Savings Time (Sommartid) eller knappen Timezone (Tidszon) for att

vixla mellan de tva alternativen for bada. Vidror OK nér du ar klar med
instdllningarna.

Timezone

Settings
to
Ajto

4. Vidror Done nir du dr klar med instéllningen.
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Visningsenheter
Med den hér funktionen kan du stélla in de enheter som métvarden visas i for

Envizio Plus-systemet. Alternativen dr English (Engelsk) eller Metric
(Metrisk). Knappen vixlar mellan de tva instdllningarna.

1. Pa skidrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Next
. Pa skdrmbilden Configuration Page 2 vidrér du knappen Next
. Skdrmbilden Configuration Page 3 visas.

2. Vidror knappen Display Units (Visningsenheter) tills 6nskad enhet for
métvérden visas, antingen engelsk eller metrisk.

evizo.

Configuration
Page 3

Installer: None found.

Settings: Aute DST
Auto Timezone

Units: English

3. Vidror Done nér du ar klar med instéllningen.

44



Justera ljusstyrka

Med den hér funktionen kan du stélla in ljusstyrkan for Envizio Plus-
systemets skdrm, ljusrampen och den externa ljusrampen.

1. Pa skdrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Next
. Pa skdrmbilden Configuration Page 2 vidrér du knappen Next
. Skdarmbilden Configuration Page 3 visas. Vidror knappen Next.
Configuration Page 4 visas.

2. Vidror knappen Adjust Brightness (Justera ljusstyrka).

Page 4

Backlight: 8
ightbar: 3
External LB: 1

- Selected: English
- GPS File: Demo Mode OFF

3. Skdrmbilden Brightness Settings (Ljusstyrkeinstéllningar) visas. P& den
hér skdrmen kan du stélla in ljusstyrkan for bakgrundsbelysningen av
Envizio Plus-visningsskidrmen, Envizio Plus-ljusrampen och en extern
ljusramp. Vidror hégerpilen for var och en av dessa om du vill ka
ljusstyrkan eller vénsterpilen for att minska den. Vidror Done (Klart)
nér du dr klar med justering av ljusstyrkeinstéllningarna.

Brightness
Settings

Backlight

[ Configuration

Onboard Lightb

External Lightba

4. Vidror Done igen nér du dr klar med instéllningssidan.
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Sprikval
Med den hér funktionen kan du ange det sprak som visas i Envizio Plus-systemet.
For ndrvarande &r alternativen engelska, spanska eller portugisiska.

1.

3.

Pé skdrmbilden Configuration Page 1 vidrér du knappen Next

. Pa skdrmbilden Configuration Page 2 vidrér du knappen Next

. Skdarmbilden Configuration Page 3 visas. Vidror knappen Next.
Configuration Page 4 visas.

Vidror knappen Select Language (Sprakval) tills 6nskat sprak
visas, antingen engelska, spanska eller portugisiska.

Configuration
Page 4

Backlight:
Lightbar:
External LB: 1

Selected: English
GPS File: Demo Mode OFF

Vidrér Done nér du dr klar med instillningssidan.

Demolige

Med den hér funktionen kan du stélla in ett "demolédge" for Envizio Plus-
systemet. I det hir laget kan du kora en demo av Envizio Plus-systemet utan
behov av DGPS-indata. Demofilen &r en inbyggd del av Envizio Plus-
programvaran vilket gor att ingen uppladdning krévs.

1.

Pé skdrmbilden Configuration Page 1 vidrér du knappen Next.
Pé skdrmbilden Configuration Page 2 vidrér du knappen Next.
Skéarmbilden Configuration Page 3 visas. Vidror knappen Next.
Configuration Page 4 visas.
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2. Vidror knappen Demo Mode (Demolédge). Nér du vidror knappen
véxlar du mellan demofilen som lagrats i internminnet och Demo Mode
OFF (Demoléige AV).

Configuration
Page 4

Backlight:
Lightbar:
External LB: 1

Selected: English
GPS File: Demo Mode OFF

NN,

3. Vidror Done nér du dr klar med instéllningssidan.

Viktigt! Du méste stédnga av Envizio Plus-systemet
efter dndring av konfigurationen av demoldget for
att Andringen ska trdda i kraft. Nar du har stangt av
systemet kan du sla pa det igen och ateruppta
normal drift.

Praktiskt tips: I demoldget visas en gron
kryssmarkering pé ikonen GPS Status pé startskdrmen
om systemet tar emot simulerad GPS fran demofilen.
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Utjamning for guidningssidan

Med funktionen for utjimning for guidningssidan utjamnas GPS-koordinater vid
korning i knagglig och ojamn terrdng, vilket resulterar i béttre bildatergivning pa
skdrmen for simuleringar av kurs 6ver mark. Standardvérdet for funktionen & LOW
(Lag). Funktionen gar att stilla in som lag, medelhog, hog eller av. Den laga
instéllningen ger en létt utjgmning av kursen éver mark, den medelhdga ger méttlig
utjamning, den hdga ger stark utjamning och instéllningen "av" sténger av
funktionen.

1. Paskdrmbilden Configuration Page 1 vidror du knappen Next.
Pa skdrmbilden Configuration Page 2 vidror du knappen Next.
Skdarmbilden Configuration Page 3 visas. Vidror knappen Next.
Configuration Page 4 visas. Vidror knappen Next.
Configuration Page 5 visas.

2. Standardinstdllningen av utjimning for guidningssidan &r LOW (L&g).
Om du vill andra funktionens instdllning fortsétter du till steg 3 nedan.
Om du vill behélla instéllningen som den ar vidror du Done.

Configuration
Page 5
- setﬁng: o
- Setting: Disabled

3. Vidror knappen Guidance Page Smoothing (Utjdmning for
guidningssidan). Skdrmbilden Guidance Page Motion Smoothing
(Rorelseutjamning pa guidningssidan) visas.

|£ [ Guidance Page }
Motion Smoothing
1w
O Medium
(O High
O OFF

4. Vidror cirkeln for onskat utjimningsalternativ.

5. Nar du dr klar med valet av utjdmningsalternativ vidror du knappen
Done. Din instéllning visas nu bredvid knappen Guidance Page
Smoothing pa Configuration Page 5.
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TM1-lutningsgivare

TM1-lutningsgivare dr konfigurationsskdrmen for Ravens externa lutningsgivare

som gér att installera externt.

1. Péa skdrmbilden Configurat

ion Page 1 vidror du knappen Next tills

Configuration Page 5 visas.

Configuration
Page 5

{

Setting: Low

Setting: Disabled

2. Paskidrmbilden TM1 Tilt Sensor Setup (Instillning av TM1-
lutningsgivare) kan du aktivera lutningsgivaren, justera polariteten,

utfora kalibrering och justera antennhdjden.

ENVZID.

TM1 Tilt Sensor
ver 1.0 Setup

{

'

‘ Antenna

Height
Oin
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Enable TM1 Tilt: ()
Reverse Polarity: OLOW @-ﬁgh
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Sting av

Viktigt! Instruktionerna nedan beskriver den
rekommenderade metoden for att "stdnga av" eller
"sla av strommen" till Envizio Plus-systemet. Om
du "stdnger av" eller "slar av strommen" pa nagot
annat sitt kanske systemfiler inte stings eller
sparas pa ritt sitt, vilket kan resultera i skadade
filer.

Du kan stinga av Envizio Plus-systemet genom att vidrora knappen Shut
Down (Stiing av).

1. Pa startskdrmen viljer du Shut Down.

Home Page
01:42:04 PM

Job not started.

NN

\

Log

2. Skédrmbilden Shut Down visas. Vidror Yes om du vill stinga av

systemet.
Shut
Down

Are you sure you want to shut down?

3. Ett meddelande om att det 4r OK att stéinga av systemet med
strombrytaren pa systemets sida visas.
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Fagelperspektiv

Pa skdrmbilden Birds Eye View (Fagelperspektiv) visas en bild uppifran av
ditt fordon och sparmonstret for jobbet du héller pa med.

1. Om du héller pa med ett jobb vidrér du menyknappen. Menyknappen
expanderar. Vidror knappen Birds Eye View.

Swath: 1
mPH: 5.8
Applied: 0.1

2. Skédrmbilden Birds Eye View visas med féltet och fordonet sedda
uppifran.

Praktiska tips: Om du vill byta till standardvyn
(kallas Down Field View (Vy o6ver filtet)) vidror
du menyknappen igen och véljer sedan Down
Field View.
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Filtgranskningskarta

Skdrmbilden Field Review Map (Faltgranskningskarta) visar en vy 6ver hela
faltet som du arbetar med samt en tickningskarta for jobbet.

1. Om du héller pa med ett jobb vidrér du menyknappen. Menyknappen
expanderar. Vidror knappen Field Review Map.

Swath: 1
mPH: 5.8
Applied: 0.1

2. Féltgranskningskartan visas med hela féltet och din tickning.

Applied: 5.0
Field: 21

rr (@M

Praktiska tips:

»  Du kan vidréra knappen Overlap (Overlappa)
for att "mala om" fdltkartan och visa
overlappande omraden med rod farg.

e Om du vill gé tillbaka till guidningsvyn vidror
du menyknappen och viljer sedan Return to
Guidance (Aterga till guidning).

*  Du kan dndra en sprutzon eller zon utan
sprutning samt en faltgréns nir du haller pa
med ett jobb pa féltgranskningskartan om du
valde AccuBoom och Use a Spray Zone Map
(Anvénd en sprutzonskarta) nar jobbet
startades.
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Faltgrians

Alternativet Field Boundary (Féltgrans) &r tillgéngligt for berdkning av
faltareal och dven for att visa grinsen vid ett senare tillfille.

Kom ihag: Den hir funktionen &r inte tillgdnglig
pa guidningssidorna om AccuBoom anvéinds med
en sprutzonskarta/karta Gver zoner utan sprutning.
Om du anvédnder AccuBoom kan du dock skapa en
féltgrans genom att ga till sidorna Modify Spray/
No Spray Zone (Andra sprutzon/zon utan
sprutning).

Registrera en filtgrins

1.
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Om du héller pé med ett jobb vidror du menyknappen. Menyknappen
expanderar. Vidror knappen Field Boundary.

Swath: 1
mPH: 5.8
Applied: 0.1




2. Vidror Record Field Boundary (Registrera féltgrians). En rod ruta med
texten Boundary Rec visas, vilket innebar att systemet registrerar

grinsen.
swath: 1 -
MPH: 3.5 0 . 0
Applied: 0.5

Praktiskt tips: Mélning pa skdrmen behdver inte
vara pa for att skapa en faltgrans till skillnad mot i
tidigare versioner.

3. Nar du har kort till slutpunkten for féltgransen vidror du menyknappen,
Field Boundary och dérefter End Boundary (Avsluta gréins) enligt
nedan.

Swath: 2

MPH: 5.8 1 .7L

Applied: 5.0

4. Féltgransen sparas med samma namn som jobbet.
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Ladda in en faltgrins

1. Om du héller pa med ett jobb vidrér du menyknappen. Menyknappen
expanderar. Vidror knappen Field Boundary.

swath: 1
MPH: 5.8
Applied: 0.1

2. Vidror Load Field Boundary (Ladda faltgrans). Skarmbilden Select
Field Boundary visas. Vilj en filtgrins (baserat pa jobbets namn) och
vidror OK.

Select
Field Boundary

0B-20060928-1411
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3. Om du vill visa faltgransen vidror du menyknappen och sedan Field
Map Review (Granska féltkarta). Gransen visas i bld farg med en rod
symbol som visar var fordonet befinner sig.

®
/

0.4

Visar totalareal
inom filtgrinsen

Overlappningsikon

Ikonen

Panorera/Fordonslas
I(5 5

Praktiska tips:

Du kan behova vidrora ikonen Pan/Vehicle Lock
(Panorera/Fordonslas) for att grinsen ska visas. D&
visas fordonets position pa skdrmen kontinuerligt,
dven om fordonet forflyttas utanfor faltkartan.

Du kan vidréra ikonen Overlap (Overlappa) for att
"méla om" féltkartan sé att Gverlappande omraden
visas i rod farg.

Pa omrédet Field visas totalarealen for omradet
innanfor faltgrénsen.

Om du vill ga tillbaka till guidningsvyn (kallas
Down Field View (Vy over filtet)) vidror du
menyknappen och véljer sedan Return to
Guidance (Aterga till guidning).
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Funktion for automatiskt sparande

Varje gdng bommarna stings av (Envizio Plus slutar méla), antingen genom
att vidrora Vehicle Arrow (Fordonspil) eller sla av huvudbombrytaren (om
bomavkénningen é&r instilld som Wired (Kopplad)), sparas det aktuella
jobbet automatiskt. Om funktionen "Logg" inte &r paslagen sparas det
senaste jobbet du utforde som Last Un-named Job (Senaste jobb utan namn).

Systemminne

Internminne

Om internminnet i systemet gar under 20 MB ser du det gula
varningstecknet p4 omréadet File Space (Filutrymme) pa startskdrmen.

Om du har mindre 4n 10 MB fér du inte starta ett nytt jobb. Om du vill
frigdra minne behdver du antingen ladda ut jobb till externminnet (en USB-
lagringsenhet) eller ta bort jobb fran internminnet. I avsnittet Hantera
jobbfiler finns mer information om att ladda ut eller ta bort jobb.

USB-lagringsenhet

Raven rekommenderar anvéndning av en USB-lagringsenhet med minst
128 MB minne. De gar att kdpa i ménga detaljhandelsbutiker.
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Envizio Plus-indikatorer och systemdrift

Den inbyggda ljusrampen och indikatorerna pa Envizio Plus-systemets
framsida visar guidning samt systemdrift.

Ljusrampens indikatorer

Den inbyggda ljusrampen visar systemguidning pa liknande sétt som en
extern ljusramp. Du ska styra i riktning mot den sida dér lamporna lyser.
Varje lampa som lyser representerar ett avstdnd fran linjen. I tabellen nedan
finns de hér standardavstdnden med borjan fran det ndrmaste avstdndet fran
linjen och dérefter utat.

Kom ihag: Virdena nedan dr standardvérden som
gar att andra pa skarmbilden Lightbar Setup
Configuration (Konfiguration av
ljusrampsinstillning).

1 indikator

30 cm fran linjen

2 indikatorer

61 cm fran linjen

3 indikatorer

1,2 meter frén linjen

4 indikatorer

1,8 meter fran linjen

5 indikatorer

2,4 meter fran linjen

6 indikatorer

3 meter fran linjen
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Indikatorer for systemdrift

Foérutom vid anvandning i den inbyggda ljusrampen tiands vissa av
indikatorerna for att visa systemdriftsfunktioner enligt nedan.

*  Om den nedre grona indikatorn i mitten lyser sker DGPS-mottagning.

*  Om de tva yttre roda indikatorerna lyser dr ett SmarTrax-tillvalssystem
inkopplat.
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Systemdiagram

ENVIZIO PLUS KIT

1

HARDWARE INCLUDED: o
«nm'-aw 3" DOUBLE SOCKET ARM
103-0001-015: 25" DIA. BASE

mm-m

EMVZ

:::n:l\:l Oooogo,

ENVIZIO CONSOLE:
115-0171-595

.

Bomavkiinning §

DGPS eller Sn_larTrax



Kablar till extern ljusramp:

Art.nr.

Beskrivning

Kommentarer

115-0171-394

Ljusramp - tradlos

Kabeln 115-0171-629 behovs
ocksa

063-0171-953

Ljusramp

Kabeln 115-0171-629 behovs
ocksa

115-0171-401

Ljusramp - tradlos

063-0171-954

Ljusramp

115-0171-628

Ljusramp - trddlos

DGPS-kablar:

Art.nr.

Beskrivning

115-0171-361

Invicta 115

115-0171-272
115-0171-119

Invicta 210/310
RPR 410
SmarTrax-styrenhet

115-0171-350 | RPR 100G
Div. artiklar:
Art.nr. Beskrivning

524-0002-063

Adapter RS-232, USB
till seriell
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Systemmaskinvara

Vy éver undersidan

Stromkabel
Anslutning

USB-port
Vy over hoger sida
USB-port
Vy over vinster sida
Strombrytare
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Vy over baksidan

Felsokning

Flakt och filter

I tabellen nedan finns uppgifter om eventuella fel och 16sningar vid

anvindning av Envizio Plus:

GPS-fel
Fel Majlig(a) 16sning(ar)
Det gick inte att hitta GPS. Se Du kommer till GPS-

till att GPS:en ar ansluten och
paslagen. Ga sedan till GPS-
statussidan och valj Auto-Detect
(Automatisk detektering).

statusskdrmbilden genom att vidréra
GPS-ikonen pa startskdrmen. Vidror
Auto-Detect och sedan OK. Om du
ser en gron kryssmarkering sker
mottagning av DGPS-signaler, medan
en gul varningsmarkering visar att
alla villkor inte &r uppfyllda. Ett rott
X innebdr att ingen signal tas emot.

Diverse fel

Fel

Majlig(a) 16sning(ar)

SmarTrax-larm

I anvindarhandboken till SmarTrax
finns mer information.
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Pekskiirmen reagerar Sting av systemet, vinta nigra

inte pa beroring. sekunder och slé pé det igen. Nar
startskdrmen for Envizio Plus visas
vidror du omrédet under Envizio
Plus-logotypen for att kalibrera om
pekskiarmen. Folj instruktionerna pa
skdrmen och vidror
kalibreringsmarkeringen &verallt dar
den visas pé skidrmen. Nir systemet
har genomfort omkalibreringen visas
startskdrmen och systemet &r klart for
drift.

Envizio Plus startar inte efter Se till att du har +12 V likstrom till
paslagning. Envizio Plus-systemet. Om det gér att
sla pa Envizio Plus men om systemet
inte startar pa rétt sitt och en del av
skdrmen &r blank maste du se till att
spanningen till Envizio Plus-systemet
ar minst +9,5 V likstrdm och inte mer
an +15 V likstrom.

Underhall

Filter

Filtret bor kontrolleras och rengoras regelbundet for att férhindra att
systemet Gverhettas. Om du vill rengdra filtret tar du bort filterskyddet och
avldgsnar sedan skrip och smuts fran filtret. Sdtt tillbaka filtret och skyddet.
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RAVEN INDUSTRIES

LIMITED WARRANTY

VAD TACKS?

Denna garanti tacker alla tillverknings- och materialfel pa produkten fran Raven
Flow Control vid normal anvandning och skétsel samt vid normalt underhaill.

HUR LANG AR GARANTIPERIODEN?

Denna garanti galler i 12 manader fran inkdpsdatum for din Raven Flow Control
Product. Denna garanti galler endast den ursprungliga agaren och kan ej
overforas.

HUR KAN JAG FA SERVICE?

Lamna in den defekta delen tillsammans med inkdpsbevis till din lokala
aterforsaljare.

Om aterforsaljaren haller med om att felet tdcks av garantin skickar han eller
hon in enheten och inkdpsbeviset till distributoren, eller till Raven, for att fa ett
slutgiltigt godkannande.

VAD KOMMER RAVEN INDUSTRIES ATT GORA?

Sedan produkten granskats och reklamationen godkants kan vi valja att
antingen reparera eller ersatta den felaktiga produkten. Vi star da for
returfrakten.

VAD TACKS INTE AV GARANTIN?

Raven Industries patar sig inget ansvar for reparationer som utforts utanfor var
anlaggning utan skriftligt medgivande. Vi ansvarar inte for skador pa nagon
associerad utrustning eller produkt och ar inte skadestandsskyldiga for avbrott
eller andra speciella skador. Atagandena enligt denna garanti géller i stéllet for
alla andra garantier, uttryckta eller underforstadda, och ingen person ar
auktoriserad att ataga sig nagon skadestandsskyldighet for oss. Skador som
fororsakats av normalt slitage och pafrestning, felaktig anvandning, missbruk,
forsummelse, olycksfall eller felaktig installation och underhall tacks inte av
denna garanti.
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Raven Industries Avgiftsfritt 800-243-5435
Flow Controls Division Fax 605-331-0426

P.O. Box 5107 www.ravenprecision.com
Sioux Falls, SD 57117-5107 fcdinfo@ravenind.com

Obs! Det har dokumentet och informationen héri tillhér Raven Industries, Inc.och
far bara anvdndas enligt tillstand av Raven Industries, Inc. Med ensamrétt enligt lagstiftningen om upphovsrétt.
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	3. Om du vill konfigurera bombredderna automatiskt trycker du på Yes (Ja).
	4. Skärmbilden Auto Config Boom Widths (Autokonfig av bombredder) visas. Om du vill justera bredden till något annat än den automatiska konfigurationen trycker du på Yes.
	5. Använd de röda pilarna för att ställa in bredden för varje bom och tryck på Next för att gå vidare till nästa bom.
	6. Om du vill konfigurera bomplaceringarna automatiskt trycker du på Yes.
	7. Skärmbilden Auto Config Boom Locations (Autokonfig av bomplaceringar) visas. Om du vill justera bomplaceringarna till automatiskt konfigurerade inställningar trycker du på Yes.
	8. Använd de röda pilarna för att ställa in antennavståndet för varje bom och tryck på Next för att gå vidare till nästa bom.
	9. När alla bommar har konfigurerats visas konfigurationssida 1 med de nya inställningarna.

	Konfiguration av ljusramp
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Lightbar Configuration (Konfiguration av ljusramp).
	2. Skärmbilden Lightbar Configuration visas.
	3. Om du vill ändra avvikelsen för en indikator vidrör du indikatorns nummer (eller fältet under den). Då visas en ruta runt num...

	Aktivera den externa ljusrampen
	1. Vidrör knappen External Lightbar (Extern ljusramp). Eftersom en extern ljusramp har fler indikatorer än ljusrampen på skärmen visas fler indikatorer.
	2. En knapp för att slå på och av den externa ljusrampen samt en knapp för att aktivera/avaktivera lutningsfunktionen visas.
	3. Vidrör knappen Enable External Lightbar (Aktivera extern ljusramp).
	4. Då aktiveras den externa ljusrampen. Nu måste du gå tillbaka till startskärmen innan du aktiverar lutningsgivaren. Vidrör OK två gånger och sedan Done (Klart) för att göra det.


	Ställa in lutningsfunktionen
	1. På skärmbilden External Lightbar Setup (Inställning av extern ljusramp) vidrör du knappen Enable Tilt Sensor (Aktivera lutningsgivare).
	2. Du måste vänta tills systemet har stabiliserat lutningen. Det tar cirka 25-30 sekunder.
	3. När meddelandet försvinner ställer du in antennhöjden (i tum) genom att vidröra de röda uppåt- och nedåtpilarna och antingen ...
	4. I Current Tilt Reading (Aktuellt lutningsvärde) och Calibrated Tilt Reading (Kalibrerat lutningsvärde) kan nu olika siffror visas (om inte den ursprungliga lutningen var noll).
	5. Vidrör OK. Vidrör OK för att avsluta inställningen av extern ljusramp. Därefter vidrör du OK igen för att avsluta ljusrampsinställningen. Configuration Page 1 visas. Vidrör Done (Klart) för att gå tillbaka till startskärmen.

	Bomkontroll
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next. Skärmbilden Configuration Page 2 visas.
	2. Vidrör knappen Boom Control (Bomkontroll).
	3. Skärmbilden Boom Control Setup (Inställning av bomkontroll) visas. Vidrör ett av alternativen som går att konfigurera (AccuBoom, Autoboom eller Boom Sense) eller vidrör Done för att återgå till skärmbilden Configuration Page 2.

	AccuBoom-inställning
	1. Vidrör knappen Booms (Bommar) för att visa skärmbilden AccuBoom Boom Selection (AccuBoom-bomval). På den här skärmbilden kan du välja vilka bommar du vill kontrollera med AccuBoom.
	2. Vidrör knappen Spray Zones (Sprutzoner) för att visa skärmbilden AccuBoom Spray Zones (AccuBoom-sprutzoner). På den här skärmbilden kan du skapa, ändra och ta bort sprutzonskartor.
	1. Tryck på Create New Zone Map (Skapa ny zonkarta).
	2. Skriv in ett namn på sprutzonskartan och tryck på OK.
	3. Tryck på menyknappen längst ned till höger på skärmen, tryck sedan på Field Boundary (Fältgräns) och Record Field Boundary (Registrera fältgräns).
	4. Välj Recording Reference Point (Referenspunkt för registrering) och tryck på OK.
	5. Börja registrera fältgränsen. När du är klar trycker du på menyknappen och väljer End Recording (Avsluta registrering).
	6. Fältgränsen visas på skärmen.
	7. Tryck på menyknappen och välj Registrera zon utan sprutning.
	8. Börja registrera zonen utan sprutning. När du är klar trycker du på menyknappen och väljer End Recording (Avsluta registrering).
	9. Zonen utan sprutning visas på skärmen tillsammans med fältgränsen.
	10. Tryck på menyknappen och välj Registrera sprutzon.
	11. Välj Recording Reference Point (Referenspunkt för registrering) och tryck på OK.
	12. Börja registrera sprutzonen. När du är klar trycker du på menyknappen och väljer End Recording (Avsluta registrering). Sprutzonen visas på skärmen tillsammans med fältgränsen.
	13. Tryck på menyknappen och välj Save and Exit (Spara och avsluta) om du vill spara och stänga kartan.
	Maskinvara för bomkontroll
	1. Bomavkänningsledning - slår på och av täckningen automatiskt när du slår på och av huvudbrytaren om huvudbrytaren är kopplad till Envizios huvudbrytarledning.
	2. Fordonspil på skärmen - slår på eller av täckningskartan när du vidrör ikonen med fordonspilen på skärmen.
	3. AccuBoom Master-brytare - visar täckningen baserat på AccuBoom-huvudbrytaren när den är fysiskt kopplad till AccuBoom- huvudbrytarledningen.
	4. Seriell Raven-konsol - om du väljer detta används den befintliga Raven- konsol för att hämta använda värden. EN HUVUDBRYTARE MÅSTE VARA KOPPLAD OCH BOMBRYTARNA SKA VARA AV.
	5. CAN-system - om du väljer detta kan systemet använda AccuBoom- och/eller Autoboom-kontroll. DET HÄR MÅSTE AKTIVERAS FÖRE ANVÄNDNING AV ACCUBOOM ELLER AUTOBOOM.
	6. Bomnod/CAN-konsol - välj det här alternativet om du använder en Envizio Plus med en SCS 4000 Series-konsol i ett CAN-system för att datalogga värden från CAN-bussystemet. ALLA BOMMAR MÅSTE VARA PÅ FÖR ATT ACCUBOOM SKA FUNGERA.

	Bakgrund på navigeringsskärmen
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next. Skärmbilden Configuration Page 2 visas.
	2. Det finns två alternativ för navigeringsskärmens bakgrund: vit eller svart. Vidrör knappen Nav Screen Background (Nav.skärmens bakgrund) för att växla mellan de två inställningarna. Vidrör Done när du är klar med inställningen.

	Filhantering
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next. Skärmbilden Configuration Page 2 visas.
	2. Vidrör knappen File Management (Filhantering).
	3. Skärmbilden File Management visas. Välj ett tillgängligt alternativ eller vidrör Cancel (Avbryt) för att återgå till skärmbilden Configuration Page 2.

	Installera programuppdatering
	1. Anslut USB-lagringsenheten till en av de USB-portar på Envizio Plus USB som visas nedan.
	2. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next. På skärmbilden Configuration Page 2 vidrör du knappen Next. Skärmbilden Configuration Page 3 visas.
	3. Om USB-lagringsenheten detekteras ser du Installer: \Hard Disk\installer.exe bredvid knappen Install Program Update (Installera programuppdatering). Vidrör knappen Install Program Update om du vill uppdatera programvaran.
	4. Uppdateringen installeras automatiskt. Du får en uppmaning om att starta om Envizio Plus-systemet. Stäng av systemet med strömbrytaren och slå sedan på det igen. Nu har uppdateringen installerats.

	Tidszonsinställningar
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next. På skärmbilden Configuration Page 2 vidrör du knappen Next. Skärmbilden Configuration Page 3 visas.
	2. Vidrör knappen Timezone Settings (Tidszonsinställningar).
	3. Sidan Timezone Settings visas. Vidrör antingen knappen Daylight Savings Time (Sommartid) eller knappen Timezone (Tidszon) för att växla mellan de två alternativen för båda. Vidrör OK när du är klar med inställningarna.
	4. Vidrör Done när du är klar med inställningen.

	Visningsenheter
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next . På skärmbilden Configuration Page 2 vidrör du knappen Next . Skärmbilden Configuration Page 3 visas.
	2. Vidrör knappen Display Units (Visningsenheter) tills önskad enhet för mätvärden visas, antingen engelsk eller metrisk.
	3. Vidrör Done när du är klar med inställningen.
	Justera ljusstyrka
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next . På skärmbilden Configuration Page 2 vidrör du knappen Next . Skärmbilden Configuration Page 3 visas. Vidrör knappen Next. Configuration Page 4 visas.
	2. Vidrör knappen Adjust Brightness (Justera ljusstyrka).
	3. Skärmbilden Brightness Settings (Ljusstyrkeinställningar) visas. På den här skärmen kan du ställa in ljusstyrkan för bakgrund...
	4. Vidrör Done igen när du är klar med inställningssidan.

	Språkval
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next . På skärmbilden Configuration Page 2 vidrör du knappen Next . Skärmbilden Configuration Page 3 visas. Vidrör knappen Next. Configuration Page 4 visas.
	2. Vidrör knappen Select Language (Språkval) tills önskat språk visas, antingen engelska, spanska eller portugisiska.
	3. Vidrör Done när du är klar med inställningssidan.

	Demoläge
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next. På skärmbilden Configuration Page 2 vidrör du knappen Next. Skärmbilden Configuration Page 3 visas. Vidrör knappen Next. Configuration Page 4 visas.
	2. Vidrör knappen Demo Mode (Demoläge). När du vidrör knappen växlar du mellan demofilen som lagrats i internminnet och Demo Mode OFF (Demoläge AV).
	3. Vidrör Done när du är klar med inställningssidan.

	Utjämning för guidningssidan
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next. På skärmbilden Configuration Page 2 vidrör du knappen Next. Skärm...
	2. Standardinställningen av utjämning för guidningssidan är LOW (Låg). Om du vill ändra funktionens inställning fortsätter du till steg 3 nedan. Om du vill behålla inställningen som den är vidrör du Done.
	3. Vidrör knappen Guidance Page Smoothing (Utjämning för guidningssidan). Skärmbilden Guidance Page Motion Smoothing (Rörelseutjämning på guidningssidan) visas.
	4. Vidrör cirkeln för önskat utjämningsalternativ.
	5. När du är klar med valet av utjämningsalternativ vidrör du knappen Done. Din inställning visas nu bredvid knappen Guidance Page Smoothing på Configuration Page 5.

	TM1-lutningsgivare
	1. På skärmbilden Configuration Page 1 vidrör du knappen Next tills Configuration Page 5 visas.
	2. På skärmbilden TM1 Tilt Sensor Setup (Inställning av TM1- lutningsgivare) kan du aktivera lutningsgivaren, justera polariteten, utföra kalibrering och justera antennhöjden.


	Stäng av
	1. På startskärmen väljer du Shut Down.
	2. Skärmbilden Shut Down visas. Vidrör Yes om du vill stänga av systemet.
	3. Ett meddelande om att det är OK att stänga av systemet med strömbrytaren på systemets sida visas.

	Fågelperspektiv
	1. Om du håller på med ett jobb vidrör du menyknappen. Menyknappen expanderar. Vidrör knappen Birds Eye View.
	2. Skärmbilden Birds Eye View visas med fältet och fordonet sedda uppifrån.

	Fältgranskningskarta
	1. Om du håller på med ett jobb vidrör du menyknappen. Menyknappen expanderar. Vidrör knappen Field Review Map.
	2. Fältgranskningskartan visas med hela fältet och din täckning.

	Fältgräns
	1. Om du håller på med ett jobb vidrör du menyknappen. Menyknappen expanderar. Vidrör knappen Field Boundary.
	2. Vidrör Record Field Boundary (Registrera fältgräns). En röd ruta med texten Boundary Rec visas, vilket innebär att systemet registrerar gränsen.
	3. När du har kört till slutpunkten för fältgränsen vidrör du menyknappen, Field Boundary och därefter End Boundary (Avsluta gräns) enligt nedan.
	4. Fältgränsen sparas med samma namn som jobbet.
	1. Om du håller på med ett jobb vidrör du menyknappen. Menyknappen expanderar. Vidrör knappen Field Boundary.
	2. Vidrör Load Field Boundary (Ladda fältgräns). Skärmbilden Select Field Boundary visas. Välj en fältgräns (baserat på jobbets namn) och vidrör OK.
	3. Om du vill visa fältgränsen vidrör du menyknappen och sedan Field Map Review (Granska fältkarta). Gränsen visas i blå färg med en röd symbol som visar var fordonet befinner sig.
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	Úvodní spuðtìní
	Spuðtìní systému Envizio Plus
	1. Stisknutím spínaèe napájení zapnìte systém Envizio Plus.
	2. Zobrazí se první obrazovka úvodního spuðtìní, Swath Width (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo l...
	3. Zobrazí se druhá obrazovka úvodního spuðtìní, obrazovka polohy antény. Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pravé nebo levé èe...
	4. Zobrazí se hlavní obrazovka a lze zahájit vedení.


	Èásti hlavní obrazovky
	1. Stav GPS - Pokud je zjiðtìn signál GPS, zobrazuje se zelené zatr˛ítko, pokud ne, èervenÆ znak „X“. Stisknutím ikony lze zobra...
	2. Stav File Space (Prostor pro soubory) - Zobrazuje se zbÆvající kapacita interní pamìti a stav pamìti pamì˝ového zaøízení USB,...
	3. Stav Log (Záznam)- Zelené zatr˛ítko signalizuje, ˛e stav záznamu je „On“ (Zapnuto) a ˛e mapa pokrytí se ulo˛í do interní pamìti. ÈervenÆ znak „X“ signalizuje, ˛e úloha nebude ulo˛ena. Stisknutím ikony lze záznam zapnout nebo vypnout.
	4. Název obrazovky a èas - Zobrazení názvu aktuální obrazovky a èasu. Poznámka: Èas je k dispozici pouze pokud systém Envizio Plus pøijímá zprávy ZDA NMEA nebo RMC.
	5. Stav Job (Úloha) - Zobrazení aktuálního stavu úlohy a názvu zobrazené úlohy (pokud je úloha spuðtìna).
	6. Start Guidance (Spustit vedení) - Slou˛í pro spuðtìní libovolné nové úlohy. Stisknutím tlaèítka „Start Guidance“ (Spustit vedení) lze spustit novou úlohu.
	7. Open Old Job (Otevøít starou úlohu)- Slou˛í k otevøení pøedchozí nebo stávající úlohy. Stisknutím tlaèítka „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu) lze zobrazit a zvolit stávající úlohy.
	8. Shut Down (Vypnout) - Slou˛í pro vypnutí systému. Stisknutím tlaèítka „Shut Down“ (Vypnout) lze vypnout systém.
	9. Configuration Pages (Konfiguraèní stránky) - Stisknutím tlaèítka „Configuration Pages“ (Konfiguraèní stránky) lze zobrazit a ...
	10. Verze softwaru - Zobrazení aktuální verze softwaru systému Envizio Plus.

	Symboly stavu
	Funkce a èásti obrazovky úlohy
	Ikony na obrazovce

	Spuðtìní vedení
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení).
	2. Stisknìte tlaèítko jedné ze tøí tras vedení, které jsou k dispozici (popisy tras jsou uvedeny v následující tabulce).
	3. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	4. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	5. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	6. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Nastavení trasy po ose A-B
	1. Po volbì mo˛nosti Straight (Pøímá) je tøeba nastavit osu A-B. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	2. Dále je tøeba nastavit bod B. Stisknutím zeleného pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce nastavte bod B.
	3. Po nastavení osy A-B bude rovnobì˛né vedení vycházet z této základní osy.


	Nastavení osy A-B pomocí azimutu
	1. Stisknutím plochy rychlosti a kurzu zmìòte nastavení na mo˛nost „COG“ (Kurz).
	2. Stisknutím zelené plochy „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce nastavte bod A.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky.
	4. Stisknìte tlaèítko A-B Functions (Funkce osy A-B).
	5. Stisknìte tlaèítko „Set B Using Heading“ (Nastavit bod B pomocí azimutu).
	6. Zadejte azimut pro osu A-B a stisknìte tlaèítko OK. Pøi nastavování azimutu pamatujte, ˛e 0˚ je sever, 90˚ vÆchod, 180˚ jih, 270˚ západ.
	7. Nová osa A-B se nastaví s pou˛itím zadaného azimutu.
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Last Pass“ (Poslední prùjezd).
	2. Stisknutím tlaèítka OK pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Vzhledem k tomu, ˛e je zvolena trasa posledního prùjezdu, není tøeba nastavovat osu A-B a lze neprodlenì zaèít aplikovat produkt.
	7. Po pøíjezdu na konec trasy a otoèení vozidla pøístroj Envizio Plus zjistí nejbli˛ðí zmapovanou plochu a pou˛ije ji jako vedení pro následující øádek.
	1. Na hlavní obrazovce stisknìte tlaèítko „Start Guidance“ (Spustit vedení). Pro trasu zvolte mo˛nost „Pivot“ (Kruhová).
	2. Stisknutím tlaèítka „OK“ pokraèujte k vytvoøení názvu souboru systémem nebo po stisknutí tlaèítka „Change Name“ (Zmìnit název) zadejte název souboru.
	3. Pokud pou˛íváte systém CAN, zobrazí se obrazovka Start Job Options (Mo˛nosti spuðtìní úlohy). Zvolte, zda se bude pro úlohu pou˛ívat funkce AccuBoom (a mapa zóny postøikování) nebo Autoboom, stisknutím tlaèítka OK spus˝te úlohu.
	4. Zobrazí se obrazovka Using AutoBoom (Pou˛ít funkci Autoboom). Stisknutím tlaèítka OK zkontrolujte nastavení funkce Autoboom.
	5. Zobrazí se obrazovka Autoboom Setup (Nastavení funkce Autoboom). Zvolte po˛adovaná nastavení a po dokonèení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	6. Nyní bude tøeba nastavit bod A, aby systém vìdìl, kde je umístìn poèáteèní bod kruhu. Pøejete-li si nastavit bod A, stisknìte zelené pole „Set A“ (Nastavit bod A) na obrazovce.
	7. Nyní je tøeba nastavit bod B. Pøejete-li si nastavit bod B, stisknìte zelené pole „Set B“ (Nastavit bod B) na obrazovce.
	8. Zobrazí se vodicí èáry, které budou smìøovat dovnitø nastaveného kruhu nebo oblouku.

	Pou˛ívání funkce AccuBoom
	Pou˛ívání funkce Autoboom
	Pou˛ívání konzoly Raven
	Pou˛ívání konzoly sítì CAN Raven
	Otevøení starÆch úloh
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost „Open Old Job“ (Otevøít starou úlohu).
	2. Zobrazí se obrazovka „Select Log File“ (Volba souboru záznamu). Zvolte úlohu, kterou si pøejete otevøít. Stisknìte tlaèítko OK nebo se stisknutím tlaèítka Cancel (Storno) vra˝te na hlavní obrazovku.
	3. Úloha se otevøe. Nyní lze pokraèovat v úloze.

	Osy A-B
	Ulo˛ení osy A-B
	1. Po nastavení osy A-B stisknìte tlaèítko nabídky.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Zobrazí se tøi mo˛nosti. Stisknìte tlaèítko „Save A-B“ (Ulo˛it osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Save A-B Line“ (Ulo˛it osu A-B). Stisknutím tlaèítka OK lze zachovat vÆchozí název, kterÆ ose pøiøadil ...
	5. Osa je nyní ulo˛ena a lze ji pou˛ít pozdìji.

	Naètení osy A-B
	1. Po spuðtìní nové úlohy s pøímÆm vedením, vynulování osy A-B nebo naètení pøedchozí úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“.
	2. Stisknìte tlaèítko „A-B Functions“ (Funkce osy A-B).
	3. Stisknìte tlaèítko „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B).
	4. Zobrazí se obrazovka „Load A-B Line“ (Naèíst osu A-B). Zvolte ulo˛enou osu A-B ze seznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Osa A-B je nyní naètena pro aktuální úlohu.


	Konfiguraèní stránky
	Swath Configuration (Konfigurace øádku)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Swath Configuration“ (Konfigurace øádku).
	2. Zobrazí se obrazovka „Swath Width“ (³íøka øádku). Stisknutím tlaèítka „10“ nebo „1“ a pak pravé nebo levé èervené ðipky lze zvÆðit nebo sní˛it ðíøku øádku v krocích po 10 nebo 1. Po nastavení po˛adované hodnoty stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí).
	3. Zobrazí se obrazovka Antenna Position (Poloha antény). Pomocí èervenÆch ðipek lze nastavit polohu antény. Po dokonèení stisknìte tlaèítko „OK“.

	Boom Configuration (Konfigurace postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Boom Configuration“ (Konfigurace postøikovaè...
	2. Pomocí èervenÆch ðipek zvolte poèet postøikovaèù. Stisknìte tlaèítko Next (Dalðí).
	3. Pro automatickou konfiguraci ðíøek postøikovaèe stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	4. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Widths (Automatická konfigurace ðíøek postøikovaèe). Pro úpravu ðíøky na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	5. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte ðíøku pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	6. Pro automatickou konfiguraci umístìní postøikovaèù stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	7. Zobrazí se obrazovka Auto Config Boom Locations (Automatická konfigurace umístìní postøikovaèù). Pro úpravu umístìní postøikovaèù na hodnotu jinou ne˛ zvolenou pøi automatické konfiguraci stisknìte tlaèítko Yes (Ano).
	8. Pomocí èervenÆch ðipek nastavte vzdálenost od antény pro jednotlivé postøikovaèe, stisknutím tlaèítka Next (Dalðí) pøejdìte k dalðímu postøikovaèi.
	9. Po dokonèení konfigurace vðech postøikovaèù se zobrazí obrazovka Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) s novÆmi hodnotami nastavení.

	Lightbar Configuration (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	2. Zobrazí se obrazovka „Lightbar Configuration“ (Konfigurace svìtelné signalizaèní liðty).
	3. Pro zmìnu vzdálenosti odsazení pro indikátor LED stisknìte èíslo indikátoru LED nebo pole pod ním. Kolem èíslice se zobrazí r...

	Zapnutí externí svìtelné signalizaèní liðty
	1. Stisknìte tlaèítko „External Lightbar“ (Externí svìtelná signalizaèní liðta). Vzhledem k tomu, ˛e externí svìtelná signalizaèní liðta je vybavena více indikátory LED ne˛ svìtelná signalizaèní liðta na obrazovce, rozsvítí se dalðí indikátory LED.
	2. Zobrazí se tlaèítko pro zapnutí a vypnutí externí svìtelné signalizaèní liðty a tlaèítko pro zapnutí a vypnutí funkce náklonu.
	3. Stisknìte tlaèítko „Enable External Lightbar“ (Zapnout externí svìtelnou signalizaèní liðtu).
	4. Externí svìtelná signalizaèní liðta je nyní zapnuta. Nyní je tøeba vrátit se pøed zapnutím snímaèe náklonu na hlavní obrazovku. Lze to provést dvojím stisknutím tlaèítka OK a tlaèítka Done (Dokonèit).

	Nastavení funkce náklonu
	1. Na obrazovce „External Lightbar Setup“ (Nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty) stisknìte tlaèítko „Enable Tilt Sensor“ (Zapnout snímaè náklonu).
	2. Bude tøeba vyèkat, dokud systém neprovede stabilizaci náklonu. Bude to trvat zhruba 25 - 30 vteøin.
	3. Jakmile se pøestane zobrazovat zpráva, nastavte vÆðku antény (v palcích) stisknutím èervené ðipky nahoru nebo dolù a pomocí k...
	4. Mo˛nosti Current Tilt Reading (Aktuální odeèet náklonu) a Calibrated Tilt Reading (Odeèet náklonu po kalibraci) nyní mohou zobrazovat rùzné údaje (pokud nebyl náklon pùvodnì nulovÆ).
	5. Stisknìte tlaèítko OK. Dalðím stisknutím tlaèítka OK ukonèete nastavení externí svìtelné signalizaèní liðty. Nyní dalðím stis...

	Boom Control (Ovládání postøikovaèe)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „Boom Control“ (Ovládání postøikovaèe).
	3. Zobrazí se obrazovka „Boom Control Setup“ (Nastavení ovládání postøikovaèe). Stisknìte nìkterou z mo˛ností, které jsou k disp...

	Nastavení funkce AccuBoom
	1. Stisknutím tlaèítka „Booms“ (Postøikovaèe) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Boom Selection (Volba postøikovaèe funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze zvolit, které postøikovaèe si u˛ivatel pøeje ovládat pomocí funkce AccuBoom.
	2. Stisknutím tlaèítka „Spray Zones“ (Zóny postøikování) lze zobrazit obrazovku AccuBoom Spray Zones (Zóny postøikování funkce AccuBoom). Na této obrazovce lze vytvoøit, zmìnit a odstranit mapy zóny postøikování.
	1. Stisknìte tlaèítko Create New Zone Map (Vytvoøit novou mapu zóny).
	2. Zadejte název mapy zóny postøikování a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Stisknìte tlaèítko nabídky v dolním pravém rohu obrazovky a stisknìte postupnì tlaèítko Field Boundary (Hranice pole) a Record Field Boundary (Zaznamenat hranici pole).
	4. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	5. Zahajte záznam hranice pole. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	6. Hranice pole se zobrazí na obrazovce.
	7. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record No Spray Zone (Záznam zóny bez postøikování).
	8. Zahajte záznam zóny bez postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam).
	9. Zóna bez postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	10. Stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost Record Spray Zone (Záznam zóny postøikování).
	11. Zvolte referenèní bod záznamu a stisknìte tlaèítko OK.
	12. Zahajte záznam zóny postøikování. Po dokonèení stisknìte tlaèítko nabídky a zvolte mo˛nost End Recording (Ukonèit záznam). Zóna postøikování se zobrazí na obrazovce spolu s hranicí pole.
	13. Stisknutím tlaèítka nabídky a volbou mo˛nosti Save and Exit (Ulo˛it a ukonèit) ulo˛te a zavøete mapu.
	Boom Control Hardware (Pøísluðenství pro ovládání postøikovaèe)
	1. Boom Sense Wire (Kabel snímání postøikovaèe) - slou˛í k automatickému zapnutí a vypnutí pokrytí pøi zapnutí a vypnutí hlavního spínaèe, pokud je hlavní spínaè pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe pøístroje Envizio.
	2. On-Screen Vehicle Arrow (³ipka vozidla na obrazovce) - slou˛í k zapnutí a vypnutí mapy pokrytí pøi stisknutí ikony ðipky vozidla na obrazovce.
	3. AccuBoom Master Switch (Hlavní spínaè funkce AccuBoom) - slou˛í k zobrazení pokrytí podle hlavního spínaèe funkce AccuBoom v pøípadì, ˛e je hlavní spínaè fyzicky pøipojen ke kabelu hlavního spínaèe funkce AccuBoom.
	4. Raven Serial Console (Sériová konzola Raven) - pøi volbì této mo˛nosti se bude pou˛ívat stávající konzola Raven k získání aplikovaného dávkování. MUSÍ BÅT PØIPOJEN HLAVNÍ SPÍNAÈ, SPÍNAÈE POSTØIKOVAÈE MUSÍ BÅT VYPNUTY.
	5. CAN System (Systém CAN) - pøi volbì této mo˛nosti bude systém moci pou˛ívat øízení funkce AccuBoom a Autoboom. TUTO MO˙NOST JE TØEBA PØED POU˙ITÍM FUNKCE ACCUBOOM NEBO AUTOBOOM ZAPNOUT.
	6. Boom Node/CAN Console (Uzel postøikovaèe a konzola CAN) - tuto mo˛nost zvolte pøi pou˛ití pøístroje Envizio Plus s konzolou ø...

	Navigation Screen Background (Pozadí navigaèní obrazovky)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Pro barvu pozadí navigaèní obrazovky jsou k dispozici dvì mo˛nosti, bílá nebo èerná. Stisknutím tlaèítka „Nav Screen Background“ (Pozadí navigaèní obrazovky) lze tato dvì nastavení pøepínat. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	File Management (Správa souborù)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Zobrazí se obrazovka „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).
	2. Stisknìte tlaèítko „File Management“ (Správa souborù).
	3. Zobrazí se obrazovka „File Management“ (Správa souborù). Zvolte nìkterou z dostupnÆch mo˛ností nebo se stisknutím tlaèítka „Cancel“ (Storno) vra˝te na obrazovku „Configuration Page 2“ (Konfiguraèní stránka 2).

	Install Program Update (Instalace aktualizace programu)
	1. Pøipojte pamì˝ové zaøízení USB k jednomu z portù USB pøístroje Envizio Plus, které jsou vyobrazeny na následujícím obrázku.
	2. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	3. Po detekci pamì˝ového zaøízení USB se zobrazuje text „Installer: \Hard Disk\installer.exe“ vedle tlaèítka „Install Program Up...
	4. Aktualizace se instaluje automaticky. Zobrazí se vÆzva k restartování systému Envizio Plus. Vypnìte systém pomocí spínaèe napájení a znovu jej zapnìte. Aktualizace je nyní nainstalována.


	TimeZone Settings (Nastavení èasového pásma)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Timezone Settings“ (Nastavení èasového pásma).
	3. Zobrazí se stránka Timezone Settings (Nastavení èasového pásma). Stisknutím tlaèítka „Daylight Savings Time“ (Letní èas) nebo „Timezone“ (Èasové pásmo) lze pøepínat mezi dvìma volbami pro ka˛dou mo˛nost. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko OK.
	4. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).

	Display Units (Jednotky zobrazení)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Display Units“ (Jednotky zobrazení), dokud se nezobrazí po˛adovaná jednotka zobrazení, buï anglická, nebo metrická.
	3. Po dokonèení nastavení stisknìte tlaèítko Done (Dokonèit).
	Adjust Brightness (Úprava jasu)
	1. Na obrazovce „Configuration Page 1“ (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce „Configuration P...
	2. Stisknìte tlaèítko „Adjust Brightness“ (Upravit jas).
	3. Zobrazí se obrazovka „Brightness Settings“ (Nastavení jasu). Na této obrazovce lze nastavit jas podsvícení displeje a svìteln...
	4. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení znovu stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Select Language (Volba jazyka)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Select Language“ (Zvolit jazyk), dokud se nezobrazí po˛adovanÆ jazyk. Lze zvolit angliètinu, ðpanìlðtinu nebo portugalðtinu.
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Demo Mode (Demonstraèní re˛im)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. Stisknìte tlaèítko „Demo Mode“ (Demonstraèní re˛im). Stisknutím tlaèítka lze pøepínat mezi demonstraèním souborem, ulo˛enÆm v interní pamìti, a mo˛ností „Demo Mode OFF“ (Demonstraèní re˛im vypnut).
	3. Po dokonèení práce s touto stránkou nastavení stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).

	Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí). Na obrazovce Configuration Page...
	2. VÆchozí nastavení mo˛nosti Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) je „LOW“ (Nízké). Nastavení funkce lze zmìnit pøechodem na krok 3 ní˛e. Pokud si pøejete ponechat nastavení ve stávajícím stavu, stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit).
	3. Stisknìte tlaèítko „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení). Zobrazí se obrazovka „Guidance Page Smoothing“ (Vyhlazování stránky vedení).
	4. Stisknìte krou˛ek u po˛adované mo˛nosti vyhlazování.
	5. Po dokonèení volby mo˛nosti vyhlazování stisknìte tlaèítko „Done“ (Dokonèit). Aktuální nastavení se zobrazí vedle tlaèítka Guidance Page Smoothing (Vyhlazování stránky vedení) na obrazovce Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).

	TM1 Tilt Sensor (Snímaè náklonu TM1)
	1. Na obrazovce Configuration Page 1 (Konfiguraèní stránka 1) stisknìte tlaèítko „Next“ (Dalðí), dokud se nezobrazí obrazovka Configuration Page 5 (Konfiguraèní stránka 5).
	2. Na obrazovce TM1 Tilt Sensor Setup (Nastavení snímaèe náklonu TM1) lze zapnout snímaè náklonu, upravit polaritu, provést kalibraci a upravit vÆðku antény.



	Vypnutí
	1. Na hlavní obrazovce zvolte mo˛nost Shut Down (Vypnout).
	2. Zobrazí se obrazovka Shut Down (Vypnout). Stisknutím tlaèítka „Yes“ (Ano) lze vypnout systém.
	3. Zobrazí se zpráva s oznámením, ˛e systém nyní lze vypnout spínaèem napájení na boku pøístroje.

	Pohled shora
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Birds Eye View“ (Pohled shora).
	2. Zobrazí se obrazovka „Birds Eye View“ (Pohled shora), která shora zobrazuje pole a vozidlo.

	Kontrolní mapa pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole).
	2. Zobrazí se obrazovka „Field Review Map“ (Kontrolní mapa pole) která ukazuje celé pole a pokrytí.

	Hranice pole
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Record Field Boundary“ (Zaznamenat hranici pole). Zobrazení èerveného pole s textem „Boundary Rec“ (Záznam hranice) signalizuje, ˛e systém zaznamenává hranici.
	3. Po pøíjezdu na konec hranice pro dané pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“, „Field Boundary“ (Hranice pole) a „End Boundary“ (Konec hranice), viz následující obrázek.
	4. Hranice pole se ulo˛í se stejnÆm názvem, jakÆ má úloha.
	1. V prùbìhu provádìní úlohy stisknìte tlaèítko „Nabídka“. Tlaèítko nabídky se rozðíøí. Stisknìte tlaèítko „Field Boundary“ (Hranice pole).
	2. Stisknìte tlaèítko „Load Field Boundary“ (Naèíst hranici pole). Zobrazí se obrazovka „Select Field Boundary“ (VÆbìr hranice pole). Zvolte hranici pole (podle názvu úlohy) a stisknìte tlaèítko OK.
	3. Pro zobrazení hranice pole stisknìte tlaèítko „Nabídka“ a „Field Map Review“ (Kontrola mapy pole). Hranice se zobrazí modøe, èervenÆ symbol signalizuje polohu vozidla.
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