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Aviso de isencao de responsabilidade

Apesar do grande esfor¢o para garantir a precisao deste documento, a Raven
Industries ndo assume a responsabilidade por omissdes e erros. Nem assume
gualquer responsabilidade por danos resultantes da utilizagéo das informacdes
contidas aqui.

A Raven Industries ndo deve ser responsabilizada pelos efeitos de condi¢des
atmosféricas ou atividades do ciclo solar no desempenho de seus produtos.

A Raven Industries ndo garante a preciséao, a integridade, a continuidade ou a
disponibilidade do sinal de GPS do Departamento de Defesa dos
E.U.A./Satélites da NAVSTAR GPS, o servico de corregcdo da OmniSTAR ou 0
servigo de correcdo da WAAS.

A Raven Industries ndo aceita a responsabilidade pela utilizagdo do sinal para
um propasito diferente do declarado. A Raven Industries ndo deve ser
responsabilizada por danos incidentais ou consequenciais ou uma perda de
beneficios ou lucros antecipados, interrupgéo do trabalho ou perda ou
deficiéncia de dados decorrentes da utilizagdo, ou impossibilidade de utilizacéo,
do SmarTrax ou qualquer um de seus componentes.
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CAPITULO Informacao
1 Importante de
Seguranga

OBSERVACAO

Leia este manual cuidadosamente antes de instalar o Sistema SmartTrsx/SmartSteer.

* Siga todas as informacdes de segurancga apresentado neste manual.

* Se vocé precisar de ajuda com qualquer parte da instalacéo ou reparacdo do seu equipamento de Raven,
contactar o seu distribuidor Raven local.

* Siga todos as etiquetas de seguran¢a dos componentes do Sistema SmarTrax/SmartSteer. Certifique-se
gue as etiquetas estdo em bom estado e substitua as etiquetas ausentes ou danificadas para mater a
seguranca . Para obter etiquetas de reposicdo, contacte o seu revendedor local Raven.

Quando operar a maquina depois de instalar SmarTrax/SmartSteer, observar as seguintes medidas de
seguranga:
* Esteja alerta e ciente dos arredores.

* Nao operar SmarTrax/SmartSteer ou qualquer equipamento agricola quando sob a influéncia alcool ou uma
substancia ilegal.

* Permanecer no assento do operador na maquina sempre que o SmarTrax/SmartSteer esta ativado.

* Desativar SmarTrax/SmartSteer quando sair do assento do operador e da maquina.

* Nao conduzir a maquina com SmarTrax/SmartSteer habilitado em qualquer rodovia ou estrada publica.
* Determinar e manter uma distancia segura de trabalho de outros individuos. O operador é

* responsavel para desativar SmarTrax/SmartSteer quando a distancia de trabalho segura diminuiu.

* Desativar o SmarTrax/SmartSteer antes de iniciar qualquer trabalho de manuteng¢do no SmarTrax/
SmartSteer ou na maquina.

Reveja as instrucdes de operacao e de seguranca incluidas com o seu implemento e / ou controlador.
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Chapter 1

Ao dar partida na maquina pela primeira vez, esteja alerta e ciente dos arredores e certifique-se que nédo a
pessoas perto da maquina , caso uma mangueira ndo tenha sido completamente apertada ou ar no sistema
hidraulico faz com que uma roda mova (Somente com SmarTrax).

A\ CUIDADO

Seguranca Hidraulica (Somente SmarTrax)

Hidraulica pode estar sob pressao. Nunca tente abrir ou trabalhar em um sistema hidraulico com o
equipamento funcionando. Cuidados devem ser sempre tomados quando abrindo um sistema que estava
pressurizado previamente.

Ao desconectar as mangueiras hidraulicas, estar ciente que o 6leo hidraulico dentro do sistema da maquina
pode estar extremamente quente e sob a alta presséo. Cuidado deve ser exercitado. Todo o trabalho realizado
no sistema hidraulico deve ser executado de acordo com as instrugées aprovadas de manutencéo do
fabricante da maquina. Raven industrias recomenda o uso de equipamento protetor apropriado seja usado ao
trabalhar no sistema hidraulico. Ao instalar o sistema hidraulico SmarTrax ou ao executar diagnoésticos,
manutenc¢do, ou servico de rotina, certifique-se se forem tomadas precau¢des para evitar que qualquer
material estranho ou a introdugdo de contaminantes no sistema hidraulico da maquina. Objetos ou materiais
gue sédo capazes de passar pelo sistema de filtragem hidraulica da maquina reduzirdo o desempenho e
danificaram as valvulas hidraulicas SmarTrax.

Seguranca Elétrica

N&o inverta as conexdes de alimentacdo. Fazendo isso causara danos sérios ao equipamento. Sempre
certifique que as conexdes de alimentacao sdo conectados a polaridade correta como marcada. Assegurar-se
de que o cabo de alimentacgéo seja o Ultimo cabo a ser conectado.
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CAPITULO Introducao

2

Parabéns, por adquirir o sistema Raven SmarTrax/SmartSteer™!

Quando vocé instalar seu sistema, ele tera de ser calibrado para seu controlador e a sua maquina especifica.
Quanto calibrando e operando o sistema SmarTrax/SmartSteer, € importante certificar que a maquina esta
funcionando com o motor em rotacao de trabalho para que a bomba hidraulica seja capaz de fornecer fluxo
total para o sistema hidraulico.

As instrugfes a seguir o ajudara na calibragéo apropriada de seu sistema SmarTrax/SmartSteer com o
sistema Viper Pro, Envizio Pro, e Cruizer. Instalacdo devera estar totalmente concluida antes de calibrar o
sistema. Se vocé tiver qualquer ddvida sobre a instalagao do seu sistema SmarTrax ou SmartSteer, consulte o
manual de instalagéo para obter instru¢des. Tenha certeza de usar o indice para o ajudar alocalizar as
instruges de seu controlador

Gula de Instalacao

Consulte o manual de instalacdo da maquinas para obter instru¢des sobre a instalacdo da unidade MDU
SmartSteer ou valvula hidraulica e mangueiras do sistema SmarTrax.

~ Aaerm
o

Leia todos os requisitos e precaucdes de
seguranca no manual de instalacdo especifico

da maquina antes de operar uma maquina
equipada com o recurso SmarTrax/SmartSteer.
N&o seguir as precaucdes de seguranca pode

ocasionar danos no equipamento, ferimentos
ou morte.

Antes de usar o recurso SmarTrax/SmartSteer com seu console, vocé deve configurar e calibrar o Nodo
SmarTrax/SmartSteer.
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A\ CUIDADO

N&o inverta os condutores de alimentagéo.
Inverter os condutores de alimentagéo pode
causar danos equipamento. Sempre verifique
para se certificar de que os condutores de
alimentacgéo estdo conectados a polaridade
correta. O cabo de alimentagdo é o ultimo cabo
estar conectado

Observagéo: Assegurar que o SmarTrax/SmartSteer esta montado fixo (solido) e nivelado com a
magquina.

Observagao: se estiver usando um Cruizer, definir a velocidade de comunicagéo a 115.200 baud.

Atualizacbes

Atualiza¢bes dos manuais da Raven, bem com atualiza¢6es de software para os consoles da Raven,
encontram-se disponiveis no site da Raven Applied Technology Division:

http://www.ravenprecision.com/Support/index2.jsp

Registre-se para receber alertas de email quando atualiza¢fes dos produtos da Raven Applied Technology
encontrarem-se disponiveis no site da Raven.

http://www.ravenprecision.com

Atualizando o Nodo com um Viper Pro

1. Para atualizar um nodo através do Viper Pro, baixe o aplicativo CanUpload e o firmware arquivo .hex.
Tenha certeza que o arquivo CanUpload esta na raiz da unidade flash USB e que a pasta contém o arquivo
CanUpload.exe e o arquivo firmware.

2. Para chegar a tela de atualizacdo CAN no Viper Pro, pressione o botdo "Display Program List" enquanto o
Viper Pro esté inicializando ou toque "Display Program List", quando sair do programa Pro Viper.

3. Insira a unidade flash USB. Um novo botao sera exibido. Toque "Update CAN Nodos", e selecione o
arquivo .hex desejado para ser baixado.

4. Finalmente, Toque o botdo SmarTrax para iniciar o download. Quando a transferéncia estiver completa,
inicie o Viper Pro.

Observagéo: Para o procedimento de atualizacdo mais detalhados, consulte o manual de calibracéo e
operacédo Viper Pro.

Atualizando o Nodo com um Envizio Pro

1. Para atualizar um Nodo através do Envizio Pro, certifique-se que o firmware e arquivo .hex esta localizado
na pasta CanUpload " na raiz da unidade USB e insira a unidade USB no Console Envizio Pro

2. Toque no icone da informacao no canto superior direito da tela e selecione o botéo azul do Nodo na tela.
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Introducéo

3.

Certifiqgue-se que o Nodo 3D Terrain Comp é detectada pelo sistema CANbus. Se o Nodo é detectado,
informacdes sobre a verséo serd exibida.
Se as informagBes do Nodo é exibido, selecione o botdo azul com flechas para cima.

Selecione a versao do software apropriado da lista de atualizacdes de software disponiveis e ao toque o
botdo "Program e Nodo. A atualizacdo comecara e a porcentagem de concluséo e sera apresentado na
tela.

Apos a atualizagéo foi aplicada, remover a Unidade USB do Console Envizio Pro e toque o icone verde
Aceitar para retornar a tela inicial.

Observag,éo: Para o procedimento de atualizagdo mais detalhadas, consulte o Manual de Calibracéo e

Operacao do Envizio Pro.

Atualizando o Nodo com um Cruizer

N

o 0 > w

Download a pasta de instalacdo do Cruizer para a raiz da unidade USB.

Localize o conector "GPS input ' no cabo interface Cruizer (P / N 115-0171-7940u 1150171880 ) conectado
a parte traseira de do Console Cruizer.

Desconecte o conector "GPS Output”" e conectar o conector "SmartTrax Update" ao conector "GPS Input".
Insira a unidade USB no Cruizer e depois entre no menu de ferramentas.
Selecione o botédo de atualiza¢des e, em seguida, selecione o arquivo para atualizar o SmarTrax.

Toque o botéo iniciar e o nodo ird atualizar automaticamente. Quando a atualizacéo estiver completa,
reconectar cabos para a posic¢ao original. Retire a unidade USB antes de tocar o icone verde Aceitar
(atualizagéo reiniciara se o icone verde Aceitar € selecionado quando a unidade USB ainda esta
conectada).
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CAPITULO Viper Pro Calibracao e
3 Operacao

Use este procedimento a primeira vez que calibrar o SmarTrax/SmartSteer com o sistema Pro Viper ou se o
configuracdes padréo foram restaurados.

Calibracao Inicial

Depois de instalar o sistema, SmarTrax/SmartSteer a tela de Alerta de Responsabilidade do Operador de
sera exibida a cada vez que vocé iniciar Viper Pro.

Alerta Responsabilidade do Operador

Impréprio ou uso ndo autorizado
do equipamento pode causar
danos a propriedade, ou morte.

Selecionando OK vocé esta
aceitando todas as
responsabilidades para o
funcionamento deste sistema
AutoSteer,

Se néo aceitar estas condigbes,
Toque Cancelar.

OK |Cancel

1. Toque OKk.
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-

2. Toque "Sem Cal" na area SmarTrax/SmartSteer para iniciar o Assistente de Configuragéo.

Alerta do SmarTrax

O Controle SmarTrax esta
indisponivel até que tenha sido
calibrado. Gostaria de calibrar o

sistema agora?
Sim || Nao

3. Toque Sim.

8 SmarTrax e SmartSteer Manual de Calibracdo e Operacéao



Viper Pro Calibracéo e Operacao

4. Selecione o tipo de maquina. Se a sua maquina especifica ndo estiver na lista, selecione Trator Dir Frent
FS (Front Steer), Pulver Bar Frent (pulverizador Barra frente), SP Spayer FBoom (Self-propelled, Front

Boom), Pulver Bar Atras (pulverizador Barra Atras, SP Sprayer Rboom (Self-propelled, Rear Boom)
Articulado, ou Direcéo traseira.

C
@

5. ApOs selecionar sua maquina, toque OK.
6. Toque Prox.

7. Selecione o Modo de Controle . Selecione entre Hidraulico Raven( hidraulico fornecido por Raven),
SmartSteer, ou Steer Ready (disponivel apenas em algumas maquinas).

OF
C

8. Toque OK.
9. Toque Prox.

Manual No. 016-0171-315 9
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10. Se a maquina esta equipada com um transdutor de pressao, a seguinte tela exibira. Siga as instru¢des

na tela de toque e Iniciar. Se o sistema néo esta equipado com um transdutor de presséo, pule para a
etapa 15. Se um nodo Smartsteer esta instalado, pule para a etapa 17.

>

11. Aguarde o sistema para determinar a leitura de pressdo quando nédo a oleo passando pela entradas de
direcdo no orbital.
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Viper Pro Calibracéo e Operacao

12. Virar o volante para que o sistema leia a pressdo quando o oleo esta passando pelo orbital.

13. A seguinte tela exibira. Siga as instrucdes.

Observagéo: Aumentando a configuracéo de pressao de desativar requere mais oleo (pressdo na
direcéo), para o sistema desativar. Diminuindo a pressao requere menos oleo e presséo

para desativar o sistema.

C

14. Toque Prox.

15. Se a maquina ndo esta equipada com um transdutor de pressao, a seguinte tela exibira. Se a maquina

estiver equipado com um transdutor de presséo, pule para a etapa 17.

Manual No. 016-0171-315
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Chapter 3

16. Gire o volante e solte.

17. Pressione e solte o Pedal (interruptor de Pe).

ObSGI’V&QéOZ A préxima tela exibira automaticamente se o interruptor de Pé (pedal) é detectado.

18. A tela de Orientacdo do Nodo exibira. Siga as instrugdes para determinar o nimero na caixa do Nodo que
esta voltada para a frente da maquina. O SmarTrax/SmartSteer detecta automaticamente o nimero para
baixo.

19. Aguarde enquanto o Nodo calibra os sensores internos. Uma vez que a calibracdo dos sensores esta
completo, o Viper Pro automaticamente avanca para a préxima tela.

20. Se uma maquina especifica é selecionada, a distancia entre rodas é preenchido automaticamente. Se um
tipo de maquina genérico € selecionada, digite a distancia entre rodas. A distancia entre Rodas ¢é a
distancia do centro do eixo da frente para o centro do eixo traseiro. Para maquinas articuladas, medida de
ambos os lados e média dos nimeros. O sistema SmarTrax/SmartSteer requere medigdes precisas, a fim
operar com precisao.
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Viper Pro Calibracéo e Operacao

Observagéo: As seguintes medidas (Distancia entre rodas, posi¢do da antena (frent/atr) e altura da

antena) devem ser introduzidos usando as unidades selecionadas no Viper Pro. A
unidade de configuracdo atual é exibida abaixo da configuracdo da Antena da Altura.

21. Toque Prox.
22. Digite a posicao da Antena. A posicao da antena € a distancia que a antena esta na frente (+) ou

para tras (-) do eixo traseiro. Raven recomenda a montagem da antena sobre a linha central do veiculo na
frente da cabina.

23. Toque Prox.

24. Digite a altura da antena. A altura da antena é fundamental para compensar pelo movimento lateral da
maquina. Medida do solo até a placa da base de montagem da antena.

25. Toque Prox.

Manual No. 016-0171-315 13
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26. Mover a maquina para frente com o motor no RPM de trabalho entre 5-9 km/h (3,6 mph) e pressionar o
interruptor de pé.

27. Pressione interruptor de pé para iniciar a calibragdo hidraulica. Certifique-se de ter véarios hectares de
terreno aberto para calibracdo. O tamanho da méquina e a velocidade do sistema hidraulico determina o
guantidade de espac¢o necessario.

28. Durante a calibracéo, a maquina faz 10 voltas para a esquerda seguido por 10 voltas para a direita.
Girando o volante ou pressionar o interruptor de pé pausa a calibragem para reposicionar a maquina.
Pressionar o interruptor de pé novamente, reinicia o processo de calibragdo. Apds a concluséo da
calibracdo do SmarTrax/SmartSteer o menu exibira.

Observagéo: Se o veiculo que esta sendo calibrado é um pulverizador, as barras devem permanecer
fechadas durante esta etapa.

14 SmarTrax e SmartSteer Manual de Calibracdo e Operacéao



Viper Pro Calibracédo e Operacao

Mensagens de erro

Se erros sdo exibidos durante a calibracéo, Certifique:

* Limitar o nimero de pausas durante a calibragédo

* O ajuste "FC" na valvula deve estar aberto completamente (somente SmarTrax).
* Tenha vérios hectares de terreno aberto e plano para calibragdo.

* O terreno ndo esta lamacento, para que as rodas da frente ndo deslizem.

* Se o veiculo que esta sendo calibrado é um pulverizador, que as as barras estao fechadas.

* O veiculo esta em rotagdo de trabalho.

Assegurar que todas estas condi¢Bes forem satisfeitas e recalibrar o sistema.

Concluindo o processo de calibracao

1.

Para concluir o processo de calibracao, iniciar um trabalho e criar uma linha de Guia AB. Consulte o
manual do Operado do Viper Pro para instru¢des sobre como iniciar um trabalho.

Conduzir de a maquina em RPM de trabalho entre 12 a 16 km/h.

Ativar SmarTrax/SmartSteer pressionando o interruptor de pé ou tocando no icone de volante no lado
direito da tela.

Funcione o SmarTrax/SmartSteer por dez minutos até que o sistema se ajuste automaticamente.

Observa(;éo: Se depois de dez minutos, a maquina nao esta dirijindo a um nivel aceitavel, o sistema

5.

precisa ser ajustados para a corrigir o problema.

Na tela inicial Viper Pro, toque na area SmarTrax.

Manual No. 016-0171-315
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Os dois ajustes que podem ser feitos sdo Adquirir Linha Agressividade e Sensibilidade na Linha

Modo Adquirir Linha esta ativo quando o sistema esta ativado e a mais de .5 metros da linha de guia.

Modo Sensibilidade na Linha esté ativo quando a maquina esta dentro de .5 metros da linha de guia.

ObSGI’V&QﬁOI Se o sistema esta menos sensivel do que o desejado, mas ndo desvia mais de 0.5
metros da linha,aumentar a Sensibilidade na Linha um namero cada vez. Para permitir
gue o sistema a implemente plenamente o novo Valor Sensibilidade na Linha , permita
gue o sistema funcione pelo menos 30 segundos entre os ajustes enquanto o SmarTrax/
SmartSteer esta ativado. Se o sistema parece excessivamente agressivo, diminuir a
Sensibilidade na Linha um ndmero de cada vez. Da mesma forma, se a maquina esta a
mais do que 0.5 metros da linha e ndo aproxima da linha téo rapido quanto desejado,
aumente o Adquirir Linha Agressividade um nimero cada vez. Se a Maquina ultrapassa
ou cruza a linha guia, diminuir o Adquirir Linha Agressividade um nimero cada vez.
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Viper Pro Calibracédo e Operacao

Configuracdo Avancada e Diagnostico

1. Da tela do controlador SmarTrax, toque ST Config para acessar a tela de Informacéo do Sistema.

O

2. Toque Marc para acessar a tela Zero Yaw.

O

Manual No. 016-0171-315
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Observagao: O numero pode néo exibir zero. O nimero mostrado é a leitura do sensor yaw do veiculo
movendo para a frente. Se vocé Zera o sensor yaw, vocé deve estar parado.

)

ObSGI’V&QéOZ As unicas medidas que podem ser mudadas depois da calibracdo sdo posicdo de antena
e a altura da antena. Recalibrar o sistema para alterar quaisquer outras medidas.

3. Toque Sair para voltar a tela de informacao do sistema.

4. Toque Config medidas da Antena para acessar a tela de medidas da Antena.

5. Toque Sair para voltar a tela de Informacéo do Sistema.
6. Toque Sair novamente para retornar para a tela do controlador SmarTrax.
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Viper Pro Calibracéo e Operacao

7. Da tela do controlador SmarTrax, toque Diag Sist para acessar a tela de Diagnéstico do Sistema
SmarTrax.

O

* Toque em Deletar para redefinir as medias de uma hora de "5, 10, 20 cm", a zero (a velocidade média e o
erro séo calculadas sobre a Gltima hora do sistema ativado).

* Yaw Zero: yaw a zero calculado.
* Frequencia da Mensagem: GGA taxa de mensagens de entrada.
* Revisdo de Hardware, Software Rev e o nimero de série para o Nodo SmarTrax /Smartsteer.

Observagéo: Normalmente, ajustando as configuragées PWM e ver o erro de tela de log s6 é
necessario quando solucionando um problema.

e Toque em PWM Config de para ajustar as configuracbes PWM manualmente.

* Para mover manualmente as rodas, selecionar Min ou Max e tocar as setas esquerda ou direita. Se os
PWM minimos estéo ajustados, o sistema ja ndo aprende os minimos PWM. Tocando no botdo manual ira
mudar o sistema para modo de Automatico ( modo de aprendizagem).

* Toque Sair para retornar a tela Diagnésticos SmarTrax.

Manual No. 016-0171-315 19
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* Toque em Ver Rgst Erro para exibir a tela de Registro de erro. A tela de Registro de err exibe os ultimos 10
€rros € N0 momento em que ocorreu.

* Toque em Sair para retornar a tela Diagndstico Sistema SmarTrax.
* Toque Sair novamente para retornar para a tela do controlador SmarTrax.
* Toque no Config Avcd para acessar a tela de Configuracao Avancada.

Limite HDOP: O HDOP ¢ a Dilui¢édo horizontal da precisédo e é um indicador da qualidade do sinal GPS. O
alto HDOP indica que os satélites ndo estdo uniformemente distribuidas pelo céu fazendo com que a precisédo
do sinal diminua e assim a precisdo do sistema. O ndmero exibido € o maximo HDOP que o SmarTrax ativara.
Aumentar este numero pode degradar o desempenho.

GPS Baud: O GPS baud é a taxa de transmisséo que o sistema usa para se comunicar com o receptor GPS,
normalmente 19200.

Anti-Oscilagdo: Anti-Oscilagdo € um recurso utilizado apenas com as maquinas articuladas e nédo deve ser
ativado com qualquer outro tipo de maquina. Esta funcao liga-se automaticamente quando uma maquina
articulada é selecionado. A ativacdo desta fungdo com outras maquinas pode degradar o desempenho.
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Atual Compensacéo: A Atual Compensacao so6 € utilizado com certa maquinas néo steer-ready. Este
recurso ativa automaticamente quando uma magquina aprovada estéa selecionada. Ativando com maquinas
nao aprovadas pode degradar o desempenho.

Pagina Servico: A pagina de servico é usado apenas para fins de programacéo de software e sO é acessivel
com um cédigo.

Toque no botdo Sair para retornar a tela do Controlador SmarTrax.
Da tela do controlador SmarTrax, toque Terr Comp para acessar a tela de informagdes SmarTrax Terrain

Compensation 3D. SmarTrax Terrain Compensation ajusta a mensagem de GPS para compensar pela aha
clinacdo (do lado de inclinag&o lateral), pitch (movimento de frente para tras) e forgas yaw (torcimento).

Se o terrain Comp néo estiver ativado, a seguinte tela exibira.

Observa(;éo: Um cédigo de ativagao pode ser adquirido com o revendedor local Raven.
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Para habilitar Terrain Compensation 3D, digite o cédigo de ativacéo e toque em OK.

Uma vez ativada, a seguinte tela aparece. Dados em tempo real sdo exibidos ao serem compensados. Roll,
Pitch e Yaw Rate também pode ser zerado parando a maquina em uma superficie plana e tocando Calibrar
TC-3D.

Direcao de trabalho exibira o movimento atual detectado enquanto se move. Se esta dire¢éo esta incorreta,
dirija para a frente e pressione Enviar comando adiante. Verifique que ao dirigir para a frente e para tras estao
corretas ao dirigir.

Frente e para baixo exibird a configuracao atual do Nodo de configuracéo durante a calibracéo.

Terrain compensation 3D pode ser ligada e desligada por tocar ATIVO.
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CAPITULO Envizio Pro e Cruizer
4 calibracao e
Operacao

Use este procedimento a primeira vez que calibrar o SmarTrax/SmartSteer com o sistema Envizio Pro ou
Cruizer ou se as configuragfes padréo foram restaurados.

Observa(;éo: Ao calibrar o operar o SmarTrax/SmartSteer com um console Cruizer, certifique-se que o
Baud Rate para a porta serial A e B esta a 115.200. Consulte o Guia do Cruizer para obter
instrucdes sobre como alterar o Baud Rate.

Calibracao Inicial

1. Para calibrar o CAN SmarTrax/SmartSteer, toque no icone Ferramentas na tela inical Home.

A
|

icone Ferramentas
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2. Para iniciar a calibracdo, toque no icone do Piloto ou o icone Assistente (Envizio Pro somente) para
acessar o Assistente Config Menu.

/

3. Se o Assistente de configuracdo é selecionada, a seguinte tela exibira. Toque no icone SmarTrax
Assistente Configuracao.

4. Atela de Renuncia de Responsabilidade exibira, essa tela é para informar o operador de sua
responsabilidade enquanto operar SmarTrax/SmartSteer. Toque em Sim, eu concordo para continuar com
a calibragem ou N&o, Nao concordo para interromper a calibracéo.
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Observagéo: As telas de Renuncia de Responsabilidade exibira a primeira vez que um trabalho é

iniciado ou quando as telas do SmarTrax/SmartSteer sdo acessadas apds cada
inicializacéo.

5. Selecione o tipo de maquina. Se a sua maquina especifica ndo estiver na lista, selecione Trator Dir Frent
(FS (Front Steer), Pulver Bar Frent (pulverizador Barra frente), SP Spayer FBoom (Self-propelled, Front

Boom), Pulver Bar Atras (pulverizador Barra Atras, SP Sprayer Rboom (Self-propelled, Rear Boom)
Articulado (Articulated), ou Direcédo traseira (Rear Steer).

C

6. Toque para avangar.
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7. Selecione o Modo de Controle . Selecione entre Hidraulico Raven( hidraulico fornecido por Raven),
SmartSteer, ou Steer Ready (disponivel apenas em algumas maquinas).

8. Toque para avancar.

9. Se a maguina esta equipada com um transdutor de pressao, a seguinte tela exibira. Se o sistema nao esta

equipado com um transdutor de pressao, pule para a etapa 15. Para sistemas SmarTrax, pule para a etapa
16.

10. Toque em Iniciar e siga as instru¢cbes que aparecem.
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11. Aguarde o sistema para determinar a leitura de pressdo quando nao a oleo passando pela entradas de
direcdo no orbital.

12. Virar o volante para que o sistema leia a pressédo quando o oleo esta passando pelo orbital.

13. Virar o volante na velocidade normal em que vocé costuma virar no final de uma linha. Verifique se a roda
estado esta a girando, quando o volante é girado. Se o status ndo muda com o giro do volante o "Ajuste de
Desativar" tera de ser ajustada.

Observagéo: Aumentando a configuracéo de pressao de desativar requere mais oleo (pressdo na

direcéo), para o sistema desativar. Diminuindo a pressao requere menos oleo e presséo
para desativar o sistema.

14. Toque para avancar.
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15. Se a maquina nao esta equipada com um transdutor de pressao, a seguinte tela exibira. Gire o volante e
solte. Se a maquina estiver equipado com um transdutor de pressao, pule para a etapa 16..

Observagao: A tela SmarTrax Interruptor de pé exibird automaticamente quando o volante é
detectado.
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16. Pressione e solte o Interruptor de pé. Isso garante que o Interruptor de pé esta instalado corretamente.

Observagéo: A tela de Orientacdo do Nodo exibird automaticamente quando o Interruptor de pé é
detectado.

17. Siga as instrugBes para determinar o nimero na caixa do Nodo que esta voltada para a frente da maquina.
O SmarTrax/SmartSteer detecta automaticamente o nimero para baixo..
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18. Aguarde enquanto o Nodo calibra os sensores internos de compensacéao terreno. Uma vez que a
calibracdo dos sensores esta completo, o sistema avanca automaticamente para a proxima tela.

19. Se uma maquina especifica é selecionada, a distancia entre rodas é preenchido automaticamente. Se um
tipo de maquina genérico é selecionada, digite a distancia entre rodas. A distancia entre Rodas € a
distancia do centro do eixo da frente para o centro do eixo traseiro. Para maquinas articuladas, medida de
ambos os lados e média dos numeros. O sistema SmarTrax/SmartSteer requere medigdes precisas, a fim
operar com precisao.

C

20. Toque para avangar.

21. Use o teclado para introduzir a posicao da antena frent/tras. Digite a posi¢cdo da Antena. A posi¢édo da
antena é a distancia que a antena esté na frente (+) ou para tras (-) do eixo traseiro. Raven recomenda a
montagem da antena sobre a linha central do veiculo na frente da cabina.

C

22. Toque para avangar.
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23. Digite a altura da antena. A altura da antena é fundamental para compensar pelo movimento lateral da
maquina. Medida do solo até a placa da base de montagem da antena.

C

24. Toque para avangar.

25. Mover a maquina para frente com o motor no RPM de trabalho entre 5-9 km/h (3,6 mph).

26. Pressione interruptor de pé para iniciar a calibracao hidraulica. Certifique-se de ter varios hectares de
terreno plano e aberto para calibragao. O tamanho da maquina e a velocidade do sistema hidraulico
determina o quantidade de espago necessario.

Observagéo: Se o veiculo que esta sendo calibrado é um pulverizador, as barras devem permanecer
fechadas durante esta etapa.

Durante a calibracdo, a maquina faz 10 voltas para a esquerda seguido por 10 voltas para a direita.
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27. Girando o volante ou pressionar o interruptor de pé pausa a calibragem para reposicionar a maquina.
Pressionar o interruptor de pé novamente, reinicia o processo de calibragdo. Apés a concluséo da
calibracdo do SmarTrax/SmartSteer o menu exibira.

Mensagens de Erro

Se erros séo exibidos durante a calibracéo, Certifique:

* Limitar o nimero de pausas durante a calibracéo.

* O ajuste "FC" na valvula deve estar aberto completamente (somente SmarTrax).

* Tenha vérios hectares de terreno aberto e plano para calibracao.

* O terreno ndo esta lamacento, para que as rodas da frente nédo deslizem.

* Se o veiculo que esta sendo calibrado é um pulverizador, que as as barras estdo fechadas.
* O veiculo esta em rotagdo de trabalho.

Assegurar que todas estas condi¢Bes forem satisfeitas e recalibrar o sistema.

Concluindo o processo de calibracao

1. Para concluir o processo de calibracao, iniciar um trabalho e criar uma linha de Guia AB. Consulte o
manual do Operador do Envizio Pro para instru¢cdes sobre como iniciar um trabalho.

2. Conduzir de a maquina em RPM de trabalho entre 12 a 16 km/h.

3. Ativar SmarTrax/SmartSteer pressionando o interruptor de pé ou tocando no icone de volante no lado
direito da tela.

4. Funcione o SmarTrax/SmartSteer por dez minutos até que o sistema se ajuste automaticamente.

Observagéo: Se depois de dez minutos, a maquina nédo esta dirijindo a um nivel aceitavel, o sistema
precisa ser ajustados para a corrigir o problema.
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Os dois ajustes que podem ser feitos sdo Adquirir Linha Agressividade e Sensibilidade na Linha Modo
Adquirir Linha esta ativo quando o sistema esta ativado e a mais de .5 metros da linha de guia. Modo
Sensibilidade na Linha esta ativo quando a maquina esta dentro de .5 metros da linha de guia.

Observag,éo: Se o sistema esta menos sensivel do que o desejado, mas ndo desvia mais de 0.5
metros da linha, aumentar a Sensibilidade na Linha um nimero cada vez. Se o sistema
parece excessivamente agressivo, diminuir a Sensibilidade na Linha um nimero de cada
vez. Da mesma forma, se a maquina esta a mais do que 0.5 metros da linha e ndo
aproxima da linha tao rapido quanto desejado, aumente o Adquirir Linha Agressividade
um numero cada vez. Se a Maquina ultrapassa ou cruza a linha guia, diminuir o Adquirir
Linha Agressividade um ndmero cada vez.

Use o seguinte método para mudar o Adquirir Linha Agressividade e Sensibilidade na Linha.

1. Atela SmarTrax/SmartSteer Config pode ser acessada a partir de um trabalho tocando no icone SmarTrax/
SmartSteer.

\Icone SmarTrax/

SmartSteer

Icone de ativacéo

e Status

SmarTrax/
martSteer
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2. A Sensibilidade na Linha e Adquirir Linha Agressividade pode ser ajustada a partir da seguinte tela.

(D

3. Toque para avancar para a tela SmarTrax/SmartSteer Config ou toque para fechar a tela

SmarTrax/SmartSteer lateral.

Configuracdo Avancada e Diagnostico

1. No menu Ferramentas, toque no icone Piloto para acessar as Configura¢cdes SmarTrax/SmartSteer.
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2. Natela Config SmarTrax, toque Informacdo SmarTrax/SmartSteer para acessar a tela de informacdes
SmarTrax/SmartSteer.

3. Toque no icone Sensor para acessar 0 Sensor SmarTrax/SmartSteer na tela Config do sensor SmarTrax.
Tipo de Maquina, Modo Controle: tipo de maquina entrado durante a calibracao.
Antena Altura e Frent/Atras: Esta medidas s6 podem ser mudadas apés a calibracao.

Distancia entre Rodas: A medida entrada durante o processo de calibracéo. E preciso recalibrar o sistema
para alterar este number.
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Observagao: O numero pode néo exibir zero. O nimero mostrado é a leitura do sensor yaw do veiculo
movendo para a frente. Se vocé Zera o sensor yaw, vocé deve estar parado.

()

4. Toque para retornar a tela Config SmarTrax/SmartSteer.

5. A partir da tela Config SmarTrax/SmartSteer, toque Config Terrain Comp para acessar a tela de
informacgbes Terrain Comp SmarTrax/SmartSteer.

6. Se Config Terrain ndo foi ativado, a seguinte tela aparece.
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Observagéo: Um cédigo de ativagdo para esse recurso pode ser adquirido com o revendedor local
Raven.

7. Dados em tempo real dos sensores Terrain Compesation 3D. Roll, Pitch e Yaw Rate também podem ser
zerados. Ponha a maquina em uma posicéo estaciondaria sobre uma superficie plana e toque Calibrar TC.
(n&o e necessario na maior parte do tempo).

C

Direcao de trabalho exibird 0 movimento atual detectado enquanto se move. Se esta direcéo esta incorreta,
dirija para a frente e pressione Enviar comando adiante. Verifique que ao dirigir para a frente e para tras estao
corretas ao dirigir.

Frente e para baixo exibird a configuracao atual do Nodo de configuracéo durante a calibracao.

Terrain compensation 3D pode ser ligado e desligado tocandor ATIVO.

8. Toque para retornar a tela Config SmarTrax/SmartSteer.

Observagéo: As unicas medidas que podem ser mudadas depois da calibragéo séo posicdo de antena
e a altura da antena. Recalibrar o sistema para alterar quaisquer outras medidas.

9. Toque para retornar a tela Config SmarTrax/SmartSteer.
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A partir da tela Config SmarTrax/ SmartSteer, toque em Config Avancada para acessar a tela SmarTrax/
SmartSteer Config. Avancada.

> O

Limite HDOP: O HDOP ¢ a Dilui¢éo horizontal da precisédo e é um indicador da qualidade do sinal GPS. O
alto HDOP indica que os satélites ndo estédo uniformemente distribuidos pelo céu fazendo com que a preciséao
do sinal diminua e assim a precisédo do sistema. O nimero exibido € o maximo HDOP que o SmarTrax ativara.
Aumentar este nimero pode degradar o desempenho.

GPS Baud: O GPS baud é a taxa de transmiss&o que o sistema usa para se comunicar com o receptor GPS,
normalmente 19200.

Config Desativar: Aumento do Config Desativar aumenta a pressao ou quantidade de dire¢do de necessaria
para desativar o sistema. Diminuir o Config Desativar diminui a pressao ou quantidade de direcédo
necessarios para desativar o sistema.

Modo de Servigo: A pagina do servico é usado apenas para fins de programacéo de software. Um cédigo é
necessario para entrar neste menu.

Toque para ver mais Config do SmarTrax /SmartSteer incluindo a verséo do software do Nodo.

Anti-Oscilagdo: Anti-Oscilagéo é um recurso utilizado apenas com as maquinas articuladas e nédo deve ser
ativado com qualquer outro tipo de méquina. Esta fungéo liga-se automaticamente quando uma maquina
articulada é selecionado. A ativagédo desta funcdo com outras maquinas pode degradar o desempenho.
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Atual Compensacao: A Atual Compensacao s6 é utilizado com certa maquinas néo steer-ready. Este recurso
ativa automaticamente quando uma maquina aprovada esta selecionada. Ativando com maquinas nao
aprovadas pode degradar o desempenho.

C

Toque para retornar ao Config SmarTrax/SmartSteer na tela.

A partir da tela Config SmarTrax/SmartSteer, toque Diagnostico do Sistema para acessar a tela do
Diagnostico do Sistema.

* Toque em Reajustar para redefinir as medias de uma hora de "5, 10, 20 cm", a zero (a velocidade média e
0 erro séo calculadas sobre a dltima hora do sistema ativado).

* Toque Auto para ligar e desligar (ON e OFF) a aprendizagem.

* Volante e interruptor de pe ficara verde quando ativado e vermelho quando desativado.

* Mensagem de freqiiéncia é a taxa de entrada da mensagens de GPS para a mensagem GGA.

* Toque Moadificar Config PWM para ajustar as configuraces PWM manualmente. A seguinte tela exibira.
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Observagéo: Normalmente, ajustando as configuragdes PWM s6 é necessaria quando solucinando
problemas.

O

Para mover manualmente as rodas, selecionar Min ou Max. Toque Esquerda ou Direita para giras as rodas.
Se os PWM minimos estéo ajustados, o sistema ja ndo aprende os minimos PWM. Tocando no botdo manual,
na tela anterior ird mudar o sistema para modo de Automatico ( modo de aprendizagem).

Toque para regressar a tela Config SmarTrax.

Toque novamente para sair da tela Config SmarTrax.
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CAPITULO Resolucio de
5 problemas

Esse capitulo contém informacdes sobre a resolucdo de possiveis problemas e como corrigi-los. Neste
capitulo, vocé vera:

* O objetivo dos LEDs de status no Nodo de controle.

* Uma lista de mensagens de erro exibidas pelo controlador, o que essas mensagens de erro significam e

como resolver o erro.
* Uma lista de problemas mecénicos e com corrigir o problema.
* Uma lista de problemas operacionais e como corrigir o problema.

Status dos LEDs

LED Objetivo (finalidade)

Este LED mostra se logic power esta conectado
LOGIC POWER corretamente. Este LED deve estar sempre ligado
(ON) quando o sistema esta ligado.

Este LED mostra se 0 HC Power (alimentacéo alta
HC POWER corrente) esta ligado corretamente. Se a maquina
esta ligada, o LED deve estar sempre ligado.

MICRO 1Hz Mostra se o processador esta
MICRO 1Hz executando o software. Este LED deve piscar uma
vez a cada segundo.

LED pisca cada vez que o Nodo recebe dados CAN.
CAN RX Isso pode ser usado para diagnosticar um problema
de comunicagéo CAN.

LED pisca cada vez que o Nodo transmite dados
CAN TX CAN. Isso pode ser usado para diagnosticar um
Problema na comunicagdo CAN.
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DIAG 1

DIAG 2

LED

Objetivo (finalidade)

Indica que o Nodo controlador esté recebendo
mensagens GGA validas. Isto ndo verifica que
console esté recebendo GPS. Este LED deve estar
ligado a fim de ativar o SmarTrax/SmartSteer.

Indica se o Terrain Compensation 3D esta
disponivel. LED estara ligado (ON) se o Nodo
SmarTrax/SmartSteer ou se a chave de ativagéo
terrain Compensation 3D foi digitada corretamente.
Isso ndo mostra se a compensagao do terreno esta
ativo. Para verificar se ele esta ativo, entre no Menu
de configuracéo Terrain Comp.

Mensagens de erro

As mensagens de erro podem aparecer se o sistema SmarTrax / SmartSteer ndo esté instalado ou
configurado corretamente. A tabela abaixo mostra as possiveis mensagens de erro e fornece solu¢des para o

erro.
Mensagens de erro Problema Solugéo
O terrain Compensation 3D foi
Erro TC 3D desativado porgue um giroscopio Contate seu Dealer
(TC Error) falhou, mas o SmarTrax/ Raven
SmartSteer podem ainda ser '
utilizado.
Too Slow O veiculo esta se Aumentar a velocidade
Mto Lento . . .
movendo muito devagar eo do veiculo e reativar o
(Too Slow) . . .
controlador desligou sozinho. sistema.
Mto Rapid O veiculo esta, em mqwmento a Diminua a velocidade
45 km/h e seré desativado em 9 .
(Too Fast) do veiculo.
segundos.

. } O veiculo estd em movimento Diminua a velocidade
MI'UItOFié'T' acima de 45 km/h e o sistema do veiculo e re-ative o
(Too ) desativou. SmarTrax/SmartSteer.

O interruptor Modo Estrada esta | Ponha o interruptor
Md Estrad L
na posicao OFF (Smartsteer Modo Estrada na
(Road Mode) -«
somente). posicédo ON
Verifique as conexdes
3 para transdutor de
Er XDucer Ha um problema co[n o] pressao(s).
(XDucer Er) transdutor de pressao (s). )
Substitua o
transdutor(s).
Erro Yaw Valores do sensor Yaw estdo Substituir o Nodo
(Yaw Error) fora da escala. SmarTrax/SmartSteer.
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Mensagens de erro

Problema

Solucéo

Pco Satél
(Low Sats)

Sem Dif
(No Diff)

Pula Pasad
(Swath Jmp)

Sem GPS
(No GPS)

S/MensA-B
(No A-B Msg)

Alto HDOP
(High HDOP)

Com Guia
(Guide Com)

Sem VTG
(No VTG)

Sem GGA
(No GGA)

Sem Cal
(No Cal)

N&o ha Satélites suficientes visto
pelo receptor.

Sinal diferencial de GPS néo foi
encontrado.

Os pontos de guia enviados do
computador de campo pulou
passadas, linhas. Piloto
desativou.

Nenhuma informacédo de GPS
esté sendo recebida.

A linha AB néo foi definida o
computador de campo.

Insuficiente sinal GPS.

Pontos de Guia néo séo
recebidas pelo SmarTrax/
SmartSteer.

Mensagens VTG néo estdo
sendo recebidos.

Mensagens GGA néo estao
sendo recebidos.

SmarTrax / SmartSteer ndo foi
calibrado.

Problemas mecanicos

Problemas mecéanicos com o veiculo pode causar o sistemas SmarTrax/SmartSteer trabalhar de forma
incorrecta. Antes iniciar o rastreamento do problema verifique que todas as mangueiras e fios estéo

conectados correctamente.

Aguarde alguns
minutos para ver se
mais satélites sédo
encontrados.

Se o problema persistir
verifique a configuragéo
do receptor diferencial.

Certifique-se de que a
linha de guia no
computador de campo
(Cruizer, Epro, Viper
Pro) ndo esta pulando
passadas.

Verifique Configuragéo
do GPS.

Defina a linha A-B de
forma que o controlador
tem uma linha para
dirigir.

Aguarde alguns
minutos para ver se o
sinal melhora

Verificar as conexdes
entre os SmarTrax/
SmartSteer e
computador. Se estiver
usando um Viper Pro
verificar que "Enviar
Mensagem Guia" esta
selecionado.

Verifique as
configuragées do
receptor.

Verifique as
configuragées do
receptor.

Calibrar o SmarTrax/
SmartSteer usando o
assistente de
calibragéo.
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Observagéo: Faca os ajustes dos componentes hidraulicos em pequenos incrementos para que vocé

possa identificar o problema e solucBes corretamente. Realizar apenas um ajuste ou
mudanca de cada vez para melhor identificar e solucionar o problema.

A seguinte tabela lista alguns problemas mecanicos comums e as medidas correctivas necessarias para

corrigir o problema.

Problema mecanico

Solucéo

SmarTrax / SmartSteer ndo
inicializa.

Sistema ndo se ativa ao
pressionar o interruptor de
Pe.

O sistema nao desativa
guando vocé gira o volante.

Rodas giram na direcéo
errada com o Volante
(SmarTrax somente)

Valvula faz barulho quando
em stand-by parado (modo
SmarTrax somente)

Na&o é possivel pulsar para
esquerda ou direita
(SmarTrax somente)

Quando o controlador esta
ligado, as aha giram por si s6
(SmarTrax somente)

O sistema néo ativar quando
o volante e girado (SmarTrax
somente)

Verifique a alimentacgéo.

Verifique os fusiveis.

Verifique as liga¢Bes da bateria.
Teste 12 VDC com um voltimetro.
Substitua o controlador.

Verifique LED's no Nodo.
Verifigue se ndo ha mensagens de erro atual.

Assegurar que interruptor de Pressao nédo esta ativo.
Se esta, ajustar o config desativar.

Ajuste o config desativar ( (interruptor de pressao)no
menu de configuracdo avancada.

Abrir o interruptor de pressao(SmarTrax Somente).

Inverta as magueiras da esquerda e direita no orbital.

Gire o parafuso do interruptor de alivio de presséo para
dentro.

Gire o parafuso do interruptor de alivio de pressédo na
valvula SmarTrax até que barulho pare.

Verifigue as conexdes de mangueiras e de cabos.

Verifique as luzes de status do controlador de alta
corrente (High Current power no Nodo).

Verifigue os solendides para conexdo adequada e
tenséo (12 VDC).

Certifique-se de que os Max estédo configurados e
selecionados.

Verifique se ajuste FC esta aberto completamente.

Certifique-se que as mangueiras estdo ligados
corretamente.

Verifique todos os cabos eléctricos.

Gire o ajuste no interruptor de presséo dentro ou para
fora até que a tela mude.

Verifique os cabos e conex8es de mangueira para
certificar-se elas estéo corretas e firmes.
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Resolucéo de problemas

Problema mecéanico Solucéo

* \Verifique as ligacdes do solendide e altera-las se elas
Sistema de pulsa na diregao estéo ligados invertidas.
errada (SmarTrax somente). | o \erifique as conexdes das mangueiras hidraulicas e
mudé-los se elas estéo ligados invertidos.

Problemas operacionals

A tabela a seguir descreve alguns problemas operacionais comuns e a solucéo para resolver o problema.

Problemas

) ) Solucao
operacionais ¢

* Certifique-se que SmarTrax / SmartSteer esta

ativado.

O sistema nédo encontra a . . .
* Certifique-se de que vocé tem Sinal DGPS .

linha.
¢ Aumente Adquirir Linha Agressividade ou
Sensibilidade na Linha.
Rodas vibram na linha Diminua a Sensibilidade na Linha.

Sistema oscila lentamente

- Aumente Sensibilidade na Linha.
enquanto na linha.

Veiculo dirije de forma * Verificar e ajustar a altura da antena, se necessario.

consistente a esquerda ou * Reset Sensor yaw quando parado.

a direita da linha da * Aumente Adquirir Linha Agressividade ou

passada. Sensibilidade na Linha.
Sistema desativa quando ¢ Gire ointerruptor de presséo para dentro (aumente a
as func@es do sistema pressao)

hidraulico auxiliar séo
operados (SmarTrax
somente).

¢ Aumente o config desativar.

Rodas néo giram rapido

suficiente na aquisicdo de Aumente Adquirir Linha Agressividade ou Sensibilidade
uma nova linha (SmarTrax na Linha.

somente).

Volante é dificil (pesado,

duro) ou 'puxa’ quando Gire o interruptor de presséo para fora ( diminua a
vocé tenta virar o veiculo pressao).

(SmarTrax somente).
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CAPITULO Desenho dos
6 Sistemas

Os diagramas a seguir podem ser Uteis para a instalacao ou resolugéo de problemas no sistema SmarTrax/
SmartSteer. Os seguintes diagramas podem mostrar caracteristicas opcionais ou componentes nao
necessarios para a operacgdo e ndo se aplicam ao seu sistema se o hardware néo foi instalado

Contacte o seu revendedor local para comprar ou obter mais informacdes sobre componentes mostrados nos
diagramas a sequir.

Diagramas de sistema adicionais estéo disponiveis no site da Raven Industries:

http://www.ravenprecision.com/Support/ApplicationDrawings/index2.jsp
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Chapter 6

iper Pro

Pro/VV

1ZIO

Env

ENVIZIO PRO/VIPER PRO/SMARTSTEER

SMARTSTEER 3D VPRO/EPRO KIT:  117-9001-029

SMARTSTEER 3D NODE
063-0173-074

"CAN"

CAN SMARTSTEER CABLE
115-4001-001 "DGPS”

"DGPS_OuT”

1
-

ANNOYD JNI90T
Y3IMOd 19071

GNNOYY INIHIND HOH
YIMOd INFYYND HOIH

SMARTSTEER MDU
117-0196-003

KIT, MOUNTING BRACKET
117-0181-024

ENGAGEMENT SWITCH
063-0172-470

=11

CAN CABLE W/TEE
fi 68 — 115-0171-326
INCLUDED IN KIT

12 - 115-0171-362
24" - 115-0171-363

3D W/PHOENIX 300

-

MOUNTING BRACKET
107-0171-415

115-0171-746

VIPER PRO CONSOLE
063-0172-879

INTERFACE CABLE

VIPER PRO KIT:
17-0171-112

ENVIZIO PRO W/O GPS KIT:
117-0171-128

ENVIZIO PRO W/O GPS CONSOLE
063-0172-939

MOUNTING BRACKET
117-0171-132

MOUNTING PLATE
063-0172-971

PASSIVE
TERMINATOR

— 4]

117-0159-923
CAN BUS KIT

PASSIVE TERMINATOR
063-0172-369

I

CAN ADAPTER TEE W/POWER
115-0171-368

P300 KIT:
117-0171-097 /
MBA-6

063-0172-651

B |

L

15" ANTENNA CABLE
115-0171-117
REAR VW

 tora rons @

A el

12" POWER

115-017
RED = +

PC CABLE
5-0171-119 (OPTIONAL)

12': 115-0171-272
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Desenho dos Sistemas

ENVIZIO PRO/VIPER PRO CAN SMARTRAX/SMARTRAX 3D W/PHOENIX

j CAN SMARTRAX VPRO/EPRO KIT:  117-0197-008 J

CAN SMARTRAX 3D VPRO/EPRO KIT:  117-0197-009

CAN SMARTRAX 3D NODE
063-0173-031

OR

CAN SMARTRAX NODE
063-0173-042

TO HYDRAULIC CABLE

7 CABLE, ADAPTER,
SMARTRAX TO

VIPER PRO KIT:
117-0171-112

mzsN,OvmoS\oovmx:”
117-0171-128 7

ENVIZIO PRO W/O GPS CONSOLE

) 063-0172-939
VIPER PRO CONSOLE
063-0172-879
MOUNTING KIT
107-0171-415 117-0171-132

7 MOUNTING BRACKET

]

300

P300 KIT:

117-0171-097 —~
CURRENT SYSTEM - T T s
115-4001-007 MBA-6
063-0172-651
0GPS ENGAGEMENT SWITCH 2 ng»,f@mmﬂow@m; MOUNTING PLATE
our DGPS 063-0172-470 =P 063-0172-971
% CAN : k 7
[ 1
CONNECT
= = 0
7 88 3% EXISTING 7 7
23 2 _ _ _l
56 =2 SMARTRAX —
o 28 CABLE .
3232 PASSIVE TERMINATOR 15 ﬁw@_%wjobmww
2% 23 92 0172-369  117-0159-923 7 7
3 3 CAN BUS KIT
€3 f f
B
CAN CABLE W/TEE
B 6 - 115-0171-326
INCLUDED IN KIT PASSIVE TERMINATOR
063-0172-369
12 = 115-0171-362
7 24" = 115-0171-363 7 " P300; 063-0172-756 7
_ _ ,
CAN ADAPTER TEE W/POWER i 12 POWER
7 7 115-0171-368 el 1570171
.- PC CABLE
Bk = 6" 115-0171-119 (OPTIONAL)
7 7 12" 115-0171-272
—_ —_ — 77
2 CABLE
7 15-0171-460 7 i
PC CABLE

12" 115-0171-272

- - - - |
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Chapter 6

ENVIZIO PRO/VIPER PRO CAN

CAN SMARTRAX UPGRADE KIT: 117-0197-049

CAN SMARTRAX 3D UPGRADE KIT:  117-0197-050

CAN SMARTRAX NODE 7
063-0173-042

OR
CAN SMARTRAX 3D NODE
063-0173-031

7 CABLE, ADAPTER, 7
SMARTRAX TO
CURRENT SYSTEM
115-4001-007 7

DGPS

out
7 DGPS
7 il @ () o 7

CONNECT
7 = 7

EXISTING
HYDRAULIC
CABLE

ANNOYD D190
¥IMOd 019017

ANNOYO IN3YIND HOH
¥IMOd INFHAIND HIIH

-
|
|
|

- i

12" CABLE
115-0171-460

g

|

|

|

| S es
i

VIPER PRO KIT:
117-0171-112

17-0171-128

VIPER PRO CONSOLE
063-0172-879

MOUNTING BRACKET
107-0171-415

MOUNTING BRACKET
117-0171-132

ENVIZIO PRO W/0 GPS KIT:

ENVIZIO PRO W/O GPS CONSOLE
063-0172-939

. []o MAIN INTERFACE CABLE =
HIs

115-0171-746

117-0159-923
CAN BUS KIT

PASSIVE PASSIVE TERMINATOR
Ammizzow omm 0172-369

omu 01 wm 369

o>z CABLE W/TEE

6' - 115-0171-326 INCLUDED IN KIT

12' - 115-0171-362
24" - 115-0171-363

_

™M=1 KIT

117

7 CAN ADAPTER TEE W/POWER
115-0171-368

TM—1 CABLE:
115-0171-754

TILT MODULE
063-0172-683

-0171-059

TM1 TILT SENSOR IS NOT
USED WITH 3D SYSTEM. 7

PC CABLE
12" 115-0171-272

P200 KIT:

117-0171-071

MOUNTING PLATE
063-0172-471

SMARTRAX/SMARTRAX 3D UPGRADE W/PHOENIX 200, TM—1

=

PHOENIX 200
063-0172-719 7

INTERFACE CABLE 7
115-0171-361
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Desenho dos Sistemas

CAN SMARTRAX VPRO/EPRO KIT:
CAN SMARTRAX 3D VPRO/EPRO KIT:

ENVIZIO PRO W/GPS/RGL 600 CAN SMARTRAX/SMARTRAX 3D

117-0197-008
117-0197-009

CAN SMARTRAX NODE
063-0173-042

OR
CAN SMARTRAX 3D NODE

- =]

117-0171-137

§m>\u>zamzz>
063-0172-480

7 ENVIZIO PRO W/GPS KIT:

ENVIZIO PRO
W/GPS CONSOLE
063-0172-865

7 063-0173-031 7
MOUNTING PLATE 7
063-0172-971
> B ANTENNA CABLE
~ 115-0171-787
T0 HYDRAULIC CABLE
7 MOUNTING KIT
7 7 117-0171-132
7 CABLE, ADAPTER, 7 RGL 600 KIT:
SMARTRAX TO .
CURRENT SYSTEM AUX CABLE mmwumo%%%&wm» 117-0155-882
115-4001-007 | 115-0171-745 — —
ENGAGEMENT SWITCH
o o o
063-0172-470 7 i m.mmmooowo%ooooowoo%%%cwoow 688
| MAN INTERFACE CABLI b o
&3 115-0171-746
DGPS 7 il — ——
06 MAGNETIC MOUNTING KIT
117-0159-930 28" CABLE
115-0171-137
GONNECT
= T 0 I ————
8852 EXISTING
58 =3 SMARTRAX PASSIVE i
2388 CABLE TERMINATOR 117-0159-923 L &
E523 8%
S3 g% WD CAN BUS KIT 87
=
83 f 35
=g CAN CABLE W/TEE b
S 6" - 115-0171-326 PASSIVE TERMINATOR g 28—
7 INCLUDED IN KIT 063-0172—369 -
* — 115-0171-362 SWITCH BOX
24’ - 115-0171-363 063-0171-954
7 , _ _ ,
| CAN ADAPTER TEE W/POWER
115-0171-368 |
12" CABLE — =3
7 115-0171-460 7 L
|1 — - - - -
PC CABLE

12" 115-0171-272
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ENVIZIO PRO/RGL 600/SMARTSTEER 3D

ENVIZIO PRO WGPS KIT:
_‘ - - - J 117-0171-137
SMARTSTEER 30 VPRO/EPRO KIT:  117-9001-029

CAN SMARTSTEER 3D NODE 7 7

o

7 ENVIZIO PRO W/GPS CONSOLE MBA-3 ANTENNA 7

[ )|

063-0172-865 063-0172-480

A

MOUNTING PLATE 7

063-0173-074

063-0172-971

7 ANTENNA CABLE
~ 115-0171-787

117-0171-132

7 7 MOUNTING KIT

7 “CAN"

7 "DGPS_OUT" 7 7 7

CAN SMARTSTEER CABLE
115-4001-001 "0GPS”

= RGL 600 KIT:
= AUX CABLE RGL 600 LIGHTBAR 117-0159-882

115-0171-745 063-0172-346

7 mm BB goopsoasoioosassocs B B mm

]
7 | 7 1o MAN ,ziﬁom CABLE 7 Bo o g
&8 115-0171-746 7

{E— {E—

7 MAGNETIC MOUNTING KIT 28’ CABLE 7

Fiw 0159-930 115-0171-137

5 %
e || ,

TO ENGAGE

063-0172-369

I:

o=z =
8852 o
oo o =7 So
a3 28 | 2
3¢ 323 CAN BUS KIT B
s3 22 S
s =2 CAN CABLE W/TEE i 55
8¢ 6 - 115-0171-326 o4
2q INCLUDED IN KIT Ay o=
z PASSIVE_TERMINATOR -

MOUNTING KIT
117-0181-024 SMARTSTEER MDU
117-0196-003

CAN ADAPTER TEE W/POWER
115-0171-368 | 7

mZO»Om;mza SWITCH
063-0172-470
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Desenho dos Sistemas

Cruizer

117-0197-012
117-0197-013

SMARTRAX CRUIZER KIT:
SMARTRAX 3D CRUIZER

CAN SMARTRAX 3D NODE
063-0173-031

7 DISPLAY

7 SMARTRAX CRUIZER
CABLE

7 115-4001-018

CRUIZER WITH HELIX ANTENNA/SMARTRAX 3D

7 7 VACUUM MOUNT
103-0159-011

TO ENGAGE

ANNOY¥9 11907

¥3IMOd 21901

ANNOYD INFYIND HAH
YIMOd INFHIND HOIH

7 CONNECT TO EXISTING
SMARTRAX HYDRAULIC
CABLE

063-0172-470

_ - — — — — — — — — — — —

CRUIZER W/HELIX ANTENNA KIT
117-0171-140

MBA-3 ANTENNA 7
063-0172-480

CRUIZER CONSOLE
063-0172-903 I 1 7

Ve SN

<

ANTENNA CABLE
1156-0171-787

S
, <

| POWER CABLE

420-1011-008

TILT INTERFACE CABLE
115-0171-794

OPTIONAL
EXTERNAL SWITCH

GPS OuT
FROM CRUIZER

GPS IN
TO CRUIZER
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SMARTSTEER 3D CRUIZER KIT:  117-9001-031

CAN SMARTSTEER 3D NODE
063-0173-074

— = —

CRUIZER WITH HELIX ANTENNA/SMARTSTEER 3D

CRUIZER W/HELIX KIT
7 7 117-0171-140

CRUIZER CONSOLE
063-0172-903

7 VACUUM MOUNT
103-0159-011

7 DISPLAY
.A-.
7 SMARTSTEER CRUIZER
CABLE
115-4001-010 1
7 SMARTRAX UPDATE i i
TO ENGAGE } }
= T
7 8332
53
oz 28
2355
8233
£33 23
S 54
a3
'
7 °
g
7 SMARTSTEER MDU
117-0196-003
MOUNTING KIT
117-0181-024

ENGAGEMENT SWITCH
063-0172-470

OPTIONAL
f EXTERNAL SWITCH

| GPS IN
TO CRUIZER

TILT INTERFACE CABLE
115-0171-794

__

MBA-3 ANTENNA 7
063-0172-480

ANTENNA CABLE
115-0171-787

POWER CABLE
420-1011-008

GPS ouT
FROM CRUIZER

- 7
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RAVEN
RAVEN INDUSTRIES

Limited Warranty

What Does this Warranty Cover?
This warranty covers all defects in workmanship or materials in your
Raven Applied Technology Product under normal use, maintenance,
and service.

How Long is the Coverage Period?
Raven Applied Technology Division products are covered by this
warranty for 12 months after the date of purchase. This warranty
coverage applies only to the original owner and is non-transferrable.

How Can | Get Service?
Bring the defective part and proof of purchase to your Raven Dealer.
If your Dealer agrees with the warranty claim, the Dealer will send the
part and proof of purchase to their distributor or to Raven Industries
for final approval.

What Will Raven Industries Do?
Upon confirmation of the warranty claim, Raven Industries will, at our
discretion, repair or replace the defective part and pay for return
freight.

What is not Covered by this Warranty?
Raven Industries will not assume any expense or liability for repairs
made outside our facilities without written consent. Raven Industries
is not responsible for damage to any associated equipment or
products and will not be liable for loss of profit or other special
damages. The obligation of this warranty is in lieu of all other
warranties, expressed or implied, and no person or organization is
authorized to assume any liability for Raven Industries.

Damages caused by normal wear and tear, misuse, abuse, neglect,
accident, or improper installation and maintenance are not covered
by this warranty.
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