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atmospharische Druck und Sonnenflecken auf die Genauigkeit unserer Produkte haben.

Raven Industries kann keine Garantie Ubernehmen fir die Genauigkeit, Zuverlassigkeit,
Regelmaligkeit und Verfugbarkeit des GPS-Signals von Satelliten des US-amerikanischen
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HINWEIS

Lesen Sie vor der Installation des SmarTrax/SmartSteer-Systems das vorliegende Handbuch sorgféltig durch.

Beachten Sie alle in diesem Handbuch enthaltenen Sicherheitshinweise.

Falls Sie bei der Installation oder Bedienung lhres Raven-Geréts Probleme haben, wenden Sie sich bitte an
Ihren Raven-Handler.

Beachten Sie alle Sicherheitsetiketten, die an den Komponenten des SmarTrax/SmartSteer-Systems
angebracht sind. Achten Sie darauf, dass die Sicherheitsetiketten gut lesbar bleiben, und ersetzen Sie
fehlende und beschadigte Etiketten. Ersatzetiketten fordern Sie bitte bei lnrem Raven-Handler an.

Beim Betrieb der Maschine nach erfolgter Installation von SmarTrax/SmartSteer sind folgende
Sicherheitsvorschriften zu beachten:

Seien Sie wachsam, und achten Sie auf lhre Umgebung.

Das Bedienen von SmarTrax/SmartSteer und landwirtschaftlichen Geraten unter Alkohol- oder
Drogeneinfluss ist nicht erlaubt.

Bleiben Sie in Fahrerposition in der Maschine sitzen, solange SmarTrax/SmartSteer aktiv ist.
Deaktivieren Sie SmarTrax/SmartSteer beim Verlassen des Fahrersitzes und der Maschine.

Auf allen Strafen und auf allen 6ffentlich zugéanglichen Wegen, Zufahrten oder Flachen muss das
SmarTrax/SmartSteer-System deaktiviert sein.

Ermitteln Sie den richtigen Sicherheitsabstand zu anderen Personen, und halten Sie diesen wéhrend des
Betriebs von SmarTrax/SmartSteer ein. Wenn kein ausreichender Sicherheitsabstand eingehalten werden
kann, muss der Fahrer fiir das rechtzeitige Abschalten von SmarTrax/SmartSteer sorgen.

Vor Wartungsarbeiten an SmarTrax/SmartSteer oder an der Maschine ist stets sicherzustellen, dass
SmarTrax/SmartSteer deaktiviert ist.

Lesen Sie die Bedienungs- und Sicherheitshinweise in der Dokumentation zu Ihrem Anbau- und/oder
Steuergeréat sorgfaltig durch.
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Beim erstmaligen Start der Maschine ist ein ausreichender Sicherheitsabstand zu allen anwesenden Personen
einzuhalten. So vermeiden Sie Gefahren, falls ein Schlauch nicht fest genug sitzt oder Luft im Hydrauliksystem
ein Rad in Bewegung setzt (nur SmarTrax).

A\ VORSICHT

Hydraulische Sicherheit (nur SmariTrax)

Das Hydrauliksystem steht méglicherweise unter Druck. Versuchen Sie niemals, das Hydrauliksystem bei
laufendem Gerét zu 6ffnen oder bei laufendem Gerat Arbeiten am Hydrauliksystem durchzufiihren. Beim
erstmaligen Offnen eines Systems, das zuvor unter Druck gesetzt wurde, ist immer Vorsicht geboten.

Denken Sie beim Abkuppeln des Hydraulikschlauches und bei der Reinigung des Hydrauliksystems immer
daran, dass das Hydraulikdl moglicherweise extrem heif3 ist und unter hohem Druck steht. Vorsicht ist
geboten. Bei allen Arbeiten am Hydrauliksystem sind die gepriften Wartungsanweisungen des jeweiligen
Maschinenherstellers zu beachten. Raven Industries empfiehlt, bei allen Arbeiten am Hydrauliksystem stets
eine geeignete Schutzausristung zu tragen. Bei der Installation der hydraulischen Komponenten von
SmarTrax sowie bei Diagnosen, WartungsmafRhahmen und routinemafigen Servicearbeiten ist durch
geeignete MalRnahmen sicherzustellen, dass keine Fremd- und Schadstoffe in das Hydrauliksystem der
Maschine gelangen. Gegenstande oder Stoffe, die in der Lage sind, die Hydraulikfiltration der Maschine zu
umgehen, beeintrachtigen die Genauigkeit und beschadigen unter Umstéanden die Hydraulikventile von
SmarTrax.

Elektrische Sicherheirt

Vertauschen Sie die Anschliisse nicht. Dies kann schwere Schéaden am Geréat verursachen. Achten Sie stets
auf die richtige Polaritat der Anschliisse gemaf Markierung. Stellen Sie sicher, dass das Versorgungskabel
zuletzt angeschlossen wird.
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Herzlichen Glickwunsch, dass Sie sich fiir das System SmarTrax/SmartSteer™ von Raven entschieden
haben!

Bei der Erstinstallation muss das System auf Ihr Steuergerat und Ihr spezifisches Fahrzeug abgestimmt
werden (Kalibrierung). Wéhrend der Kalibrierung und des Betriebs von SmarTrax/SmartSteer muss
sichergestellt sein, dass der Motor der Maschine mit Betriebsdrehzahl l1auft, damit die Hydraulikpumpe das
Hydrauliksystem mit dem vollen Volumenstrom versorgen kann.

Die folgenden Anweisungen sollen Ihnen dabei helfen, Ihr SmarTrax/SmartSteer-System fir das Viper Pro-
System, Envizio Pro und Cruizer zu kalibrieren. Vor der Kalibrierung des Systems sollte die Installation
vollstandig abgeschlossen sein. Details zur Installation lhres SmarTrax- bzw. SmartSteer-Systems kdnnen Sie
in der Installationsanleitung nachlesen. Anhand des Inhaltsverzeichnisses kénnen Sie die fir lhr Steuergerét
geltenden Informationen leichter ausfindig machen.

Installationshinweilse

Hinweise zur Installation der MDU-Einheit (SmartSteer) bzw. des hydraulischen Ventilblocks und der
Hydraulikschlauche (SmarTrax) finden Sie in der Installationsanleitung flr die jeweilige Maschine.

Lesen Sie alle Sicherheitsanforderungen und
-vorkehrungen in der Installationsanleitung fur
die jeweilige Maschine, bevor Sie eine mit der
SmarTrax/SmartSteer-Funktion ausgestattete
Maschine in Betrieb nehmen. Die
Nichtbeachtung der Sicherheitsvorkehrungen
kann zu Schaden am Gerat, zu Verletzungen
oder zum Tod fuhren.

Bevor Sie die SmarTrax/SmartSteer-Funktion zusammen mit lhrer Konsole verwenden, missen Sie das
Smartrax/Smartsteer-Modul einrichten und kalibrieren.
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A\ VORSICHT

Vertauschen Sie die Anschliisse nicht. Dies

verursacht schwere Schaden am Gerat.

+ — Uberpriifen Sie stets die richtige Polaritat der
Anschlisse. Stellen Sie sicher, dass das
Versorgungskabel zuletzt angeschlossen wird.

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass das SmarTrax/SmartSteer-Modul fest und im rechten Winkel zur

Maschine montiert ist.

Hinwels: Bei Verwendung des Cruizer muss die Ubertragungsgeschwindigkeit des Kommunikationsports

auf 115.200 Baud eingestellt werden.

AKktualisierungen

Aktualisierungen zu Raven-Handbuchern sowie Software-Updates flr Raven-Konsolen erhalten Sie auf der
Website von Applied Technology Division:

http://www.ravenprecision.com/Support/index2.jsp

Melden Sie sich fur unsere E-Mail-Benachrichtigungen an, und wir informieren Sie, sobald auf der Raven-
Website Updates fur Ihre Raven-Produkte erhaltlich sind.

http://www.ravenprecision.com

Aktualisieren des CAN Modules mit Viper Pro

1.

Zum Aktualisieren des Moduls mithilfe von Viper Pro missen Sie die Anwendung ,CanUpload” und die
Datei ,firmware.hex" herunterladen. Vergewissern Sie sich, dass das Stammverzeichnis des USB-Sticks
den Ordner ,CanUpload” enthalt und dass dieser Ordner sowohl ,CanUpload.exe" als auch die Firmware-
Datei enthalt.

. Um zur CAN-Aktualisierungsseite des Viper Pro zu gelangen, driicken Sie wahrend der Viper Pro-

Initialisierung beim Start die Schaltflache ,Display Program List". Alternativ driicken Sie beim Verlassen des
Viper Pro-Programms ,Display Program List".

Stecken Sie den USB-Stick ein. Eine neue Schaltflache wird angezeigt. Driicken Sie ,Update CAN Nodes",
und wahlen Sie die .hex-Datei aus, die Sie herunterladen mdchten.

Driicken Sie abschlieRend die Schaltflache ,SmarTrax“; der Download wird gestartet. Wenn der Download
abgeschlossen ist, kann Viper Pro gestartet werden.

Hinweis: weitere Details zum Aktualisierungsverfahren finden Sie in der Kalibrierungs- und

Betriebsanleitung zu Viper Pro.

Kalibrierungs- und Betriebsanleitung SmarTrax und SmartSteer
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Einfihrung

Aktualisieren des CAN Modules mit Envizio Pro

1.

Zum Aktualisieren des CAN modules mithilfe von Envizio Pro sollten Sie sich zunachst vergewissern, dass
sich die Datei ,firmware.hex" im Ordner ,CanUpload” befindet, der wiederum im Stammverzeichnis des
USB-Sticks liegt. Anschliel3end stecken Sie den USB-Stick in die Envizio Pro-Konsole.

Beruihren Sie das Informationssymbol rechts oben am Display, und wahlen Sie die blaue Modul-
Schaltflache auf dem Display.

Vergewissern Sie sich, dass das Modul , Terrain Comp"“ vom CAN-Bus-System erkannt wurde. Wenn das
Modul erkannt wurde, werden die Versionsinformationen des Moduls angezeigt.

Wenn die Modulinformationen angezeigt werden, wahlen Sie mit der Pfeiltaste nach oben die blaue
Schaltflache aus.

Wahlen Sie aus der Liste der verfiigbaren Software-Updates die Software-Version aus, die Sie anwenden
mochten, und berlhren Sie die Schaltflache ,Program Node". Die Aktualisierung wird gestartet, und der
Prozentsatz der Fertigstellung wird angezeigt.

Nach Anwenden der Aktualisierung wird der USB-Stick wieder aus der Envizio Pro-Konsole entfernt. Durch
Beruihren der grinen Hakensymbole gelangen Sie zur Startseite zurick.

Hinweis: weitere Details zum Aktualisierungsverfahren finden Sie in der Kalibrierungs- und

Betriebsanleitung zu Envizio Pro.

Aktualisieren des CAN Moduls mit Cruizer

Laden Sie den Cruizer-Installationsordner in das Stammverzeichnis des USB-Sticks herunter.

Lokalisieren Sie den Stecker ,GPS-Input* des Cruizer-Schnittstellenkabels (Teilenr. 015-0171-794), das an
der Ruckseite der Cruizer-Konsole angeschlossen ist.

Ziehen Sie den Stecker ,GPS-Output” ab, und stecken Sie den Stecker ,SmartTrax Update“ in den Stecker
,GPS-Input".
Stecken Sie den USB-Stick in den Cruizer, und gehen Sie zum Konfigurations-Men(.

Wabhlen Sie die Aktualisierungs-Schaltflache, und wahlen Sie anschlielend die SmarTrax-Datei aus, die
Sie aktualisieren mdchten.

Driicken Sie anschlieRend die Start-Schaltflache; der CAN module wird automatisch aktualisiert. Wenn die
Aktualisierung abgeschlossen ist, missen die Kabel wieder in ihre urspringliche Lage gebracht werden.
Entfernen Sie den USB-Stick, bevor Sie den griinen Haken beriihren (Wenn Sie den griinen Haken bei
angeschlossenem USB-Stick auswahlen, wird die Aktualisierung neu gestartet).
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Gehen Sie wie folgt vor, wenn Sie das SmarTrax/SmartSteer-System zum ersten Mal mit Viper Pro kalibrieren

oder wenn die Standardeinstellungen wiederhergestellt wurden.

Erstmalige Inbetriebnahme

Nach der Installation des SmarTrax/SmartSteer-Systems wird bei jedem Hochfahren von Viper Pro der

folgende Warnhinweis beziiglich Betreiberhaftung angezeigt.

Profile.
I oo ©
\ 25078
Operator Liability VWarning
Improper or unauthorized use of
this equipment may cause property tin
damage, personal injury or death.
By clicking OK, you are accepting
all responsibility for the operation of
] this AutoSteer system, —_—
If you do not agree to these terms, —
click Cancel. '
—
Application Rates Booms:
R- R, 123
1 350 358 SrarTrax
GPS @ Acc. Liab
Product Manu
Contral

1. Beriihren Sie die Schaltflache OK.
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Profile: Vipsr Demo_
[ooo*
-
é o
3 i
I o et
f
i
e T R0k Boom
Agplication Rates Booms r—
Ry R, 123 = KE i
1 %0 E iﬁﬂs f.m_.t.‘“ _& il
[Product o T~— [ Mmnu
| Conirol

2. Berlhren Sie ,No Cal“ im SmarTrax/SmartSteer-Bereich, um den Setup-Assistenten zu starten.

Profile

| om0 *
4657

*
SmarTrax Waming

Srnar Trax control will be
urvailable undl i has been [
calibrated, Would you like to

calibrate the sytem now?

NS
Application Rates| Booms =
Ry R, |[L2F . [ WY
100 o0 | | SmarTrm (B
;G?E '} |Mn Cal -!E': F—s
| Prodiuct | Mo
|Contral a | !

3. Berihren Sie die Schaltflache Yes.

4. Als Néachstes wahlen Sie lhren Maschinentyp aus. Wenn |hre spezifische Maschine nicht in der Liste
enthalten ist, wahlen Sie ,FS" (Lenkung vorne), , Tractor” (Traktor), ,SP Sprayer FBoom" (selbstfahrende
Spritze, Frontgestange), ,SP Sprayer RBoom* (selbstfahrende Spritze, Heckgestange), ,Articulated”
(knickgelenkt) oder ,Rear Steered” (Lenkung hinten).
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SmarTrax Setup Wizard
v
Machine Type 'SP Sprayer FBoom| ||
FS Tractor l
SP Sprayer RBoom b=
ated
5P Sprayer FBoom o
Rear Steavad 4 Ul
|l.‘. ancel| OK il_
2 Bray
[ stern
( M )
. Hmm
| |
o I(,u'u:vul

. Wenn Sie Ihre Maschine ausgewahlt haben, beriihren Sie die Schaltflache OK.

. Beruihren Sie die Schaltflache Next Item.
. Wahlen Sie |hr Steuergerat aus. Wahlen Sie entweder ,Raven Hydraulic®, ,SmartSteer” oder ,Steer Ready"

(nur auf ausgewahlten Maschinen verfugbar).
SmarTrax Satup Wizard

Confrol Device iRE‘i‘II‘I‘“ﬁh‘I.‘C msc

8. Beriihren Sie die Schaltflache OK.

9. Beriihren Sie die Schaltflache Next Item.

10. Wenn die Maschine mit einem Druckschalter ausgestattet ist, wird die folgende Seite angezeigt. Folgen Sie
den Anweisungen auf der Seite, und berlihren Sie die Schaltflache Start. Wenn lhr System nicht mit einem
Druckschalter ausgestattet ist, fahren Sie mit Schritt 15 fort. Wenn Sie Uber ein SmartSteer-Modul

verflgen, fahren Sie mit Schritt 17 fort.
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Transducer Cakbration

Flease keep machine stationary during
calibration of the pressure transducer

Do neat lowich steering wheed until
prompled. Press Start to begin pressure
tfransducer calibration

Item
IC ancl

11. Warten Sie, bis das System den Druckwert bestimmt hat, wenn keine Lenkbewegung vorhanden ist.

Transducer Calibration

Please keep machine stationary during
calibration of the pressure transducer

Reading Static Pressure
Please wait,

arced
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12. Als Nachstes drehen Sie das Lenkrad, damit das System den Druck erfasst, wenn Lenkbewegungen
vorhanden sind.

Transducer Calbration

Flease keep machine stationary during
calibration of the pressure transducer.

Flease turn the steering wheel.
Reading differential pressure....

Cancel
13. Die folgende Seite wird angezeigt. Folgen Sie den Anweisungen.

Hinwels: wenn die Ausschalteinstellung erhdht wird, ist eine starkere Lenkbewegung erforderlich, damit

das System inaktiv wird. Wenn die Ausschalteinstellung vermindert wird, gentigt eine
schwachere Lenkbewegung, damit das System inaktiv wird.

Transducer Callbration

Verify that "Steering wheel is stationary”
is displayed when steering wheel is not
turming and "Steering wheel is moving” |5
displayed when steering wheel is being
mowved. If this is not frue, adust the
"Desengage Setting”

DCisengage Sefing 150 ei_'_i- 'i_._l'

Steering wheel is moving

| Praw
Itmrm

Cancel

14. Berihren Sie die Schaltflache Next Iltem.

15. Wenn die Maschine nicht mit einem Drucksensor ausgestattet ist, wird die folgende Seite angezeigt. Wenn
die Maschine mit einem Drucksensor ausgestattet ist, fahren Sie mit Schritt 17 fort.

Anleitung Nr. 016-0171-313
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16. Drehen Sie das Lenkrad, und lassen Sie es wieder los.

SmarTrax Setup Wizard

Press and releass foot switch

410

17. Driicken Sie den FuRRschalter, und lassen Sie ihn wieder los.

Press and refease fool switch

| Praw
| Itam

begwt
|Ewm

Il:. anc ol

Hinweis: wenn der FuBschalter erkannt wird, wird die nichste Seite automatisch angezeigt.

18. Die Seite ,, TC Orientation” wird angezeigt. Folgen Sie den Anweisungen zur Bestimmung der Nummer auf
dem CAN Modulgehéause, die nach vorne zeigt. Das SmarTrax/SmartSteer-System erkennt die nach unten
zeigende Nummer automatisch.

TC Orientation

Park vehicke on level surface. Find the
number on the node casing that has an
amow facing towards the front of the
maching Select the number below

Forward Prav
Dowrward Hm
Bt
Ibeem
Cancel
5M10

19. Warten Sie, bis das Modul die internen Sensoren kalibriert hat. Sobald die Kalibrierung der Sensoren
abgeschlossen ist, wechselt Viper Pro automatisch zur nachsten Seite.
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20. Wenn eine spezifische Maschine ausgewahlt ist, wird der Radstand automatisch eingetragen. Wenn ein
allgemeiner Maschinentyp ausgewabhlt ist, muss der Radstand manuell eingegeben werden. Der Radstand
ist der Abstand zwischen der Mitte der Vorderachse und der Mitte der Hinterachse. Bei knickgelenkten
Maschinen messen Sie beide Seiten und bilden daraus den Mittelwert. Beim SmarTrax/SmartSteer-System
sind prazise Messungen erforderlich, damit eine optimale Leistung erreicht werden kann.

Hinweis: Die folgenden Messwerte (Radstand, Antennenposition (vor oder hinter der Hinterachse) und
Antennenhdhe) missen unter Verwendung der ausgewahlten Viper Pro-MalReinheiten
eingegeben werden. Die aktuelle Einstellung der Maf3einheiten wird unterhalb der Einstellung
der Antennenhdhe angezeigt.

SmarTrax Setup Wizard

Wheel Base 472

Prer
Aktuelle [ Im:
Einstellung der '\‘ 7
MaReinheiten Units to ba erered in Mebers Nt >
|kem
Il:u.nl:ul

5M0
21. Bertihren Sie die Schaltflache Next ltem.

22. Geben Sie die Antennenposition ein. Die Antennenposition ist der Langsabstand der Hinterachse zur
Antenne.
Antenne vor der Hinterachse: positives Vorzeichen (+); Antenne hinter der Hinterachse: negatives
Vorzeichen (-). Raven empfiehlt, die Antenne auf der Mittellinie des Fahrzeugs an der Frontseite des
Fahrerhauses zu montieren.

SmarTrax Setup Wizard

[ 47

Antenna Position (forefaft) |2 gp
Prav
[ 9 |nem

Linits to be entered in Meters Mt
Item

. Concel

23. Beriihren Sie die Schaltflache Next Item.

24. Geben Sie die Antennenhothe ein. Die Antennenhoéhe ist fir den Ausgleich der Maschinenneigung
entscheidend. Die Messung erfolgt vom Boden bis zur Montagegrundplatte der Antenne.

SmarTrax Setup Wizard

il

Antenna Haight [258

Units to be enterad in Meters

6/9

M T =T T T T T T T

25. Bertihren Sie die Schaltflache Next ltem.

Anleitung Nr. 016-0171-313 13
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26. Fahren Sie mit 5-9 km/h vorwarts, und lassen Sie den Motor mit Betriebsdrehzahl laufen.

SmarTrax Setup Wizard

Caution: Wheels will turmn. Drive forward
from 3-6 MPH and press foot switch to
begin

Speed 43 Mph

Steer Switch

27. Driicken Sie den FuRRschalter, um die Kalibrierung des Hydrauliksystems zu starten. Stellen Sie sicher, dass
fur die Kalibrierung 1 Hektar ebener Untergrund zur Verfigung steht. Der Platzbedarf hangt von der Grol3e
der Maschine und der Geschwindigkeit des Hydrauliksystems ab.

28. Wahrend der Kalibrierung fihrt das Fahrzeug 10 Wendungen unter Bevorzugung der linken Seite und
anschlieend 10 Wendungen unter Bevorzugung der rechten Seite aus. Durch Drehen des Lenkrads oder
Antippen des Ful3schalters wird die Kalibrierung voriibergehend unterbrochen; die Maschine kann in die
Ausgangsstellung zuriickgebracht werden. Durch erneutes Antippen des Ful3schalters wird die Kalibrierung
neu gestartet. Wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist, wird das SmarTrax/SmartSteer-Meni angezeigt.

Hinwels: wenn es sich bei dem Fahrzeug, das kalibriert wird, um eine selbstf. Spritze handelt, sollte das
Gestange wahrend dieses Schrittes eingeklappt bleiben.

SmarTrax Setup Wizard

Caution: Wheels will turmn. Drive forward
from 3-6 MPH and press foot switch to
begin

Speed 43 Mph

Steer Switch

Resat

s5TX A
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Fehlermeldungen

Sollten wahrend der Kalibrierung Fehler angezeigt werden, stellen Sie Folgendes sicher:

Die Anzahl der Starts und Stopps ist begrenzt.

Die Durchflussregelung (FC) am Ventilblock vollstdndig herausgedreht ist (nur SmarTrax).

Fur die Kalibrierung steht 1 Hektar ebener Untergrund zur Verfligung.

Der Untergrund ist nicht schlammig oder vereist; die Vorderrader kbnnen somit nicht rutschen.

Wenn es sich bei dem Fahrzeug, das kalibriert wird, um eine selbstf. Spritze handelt, befinden
sich die Ausleger im Gestell.

Der Fahrzeugmotor lauft mit Betriebsdrehzahl.

Vergewissern Sie sich, dass diese Voraussetzungen erfillt sind, und kalibrieren Sie das System erneut.

Abschliel3en der Kalibrierung

1. Starten Sie einen Job, und richten Sie eine A-B-Spurfiihrungslinie ein, um die Kalibrierung abzuschlie3en.
Informationen zum Starten eines Jobs finden Sie in der Betriebsanleitung zu Viper Pro.

2. Fahren Sie mit 13-16 km/h, und lassen Sie den Motor mit Betriebsdrehzahl laufen.

3. Aktivieren Sie SmarTrax/SmartSteer, indem Sie den Fu3schalter antippen oder das Lenkradsymbol rechts
auf dem Display berihren.

4. Lassen Sie SmarTrax/SmartSteer 10 Minuten lang laufen, bis sich das System automatisch angepasst hat.

Hinweis: wenn die Maschine nach 10 Minuten nicht auf akzeptablem Niveau fahrt, muss das System

manuell angepasst werden, damit das Problem behoben wird.

Gehen Sie zur Startseite von Viper Pro, und berihren Sie den SmarTrax-Bereich.

Appled; 0.2a

Apphcation Rates|Booms
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1 350 !GF“S
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Anleitung Nr. 016-0171-313 15



Kapitel 3

Es koénnen zwei Einstellungen angepasst werden: die Spurerfassungsstéarke (,Line Acquire (LA)
Aggressiveness") und die Spurempfindlichkeit (,Online (OL) Sensitivity").

Profie. Viper Demo
ong *
883

Smar Trax Confroder

< OL Sensitivity [ I S )

Apps:aton Asat Booms —

1;0 s [R22 [SmarT 2
: ers (T Q=
Product Jl M

Control

Der Modus Spurerfassung ist aktiv, wenn das System aktiv und weiter als 2 Fuf3 (0,6 m) von der
Spurfihrungslinie entfernt ist. Der Modus Spurempfindlichkeit ist aktiv, wenn die Maschine héchstens 2 Ful3
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(0,6 m) von der Spurfuhrungslinie entfernt ist.

Hinwels: wenn das System eine geringere Reaktionsbereitschaft aufweist als gewiinscht, sich jedoch
nicht weiter als 2 Fuf3 (0,6 m) von der Linie entfernt, erhohen Sie die Spurempfindlichkeit jeweils
um eine Zahl. Damit das System den neuen Spurempfindlichkeitswert vollstandig
implementieren kann, geben Sie ihm zwischen den Anpassungen — wéahrend SmarTrax/
SmartSteer aktiv ist — mindestens 30 Sekunden Zeit. Wenn das System Ubermafig stark
reagiert, verringern Sie die Spurempfindlichkeit jeweils um eine Zahl. Wenn die Maschine
hingegen weiter als 2 Ful3 (0,6 m) von der Linie entfernt ist und sich dieser nicht so rasch wie
gewdilnscht ndhert, erhohen Sie die Spurerfassungsstarke jeweils um eine Zahl. Wenn die
Maschine die Linie tberschreitet (sich zu weit bewegt), verringern Sie die Spurerfassungsstarke
jeweils um eine Zabhl.
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Erweitertes Setup und Diagnose

Gehen Sie zur Seite ,SmarTrax Controller®, und bertihren Sie die Schaltflache ST Setup, um zur Seite
~SmarTrax System Information® zu gelangen.

podeodol|lleesoaea

PRODY 1 )
0 00D

G 0 [ R -

LA Aggressiveness 10 .-':!- 'I_I

OL Sensithvity 10 & O
T | Sys | T
Salup Ding | |5|¢|m Camp
| e
Apphcaban Rates '

Booms
Rr R.
1 30 358 ::_;' y [EmerTeme & @

il e

el |

Beruhren Sie die Schaltflache Set, um zur Seite ,Zero Yaw" zu gelangen.

SmarTrax Sysiem Information

Sensor Type Yaw

Machine Type  SP Sprayer
Control Device  Raven Hydraulic

Vwheel Base 176 Ft
Arterma Height 115 FL
Antenna Position (forefaft) 58 Ft

| Sat Antarna Megsurements. |

Recal I"E';;'] Esit
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Hinweis: Madglicherweise wird nicht der Nullwert angezeigt. Bei der dargestellten Zahl handelt es sich um

einen Wert, der vom Gierungssensor erfasst wird, wenn das Fahrzeug geradeaus fahrt. Beim
Nullstellen des Gierungssensors muss das Fahrzeug stillstehen.

SmarTrax System Diagnostics

Sensor Type Yaw

Current Wheel Angle 0.0 DegreesfSec
Current Sensor Reading 515

| Zoro Yaw

Yaw Zero -0.54

©)

Berlhren Sie die Schaltflache Exit, um zur Seite ,SmarTrax System Information* zurtickzukehren.

Hinweis: pie einzigen Messwerte, die Sie nach der Kalibrierung andern kénnen, sind die

Antennenposition und die Antennenhéhe. Zum Andern anderer Messwerte ist eine
Neukalibrierung des Systems erforderlich.

Beruhren Sie die Schaltflache Set Antenna Measurements, um zur Antennen-Messwerte-Seite zu gelangen.

SmarTrax Sefup Wizard

Antenna Posion (foralaft) | &0

Arntenna Height | 120

Sl
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; ..w. i | = P I...u Tp
ICap s d i 1 g |h | k|0
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Beruhren Sie die Schaltflache Exit, um zur Seite ,SmarTrax System Information“ zurtickzukehren.

Beriihren Sie die Schaltflache Exit erneut, um zur Seite ,SmarTrax Controller* zurlickzukehren.
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Berlhren Sie auf der Seite ,SmarTrax Controller die Schaltflache Sys Diag, um zur Seite ,SmarTrax System
Diagnostics" zu gelangen.

XXX Y ) | leEFEEdE R SmarTrax System Diagnostics
PROD1 -
00 onooo” Average Speed 8.1 Mph
% Bl Average Emor 0N
“SmarTrax Controler . 88% p—
A i | st
& 0% |
LA Aggressiveness 10 J L <7 Lmin 41.1% Rmin 42.2% |HWM|
” Lmax 100.0%  Rmax1000% |Sebp
OL Sensithity | LGain 40 RGain 40
Yaw Zero -0.37

Teir
| ‘ 'S-hln| {Comp Message Frequency 10 Hz

Exit

Hardware Rev .
Apphcaton Rates| Booms | | Sa-ﬂware Rev 4519
: Ry n . i123 —r : | Serial Mumber 12
e e lops (i obhon ;3#1' :
|Pm|; & | |err|| | ‘iow Ermor Log | | Exit

* Berthren Sie die Schaltflache Reset, um die 2"-, 4”- und 8"-Stundenmittelwerte auf null zu stellen. (Die
mittlere Geschwindigkeit und der mittlere Fehler werden Uber die letzte aktive Stunde berechnet.)

* Yaw Zero: Gier-Nullpunkt. Nulleinstellung der aktuellen Gierung wird durchgefuhrt.
* Message Frequency: Haufigkeit des GGA-Signals

e Bei Hardware Rev, Software Rev und Serial Number handelt es sich um Werte fir das SmarTrax/
SmartSteer-Modul.

Hinweis: Normalerweise ist es nur im Rahmen der Stérungsbeseitigung erforderlich, die PWM-
Einstellungen anzupassen und die Seite ,Error Log" anzuzeigen.

* Berthren Sie die Schaltflache PWM Setup, um die PWM-Einstellungen manuell anzupassen.

PYWM Setup
Lmin 0o% 41 ir
Lmax oo% L1 {7}
Rmin oo% 41

Rmax po% 41 {7

PWM Frequency  B2Hz 4 L ¢

Wahlen Sie Min oder Max, und beriihren Sie die Nach-links- oder Nach-rechts-Pfeile, um die Rader manuell
zu bewegen. Wenn die PWM-Mindestwerte angepasst werden, merkt sich das System die PWM-Mindestwerte
nicht mehr. Durch Beruhren des Symbols "Manuell" kehrt das System wieder in den Lernmodus zuriick.
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Berihren Sie die Schaltflache Exit, um zur Seite ,SmarTrax System Diagnostics” zurlickzukehren.

* Berthren Sie View Error Log, um die Seite ,Error Log"“ anzuzeigen. Auf der Seite ,Error Log"“ werden die
letzten 10 Fehler und der Zeitpunkt ihres Auftretens angezeigt.

Error Log

MoA-B Msg - 13:36.46 - 622
Mo CAL - 19:35:30 - 622

Berihren Sie die Schaltflache Exit, um zur Seite ,SmarTrax System Diagnostics” zurlickzukehren.

Beriihren Sie die Schaltflache Exit erneut, um zur Seite ,SmarTrax Controller* zurtickzukehren.

Beriihren Sie Adv Setup, um zur Seite ,Advanced Setup“ zu gelangen.

2SS e ' | Lo X A SmarTrax System Diagnostics
PROD1 -
0.0 v
* B e
- &1
SmarTrax Controfler HDOP Limit 25 ~ 1T
Wirnmng Adjuibng the BOOE bt may degride the
purfatmistis of P ipales
- [im |
Lgﬁggresmvms 10 o GPS Baud 19200 L | _5-
OL Sensitivity w0 L1 < Disengage Seting 150 ms L} {7}
[ =7 | | =ys Teir | Anti-Oscilation
|Sehep| | Ding |Camp | e
Exit
- Current Compensalion
phcaton Rates Booms - = ACTIVE |
R, R 123 : | @
o lops (ST g (o
| Prosduct % i Mary Sarace F‘a.::;l.l | Ext
e 2| [ srabizeotile, o

HDOP Limit: HDOP-Grenze. HDOP steht fiir ,Horizontal Dilution of Precision“ und ist ein Indikator fiir die
Qualitat des GPS-Signals. Ein hoher HDOP-Wert zeigt an, dass nicht gentigend Satelliten gleichmaRig am
Himmel verteilt sind. Dies wirkt sich negativ auf die Signalgenauigkeit aus und fuhrt in weiterer Folge zu einer
Verschlechterung der Genauigkeit des Spurfiihrungssystems. Bei der angezeigten Zahl handelt es sich um
den maximalen HDOP-Wert, der von SmarTrax zugelassen wird. Eine Erh6hung dieses Wertes kann die
Genauigkeit beeintrachtigen.

GPS Baud: GPS-Baud ist die Baudrate, die das System fir die Kommunikation mit dem GPS-Empfanger
verwendet. Sie betragt normalerweise 19.200.

20
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Anti-Oscillation: Schwingungsdampfung. Es handelt sich hierbei um eine Funktion, die nur zusammen mit
knickgelenkten Maschinen verwendet wird; sie sollte bei keinem anderen Maschinentyp aktiviert werden.
Diese Funktion wird bei der Auswabhl einer knickgelenkten Maschine automatisch aktiviert. Die Aktivierung der
Funktion bei anderen Maschinen kann die Genauigkeit beeintrachtigen.

Stromkompensation: Aktueller Ausgleich. Diese Funktion wird nur bei bestimmten nicht lenkbereiten
Maschinen verwendet. Sie wird bei der Auswabhl einer hierflir genehmigten Maschine automatisch aktiviert. Die
Aktivierung der Funktion bei nicht entsprechend genehmigten Maschinen kann die Genauigkeit
beeintrachtigen.

Service Page: Die Service-Seite wird nur zu Programmierungszwecken verwendet. Ein Zugriff ist nur mit
Code maoglich.

Beriihren Sie die Schaltflache Exit, um zur Seite ,SmarTrax Controller zurlickzukehren.

Beriihren Sie auf der Seite ,SmarTrax Controller die Schaltflache Terr Comp, um zur Seite ,SmarTrax Terrain
Compensation Information” zu gelangen. Der SmarTrax-Bodenausgleich passt das GPS-Signal an, um die
seitliche Neigung, das Nicken und verdrehende Gierkrafte auszugleichen.

o000 o0lI[eeeeee

PRODI -
0.0 0 n]wﬂ"‘_
. a1 2
“SmarTrax Controler
LA Aggressivensss 1w Il 4 5
OL Sensithvity w0 L1 %

ST |
Setup |

Sy Aty |
Ding | Setup |

Exit

Agpiicaton Rates Booms ¥ |
AR (128 @)
A il

ggmt Ji ;iu.m.]

Wenn die Funktion flr den Bodenausgleich inaktiv ist, wird die folgende Seite angezeigt.

Hinwels: sie kénnen bei Ihrem Raven-Handler einen Aktivierungscode erwerben.
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Zur Aktivierung des Bodenausgleichs geben Sie den Aktivierungscode ein und berihren die Schaltflache OK.

SmarTrax Terrain Compensation

Terrain Compensation has not been
pctivated. Please enter the acthvation ey

Harchware Rev
Sanal Numbar 12

Actvalion Code; Cancel

Nach der Aktivierung wird die folgende Seite angezeigt. Bei den angezeigten Daten handelt es sich um
Echtzeitdaten der ausgeglichenen Bewegungen. Sie kénnen die Werte ,Roll* und ,Pitch” sowie die Gierrate
auch auf null stellen, indem Sie auf einer ebenen Flache parken und dann die Schaltflache Calibrate TC
berthren.

.Direction of Travel zeigt die erkannte aktuelle Fahrtrichtung wéhrend der Bewegung an. Sollte die
Fahrtrichtung nicht korrekt angezeigt werden, fahren Sie vorwarts und driicken die Schaltflache Send Forward
Command. Uberpriifen Sie, ob das Vorwarts- und Rickwértsfahren wahrend der Fahrt korrekt angezeigt wird.

.Forward" und ,Downward” zeigen die aktuelle Konfiguration der CAN module-Einrichtung wahrend der
Kalibrierung an.

Mit der Schaltflache ACTIVE kann der Bodenausgleich aktiviert und deaktiviert werden.

SmarTrax Terrain Compensation

Rcl 0.1 Degrees
Pitch 0.0 Degrees
Yaw 0.0 Degrees

Yaw Rate 0.0 DegreesiSec

Direction of Travel LINKNOWN

Fareand 1
Dowrraard: 6

Callbrate TC
ACTIVE

Exit
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Gehen Sie wie folgt vor, wenn Sie das SmarTrax/SmartSteer-System zum ersten Mal mit Envizio Pro oder
Cruizer kalibrieren oder wenn die Standardeinstellungen wiederhergestellt wurden.

Hinweis: wenn SmarTrax/SmartSteer mit einer Cruizer-Konsole kalibriert oder bedient wird, ist
sicherzustellen, dass die Baudrate fur die Schnittstellen A und B beide auf 115.200 eingestellt ist.
Informationen zum Andern der Baudraten finden Sie im Cruizer-Handbuch.

Erstmalige Inbetriebnahme

1. Zur Kalibrierung von CAN SmarTrax/SmartSteer gehen Sie zur Startseite und beriihren das Tools-Symbol.

Konfigurations-Meni
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2. Zum Starten der Kalibrierung bertihren Sie das Symbol Steering oder das Symbol Wizard (nur Envizio
Pro), um zum Menu ,Setup Wizard“ zu gelangen.

Show AN

Sycirm

Castnl Inteieces  Auinlless

Wahicks

(et s Widith Alp s

Updaies i Hasnn L

Hin alsy DT sl

3. Wenn der Einrichtungsassistent ausgewabhlt wird, wird die folgende Seite angezeigt. Beriihren Sie das
Symbol Autosteer.

Section Setup Wizard

@ Autosteer Setup Wizard

@

4. Als Néachstes wird die Seite ,Liability Waiver” angezeigt. Sie informiert den Benutzer tber seine
Eigenverantwortung hinsichtlich der Bedienung von SmarTrax/SmartSteer. Um mit der Kalibrierung
fortzufahren, bertihren Sie die Schaltflache Yes, | agree. Um die Kalibrierung abzubrechen, berihren Sie
die Schaltflache No, | disagree.
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Hinwels: Die Seite L.Liability Waiver* wird beim erstmaligen Start eines Jobs sowie beim Zugriff auf die
SmarTrax/SmartSteer-Seiten nach jedem Hochfahren angezeigt.

| have read the owners manual and
agree to the risks inherent in assisted

A steering solutions. | assume all liability
and agree to hold Raven Industries
harmless.

Yes, | agree No, | disagree

5. Als Nachstes wahlen Sie lhren Maschinentyp aus. Wenn lhre spezifische Maschine nicht in der Liste
enthalten ist, wahlen Sie ,FS" (Lenkung vorne), ,Tractor“ (Traktor), ,SP Sprayer FBoom" (Selbstfahrende
Spritze, Frontgestange), ,SP Sprayer RBoom* (Selbstfahrende Spritze, Heckgestange), ,Articulated”
(knickgelenkt) oder ,Rear Steered” (Lenkung hinten).

6. Mit e fortfahren.
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7. Wahlen Sie |hr Steuergerat aus. Wahlen Sie entweder ,Raven Hydraulic*, ,.SmartSteer" oder ,Steer Ready"
(nur auf ausgewahlten Maschinen verfugbar).

Frogress

8. Mit e fortfahren.

Wenn die Maschine mit einem Drucksensor (nur Hydr.) ausgestattet ist, wird die folgende Seite angezeigt.
Wenn Ihr System nicht mit einem Drucksensor ausgestattet ist, fahren Sie mit Schritt 15 fort. Falls es sich

um ein SmarTrax-System handelt, fahren Sie mit Schritt 16 fort.

Please keap machine stationary during
calibration of the pressure transducer.

Do not touch steering wheel until prompted.

Press start to begin pressure transducer
calibration.

10. Bertihren Sie die Schaltflache Start, und folgen Sie den Anweisungen, die auf der Anzeige erscheinen.
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11. Warten Sie, bis das System den Druckwert bestimmt hat, wenn keine Lenkbewegung vorgenommen wird.

Please keep machine stationary during
calibration of the pressure transducer.

Reading static pressure,
Please wait

12. Drehen Sie das Lenkrad, damit das System den Druck erfasst, wenn Lenkbewegung vorgenommen wird.

13. Drehen Sie das Lenkrad in einer Geschwindigkeit, in der Sie normalerweise am Ende einer Reihe wenden.
Uberpriifen Sie, ob sich der Radstatus &ndert, wenn das Lenkrad gedreht wird. Wenn der Status beim
Drehen des Lenkrades unverandert bleibt, ist eine Anpassung der Ausschalt-Einstellung (,Disengagement
Setting") erforderlich.

Verify that "Stearing wheel is stationary’ is
displayed when steering wheel is not turning
and 'steering wheel is moving' is displayed
when steering wheel is being moved.

If this is not true adjust the "'Diseangagement "6
Setting.’

Steering wheel is stationary @
Disengagement . .
Setting m Lo 'r'

Hinweis: wenn die Ausschalt-Einstellung erhoht wird, ist eine starkere Lenkwinkelbewegung erforderlich,

damit das System inaktiv wird. Wenn die Ausschalt-Einstellung vermindert wird, genigt eine
schwachere Lenkbewegung, damit das System inaktiv wird.

14. Mit e fortfahren.
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15. Wenn die Maschine nicht mit einem Druckschalter (nur hydr.) ausgestattet ist, wird die folgende Seite
angezeigt. Drehen Sie das Lenkrad, und lassen Sie es wieder los. Wenn die Maschine mit einem
Druckschalter ausgestattet ist, fahren Sie mit Schritt 16 fort.

Turn the steering wheel,
SmarTrax must see the pressure
switch to continue to the next
screen.

Switch Status

Progress

Turn the steering wheel.
SmarTrax must see the pressure
switch to continue to the next
screen.

Switch Status

Progress

Hinweis: wenn ein Lenkrad erkannt wird, wird der SmarTrax-FuR3schalter automatisch angezeigt.
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16. Druicken Sie den Ful3schalter, und lassen Sie ihn wieder los. Dadurch wird sichergestellt, dass der
Ful3schalter korrekt installiert wird.

Press the foot switch. SmarTrax
&y must see a change in the foot
T‘ switch status to continue to the
"~ nextscreen.

Switch Status

Progress

Press the foot switch. SmarTrax
must see a change in the foot
switch status to continue to the
next screen.

Switch Status

Progress
A30%

Hinweis: wenn der FuBschalter erkannt wird, wird die Modulausrichtungsseite automatisch angezeigt.

17. Folgen Sie den Anweisungen zur Bestimmung der Nummer auf dem Modulgeh&use, die nach vorne zeigt.
Das SmarTrax/SmartSteer-System erkennt die nach unten zeigende Nummer automatisch.

1. Park vehicle on level surface.

2. Find the number on the node casing
that has an arrow facing towards the front
of the machine, (_

3. Select the number below.

(1] [2] [3] [4] [5] [6]

Forward: 1

Downward: ®
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18. Warten Sie, bis das Modul die Bodenausgleichssensoren kalibriert hat. Sobald die Kalibrierung der
Sensoren abgeschlossen ist, wechselt das System automatisch zur nachsten Seite.

19. Wenn eine spezifische Maschine ausgewdhlt ist, wird der Radstand automatisch eingetragen. Wenn ein
allgemeiner Maschinentyp ausgewahlt ist, muss der Radstand manuell eingegeben werden. Der Radstand
ist der Abstand zwischen der Mitte der Vorderachse und der Mitte der Hinterachse. Bei knickgelenkten
Maschinen messen Sie beide Seiten und bilden daraus den Mittelwert. Beim SmarTrax/SmartSteer-System
sind prazise Messungen erforderlich, damit eine optimale Genauigkeit erreicht werden kann.

Wheel Base

Enter the distance between the front and rear
wheels of the vehicle.

©

Frogress

20. Driicken, um fortfahren.

21. Geben Sie die Position lhrer Antenne (vor oder hinter der Hinterachse) tber das Tastenfeld ein.
Die Antennenposition ist der Langsabstand der Hinterachse zur Antenne. Antenne vor der Hinterachse:
positives Vorzeichen (+); Antenne hinter der Hinterachse: negatives Vorzeichen (-). Raven empfiehlt,
die Antenne auf der Mittellinie des Fahrzeugs an der Frontseite des Fahrerhauses zu montieren.

Enter the forefaft distance from the rear axle to the
antenna.

22. Mit e fortfahren.
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23. Geben Sie die Antennenhothe ein. Die Antennenhdhe ist fir den Ausgleich der Maschinenneigung
entscheidend. Die Messung erfolgt vom Boden bis zur Montagegrundplatte der Antenne.

ALEtiig Ryl
Enter the height of the antenna location above
ground level.
12.0 ft

23] = @

6]
9]
-

24. Mit e fortfahren.

A Move the machine to an open area.

Drive ahead at 3 to 6 MPH and
press the foot switch. The
wheels will turn while the test
is in progress.

Current Speed

4.5 MPH

. Emm ®

25. Fahren Sie mit 5-9 km/h vorwarts, und lassen Sie den Motor mit Betriebsdrehzahl laufen.

26. Driicken Sie den FuR3schalter, um die Kalibrierung des Hydrauliksystems zu starten. Stellen Sie sicher, dass
fur die Kalibrierung 1 Hektar ebener Untergrund zur Verfiigung steht. Der Platzbedarf hangt von der GroRRe
der Maschine und der Geschwindigkeit des Hydrauliksystems ab.

Hinweis: wenn es sich bei dem Fahrzeug, das kalibriert wird, um eine Spritze handelt, sollten die
Gestange wahrend dieses Schrittes eingeklappt bleiben.

27. Wahrend der Kalibrierung fihrt die Maschine 10 Wendungen unter Bevorzugung der linken Seite und
anschlieBend 10 Wendungen unter Bevorzugung der rechten Seite aus. Durch Drehen des Lenkrads oder
Antippen des Fuf3schalters wird die Kalibrierung voriibergehend unterbrochen; die Maschine kann in die
Ausgangsstellung zurlickgebracht werden. Durch erneutes Antippen des Ful3schalters wird die Kalibrierung
neu gestartet. Wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist, wird das SmarTrax/SmartSteer-Meni angezeigt.

Anleitung Nr. 016-0171-313 31



Kapitel 4

Calibration is in progress.

Current Speed
4.5 MPH

Cancel
Calibration

Fehlermeldungen

Sollten wahrend der Kalibrierung Fehler angezeigt werden, stellen Sie Folgendes sicher:

* Die Anzahl der Starts und Stopps ist begrenzt.
* Die Durchflussregelung (FC) am Ventilblock vollstandig herausgedreht ist (nur SmarTrax).
* Fur die Kalibrierung steht 1 Hektar ebener Untergrund zur Verfligung.

* Der Untergrund ist nicht schlammig oder vereist; die Vorderrader kénnen somit nicht
durchrutschen.

* Wenn es sich bei dem Fahrzeug, das kalibriert wird, um eine Spritze handelt, sind die Gestange
eingeklappt.

* Der Fahrzeugmotor lauft mit Betriebsdrehzahl.

Vergewissern Sie sich, dass diese Voraussetzungen erfillt sind, und kalibrieren Sie das System erneut.

Abschlielsen der Kalibrierung

1. Starten Sie einen Job, und richten Sie eine A-B-Spurfiihrungslinie ein, um die Kalibrierung abzuschlie3en.
Informationen zum Starten eines Jobs finden Sie in der Betriebsanleitung zu Envizio Pro.

2. Fahren Sie mit 13—-16 km/h, und lassen Sie den Motor mit Betriebsdrehzahl laufen.

3. Aktivieren Sie SmarTrax/SmartSteer, wahrend Sie sich auf der Linie befinden, entweder mit dem
FuBschalter oder durch Antippen des Lenkradsymbols rechts auf dem Display.

4. Lassen Sie SmarTrax/SmartSteer 10 Minuten lang laufen, bis sich das System automatisch angepasst hat.

Hinwels: wenn die Maschine nach 10 Minuten nicht mit akzeptabler Genauigkeit fahrt, muss das System
manuell angepasst werden, damit das Problem behoben wird.
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Es konnen zwei Einstellungen angepasst werden: die Spurerfassungsstarke (Line Acquire (LA)
Aggressiveness) und die Spurempfindlichkeit (Online (OL) Sensitivity). Der Modus Spurerfassung ist aktiv,
wenn das System aktiv und weiter als 2 Fuf3 (0,6 m) von der Spurfihrungslinie entfernt ist. Der Modus

Spurempfindlichkeit ist aktiv, wenn die Maschine hdchstens 2 Fuf3 (0,6 m) von der Spurfihrungslinie entfernt
ist.

@ B.1 mph @I
o 93

Hinweis: wenn das System eine geringere Reaktionsbereitschaft aufweist als gewiinscht, sich jedoch
nicht weiter als 2 Fuf3 (0,6 m) von der Linie entfernt, erhéhen Sie die Spurempfindlichkeit jeweils
um eine Zahl. Wenn das System UberméaRig stark reagiert, verringern Sie die
Spurempfindlichkeit jeweils um eine Zahl. Wenn die Maschine hingegen weiter als 2 Fuf3 (0,6 m)
von der Linie entfernt ist und sich dieser nicht so rasch wie gewiinscht nahert, erhéhen Sie die
Spurerfassungsstarke jeweils um eine Zahl. Wenn die Maschine die Linie Uberschreitet (sich zu
weit bewegt), verringern Sie die Spurerfassungsstarke jeweils um eine Zahl.

Mit dem folgenden Verfahren kdénnen Sie die Spurerfassungsstarke (Line Acquire Aggressiveness) und die
Spurempfindlichkeit (Online Sensitivity) andern.

1. Die Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings“ kann von einem Job aus durch Berihren des
SmarTrax/SmartSteer-Schildes aufgerufen werden.

@ 8.1 mph @ 2

@ - 0.0

0.0 0.0

SmarTrax/
SmartSteer-
Schild

SmarTrax/
SmartSteer
Statusanzeige

nd Ein/AUS-
Schalter gleich
dem Fussschalter
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2. Die Spurempfindlichkeit (Online Sensitivity) und die Spurerfassungsstarke (Line Acquire
Aggressiveness) konnen auf der folgenden Seite angepasst werden.

Line Acquisition e 8.1 mph @ P 0.0 0.0

5

3

B |

@ —\B
QN

3. Mit o gelangen Sie zur Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings". Mit 0 kénnen

Sie die SmarTrax/SmartSteer-Randleiste schlieRen.

Erweitertes Setup und Diagnose

1. Gehen Sie zum Konfigurations-Men(, und berihren Sie das Symbol Steering, um zu den SmarTrax/
SmartSteer-Einstellungen zu gelangen.

FHogion Updates Filn Baiss

| B
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2. Berlhren Sie auf der Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings" die Schaltflache SmarTrax/
SmartSteer Information, um zur Seite ,SmarTrax Information” bzw. ,SmartSteer Information” zu gelangen.

Line Acquisition On-line
Aggressiveness Sensitivity

4] 10 ] 4] 10 [¥]

SmarTrax Infarmation ’ errain Comp Setup
S

ot

Sensor Type:
Machine Type: SP Sprayer
Control Device: Raven Hydraulic
Antenna Height: 11.0ft

Antenna Fore/Aft; 12.0ft

Wheel Base: 18.0ft @

3. Beruhren Sie das Symbol Sensor, um zur Seite ,SmarTrax Sensor Setup”“ bzw. ,SmartSteer Sensor Setup*
zu gelangen.

Machine Type und Control Device: Der Maschinentyp und das Steuergerat werden wahrend der Kalibrierung
eingegeben.

Antenna Height und Fore/Aft: Die Antennenhdhe und die Antennenposition sind die einzigen Messwerte, die
Sie nach der Kalibrierung &ndern kénnen.

Wheel Base: Der Radstand wird wahrend der Kalibrierung eingegeben. Zum Andern dieses Messwerts ist
eine Neukalibrierung des Systems erforderlich.
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Hinweis: Maoglicherweise wird nicht der Nullwert angezeigt. Bei der dargestellten Zahl handelt es sich um
einen Wert, der vom Gierungssensor erfasst wird, wenn das Fahrzeug geradeaus fahrt. Beim
Nullstellen des Gierungssensors muss das Fahrzeug stillstehen.

Sensor Type: YAW

Current Wheel Angle: -0.1 degrees
Current ADC Reading: 515

Yaw Sensor Calibration

o

4. Beruhren Sie die Schaltflache o , um zur Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings"
zurtickzukehren.

1. Berlihren Sie auf der Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings" die Schaltflache Terrain Comp
Setup, um zur Seite ,SmarTrax Terrain Compensation“ bzw. ,SmartSteer Terrain Compensation“ zu

gelangen.

2 ME dX oettings

Line Acquisition On-line
Aggressiveness Sensitivity

R R

SmarTrax Hunmﬂun 'r-mhcm s-u..p
Advanced Setup System Diagnostics
9,

2. Wenn die Funktion fir den Bodenausgleich nicht aktiviert wurde, wird die folgende Seite angezeigt.
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Hinwels: sie kénnen bei Ihrem Raven-Handler einen Aktivierungscode fir diese Funktion erwerben.

HW Version: 45
Serial Number: 12

Activate

3. Bei den angezeigten Daten handelt es sich um Echtzeitdaten der ausgeglichenen Bewegungen. Sie
kdnnen die Werte ,Roll“ und ,Pitch” sowie die Gierrate auch auf null stellen, indem Sie bei Stillstand der
Maschine auf einer ebenen Flache die Schaltflache Calibrate TC beriihren.

Current
Direction

Rell -0.1 Deg Py

Pitch 0.0 Deg | /_W
Yaw 0.0 Deg

Yaw Rate 0.0 Deg/Sec

Cicive Joanae o4

.Direction of Travel" zeigt die erkannte aktuelle Fahrtrichtung wahrend der Bewegung an. Sollte die
Fahrrichtung nicht korrekt angezeigt werden, fahren Sie vorwarts und driicken die Schaltflache Send Forward
Command. Uberpriifen Sie, ob das Vorwarts- und Riickwartsfahren wahrend der Fahrt korrekt angezeigt wird.

"Forward" und "Downward" zeigen die Nummern an, welche auf dem CAN Module nach nach der Montage
nach "Vorne" resp. nach "Unten" zeigen.

Mit der Schaltflache Active kann der Bodenausgleich aktiviert und deaktiviert werden.

4. Beruhren Sie die Schaltflache o , um zur Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings*

zurlickzukehren.

Hinweis: pie einzigen Messwerte, die nach der Kalibrierung geandert werden kénnen, sind die

Antennenhohe und die Antennenposition. Zum Andern anderer Messwerte ist eine
Neukalibrierung des Systems erforderlich.
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Beruhren Sie die Schaltflache o , um zur Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings"”
zurtickzukehren.

Berthren Sie auf der Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings" die Schaltflache Advanced Setup,
um zur Seite ,SmarTrax Advanced Setup” bzw. ,SmartSteer Advanced Setup“ zu gelangen.

d brine Stear
Aggressiveness Sensitivity Switch

10 10 SR Delay

159200

2.5

HDOP Limit; HDOP-Grenze. HDOP steht fiir ,Horizontal Dilution of Precision“ (horizontale Verringerung der
Genauigkeit) und ist ein Indikator fir die Qualitat des GPS-Signals. Ein hoher HDOP-Wert zeigt an, dass nicht
geniigend Satelliten gleichmafig am Himmel verteilt sind. Dies wirkt sich negativ auf die Signalgenauigkeit aus
und fuhrt in weiterer Folge zu einer Verschlechterung der Genauigkeit des Spurflihrungssystems. Bei der
angezeigten Zahl handelt es sich um den maximalen HDOP-Wert, der von SmarTrax zugelassen wird. Eine
Erhéhung dieses Wertes kann die Genauigkeit beeintrachtigen.

GPS Baud: GPS-Baud ist die Baudrate, die SmarTrax/SmartSteer fur die Kommunikation mit dem GPS-
Empféanger verwendet. Sie betragt normalerweise 19.200.

Steer Switch Delay: Lenkschalterverzégerung. Wenn die Lenkschalterverzégerungs-Einstellung erhéht wird,
ist zur Deaktivierung des Systems eine starkere Lenkbewegung erforderlich. Wenn die
Lenkschalterverzégerungs-Einstellung vermindert wird, gentigt zur Deaktivierung des Systems eine
schwachere Lenkbewegung.

Service Mode: Service-Modus. Die Service-Seite wird nur zu Programmierungszwecken verwendet.
Der Zugriff auf dieses Mend ist nur Gber einen Code mdoglich.

Mit e kénnen Sie weitere SmarTrax/SmartSteer-Einstellungen anzeigen — unter anderem auch die

Software-Version des CAN-Moduls.

Anti-Oscillation: Schwingungsdampfung. Es handelt sich hierbei um eine Funktion, die nur zusammen mit
knickgelenkten Maschinen verwendet wird; sie sollte bei keinem anderen Maschinentyp aktiviert werden.
Diese Funktion wird bei der Auswahl einer knickgelenkten Maschine automatisch aktiviert. Die Aktivierung der
Funktion bei anderen Maschinen kann die Genauigkeit beeintrachtigen.
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Stromkompensation: Aktueller Ausgleich. Diese Funktion wird nur bei bestimmten nicht lenkbereiten
Maschinen verwendet. Sie wird bei der Auswahl einer hierfir genehmigten Maschine automatisch aktiviert.
Die Aktivierung der Funktion bei nicht entsprechend genehmigten Maschinen kann die Genauigkeit
beeintrachtigen.

(B Current Compensation
[] Anti-Oscillation

Beruhren Sie die Schaltflache o , um zur Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings"

zurlickzukehren.

Beruhren Sie auf der Seite ,SmarTrax Settings" bzw. ,SmartSteer Settings" die Schaltflache System
Diagnostics, um zur Seite ,,System Diagnostics” zu gelangen.

=mar | rax settings lem LIagnosiics Lenkrad
- e Y : Error Status
Line Acquisition On-line m
Aggressiveness Sensitivity 3
Average Speed: 0.0mph 2 Ineh: o FuRschalter

Binch: O

Left PWM FESTETTT]  Right PWM
Gain: 40 Settings Gain: 40

Max: 100.0% Max: 100.0%
Min:  0.0% m Min: 30.0%

Message Frequency 0

* Beruhren Sie die Schaltflache Reset, um die 2"-, 4”- und 8"-Stundenmittelwerte auf null zu stellen.
(Die mittlere Geschwindigkeit und der mittlere Fehler werden Uber die letzte aktive Stunde berechnet.)

* Mit der Schaltflache Auto kann der Lernmodus aktiviert und deaktiviert werden.
* Das Lenkrad und der FuRschalter werden beim Aktivieren grin und beim Deaktivieren rot.
* ,Message Frequency” ist die Haufigkeit, mit der der GPS-Empfanger ein GGA-Signal sendet.

* Berthren Sie die Schaltflache Modify PWM Settings, um die PWM-Einstellungen manuell anzupassen.
Die folgende Seite wird angezeigt.
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Hinweis: Normalerweise mussen die PWM-Einstellungen nur im Rahmen der Stérungsbeseitigung

angepasst werden.

(= Min
Left ) max

Left PYWM Right FWM WM
Min Max Min Max Freq

& B = @)@

o0%  00% | oonm oo% gzH (o)
~ )

¥YEeEE e

Waébhlen Sie Min oder Max, um die Rader manuell zu bewegen. Beriihren Sie die Schaltflache Left oder Right,
um die Rader zu drehen. Wenn die PWM-Mindestwerte angepasst werden, merkt sich das System die PWM-
Mindestwerte nicht mehr. Durch Beruihren des Symbols "Manuell” kehrt das System wieder in den Lernmodus

zuriick.

Beriihren Sie die Schaltflache

, um zur Seite ,SmarTrax Settings" zurtickzukehren.

Berlhren Sie die Schaltflache o erneut, um die Seite ,SmarTrax Settings" zu schlie3en.
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In diesem Kapitel werden Probleme beschrieben, die beim Betrieb von SmarTrax/SmartSteer auftreten
kénnen, und Hinweise zu deren Losung gegeben. Hier finden Sie Antworten auf folgende Fragen:

¢ Welche Funktionen erfillen die einzelnen Status-LEDs am Kontrollmodul?

* Welche Fehlermeldungen kénnen vom Steuergeréat angezeigt werden, was bedeuten sie, und wie kann das

Problem gelést werden?

* Welche mechanischen Stérungen kénnen auftreten, und wie kénnen diese behoben werden?

* Welche Betriebsstérungen kénnen auftreten, und wie kdnnen diese behoben werden?

Status-L EDs

LED

Funktion

LOGIC POWER

Diese LED zeigt den korrekten Anschluss des Arbeitsstroms an. Diese
LED sollte immer leuchten, wenn das System eingeschaltet ist.

HC POWER

Diese LED zeigt den korrekten Anschluss der Hochstromversorgung
an. Diese LED sollte immer leuchten, wenn die Maschine eingeschaltet
ist.

MICRO 1Hz

Zeigt an, ob der Prozessor die Software ausfuhrt. Diese LED sollte
einmal pro Sekunde aufleuchten.

CAN RX

Diese LED blinkt immer, wenn das Modul CAN-Daten empfangt. Dies
kann zur Diagnose eines CAN-Kommunikationsproblems genutzt
werden.

CAN TX

Diese LED blinkt immer, wenn das Modul CAN-Daten Ubertragt. Dies
kann zur Diagnose eines CAN-Kommunikationsproblems genutzt
werden.

DIAG 1

Zeigt an, ob das Kontrollimodul giiltige GGA-Signale empféngt. Damit
kann nicht tberpriift werden, ob die Anzeigekonsole GPS-Signale
empféngt. Diese LED muss leuchten, damit SmarTrax/SmartSteer
aktiviert werden kann.

DIAG 2

Zeigt an, ob die Funktion fiir den Bodenausgleich verfiigbar ist. Die
LED leuchtet, wenn es sich um einen SmarTrax/SmartSteer-CAN
module handelt oder wenn der Aktivierungsschlussel fir den
Bodenausgleich korrekt eingegeben wurde. Die LED zeigt nicht an, ob
der Bodenausgleich aktiv ist. Dies kann nur im Menu ,Terrain Comp.
Setup” (Bodenausgleich Einrichtung) Uberpriift werden.
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Fehlermeldungen

Wenn das SmarTrax/SmartSteer-System nicht korrekt installiert oder eingerichtet wurde oder wenn
Einstellungen nicht korrekt sind, kann es zu Fehlermeldungen kommen. In der folgenden Tabelle werden alle
Fehlermeldungen aufgefihrt und Hinweise zur Losung der Probleme gegeben.

Fehlermeldung

Problem

Losung

Der Bodenausgleich wurde aufgrund eines

Wenden Sie sich an lhren Raven-

Fehler 3D Gyrofehlers deaktiviert. Die Verwendung von Handler
SmarTrax/SmartSteer ist dennoch moglich. ’
Too Slow Das Fahrzeug fahrt zu langsam, und das Geschwindigkeit des Fahrzeugs
Steuergerat hat sich selbst ausgeschaltet. erhdhen und Steuergerat reaktivieren.
Das Fahrzeug fahrt mit 45 km/h und wird in Geschwindigkeit des Fahrzeugs
Too Fast
9 Sekunden abgeschaltet. drosseln.
Das Fahrzeug fahrt mit iber 45 km/h, und Geschwindigkeit des Fahrzeugs
Too FAST N drosseln und SmarTrax/SmartSteer-
das Steuergerat wurde abgeschaltet. N L
Steuergerat reaktivieren.
Der Hauptschalter befindet sich in der OFF-
Road Mod Position und ist somit ausgeschaltet (nur Hauptschalter in die ON-Position
oad Mode Maschinen mit SmartSteer oder Steer schieben.
Ready).
) ) Anschlisse am Druckschalter (an den
XDucer Er Beim Druckschalter (bei den Druckschaltern) tiberpriifen.
Druckschaltern) ist ein Problem aufgetreten.
Druckschalter tauschen.
Die vom Giersensor gemessene Gierrate SmarTrax/SmartSteer-CAN module
Yaw Error - . )
liegt aul3erhalb des guiltigen Bereichs. tauschen.
Der Empféanger kann nicht gentigend Ein pgar Mlnu"ten abwa_rten. Unter_
Low Sats . : Umstanden kénnen weitere Satelliten
Satelliten finden.
gefunden werden.
. Das Differenzial-GPS-Signal konnte nicht Wenn da_s P“’b'e?‘ We"e'fh'“ besteht,
No Diff Differenzial-Empféanger-Einstellungen
gefunden werden. N .
Uberprifen.
Die vom Feldcomputer gesendeten S|chefstellen, .d".“ss die
. . N Spurfuhrungslinie auf dem
Swath Jmp Fuhrungspunkte weisen Spurspriinge auf. . .
. N Feldcomputer nicht zwischen den
Die Lenkung wurde deaktiviert. . .
Linien hin- und herwechselt.
No GPS Kein Empfang von GPS-Daten. GPS-Einrichtung tberprifen.
Auf dem Feldcomputer wurde die A-B-Linie A-B-Linie festlegen. So steht dem
No A-B Msg . Steuergerat eine Linie zur Verfugung,
nicht festgelegt.
auf der gefahren werden kann.
Ein paar Minuten abwarten. Unter
High HDOP Unzureichendes GPS-Signal. Umstanden verbessert sich das

Signal wieder.
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Fehlermeldung Problem Lésung

Verbindungen zwischen SmarTrax/
SmartSteer und dem Feldcomputer

SmarTrax/SmartSteer kann keine Uberprufen. Bei Verwenden vom Viper

Guide Com Fiihrunasounkte mehr emofanaen Pro sicherstellen, dass ,Send
gsp ptangen. Guidance Message“

(Spurfihrungsmeldung senden)
ausgewahlt ist.

No VTG Kein Empfang von VTG-Signalen. Empféngereinstellungen uberprifen.
No GGA Kein Empfang von GGA-Signalen. Empfangereinstellungen tberprifen.

SmarTrax/SmartSteer mit dem

No Cal SmarTrax/SmartSteer wurde nicht kalibriert. o ) L
Kalibrierungsassistenten kalibrieren.

Mechanische Stérungen

Mechanische Stérungen am Fahrzeug kdnnen die Funktion von SmarTrax/SmartSteer beeintrachtigen. Bevor
Sie Stérungen am System beseitigen, sollten Sie Uberprifen, ob alle Schlauche und Kabel korrekt
angeschlossen sind. Durch diese MalRBhahme kénnen zahlreiche Probleme vermieden werden.

Hinweis: Es empfiehlt sich, Anpassungen an den Hydraulikkomponenten in mdéglichst kleinen Schritten
vorzunehmen. Dies erleichtert das Identifizieren von Problemen. Sie kénnen die
Storungsbeseitigung optimieren, indem Sie immer nur eine Anderung auf einmal durchfiihren.

In der folgenden Tabelle werden die haufigsten mechanischen Stérungen sowie die erforderlichen
Korrekturmaflinahmen aufgefihrt.

Mechanische Stérung Lésung

* Stromversorgung Uberprifen.

* Sicherungen uberpriifen.
SmarTrax/SmartSteer

schaltet sich nicht ein. ¢ Batterieanschlisse Uberpriifen.

* Mit Voltmeter Gberprufen, ob +12 V DC anliegen.
* Steuergerat tauschen.

* LEDs am CAN module Uberprufen.

Das System lasst sich nicht ¢ Sicherstellen, dass keine Fehlermeldungen vorliegen.
durch Driicken des
FuRschalters aktivieren.

* Sicherstellen, dass die Lenkschalter-Umgehung nicht
aktiv ist. Sollte dies der Fall sein, miissen die
Aufhebungseinstellungen tberpriift werden.

Das System kann durch ¢ Aufhebungseinstellung im Meni ,Advanced Setup“
Drehen des Lenkrads nicht (erweitertes Setup) anpassen.
deaktiviert werden. * Knopf am Druckschalter herausdrehen (nur SmarTrax).
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Mechanische Stérung

L6sung

Die Rader bewegen sich
bei Betatigung des
Lenkrads in die falsche
Richtung (nur SmarTrax).

Das Ventil macht
Gerausche bzw. quietscht
im Stand-by-Betrieb (nur
SmarTrax).

Pulsieren auf der rechten
oder linken Seite nicht
maoglich (nur SmarTrax).

Wenn die
Stromversorgung
eingeschaltet ist, dreht
sich das Rad von alleine
(nur SmarTrax).

Der Lenkschalter kann
nicht aktiviert werden,
wenn das Rad gedreht
wird (nur SmarTrax).

Das System pulsiert in
der falschen Richtung
(nur SmarTrax).

Die Schlauche links und rechts am Lenkventil oder an
den T-Stlicken vertauschen.

Schraube am Druckentlastungsschalter hineindrehen.

Druckentlastungs-(RV-)Regelung am SmarTrax-Ventil
hineindrehen, bis das Gerausch aufhort.

Schlauch- und Kabelverbindungen Uberprifen.

Prifen, ob die Statusleuchten des Steuergerats mit
Hochstrom (HC) versorgt werden.

Priifen, ob die Magnetschalter korrekt angeschlossen
sind und ob die an ihnen anliegende Spannung
12 V DC betrégt.

Sicherstellen, dass die Maximalwerte festgelegt sind
und die Max-Checkbox aktiviert ist.

Sicherstellen, dass der FC-Anschluss vollstéandig
herausgedreht ist.

Sicherstellen, dass alle Schlauche korrekt
angeschlossen sind.

Alle elektrischen Leitungen uberprifen.

Knopf am Druckschalter hinein- oder herausdrehen, bis
sich die Anzeige andert.

Prifen, ob die Kabel- und Schlauchverbindungen
korrekt sind und fest sitzen.

Magnetschalter-Anschliisse tberprifen und bei
verkehrtem Anschluss korrigieren.

Hydraulikschlauch-Verbindungen tberpriifen und bei
verkehrtem Anschluss korrigieren.
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Stérungsbeseitigung

Betriebsstorungen

In der folgenden Tabelle werden die haufigsten Betriebsstérungen sowie die erforderlichen
KorrekturmafRnahmen aufgefihrt.

Betriebsstdérung Lésung

* Sicherstellen, dass SmarTrax/SmartSteer aktiviert ist.

¢ Sicherstellen, dass das GPS-Signal nicht gestort
Das System kann die Linie oder blockiert wird.

nicht finden. * Spurerfassungsstarke (,Line Acquire

Aggressiveness”) oder Spurempfindlichkeit (,Online
Sensitivity*) erhdhen.

Die Rader rattern, wenn sie | e  Spurempfindlichkeit (,Online Sensitivity*) verringern.
sich auf der Linie befinden.

Das System oszilliert ¢ Spurempfindlichkeit (,Online Sensitivity*) erhéhen.
langsam, wenn es sich auf
der Linie befindet.

* Antennenhdhe Uberprifen und ggf. anpassen.

* Gierungssensor zuricksetzen, wahrend das

Das Fahrzeug fahrt stéandi
d g Fahrzeug stillsteht.

auf die linke oder rechte
Seite der Spurlinie. * Spurerfassungsstarke (,Line Acquire
Aggressiveness") oder Spurempfindlichkeit (,Online
Sensitivity*) erhdhen.

Das System wird beim * Knopf am Druckschalter hineindrehen.
Betrieb der zusétzlichen

Hydraulikfunktionen
deaktiviert (nur SmarTrax).

* Lenkschalterverzégerung erhéhen.

Die Rader drehen beim * Spurerfassungsstérke (,Line Acquire

Erfassen einer neuen Spur Aggressiveness") oder Spurempfindlichkeit (,Online
nicht schnell genug (nur Sensitivity“) erhhen.

SmarTrax).

Beim Versuch, das e Knopf am Druckschalter herausdrehen.

Fahrzeug zu wenden, lasst
sich das Lenkrad schwer
drehen oder ,schlagt aus*
(nur SmarTrax).
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Auf den folgenden Seiten finden Sie Systemplane, die Sie bei der Installation des SmarTrax/SmartSteer-
Systems und bei der Stérungsbeseitigung verwenden kénnen. Méglicherweise sind auf diesen Systemplénen
Funktionen oder Komponenten abgebildet, die fir den Betrieb Ihres Systems nicht unbedingt erforderlich sind
und die separat installiert werden miissen.

Wenn Sie diese optionalen Komponenten erwerben méchten oder Informationen dazu benétigen, wenden Sie
sich bitte an Ihren Handler vor Ort.

Weitere Systemplane sind auf der Website von Raven Industries erhaltlich:

http://www.ravenprecision.com/Support/ApplicationDrawings/index2.jsp
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ENVIZIO PRO/VIPER PRO/SMARTSTEER 3D W/PHOENIX 300

CAN SMARTSTEER CABLE
115-4001-001 DGPS*

KIT, MOUNTING BRACKET
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VIPER PRO CONSOLE
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ENVIZIO PRO W/O GPS CONSOLE
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117-0171-132
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117-0171-097 /
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PASSIVER
ABSCHLUSS

— ]

CAN CABLE W/TEE
6 - 115-0171-326
IM KIT ENTHALTEN

12 - 115-0171-362
24" — 115-0171-363

117-0159-923
CAN BUS KIT

PASSIVER ABSCHLUSS
063-0172-369

I

117-0196-003

ENGAGEMENT SWITCH
083-0172-470

CAN ADAPTER TEE W/POWER
115-0171-368

15" ANTENNA CABLE
115-0171-117

§m>\m
063-0172-651

L4

ANSICHT VON HINTEN

ROT= 4

SCHWARZ = —

P300: 063-0172-756

12 POWER CABLE

115-0171-118

PC CABLE
6" 115-0171-119 (OPTIONAL)

12" 115-0171-272
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Systempléne

ENVIZIO PRO/VIPER PRO CAN SMARTRAX/SMARTRAX 3D W/PHOENIX 300

ST PROJERO K 1oroes ]

CAN SMARTRAX VPRO/EPRO KIT:  117-0197-008
CAN SMARTRAX 3D VPRO/EPRO KIT: 117-0197-009

CAN SMARTRAX 3D NODE

063-0173-031
OR
CAN SMARTRAX NODE
063-0173-042
AN HYDRAULIKLEITUNG
CABLE, ADAPTER, 7
SMARTRAX TO
CURRENT SYSTEM
115-4001-007
DGPS ENGAGEMENT SWITCH

out 063-0172-470 7

DGPS
@ @sz

AN VORHANDENES
SMARTRAX-KABEL
ANSCHLIESSEN

3SSYWMID0T
ONNOYOSYIANIDOT
3SSYW WOYLSHOOH
SNNDYOSHIAWOULSHOOH

CAN CABLE W/TEE 7
6 - 115-0171-326

12 = 115-0171-362
24" - 115-0171-363

VIPER PRO CONSOLE
063-0172-879

ioczjznm“gnxmﬂ
107-0171-415

>[5 MAIN ,zamm;nm CABLES
7 N 2 115-0171-746

L \‘\

117-0159-923

PASSIVE TERMINATOR
omu 0172-369
CAN BUS KIT

PASSIVE TERMINATOR
063-0172-369

I:

IMKIT ENTHALTEN

VIPER PRO KIT:
17-0171-112

mz<50um0<<\oovwx:_
117-0171-128 7

ENVIZIO PRO W/0O GPS CONSOLE

\ 063-0172-939 7
MOUNTING KIT
117-0171-132
P300 KIT:
117-0171-097 —~
j T T MBAb J

063-0172-651

MOUNTING PLATE
7 063-0172-971

Al

15" ANTENNA CABLE
7 115-0171-117

7 LM_BEHB_MF =l

P300: 063-0172-756

L
CAN ADAPTER TEE W/POWER
115-0171-368

PC CABLE
15-0171-119 (OPTIONAL)

12" CABLE
5-0171-460 7

12': 115-0171-272
— N

g — - —— - —F-
PC CABLE

12" 115-0171-272

- ]
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Kapitel 6

ENVIZIO PRO/VIPER PRO CAN SMARTRAX/SMARTRAX 3D UPGRADE W/PHOENIX 200, TM-1

CAN SMARTRAX UPGRADE KIT:

CAN SMARTRAX 3D UPGRADE KIT:

17-0197-049

117-0197-050

CAN SMARTRAX NODE 7
063-0173-042

OR
CAN SMARTRAX 3D NODE
063-0173-031

CABLE, ADAPTER, 7
SMARTRAX TO

CURRENT SYSTEM
115-4001-007
DOPS
ouT
55 Iz ANVORHANDENES
PR SMARTRAX-KABEL
222 ANSCHLIESSEN
E
> X X =D
522338
ne 2
a=zs |
Sz
548
3 f
(=4
H
7’ [}

12' CABLE

115-0171-460

Qi

VIPER PRO KIT:
117-0171-112

117-0171-128

VIPER PRO CONSOLE
063-0172-879

MOUNTING BRACKET
MOUNTING BRACKET 117-0171-132
107-0171-415

= o MAIN INTERFACE CABLE
B

115-0171-746

117-0159-923

CAN BUS KIT

]

PASSIVER PASSIVER ABSCHLUSS
ABSCHLUSS ~ 063-0172-369

A

063-0172-369

[ >

CAN CABLE W/TEE

CAN ADAPTER TEE W/POWER
6" — 115-0171-326 INCLUDED IN KIT 115-0171-368
12 - 115-0171-362 _—

24" - 115-0171-363

o

o O
TM—1 CABLE:
115-0171-754

™=1 KIT TILT MODULE
117-0171-059 063-0172-683

;\Z.Zm_mczmmmmZmOxs\_mOz_hI._.Z__._.
3D-SYSTEM ZUSAMMEN VERWENDET 7

PC CABLE
12" 115-0171-272

ENVIZIO PRO W/O GPS KIT:

S

_

ENVIZIO PRO W/O GPS CONSOLE
063-0172-939

P200 KIT:

117-0171-071 PHOENIX 200
7 063-0172-719 7

7 - 7

MOUNTING PLATE
063-0172-471

7 INTERFACE CABLE 7
115-0171-361
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Systempléne

CAN SMARTRAX VPRO/EPRO KIT:
CAN SMARTRAX 3D VPRO/EPRO KIT:

117-0197-008
117-0197-009

CAN SMARTRAX NODE
063-0173-042

CAN SMARTRAX 3D NODE 7 7

ENVIVIO PRO /GPS/RGL 600 CAN SMARTRAX/SMARTRAX 3D

ENVIZIO PRO W/GPS KIT:
117-0171-137

—— — — i

ENVIZIO PRO
W/GPS CONSOLE
063-0172-865

=t

ZUM "HYDRAULIK" KABEL
N\

7 MOUNTING KIT
117-0171-132

AUX CABLE
115-0171-745

ENGAGEMENT SWITCH
063-0172-470

]

PASSIVER m

ABSCHLUSS 117-0159-923 Q8

WD CAN BUS KIT 89

IR

f 83

CAN CABLE W/TEE =

6 - 115-0171-326 PASSIVER ABSCHLUSS Ay 2~
IM KIT ENTHALTEN 063-0172-369 .

12 = 115-0171-362
24" - 115-0171-363

R — 4
7 CAN ADAPTER TEE W/POWER
115-0171-368 i

MBA-3 ANTENNA
063-0172-480

= S

ANTENNA CABLE
115-0171-787

MOUNTING PLATE
063-0172-971

RGL 600 LIGHTBAR
063-0172-346

- =]

RGL 600 KIT:
117-0159-882

MAGNETIC MOUNTING KIT

117-0159-830

mm_o\,mﬁm
115-0171-137

SWITCH BOX
063-0171-954

ou
7 063-0173-031
7 CABLE, ADAPTER,
SMARTRAX TO
CURRENT SYSTEM
7 115-4001-007
DGPS
DGPS
7 CAN
ANVORHANDENES
= & T I |SMARTRAXKABEL
8 8 § 3 |ANscHuessEN
=522
=533
323
2233
g ==
3 =3
sz2
549
]
2
=
7 &
12" CABLE
115-0171-460

PC CABLE
12" 115-0171-272
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Kapitel 6

ENVIZIO PRO/RGL 600/SMARTSTEER 3D

SMARTSTEER 3D VPRO/EPRO KIT:  117-9001-029

CAN SMARTSTEER 3D NODE 7
063-0173-074

7 4CAN" 7

7 ,DGPS OUT” 7 7
CAN SMARTSTEER CABLE H@@
7 115-4001-001 oare: | 7

7 TO ENGAGE 7 7

s eIz
L |
522
£33% |
z223838
m3 ==
o
5 w 2 CAN CABLE W/TEE
[ W 6 - 115-0171-326
7 m IM KIT ENTHALTEN
s
[2}

12 — 115-0171-362
i 24" - 115-0171-383
MOUNTING KIT
117-0181-024

SMARTSTEER MDU
117-0196-003

117-0159-923

ENVIZIO PRO WGPS KIT:
117-0171-137

ENVIZIO PRO W/GPS CONSOLE
083-0172-865

7 MOUNTING KIT
117-0171-132

115-0171-746

=[] MAIN INTERFACE CABLE
2lE

CAN BUS KIT

PASSIVE TERMINATOR
063-0172-369

ENGAGEMENT SWITCH
083-0172-470

CAN ADAPTER TEE W/POWER
115-0171-368

zm»\u)zﬂzz\,
063-0172-480

i

ANTENNA CABLE
~ 115-0171-787

4

==
==

MOUNTING PLATE
063-0172-971

AUX CABLE

115-0171-745 063-0172-346

RGL 600 KIT:
RGL 600 LIGHTBAR 117-0159-882

117-0159-930

115-0159-822 ODER
115-0171-040

MAGNETIC MOUNTING KIT 28’ CABLE

15-0171-137 7
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Systempléne

Cruizer

SMARTRAX CRUIZER KIT:  117-0197-012
SMARTRAX 3D CRUIZER KIT:  117-0197-013

CAN SMARTRAX 3D NODE
063-0173-031

SMARTRAX CRUIZER
CABLE
115-4001-018

CRUI

VACUUM MOU
103-0159-0

ZU AKTIVIEREN

3SSYW MID01
ONNDYOSYIANIDOT
3SSYW WOYLSHIOH
ONNOYOSYIAWOYLSHOOH

AN VORHANDENE
SMARTRAX-
HYDRAULIKLEITUNG
ANSCHLIESSEN

ENGAGEMENT SWITCH
063-0172-470

ZER MIT WENDELANTENNE/SMARTRAX 3D

CRUIZER W/HELIX ANTENNA KIT

117-0171-140

MBA-3 ANTENNA 7
063-0172-480 7

CRUIZER CONSOLE
063-0172-903 M TOTPr e 1 7

coocooSoocoog g

7 5

<

NT
11

ANTENNA CABLE
115-0171-787

POWER CABLE
420-1011-008

TILT INTERFACE CABLE
115-0171-794

OPTIONALER
EXTERNER SCHALTER

GPS IN
CRUIZER

GPS AUS
CRUIZER
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Kapitel 6

CRUIZER MIT WENDELANTENNE/SMARTSTEER

SMARTSTEER 3D CRUIZER KIT:  117-9001-031

CAN SMARTSTEER 3D NODE
063-0173-074

CRUIZER W/HELIX KIT

7 7 117-0171-140

CRUIZER CONSOLE
063-0172-903

e L L T

_—_

MBA—3 ANTENNA 7
063-0172-480

ANTENNA CABLE
115-0171-787

POWER CABLE
420-1011-008

7 7 VACUUM MOUNT
103-0159-011
7 SMARTSTEER CRUIZER 7
CABLE
115-4001-010
7 SMARTRAX-AKTUALISIERUNG 7 7 i’ R R _
TILT INTERFACE CABLE f
7 ﬁ ﬁ 115-0171-794
ZU AKTIVIEREN } }
7 L N
Ry OPTIONALER
=233 f EXTERNER SCHALTER f
ne ==
7 Bz
S > =2
Z23g
[a]
wg v 2
7 z
| GPSIN GPS AUS
SMARTSTEER MDU CRUIZER CRUIZER
117-0196-003
MOUNTING KIT
117-0181-024
ENGAGEMENT SWITCH
063-0172-470 o o o

- 7
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RAVEN
RAVEN INDUSTRIES

Begrenzte Garantie

Grenzen der Abdeckung durch diese Garantie
Diese Garantie deckt alle Material- oder Verarbeitungsfehler an dem
von Ihnen erworbenen Raven Applied Technology-Produkt ab, sofern

Verwendung, Wartung und Reparaturen sachgemalf} erfolgen.

Garantiedauer
Diese Garantie gilt fur alle Produkte von Raven Applied Technology fur
12 Monate ab Kaufdatum. Der Garantieanspruch gilt nur fur den
ursprunglichen Besitzer und ist nicht Ubertragbar.

Gerate zur Reparatur einschicken
Bringen Sie das fehlerhafte Gerat zusammen mit dem entsprechenden
Kaufbeleg zu Ihrem Raven-Handler. Falls Ihr Handler den Garantieanspruch
bestatigt, schickt er das Gerat und einen Kaufbeleg an seinen Distributor
oder an Raven, um eine offizielle Zustimmung zu erhalten.

Das weitere Vorgehen von Raven
Nach Bestatigung des Garantieanspruchs behalt sich Raven Industries
vor zu entscheiden, ob das fehlerhafte Gerat repariert oder ersetzt wird.
In jedem Fall Gbernehmen wir die Kosten fir den Rickversand.

Ausschluss von der Garantie
Raven Industries Ubernimmt keine Kosten oder Haftung fir
Reparaturen, die ohne schriftliche Zustimmung auferhalb unserer
betrieblichen Einrichtungen vorgenommen werden. Raven Industries
ubernimmt keine Verantwortung fur die Beschadigung von
Zubehdrgeraten oder -produkten und sind nicht fur Ausfallzeiten und
andere Folgeschaden haftbar. Diese Garantie ersetzt alle anderen
expliziten oder impliziten Garantien. Niemand ist dazu berechtigt, an
Stelle von Raven Industries Garantien abzugeben.

Schaden, die durch normalen Verschleil3, Fehlgebrauch, Missbrauch,
Fahrlassigkeit, Unfalle oder unsachgemale Installation und Wartung
verursacht wurden, werden von dieser Garantie nicht abgedeckt.




RAVEN

SmarTrax und SmartSteer Simply improving your position"

Kalibrierungs- und Betriebsanleitung
(P/N016-0171-313 Rev B 6/10 E16292)

Raven Industries Geblihrenfrei (innerhalb der USA und Kanada): (800)-243-5435
Applied Technology Division oder auBBerhalb der USA :1 605-575-0722
P.O.Box 5107 Fax: 605-331-0426
Sioux Falls, SD 57117-5107 www.ravenprecision.com

Hinweis: Dieses Dokument und die darin enthaltenen Informationen sind das Eigentum von Raven Industries, Inc. und diirfen nur
mit Genehmigung durch Raven Industries, Inc. verwendet werden. Alle Rechte gemaR den Urheberrechtsgesetzen vorbehalten.
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