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Rechtliche Hinweise

Dieses Dokument wurde mit der groRtmoglichen Sorgfalt erstellt. Raven
Industries Ubernimmt jedoch keine Verantwortung fur fehlende oder fehlerhafte
Informationen. Fur Schaden, die aus den in diesem Dokument enthaltenen
Informationen resultieren, wird keine Haftung tbernommen.

Raven Industries ist nicht haftbar oder verantwortlich fur die Auswirkungen, die
der atmospharische Druck und Sonnenflecken auf die Leistung unserer
Produkte haben.

Raven Industries kann keine Garantie Ubernehmen fur die Genauigkeit,
Zuverlassigkeit, Regelmaligkeit und Verfugbarkeit des GPS-Signals von
NAVSTAR-GPS-Satelliten des US-amerikanischen Verteidigungsministeriums,
des OmniSTAR-Korrekturdienstes oder des WAAS-Korrekturdienstes.

Raven Industries Ubernimmt keinerlei Verantwortung fir die Nutzung des Signals
zu anderen als den angegebenen Zwecken. Raven Industries ist nicht
verantwortlich oder haftbar fur zufallige Schaden oder Folgeschaden, das
Ausbleiben von erwarteten Vorteilen oder Gewinnen, Arbeitsunterbrechungen
oder den Verlust oder die Schadigung von Daten, die aus der Verwendung oder
der nicht mdglichen Verwendung von SmarTrax oder seinen Bauteilen
entstehen.
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HINWEIS

Lesen Sie dieses Handbuch sorgféltig, bevor Sie das SmartBoom/SmartRow-System installieren.

Beachten Sie alle Sicherheitsinformationen in diesem Handbuch.

Wenn Sie Unterstiitzung bei der Installation oder Wartung Ihrer Raven-Gerate bendtigen, wenden
Sie sich an lhren Raven-Héandler vor Ort.

Beachten Sie alle Sicherheitsschilder, die auf den SmartBoom/SmartRow-Systemkomponenten
angebracht sind. Achten Sie darauf, dass sich die Sicherheitsschilder in einem guten Zustand
befinden, und ersetzen Sie fehlende oder beschéadigte Schilder. Ersatz fir fehlende oder
beschadigte Sicherheitsschilder erhalten Sie von lhrem Raven-Handler vor Ort.

Beachten Sie nach der Installation von SmartBoom/SmartRow die folgenden SicherheitsmalZnahmen
beim Betrieb der Maschine:

Achten Sie auf die Umgebung.

Betreiben Sie SmartBoom/SmartRow und andere landwirtschaftliche Gerate nicht unter Alkohol-
oder Drogeneinfluss.

Verlassen Sie niemals die Fahrerposition auf der Maschine, wenn SmartBoom/SmartRow aktiv ist.
Deaktivieren Sie SmartBoom/SmartRow beim Verlassen von Fahrersitz und Maschine.

Fahren Sie die Maschine nicht auf dffentlichen Wegen oder Hauptstral3en, wenn SmartBoom/
SmartRow aktiviert ist.

Ermitteln und wahren Sie einen sicheren Arbeitsabstand zu anderen Personen. Es ist Aufgabe des
Fahrers, SmartBoom/SmartRow zu deaktivieren, wenn sich der sichere Arbeitsabstand verringert.

Stellen Sie sicher, dass SmartBoom/SmartRow deaktiviert ist, bevor Sie Wartungsarbeiten an
SmartBoom/SmartRow oder der Maschine beginnen.

Beachten Sie die Betriebs- und Sicherheitsanweisungen des Anbaugerats und/oder Steuergerats.

Anleitung Nr. 016-0171-373 Rev.A



Kapitel 1

Stellen Sie beim erstmaligen Starten der Maschine sicher, dass alle Personen einen ausreichenden
Abstand einhalten fur den Fall, dass ein Schlauch nicht richtig befestigt ist.

Die Maschine darf sich bei Installations- und Wartungsarbeiten nicht bewegen und muss
ausgeschaltet sein, und die Ausleger miissen ausgeklappt sein und abgestitzt werden.

A ACHTUNG

Elektrische Sicherheit

Verpolen Sie die Stromversorgungsleitungen nicht. Durch eine Verpolung kann das Gerat schwer
beschadigt werden. Stellen Sie stets sicher, dass die Stromversorgungsleitungen entsprechend der
Markierung richtig gepolt angeschlossen sind. Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel zuletzt
angeschlossen wird.

2 SmartBoom- und SmartRow-Installations- und -Betriebsanleitung



Herzlichen Glickwunsch zum Kauf des automatischen Abschnittskontrollsystems SmartBoom/
SmartRow! Mit dem SmartBoom/SmartRow-System kdnnen Spriihausleger und S&dmaschinen
automatisch gesteuert werden. Dazu werden Abschnitte entsprechend den vorab definierten Sprih-/
Séazonen und/oder der vorherigen Abdeckung aktiviert und deaktiviert. SmartBoom ist eine Erweiterung
der Raven-Konsolen SCS 440/450/460/660 und SCS 4400/4600 und stellt eine umfassende Losung fur
Sprihanwendungen dar. SmartRow wird mit vorhandenen elektrisch oder pneumatisch gekoppelten
Systemen zu einer kompletten Salésung. SmartBoom und SmartRow verfuigen tber ein Display, das
die Konfiguration und den Betrieb des Systems sehr erleichtert.

Uberblick (iber die SmartBoom/
SmartRow-Installation und -Kalibrierung

In der folgenden Tabelle sind die Schritte aufgefuhrt, die Sie ausfuhren missen, um das SmartBoom/
SmartRow-System zu installieren und zu betreiben. Zudem sind die Kapitel mit den entsprechenden
Anweisungen zu diesen Schritten angegeben.

TABELLE 1. Uberblick Uiber die Installation und den Betrieb von SmartBoom/SmartRow

Finden Sie

Informationen zu diesem Schritt... in diesem Kapitel...
Installation Kapitel 3
SmartBoom-Betrieb Kapitel 4
SmartBoom-Display auf der Vorderseite Kapitel 5
SmartRow-Betrieb Kapitel 6
SmartRow-Display auf der Vorderseite Kapitel 7
Konfigurationsseiten Kapitel 8
SmartBoom Cruizer-Schnittstelle und -Kalibrierung Kapitel 9
SmartRow Cruizer-Schnittstelle und -Kalibrierung Kapitel 10
Stérungsbeseitigung Kapitel 11

Anleitung Nr. 016-0171-373 Rev.A 3



Kapitel 2

AKktualisierungen

Aktualisierungen zu Raven-Handbichern sowie Software-Updates fir Raven-Konsolen erhalten Sie
auf der Website der Applied Technology Division:

http://www.ravenprecision.com/Support/index2.jsp

Melden Sie sich fir unsere E-Mail-Benachrichtigungen an, und wir informieren Sie, sobald auf der
Raven-Website Updates fiir lhre Raven-Produkte erhéltlich sind.

Funktionsbeschreibung

Das SmartBoom/SmartRow-System besteht aus drei Komponenten.

* SmartBoom/SmartRow-Steuergerat

* Raven Cruizer-Konsole oder Konsole SCS 440/450/460/660/4400/4600 (nur SmartBoom)
* Samaschinenkupplungen (SmartRow)

e GPS-Empféanger oder Cruizer

Der GPS-Empfanger gibt die momentane Position des Fahrzeugs an, wahrend SmartBoom/SmartRow
die Informationen der Antenne standig Uberwacht, um die Ausbringungsaktivitaten zu kartieren. Wenn
die Maschine eine zuvor bereits besprihte/besate Flache befahrt, erkennt SmartBoom/SmartRow,
dass die Abschnitte ausgeschaltet werden missen.

4 SmartBoom- und SmartRow-Installations- und -Betriebsanleitung


http://www.ravenprecision.com/Support/index2.jsp

Montage

1. Montieren Sie das SmartBoom/SmartRow-Steuergerat mithilfe der Langlécher in der
Flanschbaugruppe.

2. Ziehen Sie die Befestigungsschrauben fest an, um Erschiitterungen oder ein Verrutschen des
SmartBoom/SmartRow-Steuergerats zu verhindern.

> |
b |
|

Montagebohrungen

— —  —  —— - —4
— ——  —— — —— — —4

i
| d
|

ABBILDUNG 1. SmartBoom/SmartRow-Konsole

Stromversorgung

Wird das Steuergerat in der SmartBoom-Anwendung verwendet, wird es beim Einschalten der
Konsole mit Strom versorgt. Wird das Steuergerat in der SmartRow-Anwendung verwendet, wird es
mit Strom versorgt, wenn Stromversorgung und Masse an das Traktorstromversorgungskabel
angeschlossen werden.
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Kapitel 3

GPS-Empfidnger

SmartBoom/SmartRow muss ein GPS-Signal eines GPS-Empfangers empfangen, um tber die
Position der Abschnitte informiert zu sein. Geeignet sind alle GPS-Empfanger, die die normalen
NMEA-GPS-Zeichenfolgen mit mindestens 4 Hz Uibertragen.

Verbinden Sie das mitgelieferte GPS-Schnittstellenkabel (Teilenr. 115-0171-460) mit dem runden
Anschluss mit der Bezeichnung ,DGPS" auf der Riickseite des SmartBoom/SmartRow. Verbinden Sie
den 9-poligen Stecker am anderen Ende des GPS-Schnittstellenkabels (Teilenr. 115-0171-460) mit
dem entsprechenden Anschluss am GPS-Empfanger.

Cruizer-Verbindung

Verbinden Sie das mitgelieferte optionale Cruizer-Schnittstellenkabel (Teilenr. 115-0171-835) mit
dem runden Anschluss mit der Bezeichnung ,DGPS*" auf der Riickseite des SmartBoom/SmartRow.
Verbinden Sie den 9-poligen Stecker am anderen Ende des GPS-Schnittstellenkabels (Teilenr.
115-0171-835) mit Anschluss A.

Konsolenverbindung (nur SmartBoom)

SmartBoom empfangt Informationen Gber den Auslegerstatus von der Raven-Steuerkonsole. Damit
SmartBoom Informationen Uber Abschnitte erhalt, muss ein serielles Schnittstellenkabel zwischen der
Raven-Steuerkonsole und SmartBoom angeschlossen werden.

Verbinden Sie das mitgelieferte serielle Kommunikationskabel (Teilenr. 115-0171-119) mit dem runden
Anschluss mit der Bezeichnung ,Console” auf der Riickseite des SmartBoom. Verbinden Sie den
9-poligen Stecker am anderen Ende des Kabels mit der entsprechenden 9-poligen Buchse auf der
Ruckseite der Raven-Steuerkonsole oder mit dem Kabelbaum der Konsole.

Hinwels: Achten Sie bei 4400-/4600-Konsolen darauf, dass das Menii ,Data Direct* auf ,Pass
through communications port* und die Stoppbits auf ,2 stop bits" eingestellt sind. Stellen
Sie auRerdem sicher, dass die Baudrate fir Anschluss C am SmartBoom/SmartRow-
Steuergerat der Baudrate des seriellen Anschlusses der SCS-Konsole entspricht. In der
Regel betragt sie 9600 Bd.

Wenn Sie SmartBoom auf einer Maschine ohne Raven-Konsole installieren, mussen Sie mit dem
seriellen Anschluss keine Konsole verbinden. Stellen Sie sicher, dass die SmartBoom-Option
~console Port" auf ,None" eingestellt ist. Weitere Informationen zur Verwendung der Seite ,Console
Port" finden Sie im Abschnitt ,Sections-Configuration-Men" in Kapitel 8.
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SmartBoom/SmartRow-Installation

Schnittstellenkabel

SmartBoom wird Uber das Raven-Konsolenkabel mit den Auslegern verbunden. Das SmartBoom-
Schnittstellenkabel wird zwischen einer Raven-Konsole und dem Konsolenkabel eingeschleift.

SmartRow wird Uber den Stromversorgungskabelbaum des Traktors mit den Kupplungen der
Samaschine verbunden. Das SmartRow-Schnittstellenkabel wird installiert, indem das Kabel zu den
Kupplungen der Sdmaschine zuriickgefuhrt wird.

Verbinden Sie den grof3en runden Stecker des SmartBoom/SmartRow-Schnittstellenkabels mit dem
groRen runden Anschluss auf der Riickseite des SmartBoom/SmartRow. Wenn Sie das SmartBoom/
SmartRow-Steuergeréat mit einer Raven-Konsole verbinden, trennen Sie das Konsolenkabel von der
Ruckseite der Raven-Steuerkonsole, und verbinden Sie das SmartBoom/SmartRow-Schnittstellenkabel
mit dem Anschluss des Konsolenkabels. Verbinden Sie die andere Seite des T des Schnittstellenkabels
mit dem Konsolenkabel. Wenn die Konsole Uber einen Hauptschalter verfugt (440, 450, 4400), ist die
Installation jetzt abgeschlossen.

Hauptschalter

Wenn Sie eine Konsole ohne Hauptschalter oder eine nicht von Raven stammende Konsole haben,
mussen Sie den orangefarbenen Draht mit weilem Streifen mit dem Hauptschalter des Spriihers
verbinden.

Bei Sdmaschinen befindet sich der Anbaugerateschalter auf der Sdmaschine und wird dort
angeschlossen.

Das SmartBoom/SmartRow-Steuergerat kann so als Soft-Schalter eingerichtet werden, mit dem die
SmartBoom/SmartRow-Abschnittssteuerung aktiviert bzw. deaktiviert wird. Weitere Informationen zur
Seite ,Master Switch” finden Sie im Abschnitt ,Sections-Configuration-Meni“ auf Seite 45.

Anleitung Nr. 016-0171-373 Rev.A 7
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Erstmalige Inbetriebnahme

Bevor Sie mit der ersten Ausbringung beginnen, miissen Sie SmartBoom fur Ihren Spriher installieren
und konfigurieren. Beachten Sie beim Einrichten von SmartBoom die folgenden Punkte. So stellen Sie
sicher, dass SmartBoom fiir das Gerat konfiguriert wird, mit dem es betrieben wird.

1.

GPS-System einrichten — In der Betriebsanleitung des GPS-Empfangers finden Sie Informationen
darUber, wie Sie den GPS-Empfanger fir die Ausgabe eines GPS-Signals an SmartBoom einrichten.
SmartBoom benétigt vom Empfanger GGA-Paositions- und VTG-Geschwindigkeitsdaten. Die
Datenausgaberate sollte mindestens 4 Hz betragen. Eine Ausgaberate von 10 Hz wird empfohlen.

Produktsteuergerét einrichten — Stellen Sie sicher, dass die Baudrate fur Anschluss C am
SmartBoom-Steuergerét der Baudrate des seriellen Anschlusses der SCS-Konsole entspricht.

3. Wabhlen Sie im Meni ,System Config“ den Spriihermodus aus.

Streckeneinheiten auswéhlen — Richten Sie mit den SmartBoom-Menus fur die Abschnittskonfiguration
die zu verwendenden MalReinheiten ein. Sie kénnen Zoll oder Zentimeter auswéahlen.
Abschnittsbreiten konfigurieren — Legen Sie mit den SmartBoom-Men(s fiir die Auslegerkonfiguration
Anzahl und Breite der Abschnitte fest.

Anbaugerat in Bezug auf die GPS-Antenne ausrichten — Geben Sie Uber die SmartBoom-Menus fur
die Auslegerkonfiguration die Position der Mitte des Anbaugeréts in Bezug auf die GPS-Antenne ein.

Anleitung Nr. 016-0171-373 Rev.A 9
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7.

Anbaugeratepositionen konfigurieren — Wenn es sich um eine Standardauslegerkonfiguration
handelt, verwenden Sie die Autoloaded-Funktion von SmartBoom, um die Position jedes
Auslegerabschnitts in Bezug auf die GPS-Antenne zu konfigurieren. Verwenden Sie bei einer
benutzerdefinierten Auslegerkonfiguration die optionalen Seiten zur Auslegerkonfiguration, um
die Position jedes Auslegerabschnitts in Bezug auf die GPS-Antenne festzulegen.

GPS-Antenne

Links/Rechts

Vorn/Hinten

— Ausleger 1 I Ausleger 2 P Ausleger 3 |

ABBILDUNG 1. Beispiel fur Auslegerposition

10.

11.

Vorgriffszeiten einstellen — Legen Sie mit den SmartBoom-Konfigurationsmenis die Vorgriffszeiten
zum Ein- und Ausschalten von Ventilen fest. Die Standardeinstellung ist 0,1 Sekunden.

Umgehungszeit festlegen — Legen Sie mit den SmartBoom-Konfigurationsmentis die
Umgehungszeit fest. Die Standardeinstellung betragt 5 Sekunden.

Prozentsatz der Abdeckung einstellen — Legen Sie mit den SmartBoom-Konfigurationsmenus den
Prozentsatz der Abdeckung fest. Die Standardeinstellung ist 100 Prozent.

Zu steuernde Ausleger auswahlen — Wahlen Sie mit den SmartBoom-Konfigurationsmenis die
Ausleger aus, die von SmartBoom gesteuert werden. In der Standardeinstellung steuert
SmartBoom alle Auslegerabschnitte.

Info zu SmartBoom-Jobs

SmartBoom verfiigt tiber verschiedene Betriebsarten. Hierzu gehoren:

 Standardjob

* Job mit Feldbegrenzung

* Job mit nicht zu bespriihenden Zonen

* Job mit Feldbegrenzung und nicht zu bespriihenden Zonen

10
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SmartBoom-Betrieb

SmartBoom-Standardjob

Die einfachste Nutzung von SmartBoom besteht darin, einen Job zu starten und mit dem Spriihen
zu beginnen. Driicken Sie auf der Startseite die Taste [, um die Start-New-Job-Seite anzuzeigen.

Wechseln Sie mit der Taste oder @ zwischen ,Yes" oder ,No“. Wahlen Sie ,Yes" aus. Driicken

Sie anschlieRend [, um die Auswahl zu speichern und einen neuen Job zu beginnen. SmartBoom

generiert eine Karte der Sprihaktivitaten. Wenn Sie auf eine bereits besprihte Flache fahren, schaltet
SmartBoom die Ausleger automatisch aus, die tUiber die bereits bespruhte Flache fahren.

SmartBoom-Job mit Feldbegrenzung

Wenn Sie ein Produkt nicht auRerhalb eines Feldes ausbringen mdchten, kénnen Sie zu Beginn eines
Jobs eine Feldbegrenzung fir nicht zu besprihende Zonen erstellen. Verwenden Sie die Create-Field-
Boundary-Funktion wahrend der ersten Fahrt um das Feld. Dabei Giberwacht SmartBoom die Position
der Ausleger und erstellt eine Feldbegrenzung. Sobald die Feldbegrenzung erstellt ist, erzeugt
SmartBoom um das Feld automatisch eine nicht zu bespriihende Zone in einer Gré3e von mindestens
drei Auslegerbreiten. Wahrend der restlichen Ausbringung schaltet SmartBoom alle Auslegerabschnitte
ab, die sich Uber der nicht zu besprihenden Zone auRerhalb der Feldbegrenzung befinden.

SmartBoom-Job mit nicht zu bespriuhenden Zonen

Auf manchen Feldern gibt es Stellen wie Wasserlaufe oder Brunnen, die nicht bespriht werden sollen.
Mit SmartBoom kdénnen Sie pro Job bis zu acht nicht zu bespriihende Zonen erstellen. Wahlen Sie
einfach die Menus fir die Begrenzung nicht zu besprithender Zonen aus, und folgen Sie den
Anweisungen. Sobald Sie SmartBoom mitgeteilt haben, dass Sie eine nicht zu bespriihende Zone
erstellen mochten, kénnen Sie mit dem Spriihen fortfahren, wéhrend Sie um die Flache fahren, auf der
kein Produkt ausgebracht werden soll. SmartBoom erzeugt eine nicht zu besprithende Zone innerhalb
der Flache, auf der Sie gespriht haben. Wahrend der restlichen Ausbringung schaltet SmartBoom alle
Auslegerabschnitte ab, die sich Giber der nicht zu besprihenden Zone befinden.

SmartBoom-Job mit Feldbegrenzung und nicht zu
bespriuhenden Zonen

Eine umfassende SmartBoom-Steuerung erreichen Sie, wenn Sie eine Feldbegrenzung und bis zu
acht nicht zu bespriihende Zonen pro Job generieren. Verwenden Sie dazu einfach die Mentis fur
Feldbegrenzungen und nicht zu bespriihende Zonen des SmartBoom, und spriihen Sie um die
Flachen, die nicht bespriiht werden sollen. SmartBoom erzeugt eine Ausbringungskarte, die eine
Feldbegrenzung fur nicht zu besprithende Zonen und bis zu acht nicht zu bespriihende Zonen
innerhalb der Feldbegrenzung enthalt.

Anleitung Nr. 016-0171-373 Rev.A 11
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Weitere SmartBoom-Funktionen

SmartBoom verfiigt Gber weitere Funktionen, die optimale Abdeckungsmdglichkeiten fiir Ihre spezielle
Ausbringungsart bieten. Hierzu gehéren folgende Funktionen:

* Vorgriff
* Prozentsatz der Abdeckung
* Umgehung

Vorgriff

Mit SmartBoom kdnnen Sie Vorgriffszeiten zum Ein- und Ausschalten vorprogrammieren. SmartBoom
Uberwacht unter Berticksichtigung der Vorgriffszeiten die GPS-Position und die Ausbringungskarte,
um die Ausleger ein- oder auszuschalten, bevor sie die Grenzen zu besprihender bzw. nicht zu
besprihender Zonen Uberqueren. Vorgriffszeiten kdnnen Verzégerungen im Sprihersystem
kompensieren, beispielsweise die Zeit, die zum Offnen und SchlieRen der Auslegerventile benétigt
wird. Die jeweilige Vorgriffszeit hangt von der Ventilsteuerung und der Geschwindigkeit ab, mit der
die Maschine fahrt.

Prozentsatz der Abdeckung

Mit SmartBoom kdnnen Sie vorab den Umfang der Abdeckung festlegen, mit der SmartBoom arbeitet.
Da die meisten Ausbringungen eine vollstédndige Abdeckung erfordern, muss der Wert fur ,Percent
Coverage* auf 100 Prozent eingestellt werden. Bei Ausbringungen, bei denen keine Uberlappung
zulassig ist, muss fur ,Percent Coverage* ein niedrigerer Wert eingestellt werden.

SmartBoom lasst Percent-Coverage-Werte zwischen 5 und 100 Prozent in Schritten von 5 Prozent zu.

SmartBoom-Umgehung

Mit SmartBoom kénnen Sie die SmartBoom-Funktion voriibergehend aul3er Kraft setzen und alle
Auslegerabschnitte aktivieren. Dies ist eventuell wiinschenswert, wenn Sie die Abdeckung einer
Feldflache verdoppeln méchten. Die Umgehungsfunktion wird auch beim Neubeginn nach einem
Stillstand verwendet. Wenn Sie die Umgehungsfunktion von SmartBoom aktivieren, werden die
Auslegerventile gedffnet, bevor Sie weiterfahren. Die Zeit der Umgehung kann im Konfigurationsmenti
bearbeitet werden. Siehe ,Seite ,Override Time"* auf Seite 59. Driicken Sie auf der Startseite

gleichzeitig die Tasten @ und H , um die Umgehungsfunktion von SmartBoom zu aktivieren.

Hinweis: wenn die Umgehungsfunktion aktiviert ist, wird auf der Startseite ein ,0" angezeigt.
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SmartBoom-Betrieb

Manuelle Steuerung

Mit SmartBoom konnen Sie einzelne Auslegerabschnitte von Hand ein- oder ausschalten. Die
manuelle Steuerung ist sinnvoll in Situationen, in denen ein Auslegerabschnitt andere Saatflachen
teilweise Uberlappt.
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Einrichten des Displays

Ziehen Sie vorsichtig die Schutzfolie vom Display auf der Vorderseite ab. Mit dem Display auf der
Vorderseite kann der Benutzer die Auslegereinstellungen des Fahrzeugs und die SmartBoom-
Steuerung und -Einstellungen konfigurieren sowie einen Job mit oder ohne Feldbegrenzung und/oder
ohne Spriihzonen ausfiihren. Die Navigation auf dem Display und durch die Konfigurationsmenis
erfolgt Gber die Pfeiltasten im Tastenfeld.
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SmartBoom-Menustruktur
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Im Folgenden werden verschiedene Seiten und Einstellungen des Displays erlautert.
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SmartBoom-Display auf der Vorderseite

Display-Startseite

Es wird empfohlen, diese Seite wahrend des normalen SmartBoom/SmartRow-Betriebs zu
verwenden.

Wenn SmartBoom/SmartRow im Normalbetrieb und ohne Warnungen arbeitet, sieht das Display etwa
folgendermafien aus:

4 N

RAVEN

INDUSTRIES

v A A A X
im | Ovrride -+ GPS OK

Spruhermodus

wird auf der

Startseite ein ,S* [%] [ J, ] [ T ] [%’]
angezeigt. \_ T—HomE —3

Hinweis: Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten [l und konnen Sie jederzeit zur
Startseite zuriickgelangen.

Das X oben rechts im Display zeigt an, dass der Hauptschalter auf ,Off* steht. Wird der Hauptschalter
auf ,On" gestellt, wird dieses X durch ein Hakchen ersetzt. Weitere Informationen Uber die
Hauptschalterfunktion finden Sie auch im Abschnitt ,System-Configuration-Meni“ in Kapitel 5.

Hinweis: smartBoom/SmartRow steuert nur dann Auslegerabschnitte, wenn oben rechts auf der
Startseite ein Hakchen angezeigt wird.

Manual-Control-Serte

Auf der Manual-Control-Seite kdnnen Sie den Status der Ausleger mit wenigen Tastendriicken manuell
umschalten.
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Kapitel 5

Halten Sie auf der Startseite die Taste gedrickt, um die Manual-Control-Seite aufzurufen.
Wenn Sie die Manual-Control-Seite erstmals aufrufen, entspricht sie in etwa dem unten dargestellten
Beispiel.
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Steuerung des linken Auslegers

Steuerung des linken Auslegers: Wenn Sie die Taste driicken, wechseln Sie zum ganz links
befindlichen Ausleger. Wenn Sie anschlieRend nochmals die Taste drucken, wird der nachste

Ausleger von links aufgerufen. Wenn Sie anschlieRend weiter die Taste driicken, wird die
automatische Steuerung jedes Auslegers wieder aktiviert, bis Sie wieder zum ganz links befindlichen
Ausleger gelangen.

Steuerung des rechten Auslegers

Steuerung des rechten Auslegers: Wenn Sie nach dem Aufrufen der Manual-Control-Seite die Taste
driicken, wechseln Sie zum ganz rechts befindlichen Ausleger. Wenn Sie anschlieRend nochmals

die Taste driicken, wird der nachste Ausleger von rechts aufgerufen. Wenn Sie anschliel3end

weiter die Taste dricken, wird die automatische Steuerung jedes Auslegers wieder aktiviert, bis
Sie wieder zum ganz rechts befindlichen Ausleger gelangen.
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SmartBoom-Display auf der Vorderseite

Manuelle Steuerung bei angehaltener
Maschine

Alle Ausleger, fiir die bei stehendem Fahrzeug die manuelle Steuerung aktiviert wurde, sind bei
erneutem Aufnehmen der Fahrt ausgeschaltet.

Zuruck zur Startseite

Driicken Sie [{#] oder [{@], um zur Startseite zuriickzukehren und alle Ausleger wieder automatisch
zu steuern.

Field-Boundary-Menu

Um von der Startseite zum Field-Boundary-Menii zu gelangen, driicken Sie [, bis ,Create Fld
Bndry* angezeigt wird:

4 N
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INDUSTRIES

Create FId Bndry
Press - To Enter

=) (&

—HOME =

Mit den Create-Field-Boundary-Seiten kdnnen Sie SmartBoom/SmartRow so einrichten, dass eine
nicht zu bespriihende Feldbegrenzung erstellt oder ersetzt wird, wenn Sie den ersten Durchgang tber
das Feld ausfiihren. Uber das Field-Boundary-Menii gelangen Sie zu den folgenden Seiten:

* Field-Boundary-Offset-Seite

* Start-Field-Boundary-Seite

* End-Field-Boundary-Seite

Die verschiedenen Seiten unter der Seite ,Create FId Bndry" steuern Sie mit den Tasten D und
an. Sie kénnen z. B. den Versatz der Feldbegrenzung einstellen, indem Sie auf der Seite ,Create Fld

Bndry” die Taste D driicken.

Hinweis: Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten [§l] und gelangen Sie jederzeit zur
Startseite zuriick.

Anleitung Nr. 016-0171-373 Rev.A 19




Kapitel 5

Field-Boundary-Offset-Seite

Um zur Seite ,FId Bndry Offset” zu gelangen, driicken Sie @ auf der Seite ,Create Fld Bndry*.

Auf der Seite ,FId Bndry Offset" wird die Ausrichtung der Feldbegrenzung in Bezug auf die Ausleger
angezeigt. Wenn Sie ,Left* auswahlen, wird die Feldbegrenzung dem Ende des linken Auslegers
zugeordnet. Wenn Sie ,Right* auswéhlen, wird die Feldbegrenzung dem Ende des rechten Auslegers
zugeordnet. Wenn Sie ,Center” auswahlen, wird die Begrenzung in der Mitte der Ausleger erstellt.
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Driicken Sie [G@], um den Versatz zu bearbeiten. Das Menii beginnt zu blinken. Wechseln Sie mit der

Taste oder [{@ zwischen den verschiedenen Optionen. Driicken Sie [, um die Auswahl zu
ubernehmen.
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SmartBoom-Display auf der Vorderseite

Start-Field-Boundary-Seite

Um zur Seite ,Start FId Bndry* zu gelangen, driicken Sie E auf der Seite ,FId Bndry Offset".

Unten links auf der Seite ,Start Fld Bndry“ wird die Ausrichtung der Feldbegrenzung in Bezug auf die
Sprithausleger angezeigt. ,FBL" gibt an, dass das Ende des linken Auslegers verwendet wird. ,FBR"
gibt an, dass das Ende des rechten Auslegers verwendet wird. Stellen Sie sicher, dass Sie den
richtigen Feldbegrenzungsversatz fir die Richtung ausgewahlt haben, in der Sie lGiber das Feld fahren.

 [RAVEN | )

INDUSTRIES

Start FId Bndry

=) (=)

b——HOME =

Dricken Sie , um mit der Aufzeichnung der Feldbegrenzung zu beginnen.

End-Field-Boundary-Seite

Nachdem Sie auf der Seite ,Start Fid Bndry* die Taste gedriickt haben, wird automatisch die Seite
»End Fld Bndry" angezeigt.

Hinwels: wenn Sie bis zur Beendigung der Feldbegrenzung nicht zum Ausgangspunkt
zuriickkehren, schlie3t SmartBoom/SmartRow die Feldbegrenzung durch eine Linie,
die sich vom Ausgangspunkt bis zur aktuellen Position der Maschine erstreckt. Die drei
Auslegerbreiten grol3e, auRerhalb der Feldbegrenzung befindliche Flache wird zu einer
nicht zu besprihenden Zone.
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" [RAVEN N
INDUSTRIES
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Auf der Seite ,End FId Bndry* kdnnen Sie das Ende der Feldbegrenzung markieren oder den Vorgang

abbrechen. Drucken Sie , um die Aufzeichnung der Feldbegrenzung abzuschlieRen. Auf dem

Display blinkt ,End"“. Driicken Sie die Taste oder [{@, um zwischen ,End“ und ,Cancel”

umzuschalten. Driicken Sie die Taste erneut, um die Auswahl zu iibernehmen.

No-Spray-Zone-Mendi

Um von der Startseite zum No-Spray-Zone-Meni zu gelangen, driicken Sie die Taste , bis ,Create
No Spra Zn“ angezeigt wird:
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Auf den No-Spray-Zone-Seiten kénnen Sie bis zu acht Flachen definieren, die nicht bespriiht werden
sollen. Uber das No-Spray-Zone-Menii kénnen Sie die folgenden Seiten aufrufen:

* No Spray Zone Offset

» Start No Spray Zone

* End No Spray Zone
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SmartBoom-Display auf der Vorderseite

Die verschiedenen Seiten unter der Seite ,Create No Spra Zn“ steuern Sie mit den Tasten und
[ an. Sie konnen z. B. den Versatz fir die nicht zu bespriihende Zone einrichten, indem Sie auf der

Seite ,Create No Spra Zn" die Taste B dricken.

Hinweis: Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten [l und kénnen Sie jederzeit zur
Startseite zuriickgelangen.

No-Spray-Zone-Offset-Seite

Um zur Seite ,No Spra Offset" zu gelangen, driicken Sie B auf der letzten Create-No-Spra-Zn-Seite.

Auf der Seite ,No Spra Offset" wird die Ausrichtung der nicht zu besprithenden Zone in Bezug auf die
Ausleger angezeigt. Wenn Sie ,Left* auswahlen, wird die nicht zu bespriihende Zone am Ende des
linken Auslegers erstellt. Wenn Sie ,Right" auswéhlen, wird die nicht zu besprithende Zone am Ende
des rechten Auslegers erstellt. Wenn Sie ,Center” auswahlen, wird die nicht zu bespriihende Zone in
der Mitte der Ausleger erstellt.
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Dricken Sie , um den Versatz zu bearbeiten. Das Display beginnt zu blinken. Wechseln Sie mit

der Taste oder [{@ zwischen den verschiedenen Optionen. Driicken Sie die Taste emedut,
um die Auswahl zu ibernehmen.
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Start-No-Spray-Zone-Seite

Um zur Seite ,Start No Spra 1“ zu gelangen, driicken Sie @ auf der No-Spray-Offset-Seite.

Unten links auf der Seite ,Start No Spra 1“ wird die Ausrichtung der nicht zu besprithenden Zone in
Bezug auf die Ausleger angezeigt. ,NSL" gibt an, dass das Ende des linken Auslegers verwendet wird.
“NSR” gibt an, dass das Ende des rechten Auslegers verwendet wird. Stellen Sie sicher, dass Sie den
richtigen Versatz der nicht zu bespriihenden Zone fiir die Richtung ausgewabhlt haben, in der Sie durch
die nicht zu bespriihende Zone fahren.
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Dricken Sie , um mit der Aufzeichnung der nicht zu besprithenden Zone zu beginnen.

Hinwels: Fir einen Job kénnen maximal acht nicht zu bespriihende Zonen erstellt werden.
Nach dem Ende einer nicht zu bespriihenden Zone geht die Start-No-Spray-Zone-Seite
automatisch zur nachsten Zonennummer weiter.
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SmartBoom-Display auf der Vorderseite

End-No-Spray-Zone-Seite
Die Seite ,End No Spra 1" wird automatisch angezeigt, nachdem Sie auf der Seite ,Start No Spra 1“

die Taste gedruckt haben.
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Auf der End-No-Spray-Zone-Seite kbnnen Sie das Ende der nicht zu bespriihenden Zone markieren
oder den Vorgang abbrechen. Driicken Sie , um die Aufzeichnung der nicht zu bespriihenden

Zone abzuschlieRen. Auf dem Display blinkt ,End*. Driicken Sie die Taste oder [, um

zwischen ,End" und ,Cancel” umzuschalten. Driicken Sie die Taste erneut, um die Auswahl
zu Ubernehmen.

Hinweis: wenn Sie bis zur Beendigung einer nicht zu besprihenden Zone nicht zum
Ausgangspunkt zuriickkehren, schliel3t SmartBoom/SmartRow die nicht zu
besprihende Zone durch eine Linie, die sich vom Ausgangspunkt bis zur aktuellen

Position der Maschine erstreckt. Die Flache innerhalb dieser Begrenzung wird zu einer
nicht zu besprihenden Zone.
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Erstmalige Inbetriebnahme

Bevor Sie mit der ersten Ausbringung beginnen, missen Sie SmartRow fiir Ihre Sdmaschine
installieren und konfigurieren. Beachten Sie beim Einrichten von SmartRow die folgenden Punkte.
So stellen Sie sicher, dass SmartRow fiir das Gerat konfiguriert wird, mit dem es betrieben wird.

1.

GPS-System einrichten — In der Betriebsanleitung des GPS-Empféangers finden Sie Informationen
dartiber, wie Sie den GPS-Empfanger fir die Ausgabe eines GPS-Signals an SmartRow einrichten.
SmartRow benotigt vom Empfanger GGA-Positions- und VTG-Geschwindigkeitsdaten. Die

Datenausgaberate sollte mindestens 4 Hz betragen. Eine Ausgaberate von 10 Hz wird empfohlen.

Waéhlen Sie im Menu ,System Config” den Sdmaschinenmodus (entweder mit elektrischer oder
pneumatischer Kupplung) aus.

Streckeneinheiten auswéhlen — Richten Sie mit den SmartRow-Mendis fur die
Abschnittskonfiguration die zu verwendenden MaReinheiten ein. Sie kénnen Zoll oder Zentimeter
auswahlen.

Abschnittsbreiten konfigurieren — Legen Sie mit den SmartRow-Mends fur die
Abschnittskonfiguration Anzahl und Breite der Abschnitte fest.

Anbaugerat in Bezug auf die GPS-Antenne ausrichten — Geben Sie Uber die SmartRow-Menus
fuir die Abschnittskonfiguration die Position der Mitte des Anbaugeréts in Bezug auf die
GPS-Antenne ein.

Anleitung Nr. 016-0171-373 Rev.A
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6.

Anbaugeratepositionen konfigurieren — Wenn es sich um eine Standardkonfiguration handelt,
verwenden Sie die Autoloaded-Funktion von SmartRow, um die Position jedes Abschnitts in Bezug
auf die GPS-Antenne zu konfigurieren. Verwenden Sie bei einer benutzerdefinierten Konfiguration
die optionalen Seiten zur Abschnittskonfiguration, um die Position jedes Abschnitts in Bezug auf die
GPS-Antenne festzulegen.

GPS-Antenne

Links/Rechts

Vorn/Hinten

— Ausleger 1 P Ausleger 2 P Ausleger 3 1

ABBILDUNG 1. Beispiel fur Abschnittsposition

10.

Vorgriffszeiten einstellen — Legen Sie mit den SmartRow-Konfigurationsmenus die Vorgriffszeiten
zum Ein- und Ausschalten von Ventilen fest. Die Standardeinstellung ist 0,1 Sekunden.

Umgehungszeit festlegen — Legen Sie mit den SmartRow-Konfigurationsmenis die
Umgehungszeit fest. Die Standardeinstellung betragt 5 Sekunden.

Prozentsatz der Abdeckung einstellen — Legen Sie mit den SmartRow-Konfigurationsmenus
den Prozentsatz der Abdeckung fest. Die Standardeinstellung ist 100 Prozent.

Zu steuernde Abschnitte auswéahlen — Wahlen Sie mit den SmartRow-Konfigurationsmenus die
Abschnitte aus, die von SmartRow gesteuert werden. In der Standardeinstellung steuert SmartRow
alle Abschnitte.

Info zu SmartRow-Jobs

SmartRow verfugt Uber verschiedene Betriebsarten. Hierzu gehdéren:

 Standardjob
* Job mit Feldbegrenzung
* Job mit nicht zu besédenden Zonen

Job mit Feldbegrenzung und nicht zu besdenden Zonen
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SmartRow-Betrieb

SmartRow-Standardjob

Die einfachste Nutzung von SmartRow besteht darin, einen Job zu starten und mit dem Saen zu
beginnen. Driicken Sie auf der Startseite die Taste [, um die Start-New-Job-Seite anzuzeigen.

Wechseln Sie mit der Taste oder @ zwischen ,Yes" oder ,No“. Wahlen Sie ,Yes" aus. Driicken

Sie anschlieRend [@@ . um die Auswahl zu speichern und einen neuen Job zu beginnen. SmartRow

generiert eine Karte der Sprihaktivitaten. Wenn Sie auf eine bereits besprihte Flache fahren, schaltet
SmartRow die Abschnitte automatisch aus, die Giber die bereits besate Flache fahren.

SmartRow generiert eine Karte der Saaktivitaten. Wenn Sie auf eine bereits beséate Flache fahren,
schaltet SmartRow die Abschnitte automatisch aus, die tiber die bereits besate Flache fahren.

SmartRow-Job mit Feldbegrenzung

Wenn Sie ein Produkt nicht auRerhalb des Feldes ausbringen mdchten, kdnnen Sie zu Beginn eines
Jobs eine Feldbegrenzung fir nicht zu besaende Zonen erstellen. Verwenden Sie die Create-Field-
Boundary-Funktion wéhrend der ersten Fahrt um das Feld. Dabei Uberwacht SmartRow die Position
der Abschnitte und erstellt eine Feldbegrenzung. Sobald die Feldbegrenzung erstellt ist, erzeugt
SmartRow um das Feld automatisch eine nicht zu beséaende Zone in einer Gréf3e von mindestens
drei Anbaugeratebreiten. Wahrend der restlichen Ausbringung schaltet SmartRow alle Abschnitte ab,
die sich Uber der nicht zu besdenden Zone aul3erhalb der Feldbegrenzung befinden.

SmartRow-Job mit nicht zu besaenden Zonen

Auf manchen Feldern gibt es Stellen wie Wasserlaufe oder Brunnen, die nicht beséat werden sollen. Mit
SmartRow kdnnen Sie pro Job bis zu acht nicht zu besdende Zonen erstellen. Wahlen Sie einfach die
Mends fiir die Begrenzung nicht zu besédender Zonen aus, und folgen Sie den Anweisungen. Sobald
Sie SmartRow mitgeteilt haben, dass Sie eine nicht zu besdende Zone erstellen méchten, kénnen Sie
mit dem Séaen fortfahren, wahrend Sie die Flache befahren, auf der kein Produkt ausgebracht werden
soll. SmartRow erzeugt eine nicht zu besaende Zone innerhalb der Flache, auf der Sie gesat haben.
Wahrend der restlichen Ausbringung schaltet SmartRow alle Abschnitte ab, die sich Uber der nicht zu
beséenden Zone befinden.

SmartRow-Job mit Feldbegrenzung und nicht zu
besaenden Zonen

Eine umfassende SmartRow-Steuerung erreichen Sie, wenn Sie eine Feldbegrenzung und bis zu

acht nicht zu besdende Zonen pro Job generieren. Verwenden Sie dazu einfach die Mens fur
Feldbegrenzungen und nicht zu besédende Zonen des SmartRow, und séen Sie um die Flachen, die nicht
beséat werden sollen. SmartRow erzeugt eine Ausbringungskarte, die eine Feldbegrenzung fur nicht zu
beséende Zonen und bis zu acht nicht zu besdende Zonen innerhalb der Feldbegrenzung enthélt.
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Weitere SmartRow-Funktionen

SmartRow verfugt Uber weitere Funktionen, die optimale Abdeckungsmdglichkeiten fir Ihre spezielle
Ausbringungsart bieten. Hierzu gehéren folgende Funktionen:

* Vorgriff
* Prozentsatz der Abdeckung
* Umgehung

Vorgriff

Mit SmartRow kdnnen Sie Vorgriffszeiten zum Ein- und Ausschalten vorprogrammieren. SmartRow
Uberwacht unter Berticksichtigung der Vorgriffszeiten die GPS-Position und die Ausbringungskarte,
um die Abschnitte ein- oder auszuschalten, bevor sie die Grenzen zu besdender bzw. nicht zu
besaender Zonen Uberqueren. Vorgriffszeiten kdnnen Verzégerungen im Samaschinensystem
kompensieren, beispielsweise die Zeit, die zum Offnen und SchlieRen der Samaschinenkupplungen
bendtigt wird. Die jeweilige Vorgriffszeit hangt von der Ventilsteuerung und der Geschwindigkeit ab,
mit der die Maschine fahrt.

Prozentsatz der Abdeckung

Mit SmartRow kdnnen Sie vorab den Umfang der Abdeckung festlegen, mit der SmartRow arbeitet.
Da die meisten Ausbringungen eine vollsténdige Abdeckung erfordern, muss der Wert fur ,Percent
Coverage* auf 100 Prozent eingestellt werden. Bei Ausbringungen, bei denen keine Uberlappung
zulassig ist, muss fur ,Percent Coverage* ein niedrigerer Wert eingestellt werden.

SmartRow lasst Percent-Coverage-Werte zwischen 5 und 100 Prozent in Schritten von 5 Prozent zu.

SmartRow-Umgehung

Mit SmartRow kdnnen Sie die SmartRow-Funktion voriibergehend auf3er Kraft setzen und alle
Abschnitte aktivieren. Dies ist eventuell wiinschenswert, wenn Sie die Abdeckung einer Feldflache
verdoppeln mdéchten. Die Umgehungsfunktion wird auch beim Neubeginn nach einem Stillstand
verwendet. Aktivieren Sie die Umgehungsfunktion von SmartRow, und trennen Sie die Kupplung,
um mit dem S&en zu beginnen, bevor Sie weiterfahren. Die Zeit der Umgehung kann im
Konfigurationsmeni bearbeitet werden. Siehe “Seite ,,Override Time*” auf Seite 59. Driicken Sie auf

der Startseite gleichzeitig die Tasten @ und H , um die Umgehungsfunktion von SmartRow zu
aktivieren.

Hinweis:wenn die Umgehungsfunktion aktiviert ist, wird auf der Startseite ein ,0" angezeigt.
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SmartRow-Betrieb

Manuelle Steuerung

Mit SmartRow kdnnen Sie einzelne Abschnitte von Hand ein- oder ausschalten. Die manuelle
Steuerung ist sinnvoll in Situationen, in denen ein Abschnitt andere Saatflachen teilweise tiberlappt.
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Einrichten des Displays

Ziehen Sie vorsichtig die Schutzfolie vom Display auf der Vorderseite ab. Mit dem Display auf der
Vorderseite kann der Benutzer die Abschnittseinstellungen des Fahrzeugs und die SmartRow-
Steuerung und -Einstellungen konfigurieren sowie einen Job mit oder ohne Feldbegrenzung und nicht
zu besaenden Zonen ausfuhren. Die Navigation auf dem Display und durch die Konfigurationsmeniis
erfolgt Gber die Pfeiltasten im Tastenfeld.
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SmartRow-Menustruktur
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Im Folgenden werden verschiedene Seiten und Einstellungen des Displays erlautert.
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SmartRow-Display auf der Vorderseite

Display-Startseite

Es wird empfohlen, diese Seite wahrend des normalen SmartRow-Betriebs zu verwenden.

Wenn SmartRow im Normalbetrieb und ohne Warnungen arbeitet, sieht das Display etwa
folgendermafien aus:

\

 [RAVEN |

INDUSTRIES

In] . d A A A X
wird auf der / Ovrride - GPS OK

| Dlninle

angezeigt.
—HoME —J

Hinweis: purch gleichzeitiges Druicken der Tasten B und gelangen Sie jederzeit zur
Startseite zuriick.

Das X oben rechts im Display zeigt an, dass der Hauptschalter auf ,Off* steht. Wird der Hauptschalter
auf ,On" gestellt, wird dieses X durch ein Hakchen ersetzt. Weitere Informationen tber die
Hauptschalterfunktion finden Sie auch im Abschnitt ,,Sections-Configuration-Meni* in Kapitel 8.

Hinwels: smartRow steuert nur dann Samaschinenabschnitte, wenn oben rechts auf der
Startseite ein Hakchen angezeigt wird.
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Manual-Control-Serte

Auf der Manual-Control-Seite kénnen Sie den Status der Abschnitte mit wenigen Tastendriicken
manuell umschalten.

Halten Sie auf der Startseite die Taste gedruckt, um die Manual-Control-Seite aufzurufen.
Wenn Sie die Manual-Control-Seite erstmals aufrufen, entspricht sie in etwa dem unten dargestellten
Beispiel.
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Steuerung des linken Abschnitts

Steuerung des linken Abschnitts: Wenn Sie die Taste driicken, wechseln Sie zum ganz links
befindlichen Abschnitt. Wenn Sie anschlieend nochmals die Taste [E] driicken, wird der néachste

Abschnitt von links aufgerufen. Wenn Sie anschlieRend weiter die Taste driicken, wird die
automatische Steuerung jedes Abschnitts wieder aktiviert, bis Sie wieder zum ganz links befindlichen
Abschnitt gelangen.

Steuerung des rechten Abschnitts

Steuerung des rechten Abschnitts: Wenn Sie nach dem Aufrufen der Manual-Control-Seite die

Taste driicken, wechseln Sie zum ganz rechts befindlichen Abschnitt. Wenn Sie anschliel3end
nochmals die Taste driicken, wird der nachste Abschnitt von rechts aufgerufen. Wenn Sie

anschlie3end weiter die Taste driicken, wird die automatische Steuerung jedes Abschnitts wieder
aktiviert, bis Sie wieder zum ganz rechts befindlichen Abschnitt gelangen.
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SmartRow-Display auf der Vorderseite

Manuelle Steuerung bei angehaltener
Maschine

Alle Abschnitte, fiir die bei stehendem Fahrzeug die manuelle Steuerung aktiviert wurde, sind bei
erneutem Aufnehmen der Fahrt ausgeschaltet.

Zuruck zur Startseite

Driicken Sie D oder E um zur Startseite zurlickzukehren und alle Abschnitte wieder automatisch
zu steuern.

Field-Boundary-Menu

Um von der Startseite zum Field-Boundary-Menl zu gelangen, driicken Sie , bis ,Create FId
Bndry* angezeigt wird:

4 N

RAVEN

INDUSTRIES

Create FId Bndry
Press & To Enter
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Mit den Create-Field-Boundary-Seiten kénnen Sie SmartRow so einrichten, dass eine nicht zu
besaende Feldbegrenzung erstellt oder ersetzt wird, wenn Sie den ersten Durchgang tber das Feld
ausfithren. Uber das Field-Boundary-Menii gelangen Sie zu den folgenden Seiten:

* Field-Boundary-Offset-Seite
* Start-Field-Boundary-Seite
* End-Field-Boundary-Seite

Die verschiedenen Seiten unter der Seite ,Create FId Bndry" steuern Sie mit den Tasten D und
an. Sie kénnen z. B. den Versatz der Feldbegrenzung einstellen, indem Sie auf der Seite ,Create Fld

Bndry” die Taste D driicken.

Hinweis: purch gleichzeitiges Druicken der Tasten D und gelangen Sie jederzeit zur
Startseite zuriick.
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Field-Boundary-Offset-Seite

Um zur Seite ,FId Bndry Offset” zu gelangen, driicken Sie @ auf der Seite ,Create Fld Bndry*.

Auf der Seite ,FId Bndry Offset” wird die Ausrichtung der Feldbegrenzung in Bezug auf die Abschnitte
angezeigt. Wenn Sie ,Left* auswéhlen, wird die Feldbegrenzung dem Ende des linken Abschnitts
zugeordnet. Wenn Sie ,Right* auswéahlen, wird die Feldbegrenzung dem Ende des rechten Abschnitts
zugeordnet. Wenn Sie ,Center” auswahlen, wird die Begrenzung in der Mitte der Abschnitte erstellt.
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Driicken Sie [G@], um den Versatz zu bearbeiten. Das Menii beginnt zu blinken. Wechseln Sie mit der

Taste oder [{@ zwischen den verschiedenen Optionen. Driicken Sie [, um die Auswahl zu
ubernehmen.
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Start-Field-Boundary-Seite

Um zur Seite ,Start FId Bndry* zu gelangen, driicken Sie E auf der Seite ,FId Bndry Offset".

Unten links auf der Seite ,Start FId Bndry" wird die Ausrichtung der Feldbegrenzung in Bezug auf

die Samaschinenabschnitte angezeigt. ,FBL" gibt an, dass das Ende des linken Abschnitts verwendet
wird. ,FBR" gibt an, dass das Ende des rechten Abschnitts verwendet wird. Stellen Sie sicher, dass
Sie den richtigen Feldbegrenzungsversatz fiir die Richtung ausgewahlt haben, in der Sie Gber das
Feld fahren.
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Dricken Sie , um mit der Aufzeichnung der Feldbegrenzung zu beginnen.

End-Field-Boundary-Seite

Nachdem Sie auf der Seite ,Start Fid Bndry* die Taste gedriickt haben, wird automatisch die Seite
»End Fld Bndry" angezeigt.

Hinwels: wenn Sie bis zur Beendigung der Feldbegrenzung nicht zum Ausgangspunkt
zuriickkehren, schlie3t SmartRow die Feldbegrenzung durch eine Linie, die sich vom
Ausgangspunkt bis zur aktuellen Position der Maschine erstreckt. Die drei Anbaugerate
breite, auBerhalb der Feldbegrenzung befindliche Flache wird zu einer nicht zu
beséenden Zone.
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Auf der Seite ,End FId Bndry* kdnnen Sie das Ende der Feldbegrenzung markieren oder den Vorgang
abbrechen. Drucken Sie , um die Aufzeichnung der Feldbegrenzung abzuschlieRen. Auf dem

Display blinkt ,End"“. Driicken Sie die Taste oder [{@, um zwischen ,End“ und ,Cancel”

umzuschalten. Driicken Sie die Taste erneut, um die Auswahl zu iibernehmen.

No-Plant-Zone-Menti

Um von der Startseite zum Create-No-Plant-Zone-Menii zu gelangen, driicken Sie die Taste [, bis
.Create No Plant Zn" angezeigt wird:

(" RAVEN )

INDUSTRIES

Create No Plant Zn
#01 Press

=) (&

—HOME_=—

Auf den No-Plant-Zone-Seiten kdnnen Sie bis zu acht Flachen definieren, die nicht besat werden
sollen. Uber das No-Plant-Zone-Menii kénnen Sie die folgenden Seiten aufrufen:

¢ No Plant Zone Offset

e Start No Plant Zone
¢ End No Plant Zone
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Die verschiedenen Seiten unter der Seite ,Create No Plant Zn* steuern Sie mit den Tasten und

[ an. Sie kénnen z. B. den Versatz fiir die nicht zu besaende Zone einrichten, indem Sie auf der
Seite ,Create No Plant Zn* die Taste B driicken.

Hinweis: Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten [§ll] und gelangen Sie jederzeit zur
Startseite zuriick.

No-Plant-Zone-Offset-Seite

Um zur Seite ,No Plant Offset" zu gelangen, driicken Sie B auf der letzten Create-No-Plant-Zn-Seite.

Auf der Seite ,No Plant Offset” wird die Ausrichtung der nicht zu beséenden Zone in Bezug auf das
Anbaugerat angezeigt. Wenn Sie ,Left* auswahlen, wird die nicht zu besdende Zone am Ende des
linken Abschnitts erstellt. Wenn Sie ,Right* auswahlen, wird die nicht zu besdende Zone am Ende des
rechten Abschnitts erstellt. Wenn Sie ,,Center” auswahlen, wird die nicht zu beséende Zone in der

Mitte der Abschnitte erstellt.
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Dricken Sie , um den Versatz zu bearbeiten. Das Display beginnt zu blinken. Wechseln Sie mit

der Taste oder [{@ zwischen den verschiedenen Optionen. Driicken Sie die Taste emedut,
um die Auswahl zu ibernehmen.
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Start-No-Plant-Zone-Seite

Um zur Seite ,Start No Plant 1“ zu gelangen, driicken Sie [[ll] auf der Seite ,No Plant Offset".

Unten links auf der Seite ,Start No Plant 1" wird die Ausrichtung der nicht zu besédenden Zone in
Bezug auf den Samaschinenabschnitt angezeigt. ,NPL" gibt an, dass das Ende des linken Abschnitts
verwendet wird. ,NPR" gibt an, dass das Ende des rechten Abschnitts verwendet wird. Stellen Sie
sicher, dass Sie den richtigen Versatz der nicht zu besdenden Zone fiir die Richtung ausgewahit
haben, in der Sie um die nicht zu besédende Zone fahren.
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Dricken Sie , um mit der Aufzeichnung der nicht zu besdenden Zone zu beginnen.

Hinweis: Fiir einen Job kénnen maximal acht nicht zu besaende Zonen erstellt werden. Nach dem
Ende einer nicht zu besdenden Zone geht die Start-No-Plant-Zone-Seite automatisch
zur nachsten Zonennummer weiter.
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End-No-Plant-Zone-Seite

Die Seite ,End No Plant 1* wird automatisch angezeigt, nachdem Sie auf der Seite ,Start No Plant 1“
die Taste gedruckt haben.
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Auf der End-No-Plant-Zone-Seite kdnnen Sie das Ende der nicht zu besaenden Zone markieren

oder den Vorgang abbrechen. Driicken Sie , um die Aufzeichnung der nicht zu beséenden Zone

abzuschlieRen. Auf dem Display blinkt ,End*. Driicken Sie die Taste ] oder [, um zwischen ,End*

und ,Cancel* umzuschalten. Driicken Sie die Taste erneut, um die Auswahl zu tGibernehmen.

Hinweis: wenn Sie bis zur Beendigung einer nicht zu besdenden Zone nicht zum Ausgangspunkt
zuriickkehren, schlief3t SmartRow die nicht zu bes&ende Zone durch eine Linie, die sich

vom Ausgangspunkt bis zur aktuellen Position der Maschine erstreckt. Die Flache
innerhalb dieser Begrenzung wird zu einer nicht zu besédenden Zone.
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Sections-Configuration-Mendi

Um von der Startseite zum Sections-Configuration-Menii zu gelangen, driicken Sie [@8], bis ,Sections
Config" angezeigt wird:
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Mit den Sections-Configuration-Seiten kdnnen Sie die Grof3e und Ausrichtung einzelner
Ausbringungsabschnitte festlegen. Uber das Sections-Configuration-Meni kénnen Sie auf die
folgenden Seiten zugreifen:

* Number of Sections
Individual Sections Width
Left/Right Offset

* Fore/Aft Offset

* Auto Sections Locate

* Individual Sections Locations

Die verschiedenen Seiten unter der Sections-Configuration-Seite steuern Sie mit den Tasten [fil] und
[ an. Die Seite ,# Of Sections* z. B. rufen Sie auf, wenn Sie auf der Sections-Configuration-Seite
die Taste [§@ driicken.

Hinweis: Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten [{#] und [{@] gelangen Sie jederzeit zur
Startseite zuriick.
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Number-of-Sections-Serte

Um zur Seite ,# Of Sections" zu gelangen, driicken Sie auf der Sections-Configuration-Seite die Taste
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Driicken Sie [, um die Anzahl der Ausleger zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken, wenn

Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Erhéhen oder reduzieren Sie die angezeigte Anzahl der

Ausleger/Reihen mit der Taste [[fll] oder [l . Driicken Sie die Taste [@@ erneut, um die Bearbeitung
zu beenden.

Hinweis: Entsprechend dem auf dieser Seite programmierten Wert zeigt SmartBoom/SmartRow

nur Optionen fir die Section-Width-Seiten, die Individual-Offset-Seite (L/R und F/A)
sowie die Individual-Control-Sections-Seite an.
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SmartBoom/SmartRow-Konfigurationsseiten

Section-Width-Seirten

Um zu den Section-Width-Seiten zu gelangen, driicken Sie auf der Seite ,# Of Sections® die Taste @

Auf den Section-Width-Seiten wird die Breite jedes Auslegerabschnitts in Zoll bzw. Zentimetern
angezeigt. Diese Zahl muss der Breite des entsprechenden nummerierten Auslegers des Spruhers
entsprechen, auf dem SmartBoom/SmartRow installiert ist. Im Abschnitt zur Systemkonfiguration
weiter unten in diesem Kapitel finden Sie weitere Informationen zur Konfiguration der
Streckeneinheiten, die das SmartBoom/SmartRow-Steuergerat anzeigt.
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Driicken Sie [, um die Abschnittsbreite zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken, wenn Sie sich
im Bearbeitungsmodus befinden. Erhdhen oder reduzieren Sie den Wert flir die Breite des aktuellen

Auslegerabschnitts mit der Taste oder [{@. Driicken Sie die Taste [, um sich in den Ziffern

zu bewegen. Dricken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu beenden.

Hinweis: Dricken Sie die Taste weiter, um den Cursor wieder zur héchstwertigen Stelle zu
bewegen.

Driicken Sie @ auf der Seite ,Sctn 01 Width*, um auf die Abschnittsbreite fir die Abschnitte 2 bis10
zuzugreifen. Die tatsachliche Anzahl der Section-Width-Seiten hangt von der auf der Seite ,# Of
Sections" programmierten Anzahl der Abschnitte ab.
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L/R-Offset-Serlte

Um zur L/R-Offset-Seite zu gelangen, driicken Sie @ auf der letzten Section-Width-Seite.
Auf der L/R-Offset-Seite wird der linke oder rechte Versatz der Anbaugeratemitte in Bezug auf die

GPS-Antenne festgelegt.

-

\

RAVEN

INDUSTRIES

L/R From Antenna
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Driicken Sie [, um den linken/rechten Versatz zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken, wenn

Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Erhéhen oder verringern Sie mit der Taste oder [

den Wert fiir den Versatz

der Auslegermitte. Dricken Sie die Taste , um zwischen den Ziffern und

der Links-/Rechtsauswahl zu navigieren. Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu

beenden.

Hinweis: Dricken Sie die Taste weiter, um den Cursor wieder zur hochstwertigen Stelle zu

bewegen.
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F/A-Offset-Seite

Um zur F/A-Offset-Seite zu gelangen, driicken Sie auf der L/R-Offset-Seite die Taste B Auf der
F/A-Offset-Seite wird die Position des Anbaugeréats vor (Fore) oder hinter (Aft) der GPS-Antenne
angezeigt.
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F/A From Antenna
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Driicken Sie [, um den vorderen/hinteren Versatz zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken, wenn
Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Erhéhen oder reduzieren Sie die angezeigte Zahl mit der

Taste oder [{@. Driicken Sie die Taste [, um zwischen den Ziffern und der Fore/Aft-Auswahl

zu navigieren. Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu beenden.

Hinweis: Driicken Sie die Taste weiter, um den Cursor wieder zur hdchstwertigen Stelle zu
bewegen.
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Autolocate-Sections-Seite

Um zur Seite ,AutoLocate Sctns” zu gelangen, driicken Sie auf der letzten F/A-Offset-Seite
die Taste @

Mit der Seite ,AutoLocate Sctns” kdnnen Sie die Position aller Abschnitte in Bezug auf die
GPS-Antenne automatisch einrichten lassen.
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AutoLocate Sctns
Yes
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Hinwels: Beider Funktion ,AutoLocate Sctns* wird vorausgesetzt, dass alle Abschnitte
aneinander grenzen, sich nicht Giberlappen und keine Liicken zwischen den Abschnitten
vorhanden sind. Bei speziellen Ausbringungsarten mit gestaffelten oder sich
Uberlappenden Abschnitten sollten Sie diese Funktion nicht verwenden.

Driicken Sie , um die Einstellung ,,AutoLocate Sctns" zu bearbeiten. Das Display beginnt zu
blinken, wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Verwenden Sie die Taste oder [,

um zwischen ,Yes" und ,No“ zu wechseln. Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu
beenden.

50 SmartBoom- und SmartRow-Installations- und -Betriebsanleitung



SmartBoom/SmartRow-Konfigurationsseiten

Individual-L/R-Offset-Seite

Auf der Individual-L/R-Offset-Seite wird der linke oder rechte Versatz der Abschnittsmitte in Bezug auf
die GPS-Antenne festgelegt.

Driicken Sie auf der Seite ,AutoLocate Sctns" die Taste B um zur Seite ,Sctn 1 Lft/Rt* zu gelangen.

Auf der Seite ,Sctn 1 Lft/Rt* wird die linke oder rechte Position der Mitte von Anbaugeréat 1 in Bezug
auf die Mitte der GPS-Antenne angezeigt.
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Sctn 1 Lft/Rt
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Driicken Sie [G@], um den linken/rechten Versatz zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken, wenn Sie
sich im Bearbeitungsmodus befinden. Driicken Sie die Taste [[fll] oder [{8], um den Wert fir Left oder
Right zu erhohen, der den Versatz des Auslegerabschnitts darstellt. Driicken Sie die Taste , um

zwischen den Ziffern und der Links-/Rechtsauswahl zu navigieren. Driicken Sie die Taste erneut,
um die Bearbeitung zu beenden.

Hinweis: Dricken Sie die Taste weiter, um den Cursor wieder zur hochstwertigen Stelle zu
bewegen.

Driicken Sie [, um den individuellen linken bzw. rechten Versatz fiir die Abschnitte 2 bis 10 zu

bearbeiten. Die tatsachliche Anzahl der Sctn-L/R-Offset-Seiten hangt von der auf der Seite ,# Of
Sections" programmierten Anzahl der Abschnitte ab.
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Individual-Fore/Art-Offset-Seite

Um zur Seite ,Sctn 1 Fore/Aft" zu gelangen, driicken Sie @ auf der letzten Sctn-L/R-Offset-Seite.

Hinwels: Diese Seiten werden nur angezeigt, wenn Sie auf der Seite ,AutoLocate Sctns* die
Option ,No* ausgewahlt haben.

Auf der Seite ,Sctn 1 Fore/Aft" wird angezeigt, wie weit sich Abschnitt 1 vor (Fore) oder hinter (Aft) der
Mitte der GPS-Antenne befindet.
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Sctn 1 Fore/Aft
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Driicken Sie die Taste [, um den linken/rechten Abschnittversatz zu bearbeiten. Die Zahl beginnt
zu blinken, wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Erhéhen oder reduzieren Sie den Wert fir

den vorderen/hinteren Versatz des Abschnitts mit der Taste oder [{. Driicken Sie die Taste

, um zwischen den Ziffern und der Fore/Aft-Auswahl zu navigieren. Driicken Sie die Taste
erneut, um die Bearbeitung zu beenden.

Hinweis: Dricken Sie die Taste weiter, um den Cursor wieder zur hochstwertigen Stelle zu
bewegen.

Driicken Sie @ um den individuellen vorderen bzw. hinteren Versatz fiir die Abschnitte 2 bis 10 zu

bearbeiten. Die tatsachliche Anzahl der Sctn-Fore/Aft-Offset-Seiten hangt von der auf der Seite ,# Of
Sections* programmierten Anzahl der Abschnitte ab.
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Controller-Configuration-Menti

Um von der Startseite zum Menii ,Controller Config“ zu gelangen, driicken Sie [ , bis ,Controller
Config" angezeigt wird:
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Controller Config

Press i+ To Enter
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Auf den Controller-Configuration-Seiten kdnnen Sie SmartBoom/SmartRow-Steuerparameter fir

den Job einrichten, an dem Sie arbeiten. In den meisten Fallen werden diese Einstellungen einmal
festgelegt und nicht geandert. Uber das SmartBoom/SmartRow-Konfigurationsmenii gelangen Sie zu
den folgenden Seiten:

* Control-All-Sections-Seite

* Control-Individual-Sections-Seite
* Seite ,,On Look Ahead"

Seite ,,Off Look Ahead"

Seite ,Override Time*

Seite ,Percent Coverage*

Test-Cycle-Sections-Seite

Die verschiedenen Seiten unter der Konfigurationsseite von SmartBoom/SmartRow steuern Sie mit
den Tasten und an. Sie konnen die Control-All-Sctns-Seite z. B. anzeigen, indem Sie auf der

Konfigurationsseite von SmartBoom/SmartRow die Taste [[l] driicken.

Hinweis: Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten [§#l] und gelangen Sie jederzeit zur
Startseite zuriick.
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Control-All-Sctns-Serte

Um zur Control-All-Sctns-Seite zu gelangen, driicken Sie auf der Konfigurationsseite die Taste @

" [RAVEN )
INDUSTRIES
Cntrl All Sctns
Yes
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Dricken Sie , um die Einstellung ,,Cntrl All Sctns” zu bearbeiten. Die Einstellung beginnt zu
blinken, wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Verwenden Sie die Taste [} oder [{ll].

um zwischen ,Yes" und ,No“ zu wechseln. Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung
zu beenden.
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Control-Section-Seiten

Die Seite ,,Cntrl Sctn 1" wird automatisch angezeigt, wenn Sie auf der Seite ,,Cntrl All Sctns” die Option
»,NO" auswéhlen.

Auf der Seite ,Cntrl Sctn 1" kdnnen Sie die SmartBoom/SmartRow-Steuerung fur Abschnitt 1
individuell aktivieren.
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INDUSTRIES
Cntrl Sctn 1
Yes
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Dricken Sie , um die Einstellung ,,Cntrl Sctn 1" zu bearbeiten. Die Einstellung beginnt zu blinken,

wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Verwenden Sie die Taste [} oder [{@l], um zwischen

»Yes" und ,No" zu wechseln. Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu beenden.

Driicken Sie B um die Abschnittssteuerungsfunktion fiir die Ausleger 2 bis 10 zu bearbeiten. Die
tatsachliche Anzahl der Cntrl-Sctn-Seiten héngt von der auf der Seite ,# Of Sections" programmierten
Anzahl der Abschnitte ab.
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Seite ,,On Look Ahead*

Um zur Seite ,On Look Ahead" zu gelangen, driicken Sie @ auf der Seite ,,Controller Config“.
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On Look Ahead
2.1 Sec
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Driicken Sie [@@], um die Einstellung ,On Look Ahead* zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken,
wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Erhéhen oder reduzieren Sie den angezeigten Wert
mit der Taste oder [{@. Driicken Sie die Taste [, um sich in den Ziffern zu bewegen. Driicken

Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu beenden.

Hinweis: wenn Sie auf der Seite ,Cntrl All Sctns* die Option ,No* auswahlen und die einzelnen
Cntrl-Seiten nacheinander aufrufen, gelangen Sie zur Seite ,On Look Ahead”, wenn Sie

auf der letzten Cntrl-Sctns-Seite die Taste @ driicken.
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Seirte , Off Look Ahead*

Um zur Seite ,Off Look Ahead" zu gelangen, driicken Sie auf der Seite ,On Look Ahead" die Taste
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Off Look Ahead
1.8 Sec
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Driicken Sie [@@, um die Einstellung ,Off Look Ahead“ zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken,
wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Erhéhen oder reduzieren Sie den angezeigten Wert

mit der Taste oder [{@. Driicken Sie die Taste [, um sich in den Ziffern zu bewegen. Driicken

Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu beenden.
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Seilte ,,Percent Coverage*

Um zur Seite ,Percent Coverage” zu gelangen, driicken Sie auf der Seite ,Off Look Ahead"

die Taste @
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Percent Coverage
100 %
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Dricken Sie die Taste , um die Einstellung ,Percent Coverage"” zu bearbeiten. Die Zahl beginnt
zu blinken, wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Erh6hen oder verringern Sie den

eingestellten Wert mit der Taste oder [{@ in Schritten von jeweils 5 %. Driicken Sie ermeut,
um die Bearbeitung zu beenden.
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Seite ,,Override Time*“

Um zur Seite ,Override Time" zu gelangen, driicken Sie auf der Seite ,Percent Coverage” die Taste B .

Auf der Seite ,Override Time" wird in Sekunden die Zeit angezeigt, fur die die Ausleger eingeschaltet
werden und die SmartBoom/SmartRow-Funktion ibergangen wird. Diese Funktion wird in der Regel
verwendet, wenn Sie aus dem Stillstand heraus beginnen oder wenn Sie einen bereits besprihten

Bereich erneut bearbeiten.
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Driicken Sie [@@, um die Einstellung ,Override Time* zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken,
wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Erhéhen oder reduzieren Sie die angezeigte Zahl mit

der Taste oder [{@. Verwenden Sie die Taste @8, um zwischen den Zahlen zu navigieren.

Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu beenden.
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Test-Cycle-Sections-Seite

Um zur Seite ,Test Cycle Sctns” zu gelangen, driicken Sie die Taste @ auf der Seite ,,Override Time".
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INDUSTRIES

Test Cycle Sctns
Press
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Um einen Testlauf der Abschnitte durchzufiihren, dricken Sie auf der Seite ,Test Cycle Sctns".
Jeder Abschnitt wird flir jeweils vier Sekunden ein- und anschlieRend wieder ausgeschaltet. Dieser
Vorgang wird fortgesetzt, bis alle Abschnitte durchlaufen wurden. Verlassen Sie die Seite ,Test Cycle

Sctns* erst, wenn der Vorgang abgeschlossen ist.
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System-Configuration-Menti

Um von der Startseite zum MenU ,System Config“ zu gelangen, driicken Sie , bis ,System Config*
angezeigt wird:
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INDUSTRIES

System Config
Press-i- To Enter
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Auf der System-Configuration-Seite konnen Sie Systemeinstellungen wie Displaybeleuchtung und
Darstellung der MaReinheiten festlegen. Uber das System-Configuration-Meni kénnen Sie auf die
folgenden Seiten zugreifen:

* Einstellung ,LCD Back Light"
* Einstellung ,LCD Contrast”
* Einstellung ,Distance Units*
* Einstellung ,Key Beep*

* Einstellung ,Baud Rate"“

* Einstellung ,Console Port"
* Einstellung ,Master Switch*
* Seite ,Receiver Remote"

* Seite ,Lockout Settings"

* Einstellung ,Language*

* Seite ,Mode"

Die verschiedenen Seiten unter der Seite ,System Config“ steuern Sie mit den Tasten und [
an. Die Seite ,LCD Back Light" rufen Sie z. B. auf, indem Sie auf der Seite ,System Config“ die Taste

B driicken.

Hinweis: Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten [§#l] und gelangen Sie jederzeit zur
Startseite zuriick.
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Seite ,,LCD Back Light*

Um zur Seite ,LCD Back Light* zu gelangen, driicken Sie @ auf der Seite ,System Config“.
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INDUSTRIES
LCD Back Light
On
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Driicken Sie [@@ , um die Einstellung ,LCD Back Light* zu bearbeiten. Die Elnstellung beginnt zu
blinken, wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Verwenden Sie die Taste ||l oder @

um zwischen ,On* und ,Off* umzuschalten. Driicken Sie die Taste [@@ erneut, um die Bearbeitung
zu beenden.

Seite,, L CD Contrast“

Um zur Seite ,LCD Contrast" zu gelangen, driicken Sie @ auf der Seite ,LCD Back Light".
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INDUSTRIES

LCD Contrast
44%
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Driicken Sie [, um den LCD-Kontrast zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken, wenn Sie sich
im Bearbeltungsmodus befinden. Erhéhen oder reduzieren Sie die angezeigte Zahl mit der Taste [l

oder [{@. Driicken Sie die Taste [G@ erneut, um die Bearbeitung zu beenden.

Hinweis: Dricken Sie die Taste [ weiter, um den Cursor wieder zur hochstwertigen Stelle zu
bewegen.
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Seite ,,Key Beep*“

Um zur Seite ,Key Beep* zu gelangen, driicken Sie D auf der Seite ,LCD Contrast”. Mit der Seite
.Key Beep“ kbnnen Sie Tastensummtdne und Alarmtdne aktivieren oder deaktivieren.
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INDUSTRIES

Key Beep
On

Driicken Sie , um die Einstellung ,Key Beep"“ zu bearbeiten. Die Einstellung beginnt zu blinken,
wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Verwenden Sie die Taste oder [, um

zwischen ,On* und ,Off* umzuschalten. Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung
zu beenden.
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Seilte ,,Distance Units*“

Um zur Seite ,Distance Units* zu gelangen, driicken Sie @ auf der Seite ,Key Beep".

Auf der Seite ,Distance Units* kdnnen Sie festlegen, dass Strecken entweder in Ful3 oder metrischen
Einheiten angezeigt werden. Sie kénnen fur Strecken die folgenden Einheiten einstellen:

e Zoll (in)
* Zentimeter (cm)
e N
RAVEN
INDUSTRIES
Distance Units

inches
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Driicken Sie , um die Einstellung ,Distance Units* zu bearbeiten. Die Einstellung beginnt zu
blinken, wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Verwenden Sie die Taste oder [,

um zwischen ,inches" und ,cm* zu wechseln. Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung
zu beenden.
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Baud-Rate-Seiten

Um zu den Baud-Rate-Seiten zu gelangen, driicken Sie @ auf der Seite ,Distance Units".

Mit den Baud-Rate-Seiten kénnen Sie die Baudrate fur die Anschliisse A bis D bearbeiten. Mit der
Einstellung fur Anschluss B wird die Baudrate des Anschlusses ,DGPS" am SmartBoom/SmartRow-
Steuergeréat festgelegt. Anschluss C wird normalerweise mit einer Produkt-Bedienkonsole am
Anschluss ,CONSOLE" verbunden. Die Baudrate fur Anschluss C kann nur bearbeitet werden,
wenn die Einstellung ,Console Port* auf ,NONE" festgelegt ist.
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Port A Baud Rate
19200 bps
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Driicken Sie [, um vom Anschluss A zum Anschluss B zu wechseln usw.

Dricken Sie die Taste , um die Baudrateneinstellung zu andern. Die Einstellung beginnt zu

blinken, wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Driicken Sie die Taste oder @
um zwischen den mdglichen Werten umzuschalten (4800, 9600, 19200, 38400, 57600 und 115200).

Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu beenden.

Hinweis: wenn auf dem SmartBoom/SmartRow-Steuergerét nicht der Bearbeitungsmodus
aufgerufen, sondern der Text ,Console Port!"* angezeigt wird, miissen Sie fur den
Konsolenanschluss zuerst die Einstellung ,None* wéhlen. Unter Seite ,,Console Port*
(nur SmartBoom) auf Seite 66 finden Sie weitere Informationen.
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Seite ,,Console Port* (nur SmartBoom)

Um zur Seite ,Console Port* zu gelangen, driicken Sie @ auf der Seite ,Port D Baud Rate".

Auf der Seite ,,Console Port* kdnnen Sie den Anschluss andern oder deaktivieren, der mit einer
Raven-Konsole kommuniziert.
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Console Port

Driicken Sie , um die Einstellung ,Console Port“ zu &ndern. Die Einstellung beginnt zu blinken,
wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Wechseln Sie mit der Taste oder [{@ zwischen

den Anschlissen A bis D und der Einstellung ,NONE". Driicken Sie die Taste erneut, um die
Bearbeitung zu beenden. Standardmafiig wird Anschluss C verwendet. Wenn das SmartBoom/
SmartRow-Steuergerét nicht mit dem seriellen Anschluss einer Raven-Konsole verbunden ist, missen
Sie fur diese Einstellung die Option ,NONE" wahlen, damit das System einwandfrei funktioniert.
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Seite ,Master Switch*“

Um zur Seite ,Master Switch” zu gelangen, driicken Sie B auf der Seite ,Console Port".

Mit der Seite ,Master Switch" kann der Fahrer den Hauptschalter konfigurieren, mit dem die Steuerung
des SmartBoom-Auslegerabschnitts aktiviert oder deaktiviert wird.
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INDUSTRIES
Master Switch
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Driicken Sie , um die Einstellung ,Master Switch” zu bearbeiten. Die Einstellung beginnt zu

blinken, wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Verwenden Sie die Taste oder [,

um zwischen ,External“ und ,Enter Key" umzuschalten. Driicken Sie die Taste erneut, um die
Bearbeitung zu beenden. Die Standardeinstellung ist ,,External“. Mit der Einstellung ,Enter Key*

kann der Fahrer SmartBoom auf der Startseite durch Driicken der Taste aktivieren.

Mit der Einstellung ,External“ und bei Verwendung einer Raven-Konsole wie der SCS 440 oder

4400 erkennt SmartBoom den Hauptschalter auf der Konsole tiber das SmartBoom/SmartRow-
Schnittstellenkabel. Wenn Sie SmartBoom ohne Raven-Konsole verwenden, muss der orangefarbene
Draht mit weil3em Streifen an einen externen Schalter angeschlossen werden, um SmartBoom zu
aktivieren bzw. zu deaktivieren.
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Seite ,Recerver Remote*

Um zur Seite ,Receiver Remote* zu gelangen, dricken Sie @ auf der Seite ,Console Port".

Mit der Seite ,Receiver Remote" kdnnen Sie alle GPS-Empfanger von Raven konfigurieren, die einen
externen Bildschirm unterstiitzen, z. B. die Empfanger RPR115 und RPR110.

-

\

RAVEN

INDUSTRIES

Receiver Remote

Driicken Sie [, um die Funktion ,Remote Receiver" zu aktivieren. Wenn der angeschlossene
Empféanger die Verwendung eines externen Bildschirms unterstitzt, wird dessen Startseite innerhalb
von fiinf Sekunden angezeigt.

Driicken Sie die Tasten [l und gleichzeitig, um den Modus zur Verwendung eines externen

Bildschirms zu beenden.
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Seite ,,Lockout Settings*“

Mit der Seite ,Lockout Settings Changes" kdnnen Sie die Einstellungen des Steuergeréts sperren oder
freigeben. Wenn die Einstellung ,Lockout” auf ,ON" festgelegt ist, wird ein kleines Sperrsymbol [§ auf
allen Seiten angezeigt, fir die die Einstellungen auf der Seite ,Lockout Settings Changes" maf3geblich
sind, und die Einstellungen auf diesen Seiten kdnnen nicht bearbeitet werden. Wenn die Einstellung
,Lockout* auf ,Off festgelegt ist, kbnnen Sie alle Werte und Einstellungen des SmartBoom/SmartRow-
Steuergerats andern.
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Lockout Settings
Changes Off
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Hinweis: Raven empfiehlt, die Einstellung ,Lockout* auf ,On" festzulegen, sobald das Steuergerét
richtig eingestellt ist.

Dricken Sie die Taste , um die Einstellung ,Lockout Settings Changes" zu bearbeiten. Die
Einstellung beginnt zu blinken, wenn Sie sich im Bearbeitungsmodus befinden. Verwenden Sie die

Taste [{)] oder [{@], um zwischen ,On“ und ,Off* umzuschalten. Driicken Sie die Taste ermeut,
um die Bearbeitung zu beenden.
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Language-Settings-Seite

Um zur Language-Settings-Seite zu gelangen, driicken Sie @ auf der Seite ,Lockout Settings

Changes*.

Auf der Language-Settings-Seite konnen Sie die Sprache des Steuergeréts auswahlen.
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Language
English
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Driicken Sie , um die Spracheinstellung zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken, wenn Sie sich
im Bearbeitungsmodus befinden. Fiihren Sie mit der Taste oder [{@ einen Bildlauf durch die

verfugbaren Sprachen aus. Driicken Sie die Taste erneut, um die Bearbeitung zu beenden.
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SmartBoom/SmartRow-Konfigurationsseiten

Mode-Selection-Seirte

Um zur Mode-Selection-Seite zu gelangen, driicken Sie D auf der Language-Settings-Seite.

Auf der Mode-Selection-Seite kdnnen Sie zwischen den Modi fur Spriiher, pneumatische
Samaschinen und elektrische Sdmaschinen wechseln.

(" RAVEN )

INDUSTRIES

Mode
Planter

=) (&

—HOME =

Driicken Sie [, um den Modus zu bearbeiten. Die Zahl beginnt zu blinken, wenn Sie sich im
Bearbeitungsmodus befinden. Erhéhen oder reduzieren Sie den angezeigten Wert mit der Taste

oder D Wechseln Sie mit zwischen dem Samaschinen- und dem Spriihermodus. Dricken Sie

die Taste erneut, um die Bearbeitung zu beenden.
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Guidance not started.

SmartBoom-Schild

1. Wenn das SmartRow-Schild anstelle des SmartBoom-Schildes erscheint, driicken Sie auf der
Startseite Tools, System und anschlieBend Sprayer, um in den Sprithermodus umzuschalten.

Hinwels: wenn auf dem SmartBoom-Steuergeréat die Cruizer-Lock-Seite angezeigt wird, driicken

Sie gleichzeitig die Tasten [{ll] und [[@], um das Steuergerat freizugeben.
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Hinweis: wenn weder das SmartBoom- noch das SmartRow-Schild angezeigt werden, lesen
Sie Abschnitt ,Uberpriifen der Baudrateneinstellungen (nur Cruizer-Verbindung)“ auf

e B

On Look Ahead
-

Off Look Ahead
0 224 s@

e
Owverride

& 100

Caverage

T

2. Berthren Sie das Spruher-Symbol.
3. Die folgende Seite wird angezeigt.

Implement Type

Implement type changed successfully

@®

4. Beruhren Sie den griinen Haken, um fortzufahren.

Hinweis: Der Cruizer speichert separate Einstellungen fir SmartBoom und SmartRow. Wenn

Sie vor dem Wechsel des Anbaugerats Einstellungen geandert haben, miissen Sie die
Einstellungen erneut bearbeiten.
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Konfiguration von Spriherabschnitten

Wichtig: Legen Sie vor der Konfiguration von Spruherabschnitten die Antennenposition
und die Gesamtbreite fest. Wenn sich die Antennenposition und die Gesamtbreite
andern, werden die SmartBoom-Einstellungen nicht automatisch aktualisiert.

1. Berilhren Sie auf der Startseite Tools, Vehicle und anschlieend Sections, um die
Spriiherabschnitte einzurichten.

-*- MNo. of Sections

1

2. Wabhlen Sie danach mit dem Schieberegler die Anzahl der Abschnitte (maximal 10) aus. Wenn
die Einstellung gesperrt ist, beriihren Sie das Sperrsymbol, um die Anzahl der Abschnitte
freizugeben, und geben Sie Uber das Zahlentastenfeld die genaue Anzahl der Abschnitte ein.

3. Beruhren Sie den griinen Haken, um zur Tools-Seite zuriickzukehren, oder beriihren Sie das
Startseitensymbol, um zur Startseite zuriickzukehren.
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Seite ,,.Sprayer*

Beruhren Sie auf der Startseite Tools, System und anschlielBend Sprayer, um die Seite ,Sprayer*

aufzurufen.
§ N g mEN RN
oA e s N R
v iem  GFE Computer  Wehe  Beww Al
On Lock Ahead Sprayei
-
1 W
Ol Look Ahead
L] 01 s B
1 0§
+ |55
Vorgriff

Mit SmartBoom kdnnen Sie Vorgriffszeiten zum Ein- und Ausschalten vorprogrammieren. SmartBoom
Uberwacht unter Berticksichtigung der Vorgriffszeiten die GPS-Position und die Ausbringungskarte,
um die Abschnitte ein- oder auszuschalten, bevor sie die Grenzen zu besprihender bzw. nicht zu
besprihender Zonen Uberqueren. Vorgriffszeiten kdnnen Verzégerungen im Sprihersystem
kompensieren, beispielsweise die Zeit, die zum Offnen und SchlieBen der Samaschinenkupplungen
bendtigt wird. Die jeweilige Vorgriffszeit hangt von der Ventilsteuerung und der Geschwindigkeit ab,
mit der die Maschine féhrt.

Prozentsatz der Abdeckung

Mit SmartBoom kdnnen Sie vorab den Umfang der Abdeckung festlegen, mit der SmartBoom arbeitet.
Da die meisten Ausbringungen eine vollstédndige Abdeckung erfordern, muss der Wert fur ,Percent
Coverage” auf 100 Prozent eingestellt werden. Bei Ausbringungen, bei denen keine Uberlappung
zulassig ist, muss fur ,Percent Coverage* ein niedrigerer Wert eingestellt werden. SmartBoom l&asst
Percent-Coverage-Werte zwischen 5 und 100 Prozent in Schritten von 5 Prozent zu.

SmartBoom-Umgehung

Mit SmartBoom kénnen Sie die SmartBoom-Funktion voriibergehend aul3er Kraft setzen und alle
Auslegerabschnitte aktivieren. Dies ist eventuell wiinschenswert, wenn Sie die Abdeckung einer
Feldflache verdoppeln méchten. Die Umgehungsfunktion wird auch beim Neubeginn nach einem
Stillstand verwendet. Wenn Sie die Umgehungsfunktion von SmartBoom aktivieren, werden die
Auslegerventile geoffnet, bevor Sie weiterfahren. Die Zeit der Umgehung kann an die besonderen
Erfordernisse der Ausbringung angepasst werden. Das SmartBoom-Symbol befindet sich unten links
auf der Guidance-Seite. Weitere Informationen finden Sie unter ,SmartBoom-Umgehung" auf Seite 76.

Beruhren Sie das Startseitensymbol, um zur Startseite zurtickzukehren.
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Sprayer-Controller-Setup-Seite

Beruhren Sie auf der Seite ,Sprayer” das Sprayer-Controller-Setup-Symbol unten links, um die
Seite ,Controller Setup* aufzurufen.

Auf der Seite ,Controller Setup” kdnnen Sie SmartBoom-Steuerparameter fir den Job einrichten,
an dem Sie gerade arbeiten. In den meisten Fallen werden diese Einstellungen einmal festgelegt und

nicht geandert.
B GEE &N

Favorites  System  GPS  Computer Vehicke  Show Al
Controller Setup

Sections Controlled

K1 K2z K3 K4 K5
s 7 s o B0

[ console Connected

Mit der Abschnittssteuerung kdnnen Sie die SmartBoom-Steuerung fiir die verschiedenen
Abschnittsnummern individuell aktivieren.

Wenn die Konsole aus irgendeinem Grund getrennt werden muss, deaktivieren Sie das Feld ,,Console
Connected". ,Console Connected" wird ausgewéhlt, wenn eine 440-, 450-, 460-, 660-, 4400- oder
4600-Konsole mit dem SmartBoom verbunden wird.

Beruhren Sie das Symbol Alarms, um die Alarme ein- bzw. auszuschalten.
Beruhren Sie das Symbol Test, um einen Testlauf der Abschnitte durchzufiihren. Jeder Abschnitt wird
fur jeweils 4 Sekunden ein- und anschlie3end wieder ausgeschaltet. Dieser Vorgang wird fortgesetzt,

bis alle Abschnitte durchlaufen wurden.

Beruhren Sie den griinen Haken, um zur Seite ,Sprayer” zurtickzukehren, oder berthren Sie das
Startseitensymbol, um zur Startseite zuriickzukehren.
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Guidance-Seite

Sobald das System konfiguriert ist, kbnnen Sie eine Spurfiihrungssitzung beginnen. Anweisungen
zum Starten einer Spurfihrungssitzung finden Sie in der Cruizer-Betriebsanleitung.

Hervorhebungsstatus

Abschnittsstatus

Umgehungssymbol

Abschnittsstatus:
e Grun =ein
* Rot = aus
* Schwarz = nicht gesteuert

Hervorhebungsstatus:

e Griun = Alle Abschnitte sind eingeschaltet.
. = Mindestens ein Abschnitt ist eingeschaltet, jedoch nicht alle.
* Aus = Kein Abschnitt ist eingeschaltet.

Umgehungssymbol

* Berlihren Sie dieses Symbol, um die Umgehungsfunktion zu aktivieren. Weitere
Informationen finden Sie unter ,SmartBoom-Umgehung"“ auf Seite 76.
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Freld-Review-Seite

4. Berlhren Sie auf der Guidance-Seite:

Menu% — Field Review , um die Field-Review-Seite anzuzeigen.

Feldbegrenzung

Nicht zu

| bespruhende/
besaende
Zone

. — Zone 1l
Bearbeitete

Flache
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SmartBoom-Modi

Folgende SmartBoom-Betriebsmodi stehen zur Verfigung:

* SmartBoom-Standardjob

e SmartBoom-Job mit nicht zu bespriilhenden Zonen

e SmartBoom-Job mit Feldbegrenzung

* SmartBoom-Job mit Feldbegrenzung und nicht zu bespriihenden Zonen

SmartBoom-Standardjob

Wenn Abschnitte bereits bespriihte Flachen tberqueren, schaltet SmartBoom den betreffenden
Abschnitt automatisch AUS. Wenn der Abschnitt die bereits bespriihte Flache verlasst, schaltet
SmartBoom den Abschnitt automatisch wieder EIN.

Im SmartBoom-Standardmodus werden die Standardwerkzeuge fir Feldbegrenzungen verwendet.

Modus zur Kartierung nicht zu besprihender Zonen

Nicht zu besprithende Zonen kénnen um Flachen angelegt werden, auf denen die Produktausbringung
vermieden werden soll. Dies kdnnen z. B. Wasserlaufe oder Flachen um Brunnen sein.

Wenn das Fahrzeug eine nicht zu bespriihende Zone befahrt, schaltet SmartBoom automatisch alle
Abschnitte aus, die sich uber dieser Zone befinden, wahrend die anderen Abschnitte aktiviert bleiben.
Wenn die Abschnitte erneut nicht bespriihte Zonen queren, schaltet SmartBoom die
Produktausbringung automatisch wieder ein.

Feldbegrenzungen

Feldbegrenzungen innerhalb eines Jobs, fiir den SmartBoom aktiviert ist, erzeugen automatisch eine
Zonenkarte, die auf der abgeschlossenen Begrenzung beruht.

SmartBoom weist eine mindestens drei Anbaugeréte breite Flache auRerhalb der abgeschlossenen
Feldbegrenzung als nicht zu bespriihende Zone zu.

Hinweis: Beim Erstellen einer Feldbegrenzung zeigt der Cruizer die Feldbegrenzung wahrend der
Fahrt nicht an. Die fertige Begrenzung wird nur auf der Field-Review-Seite angezeigt.
Weitere Informationen finden Sie unter Seite 78.
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Die folgenden Schritte sind eine Anleitung zum Aufzeichnen einer nicht zu bespriihenden Zone.

Ravem

16.3...

S s s T T T T T T

6. Beginnen Sie mit dem Fahren. Die Flache innerhalb der abgeschlossenen Begrenzung wird zu

einer nicht zu besprihenden Zone.

7. Bertihren Sie Stop &

Hinwels: Der Cruizer wird automatisch beendet und stellt die Aufzeichnung fertig, wenn das
Fahrzeug eine Stelle innerhalb einer Auslegerbreite vom Startpunkt erreicht.

Wahrend der Aufzeichnung kdnnen Sie jederzeit Pause

driicken. Berthren Sie nach einer Pause das Symbol Record E , um die Aufzeichnung der

nicht zu besprihenden Zone fortzusetzen.

‘, und Reset
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Wenn die Aufzeichnung abgeschlossen ist, bertihren Sie um eine Zone zu léschen.

Wahlen Sie das Symbol No Spray Zone Mapping Tools , um den Referenzpunkt anzuzeigen.

Der Referenzpunkt ist der Punkt auf dem Fahrzeug, an dem der Cruizer die Begrenzung des
ausgewahlten Elements aufzeichnet.

* Mit den Optionen fur das linke und rechte Ende des Sprihers wird der Referenzpunkt
am linken bzw. rechten Ende der Spurfiihrungsbreite festgelegt.

* Mit der Option fur die Mitte des Spriuhers wird der Referenzpunkt in der Mitte der
konfigurierten Spurflihrungsbreite festgelegt. Um den Referenzpunkt zu setzen, wahlen
Sie die Option aus, die der Ausrichtung des Fahrzeugs in Bezug auf das aufgezeichnete
Element entspricht, und bertihren Sie anschlie3end den griinen Haken.

Set Marker Location

Location

() Left
O Right
o Center

@®
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SmartRow-Schild Guidance not started.

1. Wenn das SmartBoom-Schild anstelle des SmartRow-Schildes erscheint, beriihren Sie auf
der Startseite Tools, Systems und anschlieRend Planter, um in den Samaschinenmodus
umzuschalten.

Hinwels: wenn auf dem SmartRow-Steuergerat die Cruizer-Lock-Seite angezeigt wird, driicken
Sie gleichzeitig die Tasten [fill] und [, um das Steuergerét freizugeben.
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Hinweis: wenn weder das SmartBoom- noch das SmartRow-Schild angezeigt werden, lesen

Sie den Abschnitt ,Uberpriifen der Baudrateneinstellungen (nur Cruizer-Verbindung)*
auf Seite 87.

©On Look Ahead

1
Off Look Alead

&

Override

=

2. Berlihren Sie das Samaschinensymbol.
3. Die folgende Seite wird angezeigt.

. C
1 Cowernge

Implement Type

Implement type changed successfully

@®

4. Berlhren Sie den griinen Haken, um fortzufahren.
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Konfiguration von Sdmaschinenabschnitten

Wichtig: Legen Sie vor der Konfiguration von Sdmaschinenabschnitten die
Antennenposition fest. Wenn sich die Antennenposition &ndert, werden die
SmartRow-Einstellungen nicht automatisch aktualisiert.

T = 3 3 T—= = 3 T T

MNo. of Rows

&

+€ 34
Row Spacing
-+

1

Uriex: iny

1. Berilhren Sie auf der Startseite Tools, Vehicle und anschlieend Sections, um die
Samaschinenreihen und -abschnitte einzurichten.

2. Wabhlen Sie mit dem Schieberegler die Anzahl der Sdmaschinenreihen (maximal 48 Reihen) aus,
oder geben Sie Uber das Zahlentastenfeld die genaue Anzahl der Reihen ein.

3. Geben Sie die Breite zwischen den Reihen in Zoll ein.
4. Beruhren Sie den grinen Pfeil, um fortzufahren.
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Wenn die Gesamtbreite des
Cruizer-Anbaugeréts nicht mit der
Samaschinenbreite Uibereinstimmt,
mussen Sie die Gesamtbreite anpassen.
Beruhren Sie dazu Vehicle, Width,

und geben Sie die neue Breite ein. LA g

Uit in

Towch any valua to edi
Crgiger : 3600
SmuHasm : 3600

5. Wabhlen Sie danach mit dem Schieberegler die Anzahl der Abschnitte (maximal 4) aus. Wenn
die Einstellung gesperrt ist, bertihren Sie das Sperrsymbol, um die Anzahl der Abschnitte
freizugeben, und geben Sie Uber das Zahlentastenfeld die genaue Anzahl der Abschnitte ein.

6. Berlihren Sie den grinen Haken, um zur Tools-Seite zuriickzukehren, oder bertihren Sie das
Startseitensymbol, um zur Startseite zuriickzukehren.
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Seirte ,,Planter*

1. Bertihren Sie auf der Startseite Tools, System und anschlieend Planter, um die
Samaschinenabschnitte einzurichten.

™

CEEERE

DO Look Ahead
-
i

07 Look Al

i
Drvpivide

s |

Vorgriff

Mit SmartRow kdnnen Sie Vorgriffszeiten zum Ein- und Ausschalten vorprogrammieren. SmartRow
Uberwacht unter Berticksichtigung der Vorgriffszeiten die GPS-Position und die Ausbringungskarte,
um die Abschnitte ein- oder auszuschalten, bevor sie die Grenzen zu besdender bzw. nicht zu
besdender Zonen Uberqueren. Vorgriffszeiten kbnnen Verzégerungen im Samaschinensystem
kompensieren, beispielsweise die Zeit, die zum Offnen und SchlieBen der Samaschinenkupplungen
bendtigt wird. Die jeweilige Vorgriffszeit hangt von der Ventilsteuerung und der Geschwindigkeit ab,
mit der die Maschine féhrt.

Prozentsatz der Abdeckung

Mit SmartRow kdnnen Sie vorab den Umfang der Abdeckung festlegen, mit der SmartRow arbeitet.
Da die meisten Ausbringungen eine vollstédndige Abdeckung erfordern, muss der Wert fur ,Percent
Coverage* auf 100 Prozent eingestellt werden. Bei Ausbringungen, bei denen keine Uberlappung
zuléssig ist, muss fur ,Percent Coverage" ein niedrigerer Wert eingestellt werden. SmartRow l&sst
Percent-Coverage-Werte zwischen 5 und 100 Prozent in Schritten von 5 Prozent zu.

SmartRow-Umgehung

Mit SmartRow kdnnen Sie die SmartRow-Funktion voriibergehend aul3er Kraft setzen und alle
Abschnitte aktivieren. Dies ist eventuell wiinschenswert, wenn Sie die Abdeckung einer Feldflache
verdoppeln mdchten. Die Umgehungsfunktion wird auch beim Neubeginn nach einem Stillstand
verwendet. Wenn Sie die Umgehungsfunktion von SmartRow aktivieren, werden die Auslegerventile
gedffnet, bevor Sie weiterfahren. Die Zeit der Umgehung kann an die besonderen Erfordernisse der
Ausbringung angepasst werden. Das SmartRow-Symbol befindet sich unten links auf der Guidance-
Seite. Weitere Informationen finden Sie unter ,Guidance-Seite" auf Seite 89.

Beruhren Sie das Startseitensymbol, um zur Startseite zuriickzukehren.
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Planter-Controller-Setup-Seite

Beruhren Sie auf der Seite ,Planter* das Symbol Planter Controller Setup unten links,
um die Seite ,Controller Setup” aufzurufen.

Auf der Seite ,Controller Setup” kénnen Sie SmartRow-Steuerparameter fir den Job einrichten,
an dem Sie gerade arbeiten. In den meisten Féllen werden diese Einstellungen einmal festgelegt

und nicht geandert.
% e A

Favorites  System  GPS  Computer Vehicke  Show All
Controller Setup

Sections Controlled

Bl1 Bz B3 BJ4

(M Electric Clutch

Mit der Abschnittssteuerung kdnnen Sie die SmartRow-Steuerung fir die verschiedenen
Abschnittsnummern individuell aktivieren.

Aktivieren Sie das Feld ,Electric Clutch* bei Systemen mit elektrischer Kupplung, und lassen Sie es
deaktiviert bei pneumatischen Systemen.

Beruhren Sie das Symbol Alarms, um die Alarme ein- bzw. auszuschalten.
Beruhren Sie das Symbol Test, um einen Testlauf der Abschnitte durchzufiihren. Jeder Abschnitt wird
fur jeweils 4 Sekunden ein- und anschlie3end wieder ausgeschaltet. Dieser Vorgang wird fortgesetzt,

bis alle Abschnitte durchlaufen wurden.

Beruhren Sie den griinen Haken, um zur Seite ,Planter” zurlickzukehren, oder bertihren Sie das
Startseitensymbol, um zur Startseite zuriickzukehren.

88 SmartBoom- und SmartRow-Installations- und -Betriebsanleitung



SmartRow Cruizer-Schnittstelle und -Kalibrierung

Guidance-Seite

Sobald das System konfiguriert ist, kdnnen Sie eine Spurfihrungssitzung beginnen. Anweisungen
zum Starten einer Spurfuhrungssitzung finden Sie in der Cruizer-Betriebsanleitung.

Hervorhebung

Abschnitte

Umgehungssymbol

Abschnittsstatus:
e Grin =ein
e Rot = aus

* Schwarz = nicht gesteuert

Hervorhebungsstatus:

e Griun = Alle Abschnitte sind eingeschaltet.
. = Mindestens ein Abschnitt ist eingeschaltet, jedoch nicht alle.
* Aus = Kein Abschnitt ist eingeschaltet.

Umgehungssymbol

* Berlihren Sie dieses Symbol, um die Umgehungsfunktion zu aktivieren. Weitere
Informationen finden Sie unter ,SmartRow-Umgehung* auf Seite 87.

Anleitung Nr. 016-0171-373 Rev.A 89



Kapitel 10

Freld-Review-Seite

2. Beriuhren Sie auf der Guidance-Seite:

Meni % — Field Review , um die Field-Review-Seite anzuzeigen.

&

i

Feldbegrenzung

Nicht zu

| bespruhende/
besaende
Zone

— Zone 1l
Bearbeitete

Flache
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SmartRow-Modi

Folgende SmartRow-Betriebsmodi stehen zur Verfiigung:

* SmartRow-Standardjob

* SmartRow-Job mit nicht zu besdenden Zonen

* SmartRow-Job mit Feldbegrenzung

* SmartRow-Job mit Feldbegrenzung und nicht zu besdenden Zonen

SmartRow-Standardjob

Wenn Abschnitte bereits hervorgehobene Flachen tberqueren, schaltet SmartRow den betreffenden
Abschnitt automatisch AUS. Wenn der Abschnitt die bereits hervorgehobene Flache verlasst, schaltet
SmartRow den Abschnitt automatisch wieder EIN.

Im SmartRow-Standardmodus werden die Standardwerkzeuge fur Feldbegrenzungen verwendet.

Modus zur Kartierung nicht zu besaender Zonen

Nicht zu besédende Zonen kénnen um Flachen angelegt werden, auf denen die Produktausbringung
vermieden werden soll. Dies kénnen z. B. Wasserlaufe oder Flachen um Brunnen sein.

Wenn das Fahrzeug eine nicht zu besdende Zone beféhrt, schaltet SmartRow automatisch alle
Abschnitte aus, die sich uber dieser Zone befinden, wahrend die anderen Abschnitte aktiviert bleiben.
Wenn die Abschnitte wieder nicht hervorgehobene Zonen queren, schaltet SmartRow die
Produktausbringung automatisch wieder ein.

Feldbegrenzungen

Feldbegrenzungen innerhalb eines Jobs, fir den SmartRow aktiviert ist, erzeugen automatisch eine
Zonenkarte, die auf der abgeschlossenen Begrenzung beruht.

SmartRow weist eine mindestens drei Anbaugerate breite Flache aul3erhalb der abgeschlossenen
Feldbegrenzung einer zu besédenden Zone zu.

Hinweis: Beim Erstellen einer Feldbegrenzung zeigt der Cruizer die Feldbegrenzung wahrend der
Fahrt nicht an. Die fertige Begrenzung wird nur auf der Field-Review-Seite angezeigt.
Weitere Informationen finden Sie auf Seite 90.
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Die folgenden Schritte sind eine Anleitung zum Aufzeichnen einer nicht zu besdenden Zone.

4. Beginnen Sie mit dem Fahren. Die Flache innerhalb der abgeschlossenen Begrenzung wird zu
einer nicht zu besaenden Zone.

5. Berlihren Sie Stop , um die nicht zu besdende Zone abzuschlief3en.

Hinweis: Der Cruizer wird automatisch beendet und stellt die Aufzeichnung fertig, wenn das
Fahrzeug eine Stelle innerhalb einer Abschnittsbreite vom Startpunkt erreicht.

Waéhrend der Aufzeichnung kdnnen Sie jederzeit Pause

driicken. Berlihren Sie nach einer Pause das Symbol Record

zu besaenden Zone fortzusetzen.

Wenn Sie einen Fehler gemacht haben und Sie eine Zone Iéschen missen, beriihren Sie
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Waébhlen Sie das Symbol No Plant Zone Mapping Tools , um den Referenzpunkt

anzuzeigen. Der Referenzpunkt ist der Punkt auf dem Fahrzeug, an dem der Cruizer die Begrenzung
des ausgewahlten Elements aufzeichnet.

* Mit den Optionen fir das linke und rechte Ende der Sdmaschine wird der Referenzpunkt
am linken bzw. rechten Ende der Spurfiihrungsbreite festgelegt.

* Mit der Option fur die Mitte der Samaschine wird der Referenzpunkt in der Mitte der
konfigurierten Spurfiihrungsbreite festgelegt. Um den Referenzpunkt zu setzen, wahlen
Sie die Option aus, die der Ausrichtung des Fahrzeugs in Bezug auf das aufgezeichnete
Element entspricht, und bertihren Sie anschlielend den griinen Haken.

Set Marker Location

Location

() Left
O Right
O Center

@®
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Es gibt einige wenige Probleme, die beim Einsatz des SmartBoom/SmartRow-Systems auftreten
kénnen. Dieser Abschnitt enthélt eine Liste dieser Probleme und einige einfache Tipps zur
Stérungsbeseitigung, mit deren Hilfe Sie diese Probleme selbst diagnostizieren und I6sen kdnnen.

Uberpriifen der Installation

Prufen Sie alle Verbindungen zum SmartBoom/SmartRow-Steuergerat. Uberpriifen Sie Folgendes:

» Stromversorgungsanschluss: Stellen Sie sicher, dass das Stromversorgungskabel auf
der Ruckseite des SmartBoom/SmartRow-Steuergeréts richtig angeschlossen ist.

¢ Anschluss der Konsolenkommunikation: Stellen Sie sicher, dass das Kabel fiir die
Konsolenkommunikation auf der Riickseite des SmartBoom und auf der Riickseite
der Produktsteuerkonsole angeschlossen ist.

* GPS-Empféangeranschluss: Achten Sie darauf, dass eine sichere GPS-Verbindung
zwischen dem Anschluss auf der Rickseite des SmartBoom/SmartRow-Steuergerats
sowie dem GPS-Empféanger besteht.

» Steuerverbindung: Stellen Sie sicher, dass das Steuerkabel auf der Riickseite
des SmartBoom richtig angeschlossen ist und dass das Steuerkabel mit der
Produktsteuerungskonsole und dem Systemkabelbaum verbunden ist. Prufen Sie
bei SmartRow, ob das Kabel mit dem Systemkabel verbunden ist.

Uberprtifen der Stromversorgung

Stellen Sie sicher, dass das SmartBoom/SmartRow mit Strom versorgt wird. Wenn die Konsole einen
Hauptschalter hat, stellen Sie sicher, dass dieser eingeschaltet ist. Wenn die Konsole und das
SmartBoom/SmartRow Uber eine geschaltete Stromquelle versorgt werden, priifen Sie, ob die
Einschalttaste oder der Netzschalter eingeschaltet ist.
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Uberpriifen des GPS-Empfangs

Stellen Sie sicher, dass der GPS-Empféanger mit Strom versorgt wird und dass der GPS-Empféanger
einwandfrei funktioniert. Beim Uberpriifen der Funktion der GPS-Antenne muss diese die
Satellitensignale ohne Behinderungen durch Gebaude oder Baume empfangen kénnen.

Uberprtifen der GPS-Kommunikation

Prufen Sie, ob auf dem SmartBoom/SmartRow-Display GPS-Kommunikationsfehler angezeigt
werden. Wenn ein Fehler angezeigt wird, suchen und beheben Sie den GPS-Kommunikationsfehler.

Uberpriifen der Konsolenkommunikation
(nur SmartBoom)

Stellen Sie sicher, dass die Produktsteuerungskonsole kommunizieren kann. Eine Moglichkeit, dies
zu testen, besteht darin, einen oder mehrere Ausleger einzuschalten und SmartBoom/SmartRow zu
starten. Wenn ein Signal anliegt, zeigt SmartBoom/SmartRow an, dass sich ein Auslegerschalter

aul3erhalb der Position befindet.
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SmartBoom/SmartRow-Stérungsbeseitigung

Uberprtifen der Baudrateneinstellungen
(nur Cruizer-Verbindung)

1. Wabhlen Sie auf der Startseite Folgendes aus:
Configuration-Seite g — 5> GPSE —p Output

Stellen Sie beim Anschluss von SmartBoom/SmartRow sicher, dass Anschluss A ausgewahlt wird und
alle Meldungen auf null eingestellt sind.

Baud Rate

2. Bertuhren Sie Baud Rates

3. Geben Sie 19200 als Baudrate fuir Anschluss A ein.
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LOschen des nichtflichtigen Speichers
in SmartBoom/SmartRow (nur bei
Cruizer-Verbindung) — Fehlermeldungen

Hinweis: Durch das Loschen des nichtfliichtigen Speichers werden alle zuvor eingegebenen
Einstellungen geldscht. Notieren Sie sich die aktuellen Einstellungen in der folgenden
Tabelle, bevor Sie den nichtfliichtigen Speicher I6schen. Hilfe hierbei finden Sie im
Abschnitt ,SmartBoom-Menustruktur* auf Seite 16 oder im Abschnitt ,SmartRow-
Mendustruktur* auf Seite 34.

Anzahl der Abschnitte
Abschnittsbreite
Vorn/Hinten
Links/Rechts
Einschalt-Vorgriffszeit
Ausschalt-Vorgriffszeit

Beim erstmaligen Verbinden eines SmartBoom mit einem Cruizer oder nach der Aktualisierung der
Software kann das Ldschen des nichtfliichtigen Speichers dabei helfen sicherzustellen, dass die
Anschlusseinstellungen des SmartBoom richtig sind. Um den nichtfliichtigen Speicher zu I6schen,

driicken Sie die beiden auReren Tasten auf dem SmartBoom gleichzeitig. Daraufhin wird
das Diagnosemenii angezeigt. Driicken Sie die Nach-unten-Taste |I| , bis ,Clear NV Memory*
angezeigt wird. Driicken Sie die Eingabetaste , um die Einstellung zu aktivieren, und danach die

Nach-unten-Taste , um den Eintrag in ,Yes" zu andern. Drucken Sie die Eingabetaste ein
weiteres Mal, um das Ldschen des Speichers zu starten.

98 SmartBoom- und SmartRow-Installations- und -Betriebsanleitung



SmartBoom/SmartRow-Stérungsbeseitigung

Fehlermeldungen

Wenn SmartBoom/SmartRow ein Problem erkennt, werden auf der Startseite eine Fehlermeldung und
das entsprechende Problem angezeigt. Die Tabelle unten enthélt mégliche Fehlermeldungen, die auf
der Startseite angezeigt werden, sowie Hinweise zur Behebung der Fehler.

Fehlermeldungen  Problem Losung
* Dies ist beim Start normal. Warten Sie mindestens
funf Minuten, bevor Sie andere Schritte
unternehmen.
* Stellen Sie sicher, dass der GPS-Empfénger
eingeschaltet ist und ein Signal empfangt.
¢ Stellen Sie sicher, dass die Anschlusseinstellungen
fur SmartBoom/SmartRow und den GPS-Empféanger
Ubereinstimmen.
NO GPS SrEartIS;okom/%rgaSrtgpw | ¢ Stellen Sie sicher, dass der GPS-Empféanger
erkennt kein ->ighal. GGA- und VTG-Meldungen mit einer Rate von
mindestens 4 Hz ausgibt. Die empfohlene
Ausgaberate ist 10 Hz.
* SmartBoom/SmartRow weist den ersten
Anschluss, auf dem GPS-Daten empfangen
werden, als Haupt-GPS-Anschluss zu. Wenn
die GPS-Eingabeanschlisse geschaltet sind,
missen Sie die Stromversorgung aus- und wieder
einschalten.
* Dies ist beim Start normal. Warten Sie finf
Differentielles GPS Mlnuten. Prufen Slg, ob dgr GPS-Empfan"ger Uber
NO DIF . die Funktion der Differentialkorrektur verflgt.
wurde nicht gefunden. L .
Wenden Sie sich an den Hersteller, wenn Sie
weitere Informationen wiinschen.
Lo Mem oder Es s_tehen nur noch ¢ Beenden Sie den Job, und starten Sie einen
weniger als 20 % des neuen Job
LoDMem . . :
Speichers zur Verfligung.
Beim Schreiben auf die ¢ Wenn dieses Problem anhélt, miissen Sie das
Flash? Flashkarte ist ein Fehler Gerat zur Reparatur einschicken.
aufgetreten.
* Prifen Sie das Datenkabel der Konsole. Wenn
SmartBoom kann nicht die Konsole keine serielle Datentibertragung
NoCons mit der Konsole untersttzt, stellen Sie den SmartBoom-
kommunizieren. Konsolenanschluss Uber die System-Config-
Menis auf ,NONE" ein.
Gedankenstriche | auptschalter auf * Stellen Sie den Hauptschalter auf ,Ein“.
Stellung Aus
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Fehlermeldungen = Problem L6sung

* Stellen Sie alle Konsolen- und
. Auslegerschalter Maschi | hal ¢ AUSH
O in boom auRerhalb der Position aschinenauslegerschalter auf ,Aus".

position Umgehung aktiviert  Die Umgehung wird nach einer bestimmten Zeit
deaktiviert.

Mechanische Probleme

Mechanische Probleme mit dem Fahrzeug kénnen bewirken, dass das SmartBoom/SmartRow nicht
einwandfrei funktioniert. Bevor Sie mit der Fehlersuche im System beginnen, priifen Sie, ob alle
Schlauche und Kabel mit den richtigen Anschliissen verbunden sind. Viele Probleme treten gar nicht
erst auf, wenn alle Kabel und Schlauche richtig angeschlossen sind. In der folgenden Tabelle sind
einige haufig auftretende Probleme und die entsprechenden KorrekturmafZnahmen aufgefihrt.

Problem Lésung

¢ Stellen Sie den Schliissel auf ,Ein“.
¢ Stellen Sie den Hauptschalter des Produktsteuergerats

auf ,Ein“.
SmartBoom/SmartRow lasst sich | ® Prfen Sie die Sicherungen.
nicht einschalten. * Prifen Sie die Batterieanschliisse.

* Prifen Sie mit einem Voltmeter, ob eine Spannung von
+12 V DC anliegt.

* Wechseln Sie das SmartBoom/SmartRow aus.

¢ Ziehen Sie das Stromversorgungskabel auf der
SmartBoom/SmartRow zeigt nur Riickseite des Steuergeréts heraus, schlieen Sie es
die Halfte der Seite an. wieder an, und schalten Sie das Gerat wieder ein.

* Wechseln Sie das SmartBoom/SmartRow aus.

* Ziehen Sie das Stromversorgungskabel auf der
Rickseite des SmartBoom/SmartRow heraus, schliel3en
Sie es wieder an, und schalten Sie das Gerat wieder ein.

* Wechseln Sie das SmartBoom/SmartRow aus.

* Wenn der Cruizer kurz zuvor angeschlossen war,
driicken Sie die Tasten [NACH-LINKS] und [NACH
UNTEN], um SmartBoom zu entsperren.

Die SmartBoom/SmartRow-
Pfeiltasten funktionieren nicht.

Es ist nicht mdglich, die * Schalten Sie SmartBoom/SmartRow aus und wieder ein.

Anfangseinstellungen im ¢ Stellen Sie sicher, dass die Einstellung ,Lockout" auf ,Off*
SmartBoom/SmartRow festgelegt ist.
einzugeben oder zu andern. * Wechseln Sie das SmartBoom/SmartRow aus.
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Die folgenden Zeichnungen sind bei der Installation des SmartBoom/SmartRow-Systems oder bei der
Fehlersuche eventuell hilfreich. Die Zeichnungen zeigen mdglicherweise optionale Funktionen oder
Komponenten, die fiir den Betrieb nicht erforderlich sind, und treffen auf Ihr System nicht zu, wenn die
erforderliche Hardware nicht installiert wurde.

Wenden Sie sich an lhren Handler vor Ort, wenn Sie Komponenten kaufen mochten oder weitere
Informationen Uber Komponenten wiinschen, die auf den folgenden Zeichnungen dargestellt sind.

Weitere Systemplane sind auf der Website von Raven Industries erhéltlich:

http://www.ravenprecision.com/Support/ApplicationDrawings/index2.jsp
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SMARTROW - ELEKTRISCHE KUPPLUNGSSATZE

2 CLUTCH (MOUNTED): 117-3001-007
2 CLUTCH; 117-3001-008
3 CLUTCH:  117-3001-009
4 CLUTCH: 117-3001-010

PHOENIX 300 KIT
117-0171-097

063-0172-828
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L‘ﬂ".l»'
o ZIHH (=)o

PHo NIX 300¢ 063-0!72 12 cABLE - ANSCHLUSSEAUNDC.
115-0171-460 '!L;W
i et
won |
6% 115-0171-11 A
12% 115-0171-272
il ELECTRIC CLUTCH POWER HARNESS
ko e - 115-3001-020
MIT STROMVERSORGUNGSQUELLE
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ANHANGEKUPPLUNG (TRAKTOR)
ANSCHLUSSE (SAMASCHINE)

KUPPLUNGSKABELBAUM

2 CLUTCH (MOUNTED): 115-3001-021
2 CLUTCH;  115-3001-022

3 CLUTCH:  115-3001-023

4 CLUTCH: 115-3001-024

LEITUNGEN MIT POSITIVEN
KLEMMEN DER ELEKTRISCHEN
KUPPLUNGEN VERBINDEN

REMOTE IMPLEMENTg

SWITCH ASSEMBLY
063-0172-967
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Systemzeichnungen

SMARTROW-LUFTDRUCKKUPPLUNGSSATZE

PHOENX 300 KIT BA-3 ANTE!
117-0171-097 R

15" ANTENNA CABLE
‘ 115-0171-117
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—lo Elel,
PHOENIX 300: 063-0172-756
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ABSCHNITTE 5-8
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|
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Begrenzte Garantie

Was wird mit dieser Garantie abgedeckt?
Diese Garantie deckt alle Material- und Verarbeitungsfehler an dem
von Ihnen erworbenen Raven Applied Technology-Produkt ab, sofern
Verwendung, Wartung und Reparaturen sachgemalf} erfolgen.

Garantiedauer
Diese Garantie gilt fur alle Produkte von Raven Applied Technology
fur 12 Monate ab Kaufdatum. Der Garantieanspruch gilt nur fur den
ursprunglichen Besitzer und ist nicht Gbertragbar.

Gerate zur Reparatur einschicken
Bringen Sie das fehlerhafte Gerat zusammen mit dem
entsprechenden Kaufbeleg zu lhrem Raven-Handler. Falls |hr
Handler den Garantieanspruch bestatigt, schickt er das Gerat und
einen Kaufbeleg an seinen Vertriebspartner oder an Raven, um eine
offizielle Zustimmung zu erhalten.

Das weitere Vorgehen von Raven
Nach Bestatigung des Garantieanspruchs behalt sich Raven
Industries vor zu entscheiden, ob das fehlerhafte Gerat repariert oder
ersetzt wird. In jedem Fall Ubernehmen wir die Kosten fir den
Ruckversand.

Ausschluss von der Garantie
Raven Industries Ubernimmt keine Kosten oder Haftung fir
Reparaturen, die ohne schriftliche Zustimmung auf3erhalb unserer
betrieblichen Einrichtungen vorgenommen werden. Raven Industries
ubernimmt keine Verantwortung fur die Beschadigung von
Zubehorgeraten oder -produkten und ist nicht fur Ausfallzeiten und
andere Folgeschaden haftbar. Diese Garantie ersetzt alle anderen
expliziten oder impliziten Garantien. Niemand ist berechtigt, an Stelle
von Raven Industries eine Haftung zu Ubernehmen.

Schaden, die durch normalen Verschleil3, Fehlgebrauch, Missbrauch,
Fahrlassigkeit, Unfalle oder unsachgemale Installation und Wartung
verursacht wurden, werden von dieser Garantie nicht abgedeckt.
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