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Woord vooraf
Aan de samenstelling van deze handleiding is uiterste zorg besteed. SBG Precision

Farming aanvaardt geen aansprakelijkheid voor fouten of onvolledigheden in dit
document.

Eventuele opmerkingen of vragen kunt u sturen naar service-eu@ravenind.com.

SBG Precision Farming of €én van zijn leveranciers kan niet aansprakelijk gesteld
worden voor eventuele lichamelijke of materiéle schade veroorzaakt tijdens het
gebruik van het SBGuidance systeem.

“ Voer te allen tijde alle stappen als genoemd in dit document uit wanneer een Geostar
terminal wordt gelipdatet naar SBGuidance versie 4.x!
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1. Controleren USBCAN module

In dit hoofdstuk wordt uitgelegd hoe de firmware
versie van de CAN-module in de Geostar terminal is
uit te lezen en hoe de firmware hiervan geilipdatet

kan worden.
€-CANTool 1.29.9 N =]
1.1.Firmware versie controleren HF“: TT‘S Modul‘es T e
. . ardware | MyDevice | MyPartners | Rx Tx Flash
Open de CAN-Tool op de terminal via START > - :
i . . . Hardware manufacturer:
PrOgramS > CAN'TOOI DrUk Inltlallze Om Verblndlng Im ¥ Auto connest W Shaw CarFrames Reset
te maken. Druk vervolgens op Hardware info om de oo
firmware versie uit te lezen. In Figuur 1 staat o
bijvoorbeeld flrmware Versle 0_1_2 ge’l-nsta”eerd. Om az\:ji;:r:ﬁs;i.:::dandacnnfiguralinnfnrit Then click "Initialize" buttan d
de SBGuidance 4.0 software goed te laten e
functioneren, moet deze firmware geiipdatet worden
naar 1.0.3 of nieuwer.
=l
HardwareSlalusl Hardware Info | Clear
Received frames: 0 Error Frames: 0 Busload: 0,00%

Figuur 1 CAN-Tool firmware versie terminal CAN-

“ Als er bij FW 0.0.0 weergegeven wordt, dan module
kan de firmware versie niet uitgelezen

worden en is updaten in het veld niet

mogelijk. Neem contact op met SBG.

Update de terminal in dit geval niet naar
SBGuidance 4.x!
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1.2.Firmware updaten
Open UART Flash Tool op de terminal via START >
Programs > UART Flash Tool. Kies port COM7 en
baudrate 1250000 (Figuur 2). Druk op Connect om
verbinding te maken met de CAN-module. Selecteer
vervolgens het firmware bestand via Browse:
USBCAN_1 0 3.srec.

Druk ten slotte op Flash rechts onderin dit scherm
om de firmware te installeren (zie Figuur 3).

Controleer na het updaten of de update is
geslaagd. Dit kan in de CANtool gecontroleerd
worden door op ‘Hardware info’ te drukken
(hoofdstuk 1.1).
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® UART Flash Tool 1.6 x|
1. Connect device
Paort: |COM7 - Connect |
w2 Select firmware
| Browse... |
Size:
Creation D ate:
3 Adjust g
ECU Typpe: I j
Hardware Wersion: |3 3:
ECUI Start Addiess: [0 32
Serial Mumber: [0 3:
Bootlaader Yersion: Iare... |
4. Flash device
| Flest. |

Figuur 2 UART Flash Tool — COM Port en Baudrate

@ UART Flash Tool 1.6 x|
1. Connect device
Patt: |COM? 'l Baudrate: |1ZSDUDD - Disconnect |
- 2. Select firmware
[O- USBCAN_1_0_1sie
Size: 39170 bytes (38,3 kB)
Creation Date: 15 juli 2013, 17.07
3 Adjust p
ECU Type: [LISBCAN |
Hardware ‘ersion: |1 3:
ECU Start Address: | 10000 =
Serial Mumber: | 355 3:
Bootloader Version: More... |
4. Flash device
| Flash... |

Figuur 3 UART Flash Tool - Instellingen
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2. Upgraden SBGuidance
(3.X.X > 4.X.X)

Als de CAN-module naar firmware versie 1.0.3
of hoger is gelipdatet, kan de terminal worden
gelpdatet naar SBGuidance 4. Het is belangrijk
om de stappen in de beschreven volgorde uit te
voeren. De upgradeprocedure heeft betrekking
op het installeren van SBGuidance 4.x.X,
SBGuidance Update Manager 4.x.x,
SBGuidance Loader 4.x.x, SBGuidance Field
Manager 4.x.x, SBGuidance Machine Manager
4.x.x en SBGuidance Base Manager 4.X.X.

n LET OP! Alleen GeoSTAR (en geen
SBGuidance/T010) terminals kunnen
gelUpdatet worden van SBGuidance
versie 3 naar versie 4.

n LET OP! Afregeling van de besturing is
noodzakelijk indien upgraden vanaf een
versie ouder dan SBGuidance 3.4
uitgevoerd wordt.

Stap 1: Download software

1. Gebruik SBGuidance Live Update om
SBGuidance 4.x.x, Update Manager
4.x.x, Loader 4.x.x, Field Manager 4.x.x,
Machine Manager 4.x.x en Base Manager
4.x.x te downloaden.

2. Controleer of de software op de USB-
stick staat in het mapje ‘software’ (wordt
automatisch aangemaakt).

Zorg dat er een USB-stick in de
computer is gestoken.
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File Edit Wwiew Favorites Tools Help

e Back - -'\-) - l.ﬁ |;) Search [E Folders

Address |E| Eslsoftware

Folders X | MName =
@ Deskkop ﬁlinstall-basemanager—4.0.2.exe
(2} My Documents ﬁlinstall-loader—‘l.D.4.exe
= g My Computer ﬁlinstall-machinemanager—4.0.2.exe
< Lacal Disk (<) install-perceeimanager-4.0.3.exe
B S UDISK (E:) ﬁ!install-sbguidance-‘l.ﬂ.59.exe
[ diagnastics ﬁ-‘install-updatemanager-4.D.15.exe
E] export
[ Screenshot
(55 software

) vRA
B control Panel

Figuur 4 Installatiebestanden op USB-stick
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Stap 2: Installeer SBGuidance 4.x.x

1.

Plaats de USB-stick in de USB-poort van
de terminal.

Druk op Windows + E (of ALT +
SBGuidance) om in de verkenner te
komen.

Installeer SBGuidance 4.x.x op de
terminal door het installatiebestand
(install-sbguidance-4.x.x.exe) vanaf een
USB-stick uit te voeren. Doorloop alle
stappen in de wizard.

Sluit alle Windows Explorer vensters.
Sluit SBGuidance Loader door op de
toetsen ALT + F4 van een toetsenbord te
drukken.

Open SBGuidance Configurator via
START > Programs > SBGuidance >
SBGuidance Configurator. De Machine
Selector wordt weergeven. Selecteer één
van de beschikbare machineprofielen om
verder te gaan.

Ga naar Gereedschap > Upgrade data
structuur. Een nieuw scherm verschijnt
(Figuur 5). Kies UPGRADE om het
upgraden naar de SBGuidance 4 folder
structuur te starten. Zodra de
upgradeprocedure is afgerond, druk

DONE om de upgradewizard af te sluiten.

Sluit de SBGuidance Configurator.
Sluit de terminal NIET af voordat alle
resterende stappen afgerond zijn!
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&#* Upgrade data structure x|

Thiz process will change the file structure and can not be

undol

lonager work.
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ne. All versions prior to SBGuidance 4.x waill no

System has separate data partition: ﬁ
Uparade steps:
1. Create data structure
2. Copy data filez
3. Copy configuration files
4. Copy machine zettings
5. Maove diagnostic data

E. Backup and clean up

CAMCEL

UPGRADE

\_ B 453 B2 N B2

Figuur 5 Wizard Upgrade data structuur
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Stap 3: SBGuidance Update Manager

1.

Installeer Update Manager 4.x.x op de
terminal door het installatiebestand
(install-updatemanager-4.x.x.exe) vanaf
een USB-stick uit te voeren. Doorloop
alle stappen in de wizard.

Start Update Manager via START >
Programs > SBGuidance Update
Manager (Figuur 6).

Installeer alle beschikbare updates door
op iedere afzonderlijke rode balk te
drukken en Upgrade te kiezen.

Sluit de SBGuidance Update Manager. Figuur 6 Update manager
Herstart de computer.

SBGuidance en alle software applicaties zijn nu
gelpdatet en gereed om te gebruiken!

Pag 8/12 | augustus 2016 | V1.0 Performung perfection.



3. Controleren CANTool software

Zorg ervoor dat de CANTool niet open staat op
de terminal zodat de nieuwe versie
geinstalleerd kan worden.

Op de website is de nieuwste versie van
de CANTool te downloaden! Zorg dat
versie 1.29.9 of nieuwer wordt
geinstalleerd.

Zet de nieuwste versie van de CANTool op een
USB-stick, plaats deze in de terminal, open de

Windows Explorer en voer het bestand uit door
te dubbelklikken op het uitvoerbestand (install-

cantool-x.xx.x.exe).

De installatie zal worden uitgevoerd, na
installatie kan de CANTool worden opgestart
door middel van Start > Programs > CANTool.

4. Controleren CAN controllers

In de CANTool dient vervolgens de firmware
versie van zowel de DynamIQ als de STU/Mini
IO te worden gecontroleerd. De SBGuidance
versie 4.x functioneert namelijk niet optimaal als
er verouderde firmware versies gebruikt
worden.

Start de CANTool en druk op Initialize. Maak
vervolgens verbinding als ‘Diagnostic Service
Tool en type Navtronics (let op; bij Mini IO
dient het type op Kverneland te staan om op te
kunnen daten). Druk vervolgens onderin op
‘Connect’ (Figuur 7).

Ga, na verbinding te hebben gemaakt, naar het
tabblad Flash.
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€ CANTool 1.21.89

=10

File  Tools  Modules

Hardware MyDevice IMyPallnersl R I Tx I Flash I

Pre-selection: |[if=e,

Type: |Navlromcs ﬂ
myDeviceType:  Mavhionics_Diagnastic_Service_toal
Source address: | 144 = 0x80
Self-canfigurabe address: 73
Industry group: IEI ﬁ IGLUEAL ﬂ
Device dlass: |7 =] [NON_SPECIFIC |

Device class instance: |1 3:

Function: [123° =] [ON_BOARD_DIAGNOSTIC 57 ]

Function instance: ID 3

ECU instance: |[| 3:

Manufacturer code: [317 =] [NEVTRONICS =l
Idenity number: ID 3:

Received frames: 15 Busload: 0,12%

Figuur 7 Verbinding maken als Diagnostic Service
Tool
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In Figuur 8 is een voorbeeld van het tabblad
Flash te zien. In dit voorbeeld zijn er een
DynamlQ (Tractor), STU (Tractor), DynamIQ
(Implement) en STU (Implement) aangesloten.

De groene blokjes geven de Tractor controllers
aan en de rode blokjes geven de Implement
controllers aan. De groene en rode 10
Controller zijn van het 10 Controller gedeelte
die zich in zowel de tractor als werktuig
DynamlIQ bevindt.

Een Electronic Valve Controller (EVC) komt
eveneens op als een 10 Controller, deze wordt
aangegeven met een grijs blokje.

Door te dubbelklikken op de
STEERING_CONTROL of de
VEHICLE_DYNAMIC_STABILITY_CONTROL
komt de huidige firmware versie rechts bij SW
version te staan.

De nieuwste firmware versies staan op de
website. Download deze en breng ze door

middel van een USB-stick naar de terminal toe.
Om te flashen dient er eerstop .| gedrukt te

worden om de nieuwe firmware te selecteren.
Nadat het bestand is geselecteerd kan er op

Fussh Davoce | gedrukt worden.

De firmware zal worden getpdatet. Herhaal dit
voor alle aangesloten controllers waarvan de
firmware is verouderd.

“ Wanneer een time-out optreedt, komt de

controller in de lijst te staan als 255’
Druk opnieuw op Flash Device om de
Flash opnieuw uit te voeren.

“ Een groene of rode 10 controller hoeft

niet apart nog te worden getipdatet, deze

wordt getipdatet met de DynamiQ.
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€ CANTool 1.29.0 == E3
File Tools Modules

Hardware | MyDevice | MyParners | Rx | T Fesh |

[E8N Funciion: 10_CONTROLLER

@ Function: I0_CONTROLLER Sort by: Im

@ Function: STEERING_CONTROL

=@ Function: STEERING_CONTROL Bxpand Al I

- @ Address: 19 I

i @ DeviceClass: TRACTOR

i~ @ DeviceClassinstance: 0 Refresh I
|
|

Collapse Al

‘- @ Eculnstance: 0
i+ @ Function: STEERING_CONTROL Show Parameters
‘@ Functionlnstance: 1
S @ IdentityNumber: 933 Flash Mode

@ IndustryGroup: AGRICULTURE

i+ @ ManufacturerCode: NAVTRONICS
Type: INON_SFEClFlC
Status: I\Iﬁd

‘@ SeffConfigurableAddress: True
SW version: |2.0.30

- @ Function: VEHICLE_DYNAMIC_STABILITY_CONTROL

[+ @ Function: VEHICLE_DYNAMIC_STABILITY_CONTROL
HW version Il]—
BL version IH]1

@ Tractor @ Implement

Fle: |D:\Firmware CAN"\Steering Cortroller’.5 TUNSide-Shift\5 T Flash Device |

Received frames: 64092 Error Frames: 2 Busload: 2.28%

Figuur 8 Tabblad Flash
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5. Controleren Basestations.xml
Wanneer de terminal correctiesignalen ontvangt
door middel van een radiosignaal dient na het
updaten naar SBGuidance 4.x altijd de
nieuwste basestations.xml in de terminal te
worden geplaatst.

Vervang altijd de basestations.xml voor
de nieuwste versie (te vinden op de
website).

Let op: Indien gebruik wordt gemaakt
van een mobiel basisstation, noteer dan
eerst de gegevens van dit mobiele
basisstation zodat deze na het
vervangen van het bestand weer kan
worden teruggezet!

In SBGuidance versie 4.x staat de
basestations.xml in C: > SBG > Settings (zie
Figuur 9). Vervang dit bestand door de
nieuwste versie en zorg dat de naam altijd
‘basestations’ is.

Na het vervangen van dit bestand dient altijd te
worden gecontroleerd of alle basisstations nog
in de lijst staan. Ga hiervoor naar de Base
Manager in de SBGuidance Loader en
controleer of de basisstations hierin staan en of
er verbinding kan worden gemaakt met het
dichtstbijzijnde basisstation.

PRECISION FARMING

Powered by LY¥NAE
. S ] (o | B [t
@‘.\ | » Computer » Local Disk () » SBG b Settings » ~ [ 43| [ Search setrings 0|
Organize ] Open ~ Burn New folder =~ 0 @

7 Favorites
B Desktop
i Downloads
%] Recent Places
|| Middenmeer
33 Dropbox

4 Libraries
| Documents
& Music
& Pictures

B Videos

1% Computer
&, Local Disk (C:)
% Home Drive (G:)
¥ ATD Mapped Drive (H:)

MName

|, Applications
|, Machines

Date modified Type

10-1-201513:11
2-2-201611:12

File folder
File folder

[ basestations

25-11-2014 3:29 XML Docu

2] devices
|| license.sif
=] register

|| system.bak
2] system

|| userbak

20-1-2016 8:46
16-10-201513:25
17-10-2015 9:39
2-2-2016 11:28
2-2-2016 11:37
5-2-2016 13:49
5-2-2016 13:49

XML Docu
SLF File
XML Docu
BAK File
XML Docu
BAK File
XML Docu

-

basestations  Date medified: 25-11-2014 9:29 Date

Size: 570 bytes

e created: 31-8-201514:03

Figuur 9 Basestations.xml
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T COMS_115k2.serial - RuControl - 5/N 2008 =101x]
6. Controleren GPS-ontvanger Pl i MOt TRAe Toagp
. B n épp
firmware - =
Het controleren van de firmware van de GPS- .
Geodetic name SSRC3
ontvanger dient in RxControl te worden gedaan et :’&“&; AsteRszeL_oEM
rxd SN11062005242
(Start > Programma’s > RxControl). | LTS oo
T Fvarsin 3.20
Ga in RxControl naar Help > Receiver = Lt
Identification, hier is de firmware versie te zien j‘-": R j
L i
(Figuur 10). ilz T 330
G25 | Gz¢ (= augm_data_dec
s iﬂid Verzs';;nm.ml
. . . . Seaxrch: 8 v ::2” :;:{sgossomssa
Bekijk de website voor de nieuwste firmware it v 108
3 . ¥ Receiver Sta =
versies. De versie hangt af van het type o T L A o
ontvanger en type correctieberichten. sstie e
o ot ___ 32 x| s
s [ ]
'@ SEF |@ Status |@ DifCor [@ ExEvent [@ ExSensor WX S
SSRC3 - AsteRuzel_OEM - SEPT

Figuur 10 RxControl firmware versie ontvanger
Nieuwste firmware versies juli 2016;

Ontvanger Terminal CMR RTCM
AsteRx2 T010 / Geostar | 2.1 2.1
AsteRx2e(H) T010/ Geostar J2.5.1 3.4.0

Controleer altijd de website en
dealerupdates voor nieuwe
firmwareversies!

Als de GPS-ontvanger gelpdatet dient te
worden dient hier de handleiding ‘Updaten
GPS-ontvanger’ voor te worden gebruikt. Deze
handleiding is op de website te downloaden.
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